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Bezpecnost

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola obsahuje bezpecnostni pokyny podle kterych je nutné postupovat pfi
instalaci, provozu a udrzbé frekvenéniho méni¢e. Nedodrzeni nasledujicich pokyn
muZze zpUsobit zranéni ¢i smrt osob nebo muze dojit k poskozeni frekvenéniho
ménic¢e, motoru nebo dalSiho zafizeni pohonu. Pfectéte si bezpecnostni pokyny
pfed zahajenim prace s frekvenénim ménicem.

Pouziti symboll varovani
V této pfiruc¢ce jsou pouZzity dva druhy bezpecnostniho varovani:

Upozornéni na nebezpeéné napéti varuje pifed vysokym napétim,
které maze zpUsobit fyzickou Ujmu a / nebo poskodit zafizeni.

a které také mohou zpusobit fyzickou Ujmu a / nebo poskodit zafizeni.

C Generalni varovani upozornuje na podminky, které se netykaji elektfiny

Bezpecnost



Instalace a udrzba

A

Tato varovani jsou urCena pro vSechny osoby pracujici na frekvenénim ménici,
motorovych kabelech nebo na motoru.

VAROVANI! Nedodrzeni nasledujicich pokynt m(ize zpasobit zranéni &i smrt osob
nebo mlze dojit k poSkozeni zafizeni.

Frekvenéni méni¢ sméji instalovat a obsluhovat pouze kvalifikovani
elektrikari!

Nikdy nepracujte na frekvenénim ménici, motorovych kabelech nebo na motoru,
pokud je zapnuto napajeci napéti. Po odpojeni napajeciho napéti vyCkejte vzdy
5 minut, aby mohlo dojit k vybiti kondenzator(i pfed zahajenim prace na frekvenc-
nim ménici, motorovych kabelech nebo na motoru.

Vzdy zmé&fenim multimetrem (impedance nejméné 1 Mohm) zajistéte, Ze:

1. Neni napéti mezi vstupnimi fazovymi vodici frekvenéniho ménice U1, V1 a W1
a uzemnénim.

2. Neni napéti mezi pfipojkami BRK+, BRK- a uzemnénim.

Nepracujte s ovladacimi kabely, pokud je k frekvenénimu méniéi pfipojeno
napajeci napéti. Externé napajené ovladaci obvody mohou byt pod nebezpec-
nym napétim, i kdyZ je odpojeno vstupni napajeci napéti frekvencniho ménice.

Neprovadéjte jakékoliv testy izolacni a pfepétové odolnosti frekvenéniho ménice.

Pokud je méni¢ bez odpojeného filiru EMC nebo varistoru instalovan v systému
IT [neuzemnény systém sité nebo systém sité uzemnény pres vysoky odpor
(pFesahujici 30 ohmi)], bude systém spojen s potencialem zemé pies
kondenzatory filtru EMC nebo pres varistory ménice. To mlize zpUsobit vznik
ohrozeni nebo nebezpedi poSkozeni ménice.

Pokud je méni¢ bez odpojeného filtru EMC nebo varistoru instalovan v systému
TN (v rohu uzemnény trojuhelnik), bude méni¢ poskozen.

Poznamka:

| kdyz je motor zastaven, muze byt nebezpeéné napéti na silovych pfipojovacich
svorkach U1, V1, W1 a U2, V2, W2 a BRK+ a BRK-.

VAROVANI! Nedodrzeni nasledujicich pokynd miize zpasobit zranéni &i smrt osob
nebo mulze dojit k poSkozeni zafizeni.

Frekvenéni méni¢ neni mozné opravovat v misté instalace. Nikdy se
nepokous$ejte opravovat vadny frekvenéni ménic; kontaktujte pro vyménu
regionalni zastoupeni ABB nebo autorizované servisni centrum.

Zajistéte, aby se béhem instalace nedostal prach z vrtani do frekvenéniho
ménice. Elektricky vodivy prach uvnitf frekvenéniho méni¢e mize zpUsobit
poskozeni nebo chybnou funkci zafizeni.

Zajistéte dostateCné chlazeni.
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Provoz a spousténi

A

Tato varovani jsou urCena pro vSechny osoby, které planuji ovladani, spousténi a
provozovani frekvenéniho ménice.

VAROVANI! Nedodrzeni nasledujicich pokynt miize zptsobit zranéni &i smrt osob
nebo mlze dojit k poskozeni zafizeni.

Pfed nastavovanim frekvenéniho ménice a jeho spusténim se pfesvédcte, zda je
veskeré pohanéné zafizeni vhodné pro provoz v rozsahu otacek realizovaném
frekvencnim méni¢em. Frekvencni méni¢ maze byt nastaven pro provoz s
motorem s otaCkami nad nebo pod otackami, které by se dosahla pfi pfimém
pfipojeni motoru k napajeci siti.

Neaktivujte funkci automatického vymazu zavad, pokud by mohlo dojit ke vzniku
nebezpecnych situaci. Pfi aktivaci této funkce dojde k resetovani frekvenéniho
méniCe a opétné aktivaci provozu po vymazu zavady.

Neovladejte motor pomoci stfidavého stykace nebo odpojovace (zajistujicim
odpojeni); misto toho pouzijte na ovladacim panelu umisténa tlacitka start a stop
> a (@ nebo externi povel (V/V nebo fieldbus). Maximalni povoleny pocet
nabijecich cykld stejnosmérnych kondenzatorl (napf. pfi zapnuti napajeciho
napéti) je dva cykly za minutu a celkovy maximaini poCet nabijeni je 15 000.

Poznamka:

Pokud je pro startovaci povel zvolen externi zdroj a ten je ZAPNUT, bude
frekvenéni méni¢ spustén okamzité po preruseni vstupniho napéti nebo po
vynulovani poruchy, pokud neni frekvencni méni¢ konfigurovan pro tfivodiCovy
pulzni) start/stop.

Kdyz neni lokalizace ovladani nastavena na lokalni (LOC neni zobrazeno na
displeji), nezastavi frekvenéni ménic tlacitko stop na ovladacim panelu. Pro
zastaveni frekven&niho méni¢e pomoci ovladaciho panelu, stisknéte tlaCitko
LOC/REM a potom tlagitko stop (@>.
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O této prirucce

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola popisuje ureni pfiru¢ky, jeji kompatibilitu a obsah. Obsahuje také vyvojovy
diagram krokd pro kontrolu dodavky, instalaci a uvadéni frekvenéniho ménice do
provozu. Vyvojovy diagram obsahuje odkazy na pfislusné kapitoly/Casti v této pfirucce.

Kompatibilita

PFiru¢ka je kompatibilni s firemnim softwarem frekvenéniho méni¢e ACS350 ve
verzi 2.41a nebo pozdéjsi. Viz parametr 3307 VERZE FIREM. SW.

Urcéeni

Pfirucka je ur€ena pro osoby planujici instalaci, instalujici a uvadéjici zafizeni do
provozu, pouzivajici a servisujici frekvenéni ménic. Pirectéte si pfiruc¢ku pfed zahaje-
nim prace s frekvenénim méniéem. Ctenar by mél mit zakladni znalosti o elektro-
technice, zapojeni, elektrickych komponentech a elektrotechnickych symbolech.

Tato pfirucka je napsana pro Ctenare na celém svété. Obsahuje jak jednotky
v soustavé Sl, tak imperialni jednotky. Obsahuje také specialni pokyny pro instalace
provadéné ve Spojenych statech (US).

Kategorizace odpovidajici velikosti ramu

ACS350 se vyrabi s ramy ve velikosti R0O...R4. Nékteré instrukce, technické udaje a
rozmeérové vykresy, které se tykaji pouze odpovidajici velikosti ramu, jsou oznaceny
symbolem velikosti ramu (RO...R4). Pro ureni velikosti ramu se podivejte do tabulky
jmenovitych hodnot na strané 290 v kapitole Technické udaje.

Informace o produktech a sluzbach

Adresujte veSkeré pozadavky tykajici se produktu na regionalni zastoupeni ABB,
udejte typovy kod a sériové Cislo pfislusné jednotky. Vypis prodejnich, podpdrnych a
servisnich organizaci ABB s pfislusnymi kontakty naleznete na adrese
www.abb.com/drives, zde se zvoli Drives - Sales, Support and Service network.

Produktova skoleni

Informace tykajici se produktovych Skoleni ABB nelzente na adrese www.abb.com/
drives, zde se zvoli Drives - Training courses.

Zajisténi zpétné vazby pro prirucky méni¢a ABB
Vase poznamky tykajici se prirucky jsou mimoradné vitany. Jdéte na adresu

www.abb.com/drives, postupné zvolte Drives - Document Library - Manuals
feedback form.

O této pfirucce
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Instalace a uvadéni do provozu

Ukol

Ur&eni velikosti ramu pro vas frekvenéni ménic:

RO...R4.

Planovani instalace: zvoleni kabel(l atd.

Prekontrolovani podminek okolniho prostfedi,
jmenovitych hodnot a pozadovaného prutoku

vzduchu pro chlazeni.

Vybaleni a pfekontrolovani frekvenéniho ménice.

Y

Pokud ma byt frekvenéni ménic pfipojen k izolované
siti oznaCované jako IT (neuzemnéné) nebo v plo-
voucim systému uzemnéni pfekontrolujte, aby nebyl
pfipojen interni EMC filtr.

Y

Instalujte frekvenéni méni¢ na sténu nebo do skfiné.

Y

Polozte kabely.

Y

Prekontrolujte izolaci pfivodnich kabell a kabeld
vedoucich k motoru.

-

Pfipojte kabely napajeciho napéti.

Pfipojte kabely ovladani.

Prekontrolujte instalaci.

<+ - |=

[eX

Uvedte frekvenéni méni¢ do provozu.

Viz

Technické udaje: Jmenovité udaje na strané
290

Planovani elektrické instalace na strané 29

Technické udaje na strané 289

Mechanicka instalace: Vybaleni frekvenéniho
ménice na strané 25

Popis hardwaru: Typovy kéd na strané 23
Elektricka instalace: Pripojeni kabelt
napajeciho napéti na strané 38

Mechanicka instalace na strané 25

Planovani elektrické instalace: Vedeni kabelli
na strané 35

Elektricka instalace: Kontrola izola¢niho stavu
na strané 37

Elektricka instalace: Pripojeni kabelt
napajeciho napéti na strané 38

Elektricka instalace: PFipojeni oviadacich
kabelu na strané 40

Kontrolni seznam instalace na strané 43

Uvedeni do provozu, ovliadani pomoci V/V a ID
béh na strané 45

O této pfirucce
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Co obsahuje tato kapitola

Kapitola ve stru€nosti popisuje konstrukci a informace o typovém kodu.

Prehled

ACS350 je na sténu nebo do skfiné montovany frekvenéni ménic pro ovladani
stfidavych motora. Konstrukce velikosti raml RO...R4 se nepatrné lisi.

O power
O FawT

Kryty nasazeny (RO a R1)

|

7 "’ﬁ

VAN

€

o\ \
=

s )
=

l

Kryty sejmuty (RO a R1)

1 |Vystup chlazeni pfes horni kryt 9 |EMC filtr Sroub uzemnéni (EMC). Pokyn: U velikosti
2 [Montazni otvory ramu R4 je Sroub na Celni strané.
3 |Kryt panelu (a) / Zakladni ovladaci panel (b) / 10 | Varistor Sroub uzemnéni (VAR)
Asistencni ovladaci panel (c) 11 |Pfipojka adaptéru Fieldbus (modul sériové
4 |Kryt pripojek (nebo volitelny potenciometr, jednotka komunikace)
MPQOT-01) 12 | PFipojeni VIV
5 |Pripojka panelu 13 | PFipojky napajeciho napéti (U1, V1, W1), pfipojky
6 |PFipojka volitelnych doplrk brzdného rezistoru (BRK+, BRK-) a pfipojeni motoru
— (U2, v2, W2)
7 |PrFipojka FlashDrop 710 . deska VIV
8 |Napajeni OK a LED Chyba (viz LED na stran& 287) pevnovact deska
15 |Upinaci deska
16 | Svorky

Popis hardwaru
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Prehled: Pripojky

Schéma udava prehled pfFipojek. Pfipojky V/V jsou programovatelné. Schéma
ukazuje standardni pfipojky V/V pro standardni makro ABB. Pfipojky V/V pro riizna
makra viz kapitola Aplikacni makra a vdeobecné pokyny pro instalaci viz kapitola
Elektricka instalace.

Ovladaci panel (RJ-45)

i Modbus RTU (RS-232)
8
/
Stinéni O SCR
Reference vystupni frek- max. 500 ohm )
vence/otagek, 0...10 V O Al AO Vystupni frekvence
[ . 0...20 mA
Spole¢na zem O GND mAf< GND Spole¢na zem
analogovych vstupt analogovych vystupl
Referenéni napéti +10V Vi
+10 VDC, max 10 mA
Nepouziva se ve standardu O Al2
Spole¢na zem analogovych O GND
vstupt
Vystup pomocného napéti O +24V
+24 V DC, max. 200 mA
Spoletna zem pomocného @ GND PROGRAMQVATELNE RELEOVE
napéti ROCOM A DIGITALNI VYSTUPY
Spole¢na zem digitalnich DCOM
vstupt
P Stop/Start S DI RONC Releovy vystup

o op/sta 250 VAC/30V DC
wa
ZSm  Vpredivzad O DI2 L_RONO
HSg
%‘('7, S Vybsr konstantnich O DI3 DOSRC

> g otacek
=5 £ e . iz DOOUT Digitalni vystup, transistorovy t

= N gitélni vystup, transistorovy typ
TJp b konstantnich @ Dl PNP, 30 VDC, max. 100 mA
Q-3
QO & Vybérzrychlenia O DI5 DOGND

— i 1)
a0w zpomaleni
FlashDrop
Snimac impuls EMC Sroub ukostieni filtru EMC
Adaptér Fieldbus VAR Sroub ukostfeni varistoru
DeviceNet, PROFIBUS DP,
CANopen,
Modbus RTU (RS-485) .

L1 U1 u2
3fazové napajeci napéti L2 OV1 Brzdny chopper V2 AC motor
L3 OW1  BRK+ BRK- W2
)
-

1) DI5 Ize pouzit také jako ' m £ % ' Brzdny rezistor

vstupni frekvenci. [ I

Popis hardwaru
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Typovy kéd

Typovy kdéd obsahuje informace o technickych udajich a konfiguraci frekvenéniho
ménice. Typovy kdd naleznete na typovém §titku umisténém na frekvenéni ménic.
Prvni Cislice zleva udava zakladni konfiguraci, napfiklad ACS350-03E-08A8-4. Za
touto ¢asti jsou umistény kody volitelnych pfislusenstvi, ty jsou oddéleny znakem +,
napfiklad +J404. Vysvétlivky voleb u typového kdédu jsou popsany nize.

ACS350-03E-08A8-4+J404+...

ACS350 produktova rada

jednofazové/
01 = jednofazovy
03 = tfifazovy

Konfigurace
E = EMC filtr pfipojen, 50 Hz frekvence
U = EMC filtr odpojen, 60 Hz frekvence

Jmenovita hodnota vystupniho proudu
Ve formatu xxAy, kde xx vyjadfuje celo€iselnou ¢ast a y desetinnou ¢ast,
napf. 08A8 znamena 8,8 A. Pro ziskani dalSich informaci

viz odstavec Jmenovité tdaje na strané 290.

Rozsah vstupniho napéti
2 =200...240 V st.
4 = 380...480 V st.

Volitelné doplnky
J404 = ACS-CP-C Zakladni ovladaci panel

J400 = ACS-CP-A Asistencni ovladaci panel (oblast 1: jazykové podpora pro EN,
EN (AM), DE, IT, ES, PT, NL, FR, DA, FI, SV)

J416 = ACS-CP-L Asistencni ovladaci panel (oblast 2: jazykova podpora pro EN,
DE, RU, PL, TR, CS)

J402 = MPOT-01 Potenciometr

K451 = FDNA-01 DeviceNet

K454 = FPBA-01 PROFIBUS DP

Popis hardwaru
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Mechanicka instalace

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola popisuje postup mechanické instalace frekvenéniho ménice.

Vybaleni frekvenéniho ménice

Frekvenéni ménic (1) se dodava v baleni, které rovnéz obsahuje nasledujici polozky
(na obrazku je znazornéna velikost ramu R1):

+ plastovy sacek (2) obsahujici upinaci desku (pouzivanou také pro kabely V/V ve
velikosti ramu R3 a R4), upinaci desku V/V (pro velikosti ramu RO...R2),
zakladovou desku doplfiku modulu fieldbus, svorky a Srouby

* kryt panelu (3)

* montazni Sablona, integrovana do baleni (4)
» uzivatelska pfirucka (5)

+ dodaci dokumenty

* mozné volitelné doplriky (fieldbus, potenciometr, snima¢ impulsu, vse
s instrukcemi, zakladni ovladaci panel nebo asistenéni ovladaci panel).

Mechanicka instalace
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Kontrola dodavky

Pfekontrolujte, zda produkt nevykazuje znaky poskozeni. Pfi zjisténi poskozenych
komponent okamzité uvédomte prepravce.

Pfed zahajenim instalace a provozu, pfekontrolujte informace na typovém Stitku
frekvenéniho ménice, zda se jedna o spravny typ frekvenéniho ménice. Typovy

Stitek je umistén na levé strané frekvencniho ménice. Pfiklad Stitku a vysvétlivky
obsahu §titku jsou uvedeny nize.

TN
3AFE 68468167

U1 3~380...480 V

1
ABB ACS350-03E-08A8-4
IP20/ UL O t LTI
4 kW (5 HP)pen ype @ S/N YWWRXXXX @

@

®

Typovy kod, viz odstavec Typovy kéd na strané 23

Stupen kryti (IP a UL/NEMA)

Jmenovité hodnoty, viz odstavec Jmenovité udaje na
strané 290.

Sériové Cislo ve formatu YWWRXXXXWS, kde
Y: 5...9, A, ... znamena 2005...2009, 2010, ...

- WW: 01, 02,03, ... je tyden 1, tyden 2, tyden 3, ...
U2 3~0...U1V
12 8.8 A(150% 1/10 min) ceg 0 i@f_ @ R: A, B, C, ... je revizni Cislo produktu
f2  0..500 Hz XXXX: Cislo zaginajici kazdy tyden od 0001
Stitek s typovym popisem WS:  Vyrobni zavod

5 |ABB MRP kod frekvenéniho ménice

6 [Oznaceni CE, C-Tick a C-UL US (nalepka vaseho
frekvenéniho ménic¢e ukazuje platné oznaceni)

Pred instalaci

ACS350 je mozné instalovat na sténu nebo do skfiné. V pfipadé montaze na sténu
pfekontrolujte, zda nevznikaji poZzadavky na kryti s pouzitim volitelného dopliiku
NEMA 1 (viz kapitola Technické udaje).

Frekvenéni ménic Ize v zavislosti na velikosti ramu montovat tfemi rdznymi zpUsoby:
a) montaz zezadu (vSechny velikosti ram()

b) montaz ze strany (velikosti ram0 RO...R2)

¢) montaz na listu DIN (vSechny velikosti ramu).

Frekvenéni méni¢ musi byt instalovan ve svislé pozici. Pfekontrolujte misto instalace podle
nize uvedenych pozadavku. V kapitole Rozméry jsou uvedeny podrobnosti o ramech.

Pozadavky na misto pro instalaci

V kapitole Technické udaje jsou uvedeny povolené provozni podminky pro
frekvenni ménic.

Sténa

Sténa by méla byt podle moznosti co nejvice vertikalni a rovinna, méla by byt
z nehoflavého materialu a dostate¢né pevna, aby vydrZzela namahani hmotnosti
frekvenéniho ménice.

Podlaha

Podlaha/material podlahy pod mistem instalace by mély byt nehoflavé.

Mechanicka instalace
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Voliny prostor kolem frekvenéniho ménice

Pozadovany volny prostor nad a pod frekvenénim méni¢em pro zajisténi chlazeni je
75 mm. Na bo¢nich stranach frekvencnich ménica neni potfebny volny prostor, proto
je 1ze montovat vedle sebe.

Montaz frekvencniho meénice

Montaz frekvenéniho ménice

Poznamka: Zajistéte, aby se béhem instalace nedostal prach z vrtani do
frekvencniho ménice.

Pomoci Sroubt

1. Oznacte si mista otvort napf. pomoci montazni Sablony vyfiznuté z baleni.
Umisténi otvorl je také znazornéno na vykresech v kapitole Rozméry. Pocet
a umisténi pouzitych otvoru zavisi na zplisobu montaze ménice:

a) montaz zezadu (velikost ramu RO...R4): ¢tyfi otvory

b) bocni montaz (velikost ramu RO...R2): tfi otvory; jeden z dolnich otvor( je
umistén v upinaci desce.

2. Zaijistéte Srouby nebo Eepy v oznacenych pozicich.
3. Umistéte frekvenCni méni¢ na Srouby ukotvené ve sténé.
4. Bezpelné utahnéte Srouby ukotveni ve sténé.

Na listé DIN

1. Zavéste frekvencni ménic¢ na listu, jak je vidét na obrazku a nize. Pro uvolnéni
frekvenéniho ménice stisknéte uvolfiovaci packu na horni ¢asti frekvenéniho
meénice jak je vidét na obrazku b.

Mechanicka instalace
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Upevnéni upinaci desky

Viz obrazek a uvedeny nize.

1.
2.

Upevnéte svorky volné k upinaci desce pomoci dodanych Sroub.

Upevnéte upinaci desku k desce na spodni strané frekvencniho ménic¢e pomoci
dodanych Sroub.

Pripojeni volitelné dodavaného modulu fieldbus

Viz obrazek b vyse.

3.

Pfipojte kabely napajeni a ovladani, jak je popsano v kapitole Elektricka
instalace.

. Umistéte modul fieldbus na volitelné dodavanou zakladovou desku a utahnéte

Sroub uzemnéni v levém rohu modulu fieldbus. Ten také upevnuje modul
k zakladové a uzemfovaci desce.

Pokud jesté neni demontovan kryt pfipojek, zatlacte vystupek v krytu a sou¢asné
stahnéte kryt z ramu.

Nasadte modul fieldbus na volitelné dodavanou zakladovou desku v pozici, aby
byl zasunut do pfipojek na pfedni ¢asti frekvencniho ménice a aby byly spravné
nastaveny otvory pro Srouby ve volitelné& dodavané zakladové desce a v upinaci
desce V/V.

Upevnéte volitelné dodavanou zakladovou desku k upinaci desce V/V pomoci
dodanych Sroubd.

Zasunte kryt pfipojek zpét na misto.

Mechanicka instalace
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Planovani elektrické instalace

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola obsahuje pokyny, které musite dodrzet pfi vybéru motort, kabeld, jisticd,
pokladani kabell a provoznich rezimu frekvenéniho ménice. Pokud se nepostupuje
podle doporu¢eni ABB, mlize frekvenéni méni¢ zplUsobit problémy, které nejsou
pokryty zaruénimi podminkami.

Poznamka: Instalace musi byt vzdy navrzena a provedena podle pouzitelnych
mistnich zakon( a pfedpisu. ABB nepfebira jakékoliv ru€eni za instalace
nevyhovujici mistné platnym zakonum a/nebo jinym pfedpistim.

Vybér motoru

Zvolte tfifazovy stfidavy indukéni motor podle tabulky jmenovitych hodnot na strané
273 v kapitole Technické tdaje. Tabulka uvadi typické vykony motora pro kazdy typ
frekvenéniho ménice.

Pripojka stridavého sitového napéti

Pouzijte pevné pfipojeni stfidavého sitového napéti.

vyZzadovana pevna instalace pfipojky podle IEC 61800-5-1.

c VAROVANI! Jelikoz svodovy proud zafizeni obvykle piekro&i hodnotu 3,5 mA, je

Odpojovaé napajeciho napéti

Instalujte ru¢né ovladany odpojovac pfivodniho napéti (zajst'ujici odpojeni) mezi
stfidavou napdjeci sit” a frekvenéni ménic¢. Odpojova¢ musi byt takového typu, aby
bylo umoznéno jeho uzamceni v rozepnuté pozici po dobu provadéni praci
spojenych s instalaci a udrzbou.
» Evropa: Aby se vyhovélo predpisum Evropské unie dle standardu EN 60204-1,
Bezpecnost strojd, musi byt odpojovac jednim z nasledujicich typ(:
- vypina¢ vyhovujici kategorii AC-23B (EN 60947-3)
- odpojovac, ktery ma pridavny kontakt, ktery ve vSech pfipadech vyvola vypnuti
nabijecich obvod( pfed otevienim hlavnich kontaktdl odpojovace (EN 60947-3)
- jisti€ vhodny pro izolaci v souladu s EN 60947-2.

» Jiné regiony: Odpojova¢ musi vyhovovat vyuZitelnym bezpecnostnim
predpistim.

Planovani elektrické instalace
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Ochrana proti tepelnému pretizeni a zkratu

Frekvenéni méni¢ chrani sebe a kabely pfivodu napajeciho napéti a kabely k motoru
proti tepelnému pretizeni, pokud jsou kabely dimenzovany v souladu s jmenovitym
proudem frekven&niho ménice. Pfidavna teplotni ochrana zafizeni proto neni
potiebna.

VAROVANI! Pokud je frekven&ni méni¢ pfipojen k nékolika motortim, je nutné pouzit
pro kazdy kabel a motor separatni spina€ ochrany proti tepelnému pfetiZzeni

nebo pfislusny jisti€. Tato zafizeni mohou pozZzadovat také separatni pojistku pro
ochranu pfed zkratovym proudem.

Ochrana proti zkratu obvodu uvniti méniée nebo v napajecim kabelu

Usporadejte ochranu v souladu s nasledujicimi predpisy.

Schéma zapojeni Ochrana proti zkratu
Rozvodna Pfivodni Frekvenéni Jivs'téte r’nénié a
deska | kabel ménic pfivodni kabel
' pojistkami nebo
1) ’ 4 —~ jisittem. Viz poznamky
— = ﬂff“@ pod &arou 1) a 2).
/ ! ~
g--d |
41
|
— )
| it

D Pojistky jsou dimenzovany v souladu s pokyny udanymi v kapitole Technicka data. Pojistky chrani
vstupni kabel v pfipadé zkratu, zamezi poskozeni frekvenéniho ménice a také poskozeni okolnich
zarizeni v pfipadé zkratu uvnitf ménice.

2) pouzivat Ize jistiCe, které byly otestovany u ABB s ACS350. Pojistky musi byt pouzity bez dalSich
jisti¢h. Kontaktujte regionalni zastoupeni ABB, kde vam sdéli pfezkousené typy jisti¢l a jejich
charakteristiky pro napajeci sité.

VAROVANI! V disledku principu funkce a konstrukce jisti¢e, nezavisle na vyrobci,
mohou horké ionizované plyny unikat z krytu jistiCe v pfipadé zkratu. Pro zajisténi
bezpecného pouziti je nutné vénovat specialni pozornost instalaci a umisténi jistica.
Postupujte podle pokynu vyrobce.

Planovani elektrické instalace
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Ochrana proti zkratu v motoru a v pfivodnim kabelu motoru

Frekvenéni méni¢ chrani motor a kabely motoru, pokud jsou kabely dimenzovany v
souladu s jmenovitym proudem frekven¢éniho ménice. Pfidavna ochrana zafizeni
proto neni potiebna.

Ochrana proti tepelnému pretizeni motoru

Podle platnych pfedpist musi byt motor chranén proti tepelnému pretizeni a jeho
pfivodni proud musi byt vypnut, pokud se zjisti pfetizeni. Frekven&ni méni¢
obsahuje funkci ochrany tepelného pfetizeni motoru chranici motor a vypinajici
proud v pfipadé potfeby. MozZné je rovnéz pfipaojit k frekvenénimu ménici zafizeni pro
méreni teploty motoru. Uzivatel si mlze pfizpUsobit jak tepelny model, tak také
funkci méfeni teploty pomoci parametr(.

NejCastéji pouzivané senzory teploty jsou:
» velikost motoru IEC180...225: teplotni spina¢ (napf. Klixon)
» velikost motoru IEC200...250 a vétsi: PTC nebo Pt100.

Dalsi informace o teplotnim modelu viz odstavec Tepelna ochrana motoru na strané
116. Dalsi informace o funkci méreni teploty viz odstavec Méreni teploty motoru pres
standardni V/V na strané 124.

Planovani elektrické instalace
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Vybér kabell napajeciho napéti

VsSeobecna pravidla

Kabely pro pfipojeni napajeciho napéti a motoru je nutno dimenzovat v souladu

s regionalnimi predpisy.

» Kabel musi byt schopen pfenést zatéZovaci proud frekvenéniho ménice.
V kapitole Technické udaje jsou uvedeny jmenovité proudy.

» Kabel musi byt dimenzovan minimalné na maximalni pfipustnou teplotu vodic
70°C pfi trvalém pouziti. Pro USA viz odstavec Pridavné poZzadavky pro USA na

strané 33.

* Vodivost vodi¢e PE musi byt stejna jako u fazovych vodi€a (stejny prifez).
+ Kabel pro 600 V st. je akceptovan az do 500 V st..

* V kapitole Technické tdaje jsou uvedeny pozadavky na EMC.

Aby se vyhovélo pozadavkim EMC a oznaceni CE i C-tick, musi se pouzit
symetricky stinény kabel motoru (viz nize uvedeny obrazek).

Pro kabelaz vstupniho napajeni je povoleno pouZzit 4vodiCovy kabel, doporuceno je
ale pouziti stinéného symetrického kabelu.

V porovnani s 4vodi€ovym systémem sniZuje pouziti stinéného symetrického kabelu
elektromagnetické vyzafovani celého systému frekvenéniho ménice, lozZiskové

proudy a opotiebeni motoru.

Alternativni typy napajecich kabell

Zde jsou uvedeny typy silovych kabeld, které Ize pouzit s frekvenénim ménic¢em.

Kabely motoru Poznamka: Pokud vodivost stinéni kabelu
(doporucené také pro kabelaz napajeni) nepostacuje pro pfisludny ucel, je nutné pouzit
Symetricky stinény kabel: tfi fazové vodice, koncen- separatni PE vodic.
tricky nebo jinak umisténé PE vodice a stinéni
PE vodi¢ I
Stinéni inéni
a stinéni Stinéni
o PE
PE
Povolen jako kabel pfivodu napajeni
. Stinéni
CtyfvodiCovy systém: tfi fazové fazové vodice
a ochranny vodi¢
PE PE

Planovani elektrické instalace
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Stinéni kabelu motoru

Aby mohlo stinéni fungovat jako ochranny vodi¢, musi mit stejny prifez jako fazové
vodi¢e, pokud je vyrobeno ze stejného kovu.

Pro efektivni potlaceni vyzafovaného ruSeni i ruSeni po vedenich by méla byt
vodivost stinéni minimalné 1/10 vodivosti fazovych vodi¢u. Pozadavky jsou snadno
splnény s médénym nebo hlinikovym stinénim. Minimalni pozadavky na stinéni
kabelu motoru u frekvenéniho ménice jsou uvedeny nize. Stinéni zahrnuje
koncentrické uspofadani médéneho opleteni s otevienou spiralou z médéné pasky.

Izolacni plast’ Mé&déné opleteni

\
(

Pridavné pozadavky pro USA

Kabelové jadro

Pokud nejsou pouzity kovové kanaly, doporucCuje se pro kabely motoru pouzit kabel
se symetrickym uzeménim pancéfovany zvinénym hlinikovym plechem typu MC
nebo stinény silovy kabel.

Silovy kabel musi byt dimenzovan na teplotu 75°C.
Pancérfoveé trubky

KdyZ maiji byt spojeny pancéfové trubky, provedte pfemosténi spojkou se zemnim
vodi€em spojenym s trubkami na kazdé strané spojky. Pfipojte také trubky ke krytu
frekvenéniho ménice. Pouzijte separatni pancéfové trubky pro napajeci napéti,
motor, brzdné rezistory a ovladaci kabely. Nevedte kabelaZ motoru z vice nez
jednoho frekve&niho ménice ve stejné pancérové trubce.

Pancéfované kabely / stinéné silové kabely

Sestivodicové (tfi fazové vodie a tfi vodite uzeméni) typu MC oplasténé zvinénym
hlinikovym plechem se symetrickym uzeménim jsou k dispozici od nasledujicich
dodavatell (obchodni znacky jsou uvedeny v zavorkach):

* Anixter Wire & Cable (Philsheath)
* BICC General Corp (Philsheath)
* Rockbestos Co. (Gardex)

* Oaknite (CLX).

Stinéné silové kabely jsou k dispozici od firem Belden, LAPPKABEL (OLFLEX) a
Pirelli.

Planovani elektrické instalace
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Ochrana kontaktl reléového vystupu a snizeni poruch v pripadé indukéni

zatéze

Indukéni zatéz (relé, stykace, motory) zpusobuji napét'ové Spi¢ky v okamziku
vypinani.

Doplnte indukéni zatéz obvody pro zatlumeni Spicek [varistory, RC filtry (stfidavé)
nebo diody (stejnosmérné)] , aby se minimilizovaly emise EMC v okamziku vypnuti
spotfebiCl. Pokud se tyto Spicky nepotla¢i, mohou se poruchy kapacitné nebo
indukéné prenést do jinych vodi€u ovladacich kabell a znamenaji riziko chybné
funkce v dalSich &astech systému.

Instalujte ochranné komponenty co nejblize k mistu indukéniho zatizeni.
Neinstalujte ochranné komponenty na svorkovnici V/V.

——————————————

Varistor

Fi'—‘ —: Vystup:
°© B , :L relé |

230 VAC | L frekv.
e —J ménice
RC filtr P,
F B - Vystup

° relé
230 VACc : } frekv. :
e 1 ménice,
Dioda r- - - - - T---— oA
B - Vystup |

° relé
24VbC o : } frekv. |
ménice

______________

Kompatibilita s proudovymi chraniéi (RCD)

Frekvenéni méniCe ACS350-01x jsou vhodné pro pouziti s proudovymi chranici typu
A, frekvenéni ménic¢e ACS350-03x s proudovymi chranici typu B. Pro frekvenéni
ménite ACS350-03x Ize rovnéz pouzit jiny zplsob ochrany v pfipadé pfimého nebo
nepfimeho kontaktu, jako je oddéleni dvojitou nebo zesilenou izolaci nebo izolaci od
systému napajeni transformatorem.

Vybér ovladacich kabelt

Veskeré analogové ovladaci kabely a kabely pouzité pro frekvenéni vstupy museji
byt stinény.

Pouzijte kabel se stoéenymi pary a s dvojitym stinénim (obrazek a, napf. JAMAK
firmy NK Cables) pro analogové signaly. PouzZijte jeden individualné stinény par pro
kazdy signal. Nepouzivejte spole¢ny zpétny vodi¢ pro rizné analogové signaly.
Kabely s dvojitym stinénim jsou nejlepSi alternativou pro nizkonapétové digitalni
signaly, pouzit Ize také kabely s jednoduchym stinénim nebo nestinéné multiparové

Planovani elektrické instalace
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stoené kabely (obrazek b). Pro kmito¢tové vstupy vSak vzdy pouzijte stinéné

kabely.
‘r
b

a
Multiparovy kabel se zkroucenymi Multiparovy kabel se zkroucenymi
vodici s dvojitym stinénim vodici s jednoduchym stinénim

Pfenasejte analogové a digitalni signaly separatnimi kabely.

Signaly ovladané z relé zpracovavajici napéti nepfesahujici 48 V, mohou byt
umistény ve stejnych kabelech jako signaly digitalnich vstup(. Doporucujeme vést
signaly ovladané z relé jako zkroucené vodice.

Nikdy nepouZzivejte spolecné signaly 24 V ss a 115/230 V st. ve stejném kabelu.

Kabely pro relé

Kabely s kovovym oplasténim (napf. OLFLEX firmy LAPPKABEL, Némecko) byl
testovan a prezkousen u ABB.

Kabel pro ovladaci panel

V pfipadé vzdaleného pouziti nesmi kabel pro pfipojeni ovladaciho panelu k frek-
vencnimu ménici pfesahovat 3 m. Kabely otestované a pfezkouSené ABB jsou
pouzity v sadé volitelnych doplfikl pro ovladaci panel.

Pripojeni €idla teploty motoru k V/V frekvenéniho ménice

V odstavci Teplota motoru mérena pres standardni V//V na strané 124 ziskate
informace o pfipojeni snimace teploty motoru ke V/V frekvenéniho ménice.

Vedeni kabell

Vedte kabel motoru jinou trasou nez jsou vedeny ostatni kabely. Kabely motoru pro
nékolik frekvenénich ménic¢l mohou byt vedeny paralelné vedle sebe.
Doporucujeme, aby byly kabely motoru, pfivodni silové napajeci kabely a ovladaci
kabely instalovany v separatnich Zlabech. Je nutné zamezit delSimu paralelnimu
vedeni kabell motoru s jinymi kabely, aby se snizily elektromagnetické interference
zpusobené rychlymi zménami vystupniho napéti frekveéniho ménice.

Uhlem 90 stupnd.

Kabelové Zlaby museji mit mezi sebou a uzeménim dobré elektrické spojeni. Pro
zlepSeni vyrovnani potencialu Ize vyuzit systémy hlinikovych Zlaba.
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Ve schématu je znazornéno pokladani kabeld.

Kabel motoru
Frekvenéni
meénic Napéjeci kabel ¢ min. 300 mm
Vstupni silovy kabel | Kabel motoru
¢ min. 200 mm 90° I— ¢ min. 500 mm
Ovladaci kabely
Kanaly ovladacich kabelt
24V 230V 24V 230V
/
\ /
N >< 4
N
// \\

Neni povoleno, pokud neni kabel 24 V
izolovan od 230 V nebo izolovan izolaé¢nim
navliekem pro 230 V.

Vedeni 24 V a 230 V ovladacich kabell
v separatnich kanalech uvnitf skfiné.

Planovani elektrické instalace
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Elektricka instalace

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola popisuje postup elektrické instalace frekvenéniho ménice.

elektrikafi. Pfed zahajenim prace na frekvenénim ménici si preltéte bezpeénostni
instrukce na prvnich stranach v kapitole Bezpecnost na strané 5. Ignorovani
bezpec€nostnich pokynl{ mlze zplsobit zranéni meno smrt.

Q VAROVANI! Udrzbu frekvenéniho méni¢e smé&ji provadét pouze kvalifikovani

Zajistéte, aby byl frekvenéni méni¢ odpojen od vstupniho napajeciho napéti
béhem instalace. Pokud jiz byl frekvenéni ménié¢ pripojen k napajecimu napéti,
pockejte 5 min. po odpojeni vstupniho napajeciho napéti.

Kontrola izolacniho stavu

Frekvenéni ménic¢

Neprovadeéijte jakékoliv testy tykajici se tolerance napéti nebo izolacnich odpori
(napft. hi-pot nebo megger) zadného dilu frekvenéniho ménice, protoze by mohlo
méni¢ poskodit. Kazdy frekvenéni ménic¢ byl ve vyrobnim zavodé testovan z hlediska
izolace mezi hlavnimi okruhy a Sasi. Uvnitf méniCe tedy jsou obvody pro omezeni
napéti, které automaticky omezi testovaci napéti.

Vstupni kabel
Pfekontrolujte izolaci vstupniho kabelu podle regionalnich pfedpist pfed jeho
pfipojenim k frekven&nimu ménici.

Motor a kabel motoru
Pfekontrolujte izolaci motoru a kabel motoru nasledujicim zpusobem:

1. Prekontrolujte, zda je kabel motoru pfipojen k motoru a odpojen od frekvenéniho
“ meénice na pripojkach U2, V2 a W2.

)

PE

2. Zméfte izolacni odpor kabelu motoru a motoru mezi vSemi fazemi a ochrannou
zemi pfi pouziti méficiho napéti 1 kV ss. I1zola&ni odpor musi byt vy8si nez
1 Mohm.

Elektricka instalace
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Pripojeni kabell napajeciho napéti

Schéma pripojeni

Frekvenéni ménic
VSTUP VYSTUP

PE [ut] vi[wi] (©)[BR-[BRK+ [U2[ v2[w2] &

1) O\(I ff
- o .
T 1= 1T —
| S | 1]
PE F 1Y
Alternativné, viz S \O \O —-
’ A~ I
odstavec Odpojovac l’\ \ [ — ]
napéjeciho napéti na B D H H Volitelny brzdny
strané 29. [ Aij \U Sj rezistor

L2

1) Ukostrete druhy konec vodi¢e PE v rozvodné desce.

2) Pouzijte separatni kabel ukostfeni, pokud je nedostateéna vodivost stinéni kabelu (je menS$i nez vodivost fazovych
vodi¢l) a v kabelu neni umistén symetricky zemnici vodi¢ (viz odstavec Vybér kabelt napajeciho napéti na strané 32).

Poznamka:
Nepouzivejte asymetricky konstruované kabely motoru.

Pokud je v kabelu k dispozici symetricky umistény vodi¢ ukostfeni pfidavné k vodivému stinéni, pfipojte vodi¢ ukostfeni
k pfipojce ukostfeni u frekvenéniho ménice a na strané motoru.

Ukostieni stinéni kabelu motoru na strané motoru

Pro dosazeni minimalniho vyzafovani radiovych kmito&ta:

* Ukostrete kabel zkroucenim stinéni nasledujicim zptsobem:
splosténa Sitka > 1/5 . délka

* nebo ukostfete kabel stinéni v rozsahu 360 stupfiti u prachodky do pfipojovaci
svorkovnice motoru.

b >1/5-a
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1. U systéml( IT (izolované) a u specialnich systému TN (v rohu uzemnény trojuhel-
nik - nevyskytuje se v CZ) odpojte interni EMC filtr odstranénim Sroubku u EMC.
Pro tfifazové ménice typu U (s typovym kédem ACS350-03U-) je Sroubek EMC
odpojen jiz ve vyrobé a je nahrazen za plastovy.

systému IT [izolovany napajeci systém nebo vysokoimpedanéni sit” (nad 30 ohm)],

c VAROVANI! Pokud se frekvenéni méni¢ s neodpojenym filtrem EMC instaluje u

bude systém pfipojen k potencialu zemé pfes kondenzatory filtru EMC. To m(ize
zpusobit nebezpedi nebo poskozeni frekvenéniho ménice.

Pokud se frekvenéni ménic¢ s neodpojenym filtrem EMC instaluje u systému TN (v
rohu uzemnény trojuhelnik - nevyskytuje se v CZ), bude frekvenéni méni¢ podkozen.

2. Upevnéte zemnici vodi¢ (PE) vstupniho napajeciho kabelu pod zemnici svorku.
Pfipojte fazové vodice k pfipojkam U1, V1 a W1. Pouzijte utahovaci moment
0,8 Nm pro velikosti ramu R0O...R2 a 1,7 Nm pro R3 a 2,5 Nm pro R4.

3. ObnaZzte kabel motoru a stocte stinéni, aby bylo co nejkratsi a vytvarelo
upeviiovaci vodi¢. Upevnéte stoCené stinéni pod zemnici svorku. Zapojte fazové
vodi€e na pfipojky U2, V2 a W2. PouZijte utahovaci moment 0,8 Nm pro velikosti
ramu RO...R2 a 1,7 Nm pro R3 a 2,5 Nm pro R4.

4. Zapojte volitelny brzdny rezistor na pfipojky BRK+ a BRK- pomoci stinéného
kabelu s vyuzitim stejného postupu jako pro kabel motoru v kroku 3.

5. Mechanicky zajistéte kabely vystupujici z frekvenéniho ménice.

Sroubek pro odpojeni EMC:
velikost ramu RO...R3

b

Sroubek pro OdeJ eni EMC:
velikost ramu R4 ‘ ———
=
o

Kabely pfipojeni napajeni a uzemnéni
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Pripojeni ovladacich kabell

Pripojeni VIV
Nize uvedeny obrazek ukazuje konektory V/V. Utahovaci moment je 0,5 Nm.

1 2 3 456 7 8 17 18 19 X1A: 1: SCR 9: +24V X1B: 17: ROCOM
2: Al 10: GND 18: RONC
3:GND 11: DCOM 19: RONO
S1 DODDDLDD DDD 4:+10V 12: D1 20: DOSRC
A = 7 mn . 5: Al2 13: DI2 21: DOOUT
m : : :
eocoveos pool  $HP R
8: GND 16: DI5 digitaini nebo

<:(§ 9 10 11 12 13 14 15 16 20 21 22
X1A X1B

frekvenéni vstupy

Standardni pfipojky
Standardni pfipojeni ovladacich signall zavisi na pouzitém aplikaénim makru, které
se zvolilo pomoci parametru 9902. Viz kapitola Aplikacni makra, zde je uvedeno
schéma pfipojeni.

Volba napéti a proudu

Pfepina¢ S1 voli napéti (0 (2)...10V /-10 ... 10 V) nebo proud (0 (4)...20 mA /

-20 ... 20 mA) jako typ signalu pro analogové vstupy Al1 a Al2. Nastaveni z vyroby
jsou unipolarni napéti pro Al1 a unipolarni proud pro Al2 (0 (4)...20 mA), to
koresponduje se standardnim pouzitim v aplikacnim makru.

Horni poloha: | [0 (4)...20 mA], standardni pro Al2; nebo -20 ... 20 mA
Dolni poloha: U [0 (2)...10 V], standardni pro Al1; nebo -10 ... 10 V

[
o
<

Al [wam

Pfipojeni napéti a proudu

K dispozici je také bipolarni napéti (-10 V...10 V) a proud (-20 mA...20 mA). Pokud
se ma pouzit bipolarni pfipojeni misto unipolarniho, nahlédnéte do odstavce
Programovatelné analogové vstupy na strané 102, kde je uvedeno, jak se nastavuji

parametry.
Unipolarni napéti Bipolarni napéti Unipolarni/bipolarni proud
—1.SCR SCR SCR
110 kohm Al ,ll_ Al ’—(D Jl_ Al
’—é #— GND GND GND
! +10V
+10V GND -10V PouZijte externi napajeci zdroj.

Frekvencni vstup

Pokud je pouzit DI5 jako frekvenéni vstup, je v odstavci Frekvenéni vstup na strané
105 uvedeno, jak se nastavuji parametry.

Priklad pfipojeni dvouvodi¢ového senzoru

Makra ruéné/vzdalené, PIR regulace a regulace momentu (viz strany 87, 88, 89)
pouzivaji analogovy vstup 2 (Al2). Schémata zapojeni pro tato makra ukazuji
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pfipojeni v pfipadé pouZiti separatniho napajeného senzoru. Nize uvedeny obrazek
ukazuje pfiklad pfipojeni s pouzitim dvouvodiCoveho senzoru

Méfeni nebo reference procesni aktualni hodnoty,
4...20 mA, R;, = 100 ohm

4.20mA A
P LA S A
| ’—6 GND
|_9 124V
10 |GND

Vystup pomocného napéti, neizolovany,
+24 VDC, max. 200 mA

Pokyn: Senzor je napajen pfes svUj proudovy vystup. Proto musi byt vystupni signal

4...20 mA.

WARNING! VSechny ELV (extra nizké napéti) obvody pfipojené k ménic¢i musi byt
pouzivany v ramci zony ekvipotencialniho spojeni, tzn. v ramci zény, kde jsou
vSechny sou€asné dosazitelné vodivé dily elektricky spojeny, aby se zamezilo
vzniku nebezpecného napéti mezi témito dily. Toto je zajist€no vhodnym

uzemnénim z vyroby.

Elektricka instalace
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Postup

1.
2.

Vyjméte kryt pfipojek sou€asnym zatlaCenim zapadek a stazenim krytu z ramu.

360 stupnu a uzeméte stinéni pod svorku.

3. Zapojte vodi€e do prislusnych pfipojek.

4. Stocte zemnici vodi¢e kazdého paru analogového signalového kabelu a zapojte

tento svazek do pfipojky SCR.

5. Digitalni signaly. Zapojte vodi¢e kabelu do pfislusnych svorek.

6. Stoc¢te zemnici vodiCe a stinéni (pokud je pouzito) digitalnich signalovych kabel(

do svazku a zapoijte je do pfipojky SCR.

7. Mechanicky zajistéte vSechny kabely vné frekvenéniho ménice.

8. Pokud nepotfebujete instalovat volitelny modul fieldbus (viz strana 28), zasurite

zpét kryt pfipojek.

=T TR ——
[RIBD = 1

Elektricka instalace
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Kontrolni seznam instalace

Kontrolni seznam

Pfekontrolujte mechanickou a elektrickou instalaci frekvenéniho ménice pred jeho
spusténim. Projdéte si nize uvedeny kontrolni seznam, spole¢né s jinou osobou.
Prectéte si kapitolu Bezpecnost na prvnich stranach této pfiruéky pfed zahajenim
prace na zafizeni.

Prekontrolujte

O

O

O

O

O0O0O0000ao0a0o

O

MECHANICKA INSTALACE

ELEKTRICKA INSTALACE (Viz Pléanovani elektrické instalace a Elektrické instalace.)

Jsou pfipustné podminky okolniho prostiedi. (Viz Mechanicka instalace: PoZadavky na misto
pro instalaci na strané 26, Technické tdaje: PoZadavky na prutok chladiciho vzduchu na
strané 292 a Podminky okolniho prostiredi na stran& 298.)

Frekvenéni ménic je spravné upevnén na rovné vertikalni nehoflavé sténé. (Viz Mechanicka
instalace.)

Volny prutok chladiciho vzduchu. (Viz Mechanicka instalace: Volny prostor kolem
frekvenéniho ménice na strané 27.)

Motor a pohanéné zafizeni jsou pfipraveny ke spusténi. (Viz Planovani elektrické instalace:
Vybér motoru na strané 29 a Technické udaje: Motorovy privod na strané 296.)

Pro neuzemnéné systémy a systémy s plovoucim uzemnénim: Interni EMC filtr je odpojen
(odstranén Sroubek u EMC).

Kondenzatory jsou naformatovany,pokud byl frekvenéni méni¢ skladovan déle nez dva roky.
Frekvenéni ménic je spravné uzemnén.

Vstupni napdjeci napéti odpovida jmenovitému vstupnimu napéti frekvenéniho ménice.
Pfipojky napajeciho napéti na U1, V1 a W1 jsou OK a jsou utazeny spravnym momentem.
Jsou instalovany odpovidajici pojistky a odpojovac.

Pfipojky motoru na U2, V2 a W2 jsou OK a jsou utazeny spravhym momentem.

Kabel motoru je veden oddélené od ostatnich kabelu.

Pfipojky externiho ovladani (V/V) jsou OK.

Vstupni napdjeci napéti nelze pfipojit k vystupu frekvenéniho ménice (pomoci pfeklenovaci
pfipojky).
Je nasazen kryt pfipojek a v pfipadé NEMA 1 také kryt a pfipojovaci box.

Kontrolni seznam instalace
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Kontrolni seznam instalace
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Uvedeni do provozu, ovladani pomoci V/V a ID béh

Co obsahuje tato kapitola

Tato kapitola obsahuje pokyny jak:

* provést uvedeni do provozu

+ spustit, zastavit, zménit smér otaceni a nastavit otdcky motoru pres interfejs V/V
» provést identifikaéni béh pro frekvenéni ménic.

V této kapitole je stru¢né popsano pouZiti ovladaciho panelu. Podrobnosti o pouziti
ovladaciho panelu jsou uvedeny v kapitole Oviadaci panel od strany 53.

Jak se uvadi frekvenéni méni¢ do provozu

Uvadéni frekvencniho ménice do provozu zavisi na tom, jaky mate ovladaci panel a
zda néjaky mate.

* Pokud nemate ovladaci panel, postupujte podle pokynl uvedenych v odstavci
Jak uvést frekvenéni ménic¢ do provozu bez oviadaciho panelu na strané 45.

* Pokud mate Zakladni ovladaci panel, postupujte podle pokynu uvedenych
v odstavci Jak se provede omezené uvedeni do provozu na strané 46.

* Pokud mate Asistencni ovladaci panel, mizete budto spustit Start-up Asistent (viz
odstavec Jak se provede uvedeni do provozu s napovédou na strané 57) nebo
provést omezené uvedeni do provozu (viz odstavec Jak se provede omezené
uvedeni do provozu na strané 46).

Start-up Asistent, ktery je obsazen pouze u Asistenéniho ovladaciho panelu, vas
povede vSemi dulezitymi nastavenimi. V omezeném uvedeni do provozu vam
frekvencni méni¢ nedava zadné pokyny; provadite velmi jednoduché nastaveni podle
pokynu uvedenych v této pfirucce.

Jak uvést frekvencéni méni¢ do provozu bez oviadaciho panelu

Q Uvedeni do provozu sméji provadét pouze kvalifikovani elektrikafi.

|
O

BEZPECNOST

Bezpecénostni instrukce udané v kapitole Bezpecénost je béhem uvadéni do provozu
nutno dodrzet.

Frekven¢ni méni¢ se automaticky spusti pfi pfipojeni napajeni, pokud je zapnut
externi pfikaz chodu.

Prekontrolujte instalaci. Viz kontrolni seznam v kapitole Kontrolni seznam instalace.

Pfrekontrolujte, zda pfi spusténi motoru nevznikne zadné nebezpedi. Oddélte spojku
pohanéného stroje, kdyz vznika riziko poskozeni v pfipadé nespravného sméru otaceni.

Uvedeni do provozu, oviadani pomoci V/V a ID béh
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ZAPNUTIi NAPAJECIHO NAPETI
L1 | Zapnéte napajeci napéti a chvili pockejte.

O Prekontrolujte, zda nesviti ervena LED a sviti zelena LED, ale neblika.

Frekvenéni ménic€ je nyni pfipraven k pouziti.

Jak se provede omezené uvedeni do provozu

Pro omezené uvedeni do provozu, muzete pouzit Zakladni ovladaci panel nebo
Asistenéni ovladaci panel. NiZze uvedené pokyny jsou platné pro oba ovladaci
panely, ale zobrazené displeje jsou pouze displeje Zakladniho ovladaciho panelu,
kdyZ se pokyny neuplatni jen u Asistenéniho ovladaciho panelu.

Pfed zahajenim prace zajistéte, abyste méli k dispozici data z typového Stitku motoru.

BEZPECNOST

Uvedeni do provozu sméji provadét pouze kvalifikovani elektrikafi. Bezpeénost

A instrukce udané v kapitole Bezpecnost je b&éhem uvadéni do provozu nutno dodrzet.
Frekvenéni méni€ se automaticky spusti pfi pfipojeni napajeni, pokud je zapnut
externi pfikaz chodu.

O | Prekontrolujte instalaci. Viz kontrolni seznam v kapitole Kontrolni seznam instalace.

O | Prekontrolujte, zda spusténi motoru nemuze zpUsobit jakékoliv ohrozeni.

Oddélte spojku pohanéného stroje, pokud:

* vznika riziko poSkozeni v pfipadé nespravného sméru otaeni nebo

* je nutné provést ID béh béhem uvadéni frekvenéniho ménice do provozu. ID béh je nutny
pouze tehdy, kdyZ aplikace vyZaduje mimofadnou pfesnost v fizeni motoru.

ZAPNUTiI NAPAJECIHO NAPETI

O | Pfipojte napdjeci napéti. REM OO N
Zakladni ovladaci panel se zapne ve vystupnim rezimu. .

OUTPUT FWD
Asisten¢ni ovladaci panel se dotaze: chcete pouzit Start-up REM U CHOICE
. . EXTT . , Do you want to
Asistent? Pokud stisknete , Start-up Asistent se nespusti use” the start-up
a mUzete pokracovat s manualnim uvedenim do provozu aSta"t?
podobnym zpusobem, jak je popsano pro Zakladni ovladaci No
panel EXIT [ 00:00 OK

Uvedeni do provozu, oviadani pomoci V/V a ID béh
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MANUALNI ZADANi SPOUSTECICH DAT (skupina parametrii 99)

Pokud mate Asistenéni ovladaci panel, zvolte jazyk (Zakladni
ovladaci panel nepodporuje jazyky). Viz parametr 9901 pro
hodnoty alternativ jazyku, které jsou k dispozici.

V8eobecny postup nastaveni parametrd je popsan pro Zakladni ovladaci
panel. DalS$i podrobné instrukce pro Zakladni ovladaci panel naleznete na
strané 63. Pokyny pro Asistenéni ovladaci panel jsou na strané 74.

VSeobecny postup nastaveni parametr:

1. Pro pfechod do hlavniho menu, stisknéte ~X_] pokud je v dolni Fadce

zobrazeno OUTPUT; jinak opakované stisknéte 777 aZ se zobrazi MENU
v dolni fadce.

2. Stisknéte tladitka » A /¥ _~ dokud se nezobrazi “PAr’ a stisknéte

]

3. Vyhledejte pfislusnou skupinu parametr(i pomoci tlagitek ~a /¥ ~ a

stisknéte ~X_J.

4. \lyhledejte ptislusny parametr ve skupiné pomoci tladitek ~ AN/ ¥ .

5. Stisknéte a pfidrzte “Y_J na dobu pfiblizné dvou sekund, aZ se zobrazi
hodnota parametru s identifikaci pod hodnotou.

6. Zméfite hodnotu pomoci tlagitek ~a~/<¥ . Hodnota se méni rychleji,
kdyz tlacitko pfidrzite stisknuto.

7. Ulozte hodnotu parametru stisknutim S_J.

Zvolte aplikacni makro (parametr 9902). VSeobecny postup
nastaveni parametrd je udan vyse.

Standardni hodnota 1 (ABB STANDARD) je vyhovujici pro vétSinu pfipadd.

Zvolte rezim fizeni motoru (parametr 9904).

1 (VEKTOR.:) (vektorové otacky) je vyhovujici pro vétsinu pfipada.

2 (VEKTOR.:MOM) (vektorovy moment) je vhodné pro aplikace s fizenim
momentu. 3 (SKALAR.:FREK) (skalarni frekvence) je doporugena

» pro multimotorové frekvenéni ménice, kdyz se méni pocet motoru
pfipojenych k frekvenénimu ménici

» kdyz je jmenovity proud motoru niz$i nez 20 % jmenovitého proudu
frekvenéniho ménice

» kdyz se frekvenéni méni¢ pouziva pro testovaci Ucely bez pfipojeného motoru.

REM UPAR EDIT
9901 JAZYK

[0]
ZRUSIT] 00:00 [ULOZIT

ENGLISH

“rEF
—01-
* 2001
“ 2002
- 1200
- 1600
“ 2002
* 9902
“ 9904

Uvedeni do provozu, oviadani pomoci V/V a ID béh
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Zadejte data motoru z jeho stitku: Poznamka: Nastavte data
p motoru na presné stejnou
-Q)— ABB Motor -Q)— hodnotu jako na $titku motoru.
otors c € Napfiklad pokud jsou na $titku
8 ~ motor .héchﬁmes@ 4 = uvedeny jmenovité otacky
[No motoru 1440 ot./min, zpUsobi
[Ins.l. F IP 55 nastaveni hodnoty parametru
v_ | Hz LKW L odmin | A_Lcos PUAIN |'ElS 9908 JMEN. OTACKY MOT na
690Y |50 |30 [1475 | 325 |083 - .
2000 |50 |30 145 | 56 083 1500 ot./min Spatny provoz
660Y |50 |30 [1470 | 34 o083 380V frekvenéniho ménice.
380D 50 |30 [1470 |50 |08 | -@—— napajeci
415D | 50 |30 [1475 | 54 |o083 "
440D | 60 | 35 |1770 | 59 | 0.83 napeti
Cat.no ___ 3GAA202001-ADA
6312/C3 & 621003 [180 kg
-&} IEC 34-1 {b)
* jmenovité napéti motoru (parametr 9905) REM 9 9 O 5
PAR FWD
» jmenovity proud motoru (parametr 9906) REM 9 9 O 6
Povoleny rozsah, pokud je parametr 9904 nastaven na 1 (VEKTOR.:)
nebo 2 (VEKTOR.:MOM): 0,2...2,0 - Iy A PAR FwD
* jmenovita frekvence motoru (parametr 9907) REM 9 9 O 7
PAR FWD
* jmenovité otacky motoru (parametr 9908) REM 9 9 O 8
PAR FWD
* jmenovity vykon motoru (parametr 9909) REM 9 9 O 9
PAR FWD

Zvolte metodu identifikace motoru (parametr 9910).

Standardni hodnota 0 (VYPNUTO/IDMAGN) je vhodna pro vétSinu aplikaci. Je aplikovana
pfi tomto zakladnim postupu uvedeni do provozu. PovSiméte si, Ze pokud je:

« parametr 9904 nastaven na 1 (VEKTOR: OTACKY) nebo 2 (VEKTOR: MOMENT)

* parametr 9904 nastaven na 3 (SKALAR: FREK) (skalarni: frekvence), parametr 2707
musi byt nastaven na 3 (SK.LET.START) nebo 5 (LETMY+ZVYS.).

Pokud je zvoleno 0 (VYPNUTO/IDMAGN), pfejdéte na dalSi krok.
Hodnota 1 (ZAPNUTO) by méla byt zvolena, kdyz:
- provozni bod je v blizkosti nulovych otacek a/nebo

- je poZzadovan provoz pfi momentovém rozsahu nad jmenovitym momentem motoru
a v Sirokém rozsahu otacek bez zpétné vazby méfenych otacek.

Pokud se rozhodnete provést ID béh (hodnota 1 (ZAPNUTO) (zapnuto)), pokracujte podle
separatnich pokyng udanych na strané 54 v odstavci Jak se provede ID béh a potom se
vratte na krok SMER OTACENI MOTORU na strané 49.

Uvedeni do provozu, oviadani pomoci V/V a ID béh




IDENTIFIKACNI MAGNETIZACE S VOLBOU ID BEHU 0 (VYPNUTO) (vypnuto)

Stisknéte tlacitko k pfepnuti do lokalniho ovladani (LOC se
zobrazi vlevo).

Stisknéte (&> ke spusténi frekvenéniho ménice. Nyni se
vypocte model motoru magnetizaci motoru po dobu 10 az

15 sekund pfi nulovych otackach.

SMER OTACENi MOTORU

Pfekontrolujte smér otaceni motoru.

» Pokud je frekven&ni ménic¢ v rezimu dalkového ovladani
(REM je zobrazeno na levé strané), pfepnéte do rezimu
lokalniho ovladani stisknutim (5.

» Pro pfechod do hlavniho menu, stisknéte ~X—] pokud je
v dolni fadce zobrazeno OUTPUT; jinak opakované stisknéte
7 dokud se nezobrazi MENU v dolni fadce.

+ Stisknéte tlac¢itka ~a~/<¥ > dokud se nezobrazi “rEF” a
stisknéte “XJ.

» ZvySujte referencni frekvenci z nuly na malou hodnotu
pomoci tlaCitka ~a~.

 Stisknéte ke spusténi motoru.

» Prekontrolujte, zda aktualni smér ota€eni motoru je stejny,
jak je indikovano na displeji (FWD znamena vpfed a REV
znamena vzad).

+ Stisknéte (&> k zastaveni motoru.

Pro zménu sméru ota€eni motoru:

» Odpojte napajeci napéti od frekvenéniho ménice a pockejte
5 minut za Uucelem vybiti kondenzator v meziobvodu.
Zméfte napéti mezi jednotlivymi vstupnimi pfipojkami (U1,
V1 a W1) a kostrou pomoci multimetru, aby se zajistilo Ze je
frekvencni ménic vybity.

« Zaménte pozici dvou fazovych vodi¢l kabelu motoru na
vystupnich pfipojovacich svorkach ve frekvenénim ménici
nebo na svorkovnici motoru.

* Prekontrolujte svoji praci pfipojenim napajeciho napéti a
opakovanim vySe popsané kontroly.

49

LOC
XXX =
FWD
—
dopredny
smér
<>
‘0
S\
reverzni
N smér
o

LIMITY OTACEK A CASY ZRYCHLOVANI/ZPOMALOVANI

Nastavte minimalni otacky (parametr 20017).

Nastavte maximalni otacky (parametr 2002).

LoC

2001

PAR FWD

LOC

2002

PAR FWD

Uvedeni do provozu, oviadani pomoci V/V a ID béh
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Nastavte €as zrychlovani 1 (parametr 2202).

Poznamka: Prekontrolujte také ¢as zrychlovani 2 (parametr
2205) pokud se v aplikaci pouzivaji dva €asy zrychlovani.

Nastavte ¢as zpomalovani 1 (parametr 2203).

Poznamka: Nastavte také ¢as zpomalovani 2 (parametr 2206)
pokud se v aplikaci pouZzivaji dva ¢asy zpomalovani.

ULOZENI UZIVATELSKEHO MAKRA A ZAVERECNA

Uvedeni do provozu je nyni dokonéeno. Nyni v§ak mize byt
uziteCné nastavit parametry poZzadované ve vasi aplikaci a
uloZit nastaveni jako uzivatelské makro jak je popsano

v odstavci UZivatelska makra na strané 94.

Pfekontrolujte, zda je stav frekvencniho ménice OK.

Zakladni ovladaci panel: Pfekontrolujte, zda na displeji nejsou
zobrazeny poruchy nebo alarmy. Pokud chcete kontrolovat
LEDs na pfednim panelu frekvenéniho ménice, pfepnéte
nejprve do rezimu dalkového ovladani (jinak bude generovana
porucha) pfed odpojenim panelu a pfekontrolujte, zda nesviti
Cervenda LED a zda sviti a neblika zelena LED.

Asistenéni ovladaci panel: Pfekontrolujte zda na displeji nejsou
zobrazeny poruchy nebo alarmy a zda na panelu sviti a neblika
zelena LED.

< 2202

PAR FWD
< 2203

PAR FWD
KONTROLA
<9902

PAR FWD

Frekvenéni ménic je nyni pripraven k provozu.

Uvedeni do provozu, oviadani pomoci V/V a ID béh
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Jak se provede uvedeni do provozu s napovédou
Pro uvedeni do provozu s napovédou je nutné pouzivat Asistencni ovladaci panel.

Pfed zahajenim prace zajistéte, abyste méli poruce data z typového Stitku motoru.

BEZPECNOST

Q Uvedeni do provozu sméji provadét pouze kvalifikovani elektrikafi.

Bezpeclnostni instrukce udané v kapitole Bezpecnost je béhem uvadéni do provozu
nutno dodrzet.

O | Pfekontrolujte instalaci. Viz kontrolni seznam v kapitole Kontrolni seznam instalace.
O | Prekontrolujte, zda spusténi motoru nemuze zpUsobit jakékoliv ohrozeni.

Oddélte spojku pohanéného stroje, pokud:

» vznika riziko poSkozeni v pfipadé nespravného sméru otaceni, nebo

* je nutné provést ID béh béhem uvadéni frekvenéniho ménice do provozu. ID béh je nutny
pouze tehdy, kdyZ aplikace vyZzaduje mimofadnou pfesnost v fizeni motoru.

ZAPNUTI NAPAJECIHO NAPETI

U | Pripojte napajeci napéti. Ovladaci panel se nejprve dotaze zda REM &Cl‘;lvgf]%Et(gybér) -
chcete spustit Start-up Asistent. (Chcete pouzit Start-up use%/the start-up
asistenta?) aSt%’r‘]gf
. Stiskqéte % (kdyzZ je zvyraznéno (ano)) ke spusténi Start- %960:00 oKk

up Asistenta. (Opustit)
- Stisknéte % pokud nechcete spustit Start-up Asistenta.
« Stisknéte tlagitko ¥ ke zvyraznéni [ a potom stisknéte <=, |[REM T CHOICE (vybér) —
. . . Show start-up
pokud chcete abyste byli znovu dotazovani (nebo nebyli assistant_on
dotazovani) panelem na spusténi Start-up Asistent pfi pfistim “Ebo‘;ﬁz)
zapnuti napajeciho napéti frekvenéniho ménice (Zzobrazit Mne) _
Start-up Assistenta pri pristim zavedeni systému?). (OEXIT 100:00 [ oK
pustit)
VOLBA JAZYKA

[J | Pokud se rozhodnete spustit Start-up Asistent, dotaze se vas REM . d%{apch aEr%%nTetru
displej na volbu jazyka. Listujte mezi volitelnymi jazyky pomoci 9901 JAZ$K (azyk)
tlagitek ~a~/<¥ a stisknéte g pro zvoleni. ENGLISH
Pokud stisknete 22>, bude Start-up Asistent zastaven. %"ggl 881,%

(Opustit) (Ulozit)
ZAHAJENIi UVADENIi DO PROVOZU S NAPOVEDOU

(1 | Start-up Asistent vas nyni povede jednotlivymi Glohami uvadéni do ||REM L EDITACE PAR——
provozu, po€inaje nastavenim motoru. Nastavte data motoru, 9905 IMEN NAP.MOT
pfesné na stejné hodnoty, jako jsou uvedeny na Stitku motoru. 220 V
Listujte mezi volitelnymi hodnotami parametru pomoci tlacitek OPUSTIT 00:00 [ULOZTT

AN a stisknéte ““’%{ k jejich pfijeti a pokracovani chodu se
Start-up Asistent.

Poznamka: Pokud kdykoliv stisknete ‘=", bude Start-up
Asistent zastaven a displej pfejde do vystupniho rezimu.

Uvedeni do provozu, oviadani pomoci V/V a ID béh
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Po dokonceni ukolu, se panel dotaze, zda chcete pokracovat
dalSim nastavovacim ukolem.

» Stisknéte % (kdyZ je zvyraznéno ERAEENE ) pro pokradovani
s nasledujicim ukolem.

» Stisknéte tlacitko <3 ke zvyraznéni a potom
stisknéte % k pfesunu na dal$i ukol bez jeho provedeni.

- Stisknéte O%T k zastaveni Start-up Asistent.

REM U VYBER
Chcete pokracovat
s nastavenim
aplikace?
EEE!EE@MEEI
Preskocit

OPUSTIT| 00:00 oK

ULOZENIi UZIVATELSKEHO MAKRA A ZAVERECNA KONTROLA

Uvedeni do provozu je nyni dokon&eno. Nyni v§ak mlze byt
uzite€né nastavit parametry poZzadované ve vasi aplikaci a ulozit
nastaveni jako uZivatelské makro jak je popsano v odstavci
UzZivatelska makra na strané 94.

Po dokon€eni uvadéni do provozu prekontrolujte, zda na displeji
nejsou zobrazeny poruchy €i alarmy a zda sviti a neblika zelena
LED.

Frekvenéni méni¢€ je nyni pripraven k pouziti.

Uvedeni do provozu, oviadani pomoci V/V a ID béh




Jak se ovlada frekvenéni ménic€ pres interfejs VIV
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NiZe uvedena tabulka popisuje, jak se ovlada frekvenéni meénic pfes digitalni a

analogové vstupy, kdyz:
* je ukonéeno nastaveni motoru

* je platné standardni nastaveni parametr(.

Displeje Zakladniho ovladaciho panelu jsou zobrazeny jako pfiklad.

UVODNIi NASTAVENI

Pokud potfebujete zménit smér otaceni, prekontrolujte nastaveni
parametru 7003 na 3 (ZADOST).

Zajistéte, aby bylo pfipojeni ovladani zapojeno podle schématu
pfipojeni pro ABB Standardni makro.

Zajistéte, aby byl frekvenéni ménic v rezimu vzdaleného ovladani.
Stisknéte tlacitko k pfepnuti mezi vzdalenym a lokalnim
ovladanim.

SPUSTENi MOTORU A RiZENi OTACEK MOTORU

Spusténi se provede zapnutim digitalniho vstupu DI1.

Zakladni ovladaci panel: Text FWD zacne rychle blikat a zastavi
blikani po dosazeni nastavené hodnoty.

Asistenéni ovladaci panel: Sipka se zaéne otadet. Je znazornéna
bodové po dosazeni nastavené hodnoty.

Nastavte vystupni frekvenci frekven&niho ménice (otacky motoru)
nastavenim napéti analogového vstupu Al1.

ZMENA SMERU OTACENi MOTORU
Zpét: Zapnéte digitalni vstup DI2.

Vpied: Vypnéte digitalni vstup DI2.

ZASTAVENiI MOTORU

Vypnéte digitalni vstup DI1. Motor se zastavi.
Zakladni ovladaci panel: Text FWD za&ne pomalu blikat.
Asistenéni ovladaci panel: Sipka ukonci otaceni.

Viz Standardni makro ABB na
strané 87.

V rezimu vzdaleného ovladani je
na displeji panelu zobrazen text
REM.

- 00~

OUTPUT FWD

- 500~

OUTPUT FWD
| |

OUTPUT REV
|

OUTPUT FWD

00 -
| |

OUTPUT FwWD

Uvedeni do provozu, oviadani pomoci V/V a ID béh
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Jak se provede ID béh

Frekvenéni méni¢ odhaduje automaticky charakteristiky motoru pfi prvnim spusténi
frekvencniho ménice a po zméné nékterého parametru motoru (skupina 99 START-
UP DATA). Toto plati, pokud ma parametr 9970 ID BEH hodnotu 0 (VYPNUTO/
IDMAGN).

Ve vétSiné aplikaci neni potfeba provadét separatni ID béh. ID béh by mél byt
zvolen, kdyz:

+ je pouzit rezim vektorového ovladani (parametr 9904 = 1 (VEKTOR: OTACKY)
nebo 2 (VEKTOR: MOMENT), a

* provozni bod je v blizkosti nulovych otacek a/nebo

* je pozadovan provoz pfi momentovém rozsahu nad jmenovitym momentem
motoru a v Sirokém rozsahu otacek bez zpétné vazby (tzn. bez snimace pulz()
méfenych otacek.

Poznamka: Pokud se zméni parametry motoru (skupina 99 START-UP DATA) po
provedeni ID béhu, musi byt ID béh opakovan.

Prabéh ID béhu

VSeobecny postup nastaveni parametrli zde neni opakovan. Pro Zakladni ovladaci
panel, viz strana 63 a pro AsistenCni ovladaci panel, viz strana 74 v kapitole
Ovladaci panely. ID béh nelze provést bez ovladaciho panelu.

A

O O

o o oo

O O

UVODNi KONTROLY

VAROVANI! Motor bude b&hem ID-b&hu spustén s priblizné 50...80 % jmenovitych
otaCek. Motor se bude otacet v dopfedném sméru. Zajistéte bezpeény chod
motoru pred spusténim ID béhu!

Odpojte motor od pohanéného zafizeni.

Pokud byla zménéna hodnota parametrl (skupina 01 PROVOZNI DATA az skupina 98
VOLITELNE MODULY) pfed ID bé&hem, pfekontrolujte zda nové nastaveni splfiuje
nasledujici podminky:

2001 MINIMUM < 0 ot./min
2002 MAXIMUM > 80 % jmenovitych otacek motoru
2003 MAXIMUM PROUD 2 /oy

2017 MAX MOMENT 1 > 50 % nebo 2078 MAX MOMENT 2 > 50 %, v zavislosti na tom,
ktery limit je pouzit podle parametru 2074 VYBER MAX MOM

Pfekontrolujte, zda je zapnut signal Run Enable (umozZnéni chodu) (parametr 1607).

Zajistéte pfepnuti panelu do rezimu lokalniho ovladani (LOC je zobrazeno na levé strané/
nahofe). Stisknéte tlacitko k pfepnuti mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim.

Uvedeni do provozu, oviadani pomoci V/V a ID béh




ID BEH SE ZAKLADNIM OVLADACIM PANELEM

Zmérnite parametr 9970 ID CHOD MOTORU na 1 (ZAPNUTO)
(zapnuto). UloZte nové nastaveni stisknutim <.

Pokud chcete monitorovat aktualni hodnoty v pribéhu ID béhu,
prejdéte do vystupniho rezimu OUTPUT (vystup) opakovanym
stisknutim =7, aZ se tam dostanete.

Stisknéte C®> ke spusténi ID béhu. Panel pfepina mezi
zobrazenim, které bylo na displeji v okamziku spusténi ID bé&hu
a zobrazenim alarmu, jak je zndzornéno vpravo.

V3eobecné je doporuceno nestisknout jakékoliv tlagitko na
ovladacim panelu béhem ID béhu. ID béh mlzete kdykoliv
zastavit stisknutim (@>.

Po dokonéeni ID béhu se jiZz nezobrazuje zobrazeni alarmu.

Pokud dojde k chybé v prabéhu ID béhu, zobrazi se vpravo
uvedené zobrazeni poruchy.

ID BEH S ASISTENCNIM OVLADACIM PANE

Zméiite parametr 9970 ID CHOD MOTORU na 1 (ZAPNUTO)
(zapnuto). UloZte nové nastaveni stisknutim &

ﬁ .

Pokud chcete monitorovat aktualni hodnoty v pribéhu ID béhu,
OPUSTIT

pfejdéte do vystupniho rezimu opakovanym stisknutim =
az se tam dostanete.

Stisknéte (> ke spusténi the ID béhu. Panel pfepind mezi
zobrazenim, které bylo na displeji v okamziku spusténi ID bé&hu
a zobrazenim alarmu, jak je znazornéno vpravo.

VSeobecné je doporuceno nestisknout jakékoliv tlacitko na
ovladacim panelu béhem ID béhu. ID béh mlzete kdykoliv
zastavit stisknutim (@p>.

Po dokonceni ID béhu se jiz nezobrazuje zobrazeni alarmu.

Pokud dojde k chybé v prabéhu ID béhu, zobrazi se vpravo
uvedené zobrazeni poruchy.
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PAR FWD
LoC 1
PAR FWD
LoC
Hz
L |
OUTPUT FWD
FWD

“ FOO11

FWD

LEM

LOC U EDITACE PAR——

9910 ID CHOD MOTORU
ZAP

[1]

ZRUSIT] 00:00 [ULOZIT

0.0 Hz

0.0 A

0.0 %
SMER ] 00:00 [ MENU
LOC U ALARM

ALARM 2019

Identifikacni beh
00:00

LoCc v

LOC U PORUCHA

PORUCHA 11

PORUCHA ID BEHU
00:00

Uvedeni do provozu, oviadani pomoci V/V a ID béh
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Uvedeni do provozu, oviadani pomoci V/V a ID béh
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Ovladaci panely

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola popisuje tlacitka ovladacich paneld, LED indikace a pole displeje. Obsahuje
také pokyny, jak pouzit panel pfi ovladani, monitorovani a zménach nastaveni.

O ovladacich panelech

Pouzijte ovladaci panely k ovladani ACS350, ¢teni stavovych dat a nastavovani
parametri. ACS350 spolupracuje s jednim ze dvou riznych typu ovladacich panelu:

+ Zakladni ovladaci panel — Tento panel (popis je uveden niZe) zajiStuje zakladni
nastroje pro manualni zadavani hodnot parametra.

» Asistencni ovladaci panel — Tento panel (popsany v odstavci Asistenéni ovliadaci
panel na strané 63) zahrnuje naprogramovanou asistencni sluzbu pro automa-
tizaci nastaveni nej¢astéji nastavovanych parametri. Panel ma k dispozici
jazykovou podporu. Dodava se v riznych jazykovych sadach.

Kompatibilita
Pfirucka je kompatibilni s nasledujicimi verzemi:
+ Zakladni ovladaci panel: ACS-CP-C Rev. K
» Asistencni ovladaci panel (oblast 1): ACS-CP-A Rev. Y
» Asistencni ovladaci panel (oblast 2): ACS-CP-L Rev. E
» Asistencni ovladaci panel (Asie): ACS-CP-D Rev. M

Na strané 66 je uvedeno, jak se zjisti verze vaseho Asistencniho ovladaciho panelu.
U popisu parametru 9907 JAZYK je uvedeno, jaké jazykové podpory jsou k dispozici
u téchto rdznych Asistencnich ovladacich paneld.

Ovladaci panely
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Zakladni ovladaci panel

Funkéni viastnosti
Funkce Zakladniho ovladaciho panelu:
« Cislicovy ovladaci panel s LCD displejem
* Funkce kopirovani - parametry mohou byt zkopirovany do paméti ovladaciho
panelu pro pozdé&jsi pfenos do jiného méni¢e nebo pro zalohu konkrétniho
systému.
Prehled

Nasledujici tabulka shrnuje funkce tlaitek a zobrazeni na Zakladnim ovladacim panelu.

)¢

Pouziti

1 |LCD displej — rozdéleny na 5 oblasti:

a. Nahofe vlevo — Umisténi ovladani:
LOC: ovladani frekvenéniho ménice je lokalni, tedy z ovladaciho panelu
REM: ovladani frekvenéniho ménice je vzdalené, tedy pres V/V
frekvenéniho ménice nebo fieldbus.

b. Nahofe vpravo — Jednotky zobrazené hodnoty.

c. Stfed — Variabilni; vSeobecné zobrazeni hodnot parametrd a signal, menu
nebo vypisl. Také zobrazeni chyb a kédu alarma.

d. Dole vlevo a stfed — Provozni rezim panelu:
OUTPUT: Vystupni rezim
PAR: Rezim parametr(i
MENU: Hlavni menu.
EXRA: Rezim poruch

e. Dole vpravo — Indikatory:
FWD (vpfed) / REV (vzad): smér otd€eni motoru
Pomalé blikani: zastaven
Rychlé blikani: bézici, ale neni na pozadované hodnoté
Trvale rozsviceny: bézici, na pozadované hodnoté
B3l Zobrazena hodnota mlze byt modifikovana (v rezimu parametra a
referenci).

2 |RESET/EXIT — Provede navrat do nejblizsi vy$si irovné menu bez ulozeni
zménéné hodnoty. Resetuje poruchy ve vystupnim rezimu a v rezimu poruch.

3 |MENU/ENTER - Vstupuje hloubgji do urovni menu. V rezimu parametr(i
uklada zobrazenou hodnotu jako nové nastaveni.

4 |Nahoru —

« Listuje nahoru v menu nebo seznamu.

» Zvysuje hodnotu, pokud je vybran parametr.
 Zvysuje referenéni hodnotu v referenénim rezimu.
Pfidrzeni stisknutého tlac¢itka méni hodnoty rychleji.

5 |Dold —

« Listuje dolt v menu nebo seznamu.

» Snizuje hodnotu, pokud je vybran parametr.

» Snizuje referenéni hodnotu v referenénim rezimu.
Pfidrzeni stisknutého tlac¢itka méni hodnoty rychleji.

6 |LOC/REM —Zména mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim frekvenéniho
ménice.

7 |EXIT — Zména sméru otaceni motoru.

8 |STOP - Zastavuje frekvenéni méni¢ v rezimu lokalniho ovladani.

9 |START — Spousti frekvenéni méni¢ v reZzimu lokalniho ovladani.

Ovladaci panely
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Princip ¢innosti

Ovladaci panel se obsluhuje pomoci menu a tlacitek. Muzete vybrat néjakou volbu,
napf. provozni rezim nebo parametr, listovanim ~a~ a <3y > tlaCitky se Sipkami
dokud se volba nezobrazi na displeji a potom stisknout tladitko ~X.

Pomoci tlagitka 7 se vratite zpét do pfedchozi Urovné bez uloZeni provedenych
zmén.

Zakladni ovladaci panel ma pét rezimU: vystup, reference, parametr, kopirovani
a porucha. V této kapitole je popsana obsluha v prvnich &tyfech rezimech. Pokud
vznikne porucha nebo alarm, pfejde panel automaticky do poruchoveho reZzimu
a zobrazi kdd poruchy nebo alarmu. Poruchu nebo alarm muzete resetovat ve
vystupnim nebo poruchovém rezimu (viz kapitola Hledani zavad).

KdyZ je zapnuto napajeci napéti, bude panel ve
vystupnim rezimu. Zde mizete startovat, zastavovat, |REM 4 9_1 Hz
meénit smér, prepinat mezi lokalnim a vzdalenym OUTPUT FWD

ovladanim a monitorovat az tfi aktualni hodnoty (naraz
jen jednu). K provedeni dalSich ukoll pfejdéte nejprve |REM PA r'
do hlavniho menu a zvolte odpovidajici rezim. MENU FWD

Jak se provadéji jednotlivé ulohy

NiZze uvedena tabulka obsahuje jednotlivé ulohy, reZimy ve kterych je Ize provadét
a Cisla stran, kde jsou podrobné popsany kroky k provedeni ulohy.

Ukol Rezim Strana
Jak pfepnout mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim Jakykoliv 56
Jak spustit a zastavit frekvenéni ménic Jakykoliv 56
Jak zménit smér otaceni motoru Jakykoliv 56
Jak listovat mezi monitorovanymi signaly Vystup 57
Jak nastavit referen¢ni otacky, frekvenci nebo moment Reference 58
Jak zménit hodnotu parametru Parametr 58
Jak zvolit monitorované signaly Parametr 60
Jak resetovat poruchy a alarmy Vystup, porucha 257
Jak kopirovat parametry z frekven&niho ménice do ovladaciho Kopirovani 62
panelu

Jak obnovit parametry z ovladaciho panelu do frekvenéniho ménice | Kopirovani 62

Ovladaci panely
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Jak startovat, zastavovat a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym oviadanim

MUzete startovat, zastavovat a prepinat mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim v
jakémkoliv rezimu. Aby bylo mozné spoustét nebo zastavovat frekvenéni ménic,
musi byt frekvenéni méni¢ v reZimu lokalniho ovladani.

Krok | Cinnost Displej
1. * Pro pfepnuti mezi vzdalenym ovladanim (REM je zobrazeno na levé LocC
strané) a lokalnim ovladanim (LOC je zobrazeno na levé strané), . Hz
stisknéte . OUTPUT FwWD

Poznamka: Prepnuti do lokalniho ovladani Ize zakazat parametrem
1606 MiSTNi ZAMEK.

Po stisknuti tladitka se na displeji kratce zobrazi zprava “LoC” nebo “rE”, ||Loc
potom se provede pfechod na pfedchozi zobrazeni. L O C

FWD

Pfi prvnim zapnuti napéti frekvenéniho ménice, bude tento v rezimu
dalkového ovladani (REM) a ovladan pres pfipojky V/V frekvenéniho
meénice. Pro pfepnuti do rezimu lokalniho ovladani (LOC) a ovladani
frekvenéniho méni¢e pomoci ovladaciho panelu, stisknéte . Vysledek
zavisi na tom, jak dlouho tisknete tlacitko:

» Pokud uvolnite tlacitko okamzité (na displeji blika “LoC”), zastavi se
frekvenéni ménic€. Nastavte reference v lokalnim ovladani, jak je popsano
na strané 58.

» Pokud tisknete tlacitko pfiblizné dvé sekundy (uvolnéte je, kdyz se na
displeji méni z “LoC” na “LoC r”), bude frekven&ni méni¢ pokracovat
v provozu jako dfive. Frekvenéni ménic prekopiruje aktualni vzdalené
hodnoty pro stav bé&h/zastaveni a reference, potom je pouZije jako
pocate€ni nastaveni v lokalnim ovladani.

* Pro zastaveni frekvenéniho ménice v rezimu lokalniho ovladani, stisknéte :I"ext FWI? nebo REV V_dOIn"
@ fadce zacne pomalu blikat.

* Pro spusténi frekvenéniho ménice v rezimu lokalniho ovladani, stisknéte :I"e()j(t FWI? nebo SEXI'detOIm'
<> fadce zacne rychle blikat.
' Blikani se ukonéi, kdyz
frekvenéni méni¢ dosahne
pozadované hodnoty.

Jak zménit smér otaceni motoru

Muzete zménit smér otaceni motoru v libovolném rezimu.

Krok | Cinnost Displej

1. Pokud je frekvenéni ménic v rezimu dalkového ovladani (REM je LocC
zobrazeno na levé strané), pfepnéte do rezimu lokalniho ovladani . Hz
stisknutim . Na displeji se kratce zobrazi zprava “LoC”, potom se OUTPUT FwD
zobrazi pfedchozi zobrazeni.

2. Pro zménu sméru otaceni z dopfedného (FWD zobrazeno v dolni fadce) LocC
na reverzni (REV zobrazeno v dolni fadce), nebo opacéné, stisknéte @ . Hz

OUTPUT REV

Poznamka: Parametr 7003 SMER OTACENI musi byt nastaven na 3
(ZADOST).

Ovladaci panely



Vystupni rezim

Ve vystupnim rezimu, mizete:
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« monitorovat aktualni hodnoty az tfi skupin signalti 07 PROVOZNI DATA, naraz

vzdy jeden signal

* spoustét, zastavovat, zménit smér otaceni a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym

ovladanim.

Do vystupniho rezimu se dostanete stisknutim 7, az se na displeji zobrazi text

OUTPUT v dolni radce.

Displej zobrazi hodnotu jednoho signalu ze skupiny 071

PROVOZNI DATA. Jednotky jsou zobrazeny vpravo.  [REM 4 9_1 Hz
Strana 60 obsahuje informace, jak se zvoli tfi signaly  |output FWD
pro monitorovani ve vystupnim rezimu. NiZze uvedena
tabulka ukazuje, jak je Ize postupné zobrazovat.
Jak listovat mezi monitorovanymi signaly
Krok | Cinnost Displej
1. Pokud byl pro monitorovani vybran vice nez jeden signal (viz strana 60), 4 1
muzete mezi signaly listovat ve vystupnim rezimu. REM - Hz
Pro listovani mezi signaly vpred, stisknéte opakované tlacitko ~~a™. Pro OuTPUT FwD
listovani vzad, stisknéte opakované tlagitko v . O 5 A
REM
n
OUTPUT FWD
w 107 -
[ ]
OUTPUT FWD

Ovladaci panely
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Rezim referenc¢nich hodnot

V rezimu referenénich hodnot muzete:

» nastavovat referen¢ni hodnoty otacek, frekvence nebo momentu

* spoustét, zastavovat, zménit smér otaceni a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym

ovladanim.

Jak nastavit referenéni otacky, frekvenci nebo moment

Krok | Cinnost Displej
1. Pfejdéte do hlavniho menu stisknutim SS_J pokud jste ve vystupnim
rezimu, jinak opakovanym stisknutim (777, dokud se nezobrazi MENU REM PA rl
v dolni fadce. MENU FWD
2. Pokud je frekvenéni méni€ v reZzimu dalkového ovladani (REM je LoC
zobrazeno na levé strané), pfepnéte do rezimu lokalniho ovladani PA rl
stisknutim . Na displeji se kratce zobrazi “LoC” pfed pfepnutim do MENU FWD
lokalniho ovladani.
Poznamka: Pomoci skupiny 17 VYBER REFERENCE, muzete
povolit modifikace referenénich hodnot v rezimu dalkového ovladani
(REM).
3. Pokud panel neni v referenénim rezimu (“rEF” neni zobrazeno), tisknéte LocC
tlacitko .~A™ nebo \_¥_~ dokud se nezobrazi “rEF” a potom stisknéte rl E F
“_J. Nyni displej obrazi aktualni referenéni hodnotu s pod hodnotou. MENU FWD
Loc
Hz
[ ]
FWD
4., * Ke zvySeni referencni hodnoty, stisknéte /~a™.. LoC 5 O O
* Ke snizeni referenéni hodnoty, stisknéte <_w . . Hz
FwD

Hodnota se zméni okamzité, kdyz stisknete tlacitko. Je uloZzena v perma-
nentni paméti frekvenéniho ménice a je automaticky obnovena po vypnuti
napajeciho napéti.

Ovladaci panely




Rezim parametri
V rezimu parametrli, mlzete:

» zobrazovat a ménit hodnoty parametr(

+ volit a modifikovat signaly zobrazené ve vystupnim rezimu
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* spoustét, zastavovat, zménit smér otaceni a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym

ovladanim.

Jak se zvoli parametr a zméni jeho hodnota

Krok | Cinnost Displej
1. Pfejdéte do hlavniho menu stisknutim SY_J pokud jste ve vystupnim LoC
rezimu, jinak opakovanym stisknutim 77, dokud se nezobrazi MENU rl E F
v dolni fadce. MENU FWD
2. Pokud panel neni v rezimu parametrd (“PAr” neni zobrazeno), stisknéte LocC
tlacitko .~A™ nebo \¥_~ dokud se nezobrazi “PAr” a potom stisknéte PA r'
“_J. Displej zobrazi ¢islo jednoho parametru ze skupiny parametru. MENU FWD
< =01
PAR FWD
3. Pouzijte tlacitka .~a™ a ¥ _~ pro vyhledani poZzadované skupiny LocC
parametr(. - -
PAR FWD
4. Stisknéte ~X_]. Displej zobrazi jeden z parametru ve zvolené skupiné. LOC 1 1 O 1
PAR FWD
5. Pouzijte tlacitka ~~Aa™ a \_¥_~ pro vyhledani pozadovaného parametru. LoC 1 1 O 3
PAR FWD
6. Stisknéte a pfidrzte pfiblizné dvé sekundy “X_J, az displej zobrazi hodnotu | |Loc
parametru se v dolni fadce, coz indikuje, Ze nyni je mozné ménit
hodnotu. PAR FwD
Poznamka: KdyZ je zobrazeno Hal, stisknéte sou¢asné tlacitka .«~a™ a
¥_ pro zménu zobrazené hodnoty na standardni hodnotu parametru.
7. Pouzijte tlacitka .~A™ a ¥ _~ ke zvoleni hodnoty parametru. Kdyz LoC
zmeénite hodnotu parametru, zacne blikat.
PAR FWD
« Pro uloZeni zobrazené hodnoty parametru, stisknéte ~Y_J. LocC

» Pro zrugeni nové hodnoty a zachovani pavodni, stisknéte 77 .

1103

Ovladaci panely
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Jak zvolit monitorované signaly

Krok | Cinnost Displej

1. Muzete zvolit, které signaly budou monitorovany ve vystupnim rezimu a jak ||LoC 1
budou zobrazeny pomoci skupiny parametrd 34 ZOBRAZ. NA
PANELU. Viz strana 59 pro podrobné instrukce zmén hodnot parametra. PAR FWD
Standardné mUzete monitorovat tfi signdly listovanim. Konkrétni LOC 1 O 4
standardni signaly zavisi na hodnot& parametru 9902 APLIKACNI
MAKRO: Pro makra, jejichZ standardni hodnota parametru 9904 MOD PAR FWD
RIZENI MOT je 1 (VEKTOR: OTACKY), je 1. standardnim signalem LoC
0102, jinak 0103 VYSTUPNI FREKYV. Standardem pro signaly 2 a 3 je 1 O 5
vzdy 0104 PROUD a 07105 MOMENT. ypartedl
Pro zménu standardnich signald, zvolte ze skupiny 07 PROVOZNI
DATA az tii signaly, mezi kterymi Ize listovat.
Signal 1: Zmérite hodnotu parametru 3407 PARAMETR 1 na index
signalového parametru ve skupiné 07 PROVOZNI DATA (= &islo
parametru bez Gvodnich nul), napf. 105 znamena parametr 0705
MOMENT. Hodnota 100 znamena, Ze neni zobrazovan zadny signal.
Opakujte pro signaly 2 (3408 PARAMETR 2) a 3 (3415 PARAMETR 3).
Napfiklad, kdyz 3407 = 0a 34715 =0, bude listovani zakazano a na
displeji se zobrazi pouze signal specifikovany v 3408. Pokud jsou véechny
tfi parametry nastaveny na 0, tzn. Zadny signal neni zvolen pro
monitorovani, zobrazi se na panelu text “n.A.”

2. Urcete umisténi desetinné teCky nebo pouzijte pozici desetinné tecky LocC
[nastaveni (9 (PRIMO). Prouzkové grafy nejsou k dipozici pro Zakladni
ovladaci panel. Pro podrobnosti viz parametr 3404. PAR FWD
Signal 1: parametr 3404 FORMAT PAR. 1
Signal 2: parametr 34171 FORMAT PAR. 2
Signal 3: parametr 3418 FORMAT PAR. 3.

3. Zvolte jednotky, které se maji zobrazit pro signaly. Toto se neuplatni pokud ||Loc
je nastaven parametr 3404 / 3411 / 3418 nastaven na 9 (PRIMO).
Podrobnosti, viz parametr 3405. PAR FWD
Signal 1: parametr 3405 JEDNOTKA PAR. 1
Signal 2: parametr 34712 JEDNOTKA PAR. 2
Signal 3: parametr 3479 JEDNOTKA PAR. 3.

4. Zvolte méfitka pro signaly specifikovanim minimalni a maximalni LocC
zobrazené hodnoty. Toto se neuplatni pokud je nastaven parametr 3405 / - Hz
3412 | 3419 nastaven na 9 (PRIMO). Pro podrobnosti, viz parametry PAR FWD
3406 a 3407. Loc
Signal 1: parametry 3406 MIN VYSTUPU 1 a 3407 MAX VYSTUPU 1 5 O OO Hz
Signal 2: parametry 3473 MIN VYSTUPU 2 a 3474 MAX VYSTUPU 2 PAR FWD
Signal 3: parametry 3420 MIN VYSTUPU 3 a 34271 MAX VYSTUPU 3.
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Rezim kopirovani

Zakladni ovladaci panel dokaze ulozit Uplnou sadu paramertd frekvenéniho ménice
a az tfi sady uzivatelskych parametrd frekvenéniho méni¢ parametry do ovladaciho
panelu. Pamét” ovladaciho panelu je permanentni typu flash.

V rezimu kopirovani, miazete provadét nasledujici:

Kopirovat vSechny parametry z frekvenéniho ménice do ovladaciho panelu (uL —
Upload). Toto zahrnuje vSechny definované uzivatelské sady parametrd a interni
(uzivatelem nenastavitelné) parametry, napf. vytvoiené pfi ID béhu.

Obnovit uplnou sadu parametr(i z ovladaciho panelu do frekvenéniho ménice (dL
A — Download All). Toto zapisuje vSechny parametry, v€etné internich, uZivatelem
nenastavitelnych parametri motoru, do frekvenéniho ménice. Nejsou zahrnuty
uzivatelské sady parametru.

Poznamka: Tuto funkci obnoveni dat pro frekvenéni méni¢ nebo pfenos
parametri do systému pouzijte pouze tehdy, kdyz je identicky pivodni a novy
systém.

Kopirovat ¢ast sady parametrt z ovladaciho panelu do frekvenéniho ménice (dL
P — Download Partial). Tato sada nezahrnuje uzivatelské sady, interni parametry
motoru, parametry 9905...9909, 1605, 1607, 5201 a zadnou ze skupin parametru
51 EXT KOMUN. MODUL a 53 EFB PROTOKOL.

Zdrojové a cilové frekvenéni ménice a velikosti jejich motorl nemuseji byt stejné.

Kopirovat USER S1 parametry z ovladaciho panelu do frekvenéniho ménice (dL
u1 — Download User Set 1). Uzivatelska sada zahrnuje skupinu parametrti 99
START-UP DATA a interni parametry motoru.

Funkce je zobrazena v menu pouze tehdy, kdyz se nejprve ulozi User Set 1
s parametry 9902 APPLIC MAKRO (viz UZivatelska makra na strané 90) a potom
se zavadéji data do panelu.

Kopirovat USER S2 parametry z ovladaciho panelu do frekvenéniho ménice (dL
u2 — Download User Set 2). Jako dL u1 — Download User Set 1 vySe.

Kopirovat USER S3 parametry z ovladaciho panelu do frekvenéniho ménice (dL
u3 — Download User Set 3). Jako dL u1 — Download User Set 1 vySe.

Spoustét, zastavovat, zménit smér otaceni a prfepinat mezi lokalnim a vzdalenym
ovladanim.
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Jak uploadovat a downloadovat parametry

VySe je uvedeno, kdy jsou k dispozici funkce pro upload a download.

Krok | Cinnost Displej
1. PFejdéte do hlavniho menu stisknutim “X_J pokud jste ve vystupnim Loc
rezimu, jinak opakovanym stisknutim (777, dokud se nezobrazi MENU PA rl
v dolni fadce. MENU FwWD
2. Pokud panel neni v kopirovacim rezimu (“CoPY” neni zobrazeno), LoC
stisknéte tlacitko ~“a™ nebo \_¥_~ dokud se nezobrazi “CoPY". C O PY
MENU FWD
Stisknéte ~S_J. Loc d L u 1
MENU FWD
3. * Pro uploadovani vSech parametrt (v€etné uzivatelskych sad) LoC
z frekvenéniho ménice do ovladaciho panelu, pfejdéte na “uL” pomoci u L
tlacitek ~A™ a ¥ . MENU FWD

Stisknéte ~Y_J. B&hem pfenosu se na displeji zobrazi stav prenosu jako  ||LOC L 5 O
procenta dokoncéeni. u

FWD

+ Pro downloadovani, pfejdéte na pfislusnou operaci (zde je “dL A”, LocC d L A
Download all pouzito jako pfiklad) pomoci tlacitek ~~a™~ a ¥ .
MENU FWD

Stisknéte ~Y_J. B&hem pfenosu se na displeji zobrazi stav prenosu jako  ||LOC d L 5 O

procenta dokoncéeni.

FWD

Alarmové kody Zakladniho ovladaciho panelu

Kromé poruch a alarmu generovanych frekvenénim ménic¢em (viz kapitola Hledani
zavad), indikuje Zakladni ovladaci panel také alarmy ovladaciho panelu s kddy ve
formatu ASxxx. Viz odstavec Alarmy generované Zakladnim ovladacim panelem na
strané 260, zde je uveden vypis kodu alarmu a jejich popisy.

Ovladaci panely
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Asistenéni ovladaci panel

Funkéni vlastnosti
Funkéni vlastnosti Asistenéniho ovladaciho panelu:
+ alfanumericky ovladaci panel s LCD displejem
» volba jazyka pro zobrazeni na displeji
+ Start-up Asistent pro snadné uvadéni frekvenénich méni¢a do provozu

» funkce kopirovani — parametry Ize kopirovat do paméti ovladaciho panelu pro
pozdé;jsi pfenos do jinych frekvencnich ménic nebo pro zalohovani konkrétniho
systému.

* kontextova napovéda

* hodiny realného Casu.

Prehled

Nasledujici tabulka shrnuje funkce tlacitek a zobrazeni na Asistenénim ovladacim
panelu.

C. |Pouziti
1 |Stavové LED — Zelena pro normaini provoz. Kdyz LED blika nebo sviti
gerveng, viz LED na strané 271.

2 |LCD displej — Rozdélen do tfi hlavnich oblasti:

a. Stavovy fadek — variabilni, v zavislosti na provoznim rezimu, viz Stavovy
radek na strané 64.

b. Stfed — variabilni; vSeobecné zobrazeni signalt a hodnot parametrd, menu
nebo seznam(l. Zobrazuje také poruchy nebo alarmy.

c. Dolni fadek — ukazuje aktualni funkci dvou soft-tlagitek a hodiny, pokud jsou
povoleny.

3 |Soft tlacitko 1 — Kontextové zavislé funkce. Text v dolnim levém rohu LCD
displeje indikuje funkci.

4 |Soft tlaitko 2 — Kontextové zavislé funkce. Text v dolnim levém rohu LCD
displeje indikuje funkci.

5 |Nahoru —

« Listuje nahoru v menu nebo seznamu zobrazeném ve stfedu LCD displeje.
» ZvySuje hodnotu, pokud je vybran parametr.

» Zvysuje referenéni hodnotu, pokud je zvyraznén pravy horni roh.

Pfidrzeni stisknutého tlacitka méni hodnoty rychleji.

6 |Doll —

» Listuje dold v menu nebo seznamu zobrazeného ve stfedu LCD displeje.
* SniZuje hodnotu, pokud je vybran parametr.

* Snizuje referen¢ni hodnotu pokud je zvyraznén pravy horni roh.
Pfidrzeni stisknutého tlacitka méni hodnoty rychleji.

7 |LOC/REM — Zména mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim frekvenéniho
ménice.

8 |Napovéda — Zobrazuje souvisejici informace, po stisku tlagitka. Zobrazené
informace popisuji poloZzku zvyraznénou ve stfedni ¢asti displeje.

9 |STOP — Zastavuje frekveneni ménic€ v rezimu lokalniho ovladani.

10 |START — Spousti frekvenéni ménic v rezimu lokalniho ovladani.
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Stavovy radek
V hornim fadku zobrazuje LCD displej zakladni stavové informace frekvenéniho
ménice.
| Loc | [ Loc THLAWNE mMENU—1 |
C. |Pole Alternativy Vyznam
1 |Umisténi LOC Ovladani frekvenéniho ménice je lokalni, tedy
ovladani z ovladaciho panelu.
REM Ovladani frekvenéniho ménice je vzdalené, tedy
pfes V/V frekvenéniho ménice nebo fieldbus.
2 |Stav 1 Dopfedny smér otaceni hridele
N} Reverzni smér otaceni hfidele
Otacejici se Sipka Frekvenéni ménic bézi a je na pozadované
hodnoté.
TeCkovana otacejici se Frekvenéni ménic bézi, ale neni na pozadované
Sipka hodnoté.
Stojici Sipka Frekvenéni ménic zastaven.
Teckovana stojici Cipka Byl pfijat povel pro spusténi, ale motor nebézi,
napf. protoZe chybi povoleni spusténi.
3 |Provozni rezim * Nazev aktualniho rezimu
panelu + Nazev zobrazeného seznamu nebo menu
» Nazev provozniho stavu, napf. EDITACE PAR.
4 |Refer. hodnota » Referenéni hodnota ve vystupnim rezimu
nebo é{slo 3 « Cislo zvyraznéné polozky, tedy reZimu, skupiny
zvolené polozky parametr(i nebo poruchy.

Princip ¢innosti

Ovladaci panel Ize obsluhovat pomoci menu a tlagitek. Mezi tlagitky jsou také dvé
kontextové sensitivni soft-tladitka, jejichz aktualni funkce je indikovana textem
zobrazenym na displeji nad kazdym tlacitkem.

Volbu, napf. provozni rezim nebo parametr, mazete vybrat listovanim tlacitky se
Sipkami ~a~ a <¥ ~, aZ se pfislusna volba zvyrazni (bude inverzni) a potom se
stiskne pfislusné tlacitko. Pomoci vpravo umisténého soft-tlacitka se bézné vstupuje
do rezimu, akceptuje se volba nebo se uklada zména. Vlevo umisténé soft-tlaCitko
se pouziva ke zruSeni provedenych zmén a navrat do pfedchozi urovné.

Asistencni ovladaci panel ma devét rezimu panelu: vystup, parametry, asistence,
zménéné parametry, zaznamnik poruch, nastaveni hodin a data, zalohovani
parametr(l, nastaveni V/V a poruchy. V této kapitole je popsana obsluha v téchto
prvnich osmi rezimech. Pokud vznikne porucha nebo alarm, pfejde panel
automaticky do poruchového rezimu a zobrazi poruchu nebo alarm. Poruchy mizete
resetovat ve vystupnim nebo poruchovém rezimu (viz kapitola Hledani zavad).
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Na pocatku je panel ve vystupnim rezimu, zde mlzete
spoustét, zastavovat, zménit smér otaceni, pfepinat mezi
lokalnim a vzdalenym ovladanim, modifikovat referencni

Loc v

49.1 Hz

hodnoty a monitorovat az tfi aktualni hodnoty. Pro
provadéni dalSich ukolu prejdéte nejprve do hlavniho

menu a zvolte odpovidajici rezim v menu. Stavovy fadek
(viz odstavec Stavovy radek na strané 64) ukazuje nazev

aktualniho rezimu, polozky nebo stavu.

Jak se provedou jednotlivé ulohy

0.5 A
10.7 %

OPUSTIT| 00:00 [ MENU
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ASISTENCE

LOC UHLAVNT 1
PARAMETRY

ZMENA PARAM.
OPUSTIT| 00:00 [VSTUP_

NiZe uvedena tabulka obsahuje jednotlivé ulohy, rezimy ve kterych je I1ze provadét
a Cisla stran, kde jsou podrobné popsany kroky k provedeni ulohy.

Ukol Rezim Strana
Jak ziskat napovédu Jakykoliv 66
Jak zjistit verzi panelu PFi zapnuti napéti 66
Jak nastavit kontrast displeje Vystup 69
Jak pfepnout mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim Jakykoliv 67
Jak spustit a zastavit frekvenéni méni¢ Jakykoliv 68
Jak zménit smér otaceni motoru Vystup 68
Jak nastavit referen¢ni otacky, frekvenci nebo moment Vystup 69
Jak zménit hodnotu parametru Parametry 70
Jak zvolit monitorované signaly Parametry 71
Jak provadét ukoly s napovédou (specifikace odpovidajicich sad Asistence 72
parametrQ) a s asistenci

Jak zobrazit a editovat zménéné parametry Zmeénéné parametry 73
Jak zobrazit poruchy Zaznamnik poruch 74
Jak resetovat poruchy a alarmy Vystup, poruchy 257
Jak zobrazit/skryt hodiny, zménit format data a ¢asu a nastavit Nastaveni hodin a data 75
hodiny a povolit/zakazat automatické prepinani hodin podle zmén

na letni a zimni ¢as.

Jak kopirovat parametry z frekvenéniho ménice do ovladaciho Zalohovani parametrd 78
panelu

Jak obnovit parametry z ovladaciho panelu do frekvenéniho ménice | Zalohovani parametra 78
Jak zobrazit archivované informace Zalohovani parametr 79
Jak editovat a ménit nastaveni parametrd tykajicich se pfipojek V/V |Nastaveni V/V 80
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Jak ziskat napovédu
Krok | Cinnost Displej
1. Stisknéte @ pro piecéteni kontextového textu ndpovédy pro zvyraznénou LOC L SKUPINA ——10
olozku 01 PROVOZNI DATA
P . 03 FB SKUTEC HODNOTY

Pokud pro polozku existuje text napovédy, zobrazi se na displeji.

04 HISTORIE PORUCH
10 _START/STOP/SMER ]
11 VYBER REFERENCE
OPUSTIT| 00:00 [ VYBER

LOC UNAPQVEDA ————
Tato_skupina definuje
vnejsi_zdroje (EXT1
a EXT2) pro prikazy

umoznujici start,
stop a zmenu smeru
OPUSTIT| 00:00

2. Pokud neni zobrazen cely text, listujte pomoci tladitek A~ a ¥ .

LOC . NAPOVEDA ————
vnejsi_zdroje (EXT1
a EXT2) pro prikazy
umoznujici start,
stop a zmenu smeru.

OPUSTIT| 00:00

3. Po precteni textu se vratite na pfedchozi displej stisknutim °PU75TIT.

LOC U SKUPINA PAR—10
01 PROVOZNI DATA

03 FB SKUTEC HODNOTY
04 HISTORIE PORUCH

10 START/STOP/SMER

11 VYBER REFERENCE
|OPUSTITI 00:00 [ VYBER

Jak zjistit verzi panelu

Krok | Cinnost Displej
1. Pokud je zapnuto napajeci napéti, vypnéte je.
2. Pfidrzte stisknuto tlagitko @ béhem zapinani napajeciho napéti a prectéte si PANE% VERSION INFO
informace. Displej zobrazi nasledujici informace o panelu: ESIUIECREV:V' xxxxxxiiii
Flash Rev: X . XX

Panel FW: verze firemniho SW v panelu

ROM CRC: kontroIni sou¢et ROM paméti v panelu
Flash Rev: verze SW ve Flash paméti.

Komentar k obsahu Flash paméti

Kdyz uvolnite tlagitko @ pfejde panel do vystupniho rezimu.

XXXXXXXXX XXX XXX XXX XXX
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Jak startovat, zastavovat a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym oviadanim

Muzete startovat, zastavovat a prepinat mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim
v jakémkoliv rezimu. Aby bylo mozné spoustét nebo zastavovat frekvenéni ménic
z panelu, musi byt frekvenéni méni¢ v reZimu lokalniho ovladani.

Krok

Cinnost

Displej

* Pro pfepnuti mezi vzdalenym ovladanim (REM zobrazeno ve stavové fadce) a
lokalnim ovladanim (LOC zobrazeno ve stavové fadce), stisknéte .

Poznamka: Pfepnuti do lokalniho ovladani Ize zakazat parametrem 1606
MISTNi ZAMEK.

PFi prvnim zapnuti napéti frekvenéniho ménice, bude ménic v rezimu dalkového
ovladani (REM) a bude ovladan pres pfipojky V/V frekvenéniho ménice. Pro
prepnuti do rezimu lokalniho ovladani (LOC) a ovladani frekvenéniho ménice
pomoci ovladaciho panelu, stisknéte . Vysledek zavisi na tom, jak dlouho
tisknete tlacitko:

» Pokud uvolnite tlac¢itko okamzité (na displeji blika “Switching to the local
control mode” (Pfepnuti do lokalniho ovladani), zastavi se frekvenéni ménic.
Nastavte reference v lokalnim ovladani, jak je popsano na strané 65.

» Pokud tisknete tlacitko pfiblizné dvé sekundy, bude frekvenéni méni¢
pokraCovat v provozu jako dfive. Frekvenéni méni¢ pfekopiruje aktualni
vzdalené hodnoty pro stav bé&h/zastaveni a reference, potom je pouzije jako
pocatec€ni nastaveni v lokalnim ovladani.

* Pro zastaveni frekvenéniho ménice v rezimu lokalniho ovladani, stisknéte

@

* Pro spusténi frekvenéniho ménice v rezimu lokalniho ovladani, stisknéte

.

LOC L ZPRAVA ———
Prepnyti do lokalniho
ridiciho modu.

00:00

Sipka (U nebo ) ve
stavové radce ukon¢éi
otaceni.

Sipka (U nebo ) ve
stavové rfadce se zacne
todit. Bude teckovana,
dokud se nedosahnou
pozadované hodnoty pro
frekvenéni ménic.
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Vystupni rezim

Ve vystupnim rezimu, mizete:

« monitorovat aktualni hodnoty az tfi skupin signalti 07 PROVOZNI DATA

e zménit smér otaéeni motoru

» nastavovat referenéni hodnoty otacek, frekvence nebo momentu

* nastavovat kontrast displeje

* spoustét, zastavovat, zménit smér otaceni a prepinat mezi lokalnim a vzdalenym

ovladanim

Do vystupniho rezim se dostanete opakovanym stisknutim

JPUSTT"

Loc v

Horni pravy roh displeje zobrazi [oc &,
referenCni hodnoty. Stfed muze 49.1 Hz

byt konfigurovan pro zobrazeni 0.5 A

az tfi hodnot signalt nebo 10.7 %
prouzkovych graf(; viz strana OPUSTIT] 00:00 [ MENU

OPUSTIT| 00:00 [ MENU

71 pro pokyny o zvoleni a modi-
fikovani monitorovanych signalu.

Jak zménit smér otaéeni motoru

Krok | Cinnost Displej
1. Pokud nejste ve vystupnim rezimu, opakované stisknéte O%T, az se tam REM U 49.1Hz
dostanete. 49.1 Hz
0.5 A
10.7 %
OPUSTITI 00:00 MENU
2. Pokud je frekvenéni ménic v rezimu dalkového ovladani (REM zobrazeno ve LoCc v 49.1HZ
stavové fadce), pfepnéte do rezimu lokalniho ovladani stisknutim . Na 49 . 1 Hz
displeji se kratce zobrazi zprava o zméné rezimu a potom dojde k navratu do 0 . 5 A
vystupniho rezimu. 10.7 %
OPUSTIT| 00:00 MENU
3. Pro zménu sméru otaceni z dopfedného (L zobrazeno ve stavové fadce) na LOC J 49.1HZ
reverzni ((J zobrazeno ve stavové fadce), nebo opacné, stisknéte et 49 . 1 Hz

Poznamka: Parametr 7003 SMER OTACENI musi byt nastaven na 3
(ZADOST).

0.5 A
10.7 %
OPUSTIT 00:00 [ MENU
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Jak nastavit referenéni otacky, frekvenci nebo moment
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Krok | Cinnost Displej
1. Pokud nejste ve vystupnim rezimu, opakované stisknéte O%T, az se tam REM U 49.1HZ
dostanete. 49.1 Hz
0.5 A
10.7 %
OPUSTIT| 00:00 [ MENU
2. Pokud je frekvenéni ménic v rezimu dalkového ovladani (REM zobrazeno ve LoCc v 49.1HZ
stavové fadce), pfepnéte do rezimu lokalniho ovladani stisknutim . Na 49 . 1 Hz
displeji se kratce zobrazi zprava o zméné rezimu a potom dojde k navratu do O . 5 A
vystupniho rezimu. 10.7 %
Poznamka: Pomoci skupiny 77 VYBER REFERENCE, mizete povolit OPUSTIT| 00:00 | MENU
modifikace referenénich hodnot v reZimu dalkového ovladani.
3. » Ke zvySeni zvyraznéné referencni hodnoty zobrazené v pravém hornim rohu ||LOC U 50.0Hz
stisknéte ~~A™\. Hodnota se zméni okamzité. Bude uloZzena do permanentni 50 . 0 Hz
paméti frekvenéniho ménic¢e a automaticky obnovena po vypnuti a zapnuti O . 5 A
napéjeni. 10 . 7 %
« Ke snizeni hodnoty, stisknéte ¥ . OPUSTIT| 00:00 [ MENU
Jak nastavit kontrast displeje
Krok | Cinnost Displej
1. Pokud nejste ve vystupnim rezimu, opakované stisknéte OPUWSTIT, az se tam LoCc v 49.1HZ
dostanete. 49.1 Hz
0.5 A
10.7 %
OPUSTIT| 00:00 MENU
2. - LoC U 49 _1Hz

» Ke zvySeni kontrastu, stisknéte soucasné tlacitka Awk AN,

« Ke snizeni kontrastu, stisknéte souéasné tlagitka % al v /.

49.1 Hz
0

.3 A
10.7 %
OPUSTIT 00:00 ["MENU
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Rezim parametri
V rezimu parametri mizete:

» zobrazovat a zménit hodnoty parametrd

* spoustét, zastavovat, zménit smér otaceni a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym

ovladanim.

Jak zvolit parametr a zménit jeho hodnotu

Krok

Cinnost

Displej

MENU

Prejdéte do hlavniho menu stisknutim pokud jste ve vystupnim rezimu,
OPUSTIT

jinak opakovanym stisknutim = az se dostanete do hlavniho menu.

LOC T HLAVNI MENU—TI1

PARAMETRY
ASISTENCE
ZMENA PARAM.
OPUSTITI 00:00 [ VSTUP

Prejdéte do rezimu parametrl zvolenim PARAMETRY v menu pomoci tlagitek

AN a (¥, a stisknuti %

LOC T SKUPINA PAR—O01
01 _PROVOZNI DATA |
03 FB_SKUTEC HODNOTY
04 HISTORIE PORUCH

10 START/STOP/SMER

11 VYBER REFERENCE
OPUSTIT| 00:00 [ VYBER

Zvolte pozadovanou skupinu parametr(l pomoci tlacitek ~~a™~ a ¥ .

VYBER

Stisknéte N

LOC_T SKUPINA PAR —99
01 PROVOZNI DATA

03 FB_SKUTEC HODNOTY
04 HISTORIE PORUCH

10 START/STOP/SMER
OPUSTIT| 00:00 [ VYBER

LOC & PARAMETRY
9901 JAZYK
CESKY
9902 APLIKACNI MAKRO
9904 MOD RIZENT MOT
9905 JMEN.NAP.MOT
OPUSTITI 00:00 [EDITACE

Zvolte poZzadovany parametr pomoci tlacitek .~a™ a ¥ . Aktualni hodnota
parametru je zobrazena pod zvolenym parametrem.

EDITACE

Stisknéte N

LOC U PARAMETRY

9901 JAZYK

9902 APLIKACNI MAKRO
ABB_STANDARD

9904 MOD RIZENI MOT

9905 JMEN.NAP.MOT

OPUSTIT| 00:00 [EDITACE

LOC U EDITACE PAR——
9902 APLIKACNI MAKRO

ABB STANDARD
[1]
ZRUSIT] 00:00 [ULOZIT

Zadejte novou hodnotu pro parametr pomoci tladitek ~~a™~ a ¥ .

Jedno stisknuti tlagitka zvySuje nebo snizuje hodnotu. Pfidrzeni stisknutého
tlacitka méni hodnoty rychleji. Sou€asné stisknuti tlacitek zaméni zobrazenou
hodnotu za standardni hodnotu.

LOC UEDITACE PAR——
9902 APLIKACNI MAKRO

[ﬁ—VODICOVE
2
ZRUSTT| 00:00 [ULOZIT

~ . . . v ULOZIT
Pro uloZeni nové hodnoty, stisknéte ﬁ

v , e s o , . % ZRUSIT
* Pro zruSeni nové hodnoty a zachovani pavodni, stisknéte =

LOC ¥ PARAMETRY

9901 JAZYK

9902 APLIKACNI MAKRO
3-VODICOVE

9904 MOD RIZENI MOT

9905 JMEN.NAP.MOT

OPUSTIT| 00:00 [EDITACE

Ovladaci panely




Jak zvolit monitorované signaly

75

Krok | Cinnost Displej

1. MuzZete zvolit, které signaly budou monitorovany ve vystupnim rezimu a jak LOC L EDITACE PAR —
budou zobrazeny pomoci skupiny parametrt 34 ZOBRAZ. NA PANELU. 3401 PARAMETR 1
Viz strana 70 pro podrobné instrukce o zméné hodnoty parametr(. VYST. FREKV.
Standardné zobrazuje displej tfi signaly. Konkrétni standardni signaly zavisi na (103]
hodnoté parametru 9902 APLIKACNI MAKRO: Pro makra, jejichZ standardni ZRUSIT] 00:00 TULOZIT
hodnota parametru 9904 MOD RIZENi MOT je 1 (VEKTOR: OTACKY), bude ||LOC L EDITACE PAR——
standardem pro signal 1 0702, jinak 0703 VYSTUPNIi FREKV. Standardem  |(3408 PARAMETR 2
pro signaly 2 a 3 je vzdy 0704 PROUD a 0705 MOMENT. PROUD
Pro zménu standardnich signalu ke zobrazeni, zvolte az tfi signaly ze skupiny [104]

01 PROVOZNI DATA. ZRUSIT| 00:00 [uLOZIT
Signal 1: Zméite hodnotu parametru 3407 PARAMETR 1 na index signalniho LOC TEDITACE PAR
parametru ve skupingé 07 PROVOZNI DATA (= &islo parametru bez ivodni |[3415 PARAMETR 3
nuly), napf. 105 znamena parametr 0705 MOMENT. Hodnota 0 znamena, Ze [105] MOMENT
neni zobrazovan zadny signal.

vl ZRUSIT] 00:00 [ULOZIT.
Opakuijte pro signaly 2 (3408 PARAMETR 2) a 3 (3415 PARAMETR 3).

2. Zvolte jak chcete signaly zobrazovat: jako desetinné &islo nebo prouzkovy graf. ||[LOC T EDITACE PAR ——
Pro desetinna ¢isla miizete specifikovat umisténi desetinné ¢arky nebo 3404 EORMAT PAR. 1
pouzijte umisténi desetinné tecky a jednotek zdrojového signalu [nastaveni 9 PRIME ZOBR.
(PRIMO)]. Pro podrobnosti, viz parametr 3404. [9]

Signal 1: parametr 3404 FORMAT PAR. 1 ZRUSIT]| 00:00 [ULOZIT
Signal 2: parametr 3477 FORMAT PAR. 2
Signal 3: parametr 3478 FORMAT PAR. 3.

3. Zvolte jednotky, které se maiji zobrazit pro signaly. Toto se neuplatni pokud je LOC U EDITACE PAR ——
nastaven parametr 3404 / 3411 | 3418 nastaven na 9 (PRIMO). Pro 3405 JEDNOTKA PAR. 1
podrobnosti, viz parametr 3405. Hz
Signal 1: parametr 3405 JEDNOTKA PAR. 1 [3]

Signal 2: parametr 34712 JEDNOTKA PAR. 2 ZRUSIT]| 00:00 [ULOZIT
Signal 3: parametr 34719 JEDNOTKA PAR. 3.
4, Zvolte méfitka pro signaly specifikovanim minimalni a maximalni zobrazené LOC U EDITACE PAR ——

hodnoty. Toto se neuplatni pokud je nastaven parametr 3405/ 3412/ 3419
nastaven na 9 (PRIMO).Pro podrobnosti, viz parametry 3406 a 3407.

Signal 1: parametry 3406 MIN VYSTUPU 1 a 3407 MAX VYSTUPU 1
Signal 2: parametry 34713 MIN VYSTUPU 2 a 34714 MAX VYSTUPU 2
Signal 3: parametry 3420 MIN VYSTUPU 3 a 3427 MAX VYSTUPU 3.

3406 MIN VYSTUPU 1
0.0 Hz

ZRUSIT| 00:00 |ULOZIT

LOC U EDITACE PAR —
3407 MAX VYSTUPU 1

0.0 Hz
ZRUSIT| 00:00 [ULOZIT

Ovladaci panely
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Asistenc¢ni rezim

Kdyz se poprvé zapne frekvenéni ménic, povede vas Start-up Asistent pies
nastavovani zakladnich parametru. Start-up Asistent je rozdélen na jednotlivé
asistenty, ktefi zodpovidaji za specifikovani relevantnich sad parametr(i, nap¥. pro
nastaveni motoru nebo PID regulaci. Start-up Asistent aktivuje asistenty jednoho za
druhym. Asistenty mlzete pouzit také nezavisle. DalSi informace o Ukolech
provadénych s asistenty, viz odstavec Start-up Asistent na strané 91.

V asistenénim rezimu muizete:

» pouzivat asistenty, ktefi vas povedou pres specifikovani sad zakladnich parametrd

» spoustét, zastavovat, zménit smér otaceni a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym

ovladanim.

Jak se pouziva asistent

Nize uvedena tabulka ukazuje pofadi zakladnich operaci, které vas vedou pomoci

asistenta. Jako pfiklad je pouzito nastavovani motoru.

Krok | Cinnost Displej
1. Pfejdéte do hlavniho menu stisknutim — pokud jste ve vystupnim reZzimu, LOC T HLAVNI —1
jinak opakovanym stisknutim O%T, az se dostanete do hlavniho menu. PARAMETRY
ASISTENCE
ZMENA PARAM.
OPUSTIT| 00:00 [ VSTUP
2. Prejdéte do asistenéniho regm}g zvolenim ASISTENCE v menu pomoci tladitek |[LOC L ASISTENCE ——1
. . 9
CAD a ¥ 7 astisknuti N Jmen.hodnoty motoru
Aplikace | )
otackové rizeni EXT1
otackové rizeni EXT2
OPUSTIT| 00:00 [ VYBER
3. Zvolte asistenta pomoci tlacitek »~A™ a \ ¥~ a stisknéte % LOC U EDITACE PAR ——
Pokud zvolite jiného asistenta nez Start-up Asistent, tak vas povede pfes 9905 JMEN.NAP.MOT
jednotlivé Glohy specifikovani sad parametra, jak je ukazano v krocich 4. a 5. VvV
nize. Potom muzete zvolit jiného asistenta v asistenénim menu nebo muizete
opustit asisten¢ni rezim. Jako pfiklad je pouzito nastavovani motoru. OPUSTIT] 00:00 [ULOZIT
: ; ; 5 f aci 5 LOC U VYBER
onkqu zvoI|.te’S’tart-uvaS|ste.n.t, bu'de’ aktivovan prvren §S|§tent, ’ter’1 vas pove’de Chcete pokracovat
pfes jednotlivé ukoly pfi specifikovani sad parametrd, jak je ukazano v krocich S nastavenim
4. a 5. nize. Start-up Asistent se potom dotaZe, zda chcete pokragovat s dal- ap vat
§im asistentem nebo jej chcete pfeskodit — zvolte pfislusnou odpovéd pomoci Pres!om t
tlatitek ~ A~ a ¥, a stisknéte ‘). Pokud zvolite pfeskodeni, dotaze se |/OPUSTIT| 00:00 OK
Start-up Asistent na stejnou otazku pro dal$iho asistenta atd.
4. * Pro specifikovani nové hodnoty, stisknéte tlacitka ~~a™~ a ¥ . LOC U EDITACE PAR——

* Pro zjisténi informace o pozadovaném parametru stisknéte tlacitko @
Listujte textem napovédy pomoci tladitek .~a™ a ¥ . Napovédu uzaviete

OPUSTIT

stisknutim =

9905 IJIMEN.NAP.MOT

\'
OPUSTIT] 00:00 [ULOZIT

LOC & NAPOVEDA ————
Nastavte podle Stitku
motoru. Hodnota
napeti musi odpovidat
pripojce motoru D/Y.

OPUSTIT| 00:00

Ovladaci panely
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Krok | Cinnost Displej
5. * Pro akceptovani nové hodnoty a pokraovani nastavovanim dalSiho LOC U EDITACE PAR ——
parametru, stisknéte ULOt,éIT. 9906 IMEN.PROUD MOT
« Pro zastaveni asistenta stisknéte =2 . .
OPUSTIT| 00:00 [ULOZIT
Rezim zménénych parametru
V rezimu zménénych parametrl mizete:
» zobrazovat vypisy vSech parametr(, které byly v makru zménéné ze standardnich
hodnot
* zménit tyto parametry
* spoustét, zastavovat, zménit smér otaceni a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym
ovladanim.
Jak zobrazovat a editovat zménéné parametry
Krok | Cinnost Displej
1. Prejdéte do hlavniho menu stisknutim <§— pokud jste ve vystupnim reZimu, LOC L HLAVNI MENU—1I1
jinak opakovanym stisknutim O%T, aZ se dostanete do hlavniho menu. PARAMETRY
ASISTENCE
ZMENA PARAM.
OPUSTIT| 00:00 [ VSTUP
2. PFejdéte do reZimu zmé&né&né parametry zvolenim ZMENA PARAM. v menu LOC U ZMENA PARAM. —
pomoci tladitek ~/~A™ a ¥~ a stisknuti % 1203 KONig:gTﬁgKY 1
1203 KONST.OTACKY 2
1203 KONST.OTACKY 3
9902 APLIKACNI MAKRO
OPUSTIT| 00:00 [EDITACE
3. Zvolte zménény parametr v seznamu pomoci tladitek .~a™~ a ¥ . Hodnota ||LOC T EDITACE PAR
zvoleného parametru je zobrazena dole. Stisknéte E%E pro modifikovani 1202 KONST.OTACKY 1
hodnoty. 0.0 Hz
ZRUSIT | 00:00 [ULOZIT
4, Specifikujte novou hodnotu pro parametr pomoci tlacitek .~ A~ a v _~. LOC U EDITACE PAR ——
Jedno stisknuti tlaitka zvySuje nebo snizuje hodnotu. Pfidrzeni stisknutého 1202 KONST.OTACKY 1
tlacitka méni hodnoty rychleji. Sou€¢asné stisknuti tlacitek zaméni zobrazenou 5 . 0 Hz
hodnotu za standardni hodnotu.
ZRUSIT| 00:00 [ULOZIT
5. * Pro akceptovani nové hodnoty, stisknéte &, Pokud je nova hodnota LOC U ZMENA
standardni hodnota, bude parametr odstranén z vypisu zménénych 1203 KONﬂ':gTﬁgKY 1

parametra.

v , . s s o , . v ZRUSIT
* Pro zruSeni nové hodnoty a zachovani puvodni, stisknéte =

1203 KONST.OTACKY 2
1203 KONST.OTACKY 3
9902 APLIKACNI MAKRO
OPUSTIT| 00:00 [EDITACE

Ovladaci panely
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Rezim zaznamniku poruch

V rezimu zaznamniku poruch muzete:

» zobrazit historii poruch frekvenéniho méni¢e s maximalné deseti poruchami (po
vypnuti napajeciho napéti jsou v paméti uchovany pouze tfi posledni poruchy)

» zobrazit podrobnosti o tfech poslednich poruchach (po vypnuti napajeciho napéti
jsou v paméti uchovany pouze podrobnosti o posledni poruse)

» precist si text napovédy pro poruchu

* spoustét, zastavovat, zménit smér otaceni a prepinat mezi lokalnim a vzdalenym

ovladanim.

Jak se zobrazi poruchy

Krok | Cinnost Displej
1. Prejdéte do hlavniho menu stisknutim = pokud jste ve vystupnim rezimu, LOC U HLAVNI —1
jinak opakovanym stisknutim O%T, aZ se dostanete do hlavniho menu. PARAMETRY
ASISTENCE
ZMENA PARAM.
OPUSTIT| 00:00 | VSTUP
2. Prejdéte do rezimu zaznamniku poruch zvolenim ZAZNAM PORUCH v menu LOC Y, ZAZNAM PORUCH —
pomoci tlacitek .~A™ a ¥~ a stisknuti % Displej zobrazi zaznamnik 10'19 _6§$8EA15685%E7
poruch pocinaje posledni poruchou. 6: PODPETI
. 6: ZTRATA AIl
Cislo fadky je kod poruchy podle jejich pFiciny a korekéni ¢innosti jsou popsany
v kapitole Hledéni zévad. OPUSTITI 00:00 [DETAIL
3. Pro prohlédnuti podrobnosti poruchy, zvolte poruchu nebo alarm pomoci LOC U ZTRATA PANELU—
tlacitek ~~A™ a ¥ a stisknéte DET@%“ P({CR)UCHA
CAS PORUCHY 1
13:04:57
CAS PORUCHY 2
OPUSTIT] 00:00 DIAG
4, Pro zobrazeni textu napovédy stisknéte %.V textu napovédy lze listovat LOC UDIAGNOSTIKA——

pomoci tlacitek ~~a ™~ a ¥ .

Po precteni napovédy stisknéte % pro navrat k pfedchozimu zobrazeni.

zkontrolujte:
Er1p030vac1 kabel a
onektory, parametr
3002,parametry ve

skupinach 10 a 11.
OPUSTIT| 00:00 OK

Ovladaci panely




Rezim nastaveni hodin a data
V rezimu nastaveni hodin a data muzete:
» zobrazovat nebo skryt hodiny
» zménit formaty zobrazeni data a ¢asu

e nastavit datum a ¢as
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* povolit nebo zakazat automatickou zménu €asu podle zmén na letni a zimni ¢as

* spoustét, zastavovat, zménit smér otaceni a prepinat mezi lokalnim a vzdalenym

ovladanim.

Asisten¢ni ovladaci panel obsahuje baterii pro zajisténi funkce hodin, kdyz panel

neni napajen frekvenénim ménicem.

Jak zobrazit nebo skryt hodiny, zménit format zobrazeni, nastavit datum a ¢as nebo
povolit &i zakazat automatickou zménu ¢asu pfi zménach na letni a zimni ¢as.

Krok

Cinnost

Displej

Prejdéte do hlavniho menu stisknutim — pokud jste ve vystupnim rezimu,
o . . , OPUSTIT ~ .
jinak opakovanym stisknutim =7 azse dostanete do hlavniho menu.

LOC L HLAVNI MENU —T1

PARAMETRY
ASISTENCE
ZMENA PARAM.
OPUSTIT] 00:00 [ VSTUP

Prejdéte do rezimu nastaveni hodin a data zvolenim CAS & DATUM, v menu
VSTUP

pomoci tladitek »/~A™ a ¥~ a stisknuti Sl

LOC_T CAS & DATUM—1
FORMAT CASU

FORMAT DATUMU
NASTAVENT CASU
NASTAVENI DATUMU
OPUSTITI 00:00 [ VYBER

* Pro zobrazeni (skryti) hodin zvolte VIDITELNOST HODIN v menu, stisknéte
WBER, zvolte Show clock (Hide clock) a stisknéte VYBER, nebo, kdyZ se chcete

vratit k pfedchozimu zobrazeni bez provedeni zmén, stisknéte O%T.

« Pro specifikovani formatu datumu, zvolte FORMAT DATUMU v menu,
stisknéte ‘= a zvolte vhodny format. Stisknéte %, pro ulozeni nebo
ZRUSIT v . v v

pro zru$eni vasich zmén.

* Pro specifikovani formatu ¢asu, zvolte FORMAT CASU v menu, stisknéte
VYBER ZRUSIT

a zvolte vhodny format. Stisknéte % pro ulozeni nebo =7 pro
zruSeni vasich zmén.

« Pro nastaveni &asu zvolte NASTAV.CASU v menu a stisknéte ‘=) . Nastavte
hodiny pomoci tlagitek .~a™ a C¥_ a stisknéte %{ Potom nastavte

minuty. Stisknéte %’ pro uloZeni nebo Z%?sn pro zrudeni vadich zmén.

LOC % VIDIT.HODINY—1
Zobrazit hodin
Skryt hodiny

OPUSTIT| 00:00 [ VYBER

LOC Y FORMAT DATUMU—1

mg/dd/yy
.mm. yyyy
mm/dd/yyyy

ZRUSIT| 00:00 oK

LOC & FORMAT CASU——1

12-hodin

ZRUSIT| 00:00 OK

LOC UNASTAV.CASU ——

=41
ZRUSIT] 00:00 OK

Ovladaci panely
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Krok

Cinnost

Displej

VYBER

* Pro nastaveni data zvolte NASTAV.DATUMU v menu a stisknéte
Nastavte prvni ¢ast data (den nebo mésic v zavislosti na zvoleném formatu
data) pomoci tlacitek .~A™ a <\ ¥~ a stisknéte %. Opakujte pro druhou

ZRUSIT

v . v , . " oK v . ot " . v
¢ast. Po uréeni roku stisknéte ﬁ Pro zruseni vasich zmén stisknéte 7

LOC UNASTAV.DATUMU—

iE].03.05
"ZRUSIT] 00:00 [ oK

* Pro povoleni nebo zakaz automatického prepnuti hodin podle zmén na letni a
VYBER

zimni ¢as, zvolte v menu LETNI CAS a stisknéte N

* Po stisknuti tlacitka @ se otevie napovéda zobrazujici zaCatky a konce
letniho ¢asu pouzivané v jednotlivych zemich nebo oblastech, kde Ize zvolit
zménu na letni ¢as.

* Pro zadkaz automatického prestaveni hodin podle zmén na letni &as, zvolte Off
a stisknéte “=.

* Pro povoleni automatického prestaveni hodin podle zmén na letni ¢as, zvolte

. T > " ;¥ s s . v VYBER
zemi nebo oblast jejichz zména na letni €as se vas tyka a stisknéte .

s v , , , v . v OPUSTIT
* Pro navrat na pfedchozi zobrazeni bez provedeni zmén stisknéte .

LOC LETNI CAS -1
VYPNUTO

EU

us

Australial:NSw,Vvict..
Australia2:Tasmania..

OPUSTIT| 00:00 | VYBER

LOC NAPOVEDA
EU

Zap: Posled Ne brezen
Vyp: Posled Ne rijen

usS:
OPUSTIT| 00:00

Ovladaci panely
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Rezim zalohovani parametrt

Rezim zalohovani parametr(i se pouziva pro export parametri z jednoho ménice do
druhého a pro archivaci parametrd ménice. Zavedeni dat do panelu ulozi do
asistentského ovladaciho panelu Gplnou sadu parametrli véetné az tfi uzivatelskych
sad parametrd. Uplnou sadu parametr(, diléi sadu parametr( (aplikaci) a uZiva-
telské sady potom Ize zavést z ovladaciho panelu do jiného ménice nebo do
stejného ménice.

Pamét™ ovladaciho panelu je non-volatile a neni tedy zavisla na baterii v panelu.

V rezimu zalohovani parametr(i, mizete provadét nasleduijici:

Kopirovat v8echny parametry z frekvenéniho méni¢e do ovladaciho panelu
(NAHRANI DO PANELU). Toto zahrnuje v8echny definované uzivatelské sady
parametr(l a interni (uzivatelem nenastavitelné) parametry, jako tfeba vytvofené
pfi ID béhu.

Zobrazit informace o archivaci ulozené do ovladaciho panelu pomoci NAHRANI
DO PANELU (BACKUP INFO). Ty zahrnuji napf. typ a jmenovité hodnoty ménice,
ze kterého byla provedena archivace. Je u&elné pfekontrolovat tyto informace,
kdyZ se maji kopirovat parametry do jiného méni¢e pomoci funkce STAZENI
CELE SADY a zaijistit tak, Ze data budou méniéi vyhovovat.

Obnovit Uplnou sadu parametrd z ovladaciho panelu do frekvenéniho ménice
(STAZENI CELE SADY). Toto zapisuje vSechny parametry, véetné internich,
uzivatelem nenastavitelnych parametrii motoru, do frekvenéniho ménice. Nejsou
zahrnuty uzivatelské sady parametru.

Poznamka: Tuto funkci obnoveni dat pro frekvenéni ménic¢ z archivnich dat nebo
pfenos parametr do systému pouzijte pouze tehdy, kdyz je identicky pivodni a
novy systém.

Kopirovat dil¢i sadu parametr( (East uplné sady) z ovladaciho panelu do
frekvenéniho ménice (STAZENI APLIKACE). Konkrétni sada nezahrnuje
uzivatelské sady, interni parametry motoru, parametry 9905...9909, 1605, 1607,
5201 a zadnou ze skupin parametrtl 57 EXT KOMUN. MODUL a 53 EFB
PROTOKOL.

Zdrojové a cilové frekvenéni ménice a velikosti jejich motorli nemuseji byt stejné.

Kopl'rvovat’UZvIV. S1 parametry z ovladaciho panelu do frekvenéniho ménice
(STAZENI UZIV.SADY 1). Uzivatelské sady zahrnuji skupinu parametri 99
START-UP DATA a interni parametry motoru.

Funkce je zobrazena v menu pouze tehdy, kdyz se nejprve uloZi uZivatelska sada
1 s parametrem 9902 APPLIC MAKRO (viz UZivatelska makra na strané 90) a
potom se zavede do ovladaciho panelu pomoci NAHRAN| DO PANELU.

Kopl'rovat’UZIV. S2 parametry z ovladaciho panelu do frekvenéniho ménice
(STAZENI UZIV.SADY 2). Jako STAZENI UZIV.SADY 1 vyse.

Kopl'rgvat’UZvIV. S3 parametry z ovladaciho panelu do frekvencniho ménice
(STAZENI UZIV.SADY 3). Jako STAZENI UZIV.SADY 1 vySe.

Spoustét, zastavovat, zménit smér otaceni a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym
ovladanim.

Ovladaci panely
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Jak uploadovat (nahrat do panelu) a downloadovat (stahovat do ménice) parametry

VySe je uvedeno, kdy jsou k dispozici funkce pro upload (nahravani) a download

(stazeni).

Krok

Cinnost

Displej

Prejdéte do hlavniho menu stisknutim S pokud jste ve vystupnim rezimu,
. ’ . , OPUSTIT ~ .
jinak opakovanym stisknutim =7 -aise dostanete do hlavniho menu.

LOC T HLAVNI MENU —1

PARAMETRY
ASISTENCE
ZMENA PARAM.
OPUSTITI 00:00 [ VSTUP

PFejdéte do reZimu zalohovani parametrtl zvolenim ZALOHA PARAM v menu
VSTUP

pomoci tladitek .~A™ a ¥ a stisknuti S

LOC_ T COPY MENU 1
BACKUP _INFO

STAZENI CELE SADY
STAZENI APLIKACE
STAZENI UZIV.S1
OPUSTIT] 00:00 [ VYBER

* Pro kopirovani véech parametr(l (véetné uZivatelskych sad a internich
parametrd) z frekvengniho ménige do ovladaciho panelu, zvolte NAHRANI
DO PANELU v menu zalohovani parametr( pomoci tladitek ~a™~a ¥ ~ a
stisknéte “=. B&hem prenosu, se na displeji zobrazi stav pfenosu jako
procenta dokonéeni. Stisknéte et pokud chcete operaci zastavit.

Po dokoné&eni uploadu se na displeji zobrazi zprava o dokonc&eni. Stisknéte

oK . . P o
) Pro navrat do menu zalohovani parametra.

* K provedeni downloadu (staZeni do ménice) zvolte pFislusnou operaci (zde je
jako pfiklad pouzito StaZeni parametrt (celd sada) v menu zalohovani
parametr( pomoci tladitek ~~a™ a (¥ _~ a stisknéte . Displej zobrazi

v . v , . v UKONCIT
stav pfenosu jako procenta dokoné&eni. Stisknéte = pokud chcete

operaci zastavit.

Po dokon&eni downloadu se na displeji zobrazi zprava o dokon&eni.
. " oK . . P o
Stlskneteﬁ pro navrat do menu zalohovani parametru.

LOC ¥ ZALOHA PAR
Kopirovani parametru

B 0

UKONCIT] 00:00 [

LOC U ZPRAVA —
UspesSné nahrani
parametru

OK 00:00

LOC T ZALOHA PAR

Stazeni parametru
(cela sada)

50

UKONCIT] 00:00 |

LOC T ZPRAVA
Stazeni parametru
bylo UspesSne
dokonceno.

OK 00:00

Ovladaci panely
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Krok | Cinnost Displej
1. Prejdéte do hlavniho menu stisknutim =, pokud jste v rezimu vystupu, jinak ||[LOC T HLAVNI MENU —1
opakované stisknéte O%T , aZ se dostanete do hlavniho menu. PARAMETRY
ASISTENCE
ZMENA PARAM.
OPUSTIT| 00:00 [ VSTUP
2. PFejdéte do reZimu archivace parametr(i zvolenim ZALOHA PARAM v menu LOC U COPY MENU 1
pomoci tlagitek »/~Aa™ a ¥, a stisknuti % IPANELU
STAZENT CELE SADY
STAZENI APLIKACE
STAZENI UZIV.S1
OPUSTIT| 00:00 [ VYBER
3. Zvolte BACKUP INFO v menu zalohovani parametrd pomoci tlagitek ~~a~a ||LOC U BACKUP INFO——
¥, a stisknéte . Na displeji se zobrazi nasledujici informace o ménici, TXES'}/)IESICE
ve kterém byla provedena archivace: 3323221)/ELIKOST MENICE
L i
TYP MENICE: typ ménice 3301 VERZE FIREM. SW
JMEN.HOD.MENIGE:jmenovité hodnoty ménie ve formatu XXXYZ, kde OPUSTIT| 00:00
XXX: Jmenovity proud ménice. “A” udava LOC %%ACKUP INFO——
desetinnou &arku, napf. 04A6 znamend 4.6 A 3'%82 ZALOHA MENICE
v 2=200V 3%8i1i\/ERZE FIREM. Sw
4 =400V 241A hex '
6 =600V OPUSTIT] 00:00
z i = Evropské baleni
n = USA baleni
VERZE FIREM. SW: verze firemniho softwaru ménice.
Mezi informacemi mUizete listovat pomoci tlacitek ~~ A~ a ¥ .
4. OPUSTIT LOC & COPY MENU 1

Stisknéte =7 pro navrat do menu zalohovani parametra.

BACKUP INFO

STAZENI CELE SADY
STAZENI APLIKACE
STAZENI UZIV.S1
OPUSTIT| 00:00 [ VYBER

Ovladaci panely
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Rezim nastaveni V/V

V rezimu nastaveni V/V, mUzete:

» prekontrolovat nastaveni parametrl tykajicich se jakékoliv pfipojky V/V

* editovat nastaveni parametrd. Napfiklad, kdyz je “1103: REF1” definovan z Ain1
(analogovy vstup 1) to znamena parametr 7703 VYBER REF 1 m& hodnotu Al1,
muZzete zménit jeho hodnotu napf. na Al2. NemUzete ale nastavit hodnotu

parametru 77106 VYBER REF 2 také na Al1.

* spoustét, zastavovat, zménit smér otaceni a prepinat mezi lokalnim a vzdalenym

ovladanim.

Jak editovat a ménit nastaveni parametrt tykajici se pfipojek V/V

Krok | Cinnost Displej
1. Prejdéte do hlavniho menu stisknutim = pokud jste ve vystupnim rezimu, LOC T HLAVNI MENU —1
jinak opakovanym stisknutim O%T, aZ se dostanete do hlavniho menu. PARAMETRY
ASISTENCE
ZMENA PARAM.
OPUSTIT| 00:00 [ VSTUP
2. Prejdéte do rezimu nastaveni V/V zvolenim NASTAV. I/O menu pomoci tlaCitek
. , VSTUP
CANa\ ¥/ astisknuti - ANALOGOVE VSTUPY (AL
RELEOVE VYSTUPYEROUT
ANALOGOVE VYST. (AOUT
PANEL
OPUSTIT| 00:00 | VYBER
3. Zvolte skupinu V/V, napt. DIGITAL VSTUPY, pomoci tlagitek ~a~ a ¥~ LOC_UZOBRAZ.I/0—1
a stisknéte Se=). Po kratké pauze se na displeji zobrazi aktualni nastaveni pro START STOP (EL
vybér. —DI2—
100% SMER—— EXT1
OPUSTIT| 00:00
4. Zvolte nastaveni (fadek s ¢islem parametru) pomoci tladitek .~ A~ a ¥ 7, LOC U EDITACE PAR——
. % EDITACE
a stisknéte : 1001 EXTL PRIKAZY
[1]
ZRUSIT | 00:00 [ULOZIT
5. Urcete novou hodnotu pro nastaveni pomoci tladitek A~ a ¥ . LOC L EDITACE PAR ——
Jedno stisknuti tlacitka zvyS$uje nebo sniZuje hodnotu. Pridrzeni stisknutého 1001 EXT1 PRIKAZY
tlacitka méni hodnoty rychleji. Souasné stisknuti tlacitek nahrazuje DIl y 2
zobrazenou hodnotu standardni hodnotou. [2]
ZRUSIT| 00:00 [uLOZIT
6 ULOZIT

* Pro ulozeni nové hodnoty, stisknéte ﬁ

v . . ) . . v ZRUSIT
* Pro zruSeni nové hodnoty a zachovani puvodni, stisknéte 7

LOC EJZOBRAZ.I‘O————l
100%:START STOP (E1

—DI2-
1001:sMER (E1)
_DI3-

OPUSTIT| 00:00

Ovladaci panely
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Co obsahuje tato kapitola

Kapitola popisuje aplikacni makra. Pro kazdé makro je zde uvedeno schéma
zapojeni standardnich ovladacich pfipojek (digitalni a analogové V/V). Kapitola
rovnéz vysvétluje, jak se ulozi uzivatelské makro a jak se vyvola.

Prehled maker

Aplika¢ni makra jsou pfedem naprogramované sady parametrd. B€hem spousténi
frekvencniho ménice si uzivatel typicky zvoli jedno z maker - to, které je nejlépe
pouzitelné pro jeho udely - pomoci parametrti 9902 APLIKACNiI MAKRO, provede
potfebné zmény a ulozZi vysledek jako uZivatelské makro.

ACS350 ma sedm standardnich maker a tfi uzivatelska makra. Nize uvedena
tabulka obsahuje pfehled maker a popis vhodnych aplikaci.

Makro

Vhodné aplikace

ABB Standard

Bézné aplikace pro Fizeni otacek, kde se bud nevyuzivaji konstantni otacky nebo se
vyuzivaji jedny, dvoje nebo troje konstantni otacky. Start/stop je ovladan pomoci
jednoho digitalniho vstupu (Uroven start a stop). Je mozné prepinat mezi dvéma ¢asy
zrychlovani a zpomalovani.

3vodicové

Bézné aplikace pro fizeni otaCek, kde se bud nevyuzivaji konstantni otacky nebo se
vyuzivaji jedny, dvoje nebo troje konstantni otacky. Frekvenéni méni¢ se spousti a
zastavuje tlacitky.

Alternativni
(stfidavé)

Aplikace pro fizeni otacek, kde se bud nevyuzivaji konstantni otacky nebo se vyuzivaji
jedny, dvoje nebo troje konstantni otacky. Start, stop a smér otaceni jsou ovladany
dvéma digitalnimi vstupy (operaci uréuje kombinace stavu vstuput).

Motor
potenciometr

Bézné aplikace pro fizeni otacek, kde se bud nevyuzivaji konstantni otacky nebo se
vyuzivaji jedny konstantni otacky. Otacky jsou ovladany dvéma digitalnimi vstupy
(zvySovani / snizovani / beze zmén).

Ruéné/vzda-
lené (auto)

Aplikace pro fizeni otacek, kde je potfebné pfepinani mezi dvéma ovladacimi za-
fizenimi. Nékteré pripojky ovladacich signalu jsou rezervovany pro jedno zafizeni,
zbytek je pro druhé zafizeni. Jeden digitalni vstup voli mezi pouzitymi pfipojkami
(zafizenimi).

PID fizeni

Aplikace pro fizeni proces(, napf. rizné systémy s uzavienou smyckou zpétné vazby,
jako Fizeni tlaku, fizeni Urovné a fizeni pritoku. Je mozné pfepinat mezi fizenim
procesu a fizenim otaCek: Nékteré pfipojky ovladacich signall jsou rezervovany pro
procesni fizeni, jiné jsou pro fizeni otacek. Jeden digitalni vstup voli mezi fizenim
procesu a otacek.

Momentové
fizeni

Aplikace s momentovym fizenim. Je mozné prfepinat mezi fizenim momentu a otacek:
Nékteré pfipojky ovladacich signall jsou rezervovany pro fizeni momentu, jiné jsou pro
fizeni otacek. Jeden digitalni vstup voli mezi fizenim momentu a otacek.

Uzivatel

Uzivatel mGze ulozit upravena standardni makra, tzn. nastaveni parametrl véetné
skupiny 99 START-UP DATA, a vysledek béhu identifikace motoru do trvalé paméti a
tato data si muze pozdéji vyvolat.

Napfiklad Ize pouzit tfi uzivatelska makra, pokud je potfebné prepinani mezi tfremi
rdznymi motory.

Aplikaéni makra
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Souhrn pripojek V/V u aplikaénich maker

Nasledujici tabulka udava souhrn standardnich pfipojek V/V pro vdechna aplikaéni

makra.
Makro
Vstupl/vystup ABB .. . | Alternativni Motor Ruénilvzda- .. . | Momentové
3vodicové . . . . PID fizeni e .
Standard (stridavé) potenciom. | lené (auto) fizeni
Al Frekv. ref. Otackova ref. |Otackova ref. |- Otackova ref. |Otackova ref. |Otackova ref.
(0...10V) (ruéné) (ruéné)/ Proc. |(otacky)
ref. (PID)
Al2 - - - - Otackova ref. |Procesni Moment. ref.
(0...20 mA) (Auto) hodnota (moment)
AO Vystup frekv. |Otacky Otacky Otacky Otacky Otacky Otacky
DI Stop/Start Start (pulz) Start (vpfed) |Stop/Start Stop/Start Stop/Start Stop/Start
(ruéné) (ru¢né) (otacky)
DI2 Vpfed/vzad |Stop (pulz) Start (vzad) |Vpfed/vzad |Vpfed/vzad |Rucné&/PID Vpfed/vzad
(ruéné)
DI3 Konst. otacky |Vpfed/vzad |Konst. otdCky |Otacky ref. Ruéné/autom. |Konst. Otacky/mom.
vstup 1 vstup 1 nahoru otacky 1
DI4 Konst. otacky |Konst. otacky |Konst. otdCky |Otacky ref. Vpfed/vzad |Béh povolen |Konst.
vstup 2 vstup 1 vstup 2 dolu (auto) otacky 1
DI5 Volba péaru Konst. otacky [Volba paru Konst. Stop/Start Stop/Start Volba paru
ramp vstup 2 ramp otacky 1 (Auto) (PID) ramp
RO Porucha (-1) |Porucha (-1) |[Porucha (-1) |Porucha (-1) |Porucha (-1) |Porucha (-1) [Porucha (-1)
DO Porucha (-1) |Porucha (-1) [Porucha (-1) |Porucha (-1) |Porucha (-1) |Porucha (-1) |[Porucha (-1)

Aplikaéni makra




Standardni makro ABB

Toto je standardni makro. Pouziva se pro vdeobecné pouZiti konfigurace V/V se
tfemi konstantnimi ota¢kami. Hodnoty parametru jsou standardni hodnoty udané

v kapitole Aktualni signaly a parametry, poCinaje stranou 142.

Pokud pouzivate jiné nez standardni pfipojeni uvedené nize, viz odstavec Pripojeni

V/V na strané 40.

Standardni pfipojeni VIV

!
1...10 kohm ’—E

max. 500 ohm ’—@

1) Al1 je pouzito jako referenéni otacky, pokud je

X1A
o] 1 SCR Stinéni signalniho kabelu
° — _ﬁ!ﬁ 2 Al1 Reference vystupni frekvence: 0...10 V R
/.I_ : | 3 GND Spoleéna zem analogovych vstupl
l a ! 4 +10V Referenéni napéti: +10 V ss, max. 10 mA
| | 5 Al2 NepouZzito ve standardu. 0...10 V
| | 6 GND Spole¢na zem analogovych vstupu
f'l_ i l 7 AO Hodnota vystupni frekvence: 0...20 mA
l > ;4) 8 GND Spole¢na zem analogovych vystupu
9 +24V Vystup pomocného napéti: +24 V ss, max. 200 mA
10 |GND Zem vystupu pomocného napéti
- 11 |DCOM |[Spole¢na zem digitalnich vstupu
12 |pn Stop (0) / start (1)
113 D2 |Vpfed (0) / vzad (1)
114 |pi3 Vybér konstantnich otaéek 2)
] 15 |DI4 Vybér konstantnich otacek 2)
g 16 |DI5 Vybér zrychlovani a zpomalovani 3)
X1B
17 |ROCOM Releovy vystup
18 |RONC :, Bez poruchy [porucha (-1)]
& 19 |RONO
20 |DOSRC Digitalni vystup, max. 100 mA
& 21 |DOOUT 3{}# Bez poruchy [porucha (-1)]
22 |DOGND

zvoleno vektorové Fizeni.

2) Viz skupina parametri 12 KONSTANTNI 4) 360 stupfid uzemnéni pod svorkou.

OTACKY:

DI3

Di4

Cinnost /parametr)

Nastaveni otacek pres Al1

Otacky 1 (1202)

Otacky 2 (1203)

=1 Ol=| O

=0 O

Otacky 3 (1204)

Utahovaci moment = 0,5 Nm

Aplikaéni makra

3) 0 = ¢asy ramp podle parametrdi 2202 a 2203.
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3vodic¢ové makro

Toto makro se pouziva, kdyZ je frekvenéni méni¢ ovladan pomoci tladitek. Zajidt'uje
tfi hodnoty konstantnich otacek. Pro aktivaci makra nastavte hodnotu parametru
9902 na 2 (3-WIRE).

Pro standardni hodnoty parametr( viz odstavec Standardni hodnoty s riiznymi
makry na strané 142. Pokud pouzivate jiné nez standardni pfipojeni uvedené nize,
viz odstavec Pfipojeni V/V na strané 40.

Poznamka: Pokud je vypnut zastavovaci vstup (DI2) (Zadny vstup), jsou nefunkéni
ovladaci tlaCitka start a stop na panelu.

Standardni pfipojeni VIV

X1A
P 1 SCR Stinéni signalniho kabelu
l ‘ — _ﬁ_’ 2 Al1 Referenéni otacky motoru: 0...10 V
1...10 kohm |—|j "|_ | | 3 GND Spole¢na zem analogovych vstupl
l = | ! 4 +10V Referenéni napéti: +10 V ss, max. 10 mA
| ! 5 Al2 Nepouzito ve standardu. 0...10 V
| | 6 GND Spoleéna zem analogovych vstupl
max. 500 ohm’—@ /'l_ i | 7 AO Hodnota otacek motoru: 0...20 mA
l > ;2) 8 GND Spole¢na zem analogovych vystupt
9 +24V Vystup pomocného napéti: +24 V ss, max. 200 mA
10 |GND Zem vystupu pomocného napéti
= 11 |DCOM |Spole¢na zem digitalnich vstupud

!
|

DI1 Start (pulse 1)

—alo—13 |DI2 Stop (pulse 1)

g 14 |DI3 Vpried (0) / vzad (1)

{15 |Di4 Vybér konstantnich otaéek ")

116 |DI5 Vybér konstantnich otaéek ")
X1B

17 |ROCOM Releovy vystup
18 |RONC :, Bez poruchy [porucha (-1)]
L

& 19 |RONO

20 |DOSRC Digitalni vystup, max. 100 mA
X 21 |DOOUT «y Bez poruchy [porucha (-1)]
22 |DOGND
" Viz skupina parametrdl 12 KONSTANTN/ 2) 360 stupfil uzemnéni pod svorkou.

OTACKY:

DI3 |DI4|Cinnost /parametr)
Nastaveni otacek pres Al1
Otacky 1 (1202)

Otacky 2 (1203)

Otacky 3 (1204)

Utahovaci moment = 0,5 Nm

= Ol=|O
= OO

Aplikaéni makra
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Alternativni (stfidavé) makro

Toto makro zajist'uje konfiguraci V/V pfizplsobenou sekvenénim ovladacim
signaliim DI, kdyz se ma ménit smér otaceni frekvencéniho meénice. Pro aktivaci
makra nastavte hodnotu parametru 9902 na 3 (ALTERNATIVNI).

Pro standardni hodnoty parametrd, viz odstavec Standardni hodnoty s riiznymi
makry na strané 7142. Pokud pouzivate jiné nez standardni pfipojeni uvedené nize,
viz odstavec Pripojeni V/V na strané 40.

Standardni pfipojeni VIV

X1A
o] 1 SCR Stinéni signalniho kabelu
l( — _ﬁ_’ 2 Al1 Referenéni otacky motoru: 0...10 V
1...10 kohm ’-E /.I_ | | 3 GND Spole¢na zem analogovych vstupu
l - | : 4 +10V Referenéni napéti: +10 V ss, max. 10 mA
| | 5 Al2 NepouZzito ve standardu. 0...10 V
| | 6 GND Spole¢na zem analogovych vstupu
max. 500 ohm ’—@ f’l_ i ! 7 AO Hodnota otacek motoru: 0...20 mA
l > \_1_|3) 8 GND Spole¢na zem analogovych vystupu
9 +24V Vystup pomocného napéti: +24 V ss, max. 200 mA
O] 10 |GND Zem vystupu pomocného napéti
11 |DCOM |Spole¢na zem digitalnich vstupl
g 12 (D1 Start vpred: Pokud je DI1 = DI2, frekv. méni¢ se zastavi.
g 13 |DI2 Start vzad
g Py [T Vybér konstantnich otaéek ")
] 15 |DI4 Vybér konstantnich otacek R
B 16 |DI5 Vybér zrychlovani a zpomalovani 2)
X1B
17 |ROCOM Releovy vystup
18 |RONC :, Bez poruchy [porucha (-1)]
%Y 19 |RONO H
20 |DOSRC Digitalni vystup, max. 100 mA
& 21 |DOOUT 3?42 Bez poruchy [porucha (-1)]
22 |DOGND
) Viz skupina parametr(i 12 KONSTANTNI 2) 0 = gasy ramp podle parametrti 2202 a 2203.
OTACKY: 1 = ¢asy ramp podle parametrd 2205 a 2206.
DI3|DI4|Cinnost /parametr) 3) 360 stupiiti uzemnéni pod svorkou.
Nastaveni otacek pres Al1 Utahovaci moment = 0,5 Nm

Otacky 1 (1202)
Otacky 2 (1203)
Otacky 3 (1204)

OO
=2l OO

Aplikaéni makra
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Makro motor potenciometr

Toto makro zajist'uje levny interfejs pro PLC umoznujici frekvenénimu ménici ménit
otacky pouze pomoci digitalnich signald. Pro aktivaci makra nastavte hodnotu
parametru 9902 na 4 (MOTOR POT).

Pro standardni hodnoty parametrq, viz odstavec Standardni hodnoty s riiznymi
makry na strané 142. Pokud pouzivate jiné nez standardni pfipojeni uvedené nize,
viz odstavec Pfipojeni V/V na strané 40.

Standardni pfipojeni VIV

X1A
1 SCR Stinéni signalniho kabelu
2 Al1 NepouZzito ve standardu: 0...10 V
3 GND Spole¢na zem analogovych vstupu
4 +10V Referenéni napéti: +10 V ss, max. 10 mA
5 Al2 NepouZzito ve standardu. 0...10 V
6 GND Spole¢na zem analogovych vstupu
max. 500 ohm’—@ f'l_ - i 7 AO Hodnota otacek motoru: 0...20 mA
l > l_fd 2 8 GND Spole¢na zem analogovych vystupu
9 +24V Vystup pomocného napéti: +24 V ss, max. 200 mA
10 |GND Zem vystupu pomocného napéti
- 11 |DCOM |Spole¢na zem digitalnich vstupud

I 12 |DI1 Stop (0) / start (1)

193 D2 |Vpred (0) / vzad (1)

g 14 |DI3 Referenéni otacky nahoru R

I 15 |DI4 Referenéni otagky dola

g 16 |DI5 Konstantni otacéky 1: parametr 1202
X1B
17 |ROCOM Releovy vystup
18 |RONC :, Bez poruchy [porucha (-1)]

X 19 |RONO
20 |DOSRC Digitalni vystup, max. 100 mA
& 21 |DOOUT :j_\jz Bez poruchy [porucha (-1)]
22 |DOGND
1) Pokud jsou DI3 a DI4 souc¢asné aktivni nebo 2) 360 stupfil uzemnéni pod svorkou.

neaktivni, budou referenéni otacky nezménény. Utahovaci moment = 0.5 Nm

Existujici referen¢ni otacky se ukladaji do
paméti béhem zastaveni a vypnuti napajeni.

Aplikaéni makra
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Makro ruéné/vzdalené (automaticky)

Toto makro Ize pouzit pro pfepinani mezi dvéma externimi ovlégacjmi zaF’izenl'mi.
Pro aktivaci makra nastavte hodnotu parametru 9902 na 5 (RUCNE/VZDAL.).

Pro standardni hodnoty parametrq, viz odstavec Standardni hodnoty s riiznymi
makry na strané 142. Pokud pouzivate jiné nez standardni pfipojeni uvedené nize,
viz odstavec Pripojeni V/V na strané 40.

Poznamka: Parametr 2708 ZAKAZANI STARTU musi zUstat ve standardnim nastaveni
0 (VYPNUTO).

Standardni pfipojeni VIV

X1A
1 SCR Stinéni signalniho kabelu
—f—!—, 2 Al Referenéni otacky motoru (ruéné): 0...10 V
10 kohm ’_é : | 3 GND Spole¢na zem analogovych vstupu
| f 4 +10V Referenéni napéti: +10 V ss, max. 10 mA
’—CD ./’l_ I : 5 Al2 Referencni otacky motoru (automaticky): 4...20 mA 2)
' | 6 GND Spoleéna zem analogovych vstupl
max. 500 ohm ’-@ ,/’l_ i l 7 AO Hodnota otacek motoru: 0...20 mA
' \_l_l n 8 GND Spole¢na zem analogovych vystupl
9 +24V Vystup pomocného napéti: +24 V ss, max. 200 mA
10 |GND Zem vystupu pomocného napéti
L 11 |DCOM |Spole¢na zem digitalnich vstupl
I 12 |DI1 Stop (0) / start (1) (ruéné)
g 13 |DI2 Vpred (0) / vzad (1) (ruéné)
g 14 |DI3 Volba ovladani ruéné (0) / automaticky (1)
g 15 |DI4 Vpried (0) / vzad (1) (automaticky)
g 16 |DI5 Stop (0) / start (1) (automaticky)
X1B
17 |ROCOM Releovy vystup
18 |RONC :, Bez poruchy [porucha (-1)]
& 19 |RONO -
20 |DOSRC Digitalni vystup, max. 100 mA
& 21 |DOOUT <y Bez poruchy [porucha (-1)]
22 |DOGND
1) 360 stupfiti uzemnéni pod svorkou. 2) Zdroj signalu musi byt napajen externé. Viz

pokyny vyrobce. Pfiklad pfipojeni dvouvo-
di€ovych senzorl je uveden na strané 36.

Utahovaci moment = 0,5 Nm
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Makro PID fizeni (regulace)

Toto makro zajist'uje nastaveni parametrli pro systémy s uzavienou zpétnou
vazbou, jako jsou Fizeni tlaku, pratoku, atd. Ovladani mize byt také pfepnuto na
fizeni otaCek pomoci digitalniho vstupu. Pro aktivaci makra nastavte hodnotu
parametru 9902 na 6 (PID RIiZENI).

Pro standardni hodnoty parametru, viz odstavec Standardni hodnoty s riznymi
makry na strané 142. Pokud pouzivate jiné nez standardni pfipojeni uvedené nize,
viz odstavec Pfipojeni V/V na strané 40.

Poznamka: Parametr 27108 ZAKAZANI STARTU musi zUstat ve standardnim nastaveni
0 (VYPNUTO).

Standardni pfipojeni VIV

X1A
1 SCR Stinéni signalniho kabelu
‘ '/.'__F!_’ 2 Al1 Ref. otacky motoru (ru¢né) / proc. ref. (PID): 0...10 V R
1,10 kohm ’_é . : | 3 GND Spoleéna zem analogovych vstupt
| I 4 +10V Referenéni napéti: +10 V ss, max. 10 mA
’—G} .f°|_ I : 5 Al2 Procesni aktualni hodnota: 4...20 mA%)
' | 6 GND Spoleéna zem analogovych vstupt
max. 500 ohm’—@ ./‘|_ i |7 |a0 Hodnota otaéek motoru: 0...20 mA
\ ;_'2) 8 GND Spole¢na zem analogovych vystupl
9 +24V Vystup pomocného napéti: +24 V ss, max. 200 mA
10 |GND Zem vystupu pomocného napéti
a 11 |DCOM |[Spole¢na zem digitalnich vstupl
I 12 |DH1 Stop (0) / start (1) (rucné)
g 13 |DI2 Vybér ovladani ruéné (0) / PID (1)
g 14 |DI3 Konstantni otacky 1: parametr 1202
145 [DI4  |Chod povolen
L~ {16 |DI5  |Stop (0)/ start (1) (PID)
X1B
17 |ROCOM Releovy vystup
18 |RONC :, Bez poruchy [porucha (-1)]
X 19 |RONO
20 |DOSRC Digitalni vystup, max. 100 mA
& 21 |DOOUT :L;h‘dz Bez poruchy [porucha (-1)]
22 |DOGND

1) Ruéné:0...10 V -> referenéni otacky. 2) Zdroj signalu musi byt napajen externé. Viz
PID: 0...10V ->0...100 % PID nastaveni. pokyny vyrobce. Pfiklad pfipojeni dvouvo-

2) 360 stupfit uzemnéni pod svorkou. di¢ovych senzor( je uveden na strané 36.

Utahovaci moment = 0,5 Nm
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Makro rizeni momentu

Toto makro zajist'uje nastaveni parametr(i pro aplikace vyzadujici fizeni momentu
motoru. Ovladani Ize také pfepnout na Fizeni otacek pres digitalni vstup. Pro aktivaci
makra nastavte hodnotu parametru 9902 na 8 (MOMENT. RIZ.).

Pro standardni hodnoty parametrd, viz odstavec Standardni hodnoty s riiznymi
makry na strané 7142. Pokud pouzivate jiné nez standardni pfipojeni uvedené nize,
viz odstavec Pripojeni V/V na strané 40.

Standardni pfipojeni VIV

X1A
1 SCR Stinéni signalniho kabelu
‘ — _ﬁ_’ 2 Al1 Referenéni otaéky motoru (otacky): 0...10 V
1..10 kohm ’_é = : | 3 GND Spole¢na zem analogovych vstupu
| I 4 +10V Referenéni napéti: +10 V ss, max. 10 mA
r@: ./'|_ I : 5 Al2 Ref. hodnota momentu motoru (moment): 4...20 mA?)
\ | 6 GND Spole¢na zem analogovych vstupu
max. 500 ohml—@ .”l_ i l 7 AO Hodnota otaéek motoru: 0...20 mA
= ;_l?’) 8 GND Spole¢na zem analogovych vystupl
9 +24V Vystup pomocného napéti: +24 V ss, max. 200 mA
10 |GND Zem vystupu pomocného napéti
L 11 |DCOM |Spole¢na zem digitalnich vstupl

g 12 |DI1 Stop (0) / start (1) (otacky)

- 113 [DI2 |Vpred (0)/ vzad (1) "

g 14 |DI3 Vybér ovladani otacéky (0) / moment (1)

] 15 |DI4 Konstantni otacky 1: parametr 1202

B 16 |DI5 Vybér zrychlovani a zpomalovani 2)
X1B
17 |ROCOM Releovy vystup
18 |RONC :, Bez poruchy [porucha (-1)]

& 19 |RONO -
20 |DOSRC Digitalni vystup, max. 100 mA
& 21 |DOOUT 3?42 Bez poruchy [porucha (-1)]
22 |DOGND
) Ovladani otagek: zména sméru otadeni. 3) 360 stupfiti uzemnéni pod svorkou.
Ovladani momentu: zména sméru momentu. 4) Zdroj signalu musi byt napajen extern. Viz
20= ¢asy ramp podle parametr(i 2202 a 2203. pokyny vyrobce. Pfiklad pfipojeni dvouvo-
1 = ¢asy ramp podle parametrd 2205 a 2206. di¢ovych senzoru je uveden na strané 36.

Utahovaci moment = 0,5 Nm
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Uzivatelska makra

Kromé standardnich aplikaCnich maker je mozné vytvaret tfi uzivatelska makra.
Uzivatelské makro umozriuje uzivateli ulozeni nastaveni parametrd, v€éetné skupiny
99 START-UP DATA, a vysledku identifikace motoru do trvalé paméti a pozdéjsi
vyvolani téchto dat. Pokud je makro ulozeno a nahrano v lokalniho ovladani (LOC),
jsou ulozeny také hodnoty referenci zadanych z ovladaciho panelu. Nastaveni pro
vzdalené ovladani je uloZeno do uZivatelského makra, nastaveni pro lokalni
ovladani se neuklada.

Nize uvedené kroky ukazuji, jak se vytvofi a vyvola uzivatelské makro 1. Postup pro
dalsi dvé uzivatelska makra je identicky, liSi se pouze hodnoty parametri 9902.

Pro vytvofeni uzivatelského makra 1:

* Nastavte parametry. Provedte identifikaci motoru, pokud je to potfebné v aplikaci
a doposud to nebylo provedeno.

* Ulozte nastaveni parametrl a vysledek igentifikace motoru do trvalé paméti
zménou parametru 9902 na -1 (S1 ULOZ PAR).

MENU
ENTER

+ Stisknéte % (Asistencni ovladaci panel) nebo (Zakladni ovladaci panel).

Pro vyvolani uzivatelského makra 1:
+ Zmeénte parametr 9902 na 0 (S1 NAHR. PAR).

MENU
ENTER

+ Stisknéte % (Asistencni ovladaci panel) nebo (Zakladni ovladaci panel)

pro zavedeni do frekvenéniho ménice.

Pomoci digitalnich vstupt je mozno pfepinat mezi uzivatelskymi makry (viz parametr
1605).

Poznamka: Zavedeni uzivatelského makra obnovi nastaveni parametrt véetné
skupiny 99 START-UP DATA a identifikace motoru. Pfekontrolujte, zda nastaveni
odpovida pouzitému motoru.

Tip: Uzivatel maze napf. pfepinat frekvenéni méni¢ mezi ttemi motory bez nutnosti
nastavovat parametry motoru a opakovat identifikaci motoru pfi kazdé zméné
motoru. Uzivatel pouze potfebuje jednou nastavit parametry a provést identifikaci
pro kazdy motor a potom uloZit data jako tfi uZivatelska makra. Kdyz se vyméni
motor, stai pouze zavést potfebné uzZivatelské makro a frekvenéni ménic je ihned
pfipraven k provozu.

Aplikaéni makra
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Programovatelné funkce

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola popisuje programovatelné funkce. Pro kazdou funkci, je zde uveden
seznam odpovidajicich uZivatelskych nastaveni, aktualni signaly, poruchové a
alarmové zpravy.

Start-up Asistent

Uvod

Start-up Asistent (vyzaduje asisten¢ni ovladaci panel) vede uzivatele pfi uvadéni
frekvenéniho ménice do provozu, pomaha pfi zadavani pozadovanych dat (hodnoty
parametr() do frekvencniho ménice. Start-up Asistent také kontroluje, zda jsou
zadané hodnoty platné, napf. v ramci povoleného rozsahu.

Start-up Asistent vyvolava jiné asistenty, kazdy z nich vede uzivatele pfi ukolech pro
zadavani a nastavovani pfislusnych parametrd. Pfi prvnim spusténi navrhne pro
frekvenéni ménic jako prvni ulohu funkci Volba jazyka (vybér jazyka). Uzivatel bud
muze uUlohy aktivovat jednu za druhou, jak navrhuje Start-up Asistent, nebo je mize
spoustét nezavisle. Uzivatel také muUze nastavovat parametry frekvenéniho ménice
konvencnim zplsobem bez pouziti vSech asistentu.

Viz odstavec Asistencni rezim na strané 76 , zde je uvedeno, jak se spousti Start-up
Asistent nebo dal3i asistenti.

Standardni poradi ukolt

V zavislosti na vybéru provedeném v aplikaéni Uloze (parametr 9902 APLIKACNI
MAKRO), se Start-up Asistent rozhodne, jaké poradi ukoll navrhne. Standardni
ukoly jsou uvedeny v niZze uvedené tabulce.

Volba aplikace

Standardni ukol

ABB STANDARD

Volba jazyka, Nastaveni motoru, Aplikace, Volitelné moduly, Ota¢koveé Fizeni EXT1, Otackove Fizeni
EXT2, Rizeni start/stop, Casované funkce, Ochrany, Vystupni signaly

3-VODICOVE Volba jazyka, Nastaveni motoru, Aplikace, Volitelné moduly, Ota¢koveé Fizeni EXT1, Otackove Fizeni
EXT2, Rizeni start/stop, Casované funkce, Ochrany, Vystupni signaly

ALTERNATIVNI Volba jazyka, Nastaveni motoru, Aplikace, Volitelné moduly, Otackové Fizeni EXT1, Otackové Fizeni
EXT2, Rizeni start/stop, Casované funkce, Ochrany, Vystupni signaly

MOTOR POT Volba jazyka, Nastaveni motoru, Aplikace, VoliteIné moduly, Otackové Fizeni EXT1, Otackové Fizeni
EXT2, Rizeni start/stop, Casované funkce, Ochrany, Vystupni signaly

RUCNE/VZDAL. Volba jazyka, Nastaveni motoru, Aplikace, Volitelné moduly, Ota¢koveé Fizeni EXT1, Otackove Fizeni
EXT2, Rizeni start/stop, Casované funkce, Ochrany, Vystupni signaly

PID RIZENI Volba jazyka, Nastaveni motoru, Aplikace, Volitelné moduly, PID Fizeni, Otagkové fizeni EXT2, Rizeni
start/stop, Casované funkce, Ochrany, Vystupni signaly

MOMENT. RiZ. Volba jazyka, Nastaveni motoru, Aplikace, Volitelné moduly, Otackové Fizeni EXT2, Rizeni start/stop,

Casované funkce, Ochrany, Vystupni signaly

Programovatelné funkce
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Seznam ukoll a a k nim se vztahujici parametry frekvenéniho ménice

V zavislosti na vybéru provedeném v aplikaéni Gloze (parametr 9902 APLIKACNI
MAKRO) se Start-up Asistent rozhodne, kterou nasledujici tlohu navrhne.

Nazev

Popis

Nastavované parametry

Volba jazyka

Volba jazyka

9901

Nastaveni motoru

Nastaveni dat motoru
Provedeni identifikace motoru. (Pokud nejsou limity otacek
v povoleném rozsahu: Nastaveni limit(.)

9904...9909
9910

Aplikace

Vybér aplikacniho makra

9902, param. pfifazené k makru

VoliteIné moduly

Aktivace volitelnych modul(

Skup. 35 MEREN/ TEPL
MOTORU skup.52 KOMUN. S
PANELEM 9802

Otackové rizeni
EXT1

Vybér zdroje pro referen¢ni otacky EXT1

(Pokud je pouzito Al1: Nastaveni limiti, méfitka, inverze
analogového vstupu Al1)

Nastaveni limit( reference
Nastaveni limita otacek (frekvence)
Nastaveni ¢asu zrychlovani a zpomalovani

1103
(1301...1303, 3001)

1104, 1105
2001, 2002, (2007, 2008)
2202, 2203

Otackové rizeni
EXT2

Vybér zdroje pro referenc¢ni otacky EXT 2

(Pokud je pouzito Al1: Nastaveni limiti, méfitka, inverze
analogového vstupu Al1)

Nastaveni limit( reference

1106
(1301...1303, 3001)

1107, 1108

Torque Control

Vybér zdroje pro momentovou referenci

(Pokud je pouzito Al1: Nastaveni limiti, méfitka, inverze
analogového vstupu Al1)

1106
(1301...1303, 3001)

Nastaveni limit reference 1107, 1108
Nastaveni ¢asl momentové rampy nahoru a dol{ 2401, 2402
PID fizeni Vybér zdroje pro procesni referenci 1106

(Pokud je pouzito Al1: Nastaveni limiti, méfitka, inverze
analogového vstupu Al1)

Nastaveni limitd reference
Nastaveni limitl otacek (reference)
Nastaveni zdroje a limit( pro procesni aktualni hodnotu

(1301...1303, 3001)

1107, 1108
2001, 2002, (2007, 2008)
4016, 4018, 4019

Rizeni start/stop Vybér zdroje pro start a stop signaly ze dvou mist externiho 1001, 1002
ovladani, EXT1 a EXT2
Vybér mezi EXT1 a EXT2 1102
Definovani ovlddani sméru 1003
Definovani rezimu start a stop 2101...2103
Vybér pouziti signalu Run Enable (béh povolen) 1601
Casované funkce | Nastaveni &asovanych funkci 36 FUNKCE CASOVANI
Volba &as. fizeni start/stop pro mista ext. ovladani EXT1 a EXT2| 1001, 1002
Volba ¢asovaného fizeni EXT1/EXT2 1102
Aktivace ¢asovanych konstantnich otacek 1 1201
Volba €asovaného funkéniho stavu indikovaného pres releovy | 7401
vystup RO
Volba ¢asované sady parametrl PID1 regulace 1/2 4027
Ochrany Nastaveni proudovych a momentovych limitd 2003, 2017

Vystupni signaly

Vybér signall indikovanych pres vystupni relé RO

Vybér signalll indikovanych pfes analogovy vystup AO
Nastaveni minima, maxima, méfitka a inverze

Skupina 14 RELEOVE VYSTUPY

Skupina 15 ANALOGOVE
VYSTUPY
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Existuji dva druhy zobrazeni v Start-up Asistent: Hlavni displej a informacni displej.
Hlavni displej vyzve uzivatele k zadani informaci. Asistent krokuje pfes hlavni

displeje. Informacni displej obsahuje text napovédy pro hlavni displej. Nize uvedeny
obrazek ukazuje typicky pfiklad obou obsaht displeju.

Hlavni displej

Informacni displej

LOC U PAR EDIT

N —

9905 IJIMEN. NAP.MOT

LOC T HELP _
Set exactly as given
on the motor
nameplate
If_connected to
multiple motors

EXIT | 00:00 |

SAVE

EXIT |1 00:00 [

1 | Parametr
2 | Pole zadavani

Text napovédy ...
... text napovédy pokracuje

Lokalni ovladani versus externi ovladani

Frekvenéni méni¢ muze pfijimat povely pro start, stop, zménu sméru, referenéni

hodnoty z ovladaciho panelu nebo pfes digitalni a analogové vstupy. Integrovany
fieldbus nebo volitelny adaptér fieldbus umoziuje ovladani pfes oteviené spojeni
fieldbus. PC vybavené programem DriveWindow Light mGze také zajistit ovladani

frekvenéniho ménice.

Lokalni ovladani

Ovladaci panel Pripojka panelu (X2)

ACS350

Pripojka panelu (X2)

Externi ovladani

Integrovany

nebo
PC tool

nebo
FMBA adaptér pfipojen k X3

fieldbus
(Modbus)

P

=]

ipojka Fieldbus adaptéru (X3)

Adaptér field-

bus

Standardni V/V

Potenciometr
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Lokalni ovladani

Ovladaci povely jsou zadavany tlacitky ovladaciho panelu, pokud je frekvenéni
ménic¢ v rezimu lokalniho ovladani. LOC indikuje lokalni ovladani na displeji panelu.

Asistancni panel Zakladni panel
LOC
49.1 Hz Loc) 497 -
18 ' ; 9 OUTPUT .FWD
L] 0
DIR 00:00 [ MENU

Ovladaci panel ma vzdy prioritu pfed externimi zdroji ovladacich signalu, pokud je
pouzivan v lokalnim rezimu.
Externi ovladani

Pokud je frekven&ni méni¢ pfepnut do externiho ovladani, jsou povely pfedavany
pfes standardni pfipojky V/V (digitalni a analogové vstupy) a/nebo pres interfejs
fieldbus. Kromé toho je mozné pouzit ovladaci panel jako zdroj pro externi ovladani.

Externi ovladani je indikovano na displeji panelu pomoci REM.

Asistancni panel Zakladni panel
REM U
49.1 Hz w) 497 w
0 . 5 65« OUTPUT FWD
10.7 %

SMER | 00:00 | MENU

Uzivatel mUze pfipojit ovladaci signaly ke dvéma externim zdrojim ovladani, EXT1
nebo EXT2. V zavislosti na vybéru uzivatele bude vzdy aktivni jedno z téchto
ovladani. Tato funkce pracuje s ¢asovou urovni 2 ms.

Nastaveni
Tlacitko panelu Pridavné informace
LOC/REM Volba mezi lokalnim a externim ovladanim
Parametr
1102 Volba mezi EXT1 a EXT2
1001/1002 Start, stop, smér, zdroj EXT1/EXT2
1103/1106 Referenéni zdroj pro EXT1/EXT2
Diagnostika
Aktualni signaly Pridavné informace
0111/0112 EXT1/EXT2 reference
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Blokovy diagram: Start, stop, smér - zdroj pro EXT1
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Nize uvedeny obrazek ukazuje parametry, které zvoli interfejs pro start, stop a smér
pro pfipojeni externiho ovladani EXT1.

Ovladaci panel

FCE CAS.SP. 1.4

Casované funkce

Casovad/éitad

START/STOP

Sekvenéni programovani

SEKV PROG

Blokovy diagram: Zdroj referenci pro EXT1

DI1 D! 1 Voli¢
DI Di5 < L ExTi
Fb. vybér — Start/stop/
. . o | smér
N Viz kaplt,oly {?/z_e/’”u s KOMUN i
Integrovany fieldbus procesni sbérnici a
intggrovanym fieldbus 1001
Adaptér fieldbus a Rizeni s procesni
sbérnici s adaptérem
fieldbus PANEL

Nize uvedeny obrazek ukazuje parametry, které zvoli interfejs pro referenéni otacky
u externiho ovladani EXT1.

Voli¢

Al1 —] Al1, Ai2, DI3, DI4, DI5
Al2
B:i Fb. vybér 5
DI5 Viz kapitoly Rizeni s

procesni sbérnici a

: L KOMUN
Integrovany fieldbus— integrovanym fieldbus a

Rizeni s procesni
Adaptér fieldbus ~ —— shérnici s adaptérem

fieldbus.
Frekvenéni vstup FREKV VSTUP
Ovladaci panel PANEL

SEKV PROG

Sekvenéni programovani

1103

EXT1
reference
REF1 (Hz/ot./min)

Programovatelné funkce
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Typy referenci a jejich zpracovani

Frekvencni méni¢ akceptuje fadu referenci kromé konvencnich analogovych vstupu
a signall z ovladaciho panelu.

» Reference pro frekven¢ni méni¢ mohou byt zadavany pomoci dvou digitalnich
vstup(: Jeden digitalni vstup zvySuje otacky, druhy je snizuje.

» Frekvencni méni¢ muze vytvaret reference ze dvou analogovych vstupnich
signall pfi pouziti matematickych funkci: s¢itani, od¢itani, nasobeni a déleni.

* Frekvenéni méni¢ muze vytvaret reference z analogového vstupniho signalu a
signalu pfijatého pres sériovy komunikacni interfejs pfi pouziti matematickych
funkci: s€itani a nasobeni.

» Reference frekvenéniho méni¢e mohou byt zadavany frekvenénim vstupem.

* V misté externiho ovladani EXT1/2 frekvenéniho méni¢e se muze vytvaret
reference z analogového vstupniho signalu a signalu pfijatého pres sekvenéni
programovani pfi pouziti matematické funkce: s¢itani.

Je mozné vytvaret méfitko pro externi referenci tak, aby signaly minimalni a

maximalni hodnoty odpovidaly otackam jinym nez jsou limity minimalnich a

maximalnich otacek.

Nastaveni
Parametr Pridavné informace
Skupina 11 VYBER Zdroj, typ a méfitko externi reference
REFERENCE
Skupina 20 LIMITY Provozni limity
Skupina 22 ZRYCHL/ Referenéni otacky, rampy zrychlovani/zpomalovani
ZPOMALOVANI
Skupina 24 MOMENTOVE Casy ramp momentové reference
RIZENI
Skupina 32 SUPERVIZE Reference supervize
Diagnostika
Aktualni signal Pridavné informace
0111/0112 REF1/REF2 reference
Skupina 03 FB SKUTEC Reference v ruznych stavech fetézce zpracovani referenci
HODNOTY

Programovatelné funkce
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Prizplsobeni reference

V pfizplsobeni reference je externi reference korigovana v zavislosti na zmérené

h

odnoté sekundarni aplikacni proménné. NiZe uvedeny blokovy diagram ilustruje

tuto funkci.

1105 MAXIMUM REF1 / 1108 REF 2 MAX?)

Prep.

max.frekw

max.ota’éky—/

9904

Prep.® Volig
PRIMO (2)
_j/// REF1 (Hz/ot./min) / OPOR. (1)
- REF2 (%)2 — PROPOR.
Pmp-_J_ (%) CEVYERANG REF1 (Hzlot fmin) [
;(//_ 0 — O ReF2(%2 SOt e
: 4230 Nas. Nas. _|_
max.moment X | .

| X X

Prep. 4231 MERITKO PRO-

PID2 refL

PID2 act—|

PID2 PID2 vystup /

4232 ZDROJ KOREKCE

REF1 (Hz/ot./min) / REF2 ( %) = Reference frekvenéniho ménice pfed pfizplisobenim

REF’ = Reference frekvenéniho ménice po pfizpisobeni

max. otacky= par. 2002 (nebo 2007 pokud je absolutni hodnota vyssi)

max. frekv.= par. 2008 (nebo 2007 pokud je absolutni hodnota vys$si)

max. mom. = par. 2074 (nebo 20713 pokud je absolutni hodnota vyssi)

PID2 ref = par. 4210

PID2 akt = par. 4214...4221

(! poznamka: Prizpdsobeni momentové reference je pouze pro externi referenci REF2 ( %).
(2 REF1 nebo REF2 v zavislosti na tom, ktera je aktivni. Viz parametr 1102.

® Kdyz je par. 4232 = PID 2 REF, je maximalni pfizptusobeni reference definovano parametrem 17105,
kdyZ je aktivni REF1 a parametrem 7108, kdyz je aktivhi REF2.

Kdyz je par. 4232 = PID2 OUTPUT, je maximalni pfizpusobeni reference definovano parametrem
2002, kdyz je hodnota parametru 9904 VEKTOR.: nebo VEKTOR.:MOMa parametrem 2008, kdyz je
hodnota parametru 9904 SKALAR.:FREK.

Nastaveni
Parametr Pridavné informace
1102 Vybér REF1/2
4230 ...4233 Nastaveni funkce pfizpisobeni
4201 ...4229 Nastaveni PID fizeni
Skupina 20 LIMITY Provozni limity frekvenéniho ménice
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Priklad

Frekvenéni ménic pracuje u dopravniku. Ten ma fizené otacky, je vdak nutné
zohlednit také napnuti pasu: Pokud zmérené napnuti pfekroCi nastavenou hodnotu
napnuti, budou ota&ky sniZzeny a opacné.

Pro realizovani pozadované korekce otacek muze uzivatel
+ aktivovat funkci pfizpusobeni a pfipojit k ni nastaveni napnuti a zméfené napnuti.

* nastavit pfizpisobeni na vhodnou troven.

Dopravnik s fizenymi otackami

Kladky pohonu (tazné)
Mé&feni napnuti

Zjednoduseny blokovy diagram

Add
Referencni otacky PFizplisobené
Mé&Feni napnuti PID referenéni otacky
Nastaveni
napnuti

Programovatelné analogové vstupy

Frekvenéni méni¢ ma dva programovatelné analogové napét'ové/proudové vstupy.
Vstupy mohou byt invertovany, filtrovany a mohou mit nastaveny maximaini a
minimalni hodnoty. Aktualizaéni cyklus pro analogovy vstup je 8 ms (12 ms cykl
jednou za sekundu). Cas cyklu se zkrati, kdyZ je informace pfenesena do
aplika¢niho programu (8 ms -> 2 ms).

Nastaveni
Parametr Pridavné informace
Skupina 11 VYBER REFERENCE | Al jako referenéni zdroj
Skupina 73 ANALOGOVE Zpracovani analogového vstupu
VSTUPY
3001, 3021, 3022, 3107 Al ztrata supervize
Skupina 35 MEREN/ TEPL Al v méFeni teploty motoru
MOTORU

Skupina 40 PROCES NAST. PID | Al jako fidici reference procesu PID nebo zdroj aktualni hodnoty
1...42 EXT /NASTAV. PID

8420, 8425, 8426 Al jako reference sekvenéniho programovani nebo spoustéci
8430, 8435, 8436 signal

8490, 8495, 8496

Programovatelné funkce
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Aktualni hodnota

Pridavné informace

0120, 0121 Hodnoty analogovych vstupl
1401 Al1/A2 ztrata signalu
Varovani

ZTRATA REFERENCE Al1/
ZTRATA REFERENCE Al2

AI1/AI2 signal pod limity AI/LIMIT POR. Al2 (3021/3022)

Porucha

ZTRATA REFERENCE Al1/
ZTRATA REFERENCE AI2

Al1/AI2 signal pod limity AI1/LIMIT POR. Al2 (3021/3022)

MERITKO PAR Al

Nespravné méfitko signalu Al (7302 < 1301 nebo 1305 < 1304)

Programovatelny analogovy vystup

K dispozici je jeden programovatelny proudovy vystup (0 az 20 mA). Signal
analogového vystupu muaze byt invertovan, filtrovan a maze mit nastavenu
maximalni a minimalni hodnotu. Signal analogového vystupu mize byt
proporcionalni k ota¢kam motoru, vystupni frekvenci, vystupnimu proudu, momentu
motoru, vykonu motoru, atd. Aktualiza¢ni cyklus pro analogovy vystup je 2 ms.

Analogovy vystup maze byt ovladan pomoci sekvenéniho programovani. Je také
mozné zapisovat hodnotu na analogovy vystup pfes sériovou komunikaéni linku.

Nastaveni
Parametr Pridavné informace
Skupina 15 ANALOGOVE Volba a zpracovni hodnoty AO
VYSTUPY
Skupina 35 MERENI TEPL AO v méfeni teploty motoru
MOTORU
8423/8433/.../8493 AO Fizeni pomoci sekvenéniho programovani

Diagnostika
Aktualni hodnota Pridavné informace
0124 AO hodnota
0170 AOQ Fidici hodnota definovana sekvenénim programovanim
Porucha
MERITKO PAR AO Nespravné métitko signalu AO (1503 < 1502)

Programovatelné digitalni vstupy

Frekvenéni méni¢ ma pét programovatelnych digitalnich vstupl. Aktualizani ¢as

pro digitalni vstupy je 2 ms.

Jeden digitalni vstup (DI5) muze byt naprogramovan jako frekvenéni vstup. Viz
odstavec Frekvencni vstup na strané 106.

Programovatelné funkce



104

Nastaveni
Parametr Pridavné informace
Skupina 70 START/STOP/SMER | DI jako start, stop, smér
Skupina 17 VYBER REFERENCE | DI ve volbé reference nebo zdroj reference
Skupipa 12 KONSTANTNI/ DI ve vybéru konstantnich otacek
OTACKY
Skupina 16 OVLADANI DI jako externi Run Enable (b&h povolen), resetovani poruchy
SYSTEMU nebo zdroj signalu pro zménu uzivatelského makra
Skupina 19 CITAC & CASOVAC | DI jako zdroj Fidiciho signalu pro éasovaé nebo &itad
2013, 2014 DI jako zdroj limitu momentu
2109 Dl jako zdroj povelu externiho nouzového zastaveni
2201 DI jako signal vybéru zrychlovaci a zpomalovaci rampy
2209 Dl jako signal vynuceni nastaveni rampy na nulu
3003 Dl jako zdroj externi poruchy
Skupina 35 MERENI TEPL DI v mé&feni teploty motoru
MOTORU
3601 DI jako zdroj signalu ¢asovac povolen
3622 Dl jako zdroj aktivacniho signalu boosteru
4010/4110/4210 DI jako zdroj referenéniho signalu PID regulatoru
4022/4122 DI jako aktiva¢ni signal rezimu spanku v PID1
4027 DI jako zdroj signalu PID1 sady parametrt 1/2
4228 DI jako zdroj aktivaéniho signalu externi PID2 funkce
Skupina 84 SEKV PROGR DI jako zdroj Fidiciho signalu sekvenéniho programovani
Diagnostika
Aktualni hodnota Pridavné informace
0160 DI stav
0414 DI stav v okamziku posledni zjisténé poruchy

Programovatelné releové vystupy

Frekvenéni méni¢ ma jeden programovatelny releovy vystup. Pomoci nastaveni
parametr(l je mozné zvolit, jaka informace ma byt indikovana pfes releovy vystup:
pfipraven, bézici, porucha, alarm atd. Aktualiza¢ni ¢as pro releovy vystup je 2 ms.

Je také mozné zapsat hodnotu na releovy vystup pfes sériovou komunikaéni linku.

Nastaveni

Parametr Pridavné informace

Skupina 74 RELEOVE VYSTUPY | RO volba hodnoty a provozni &asy

8423 RO fizeni pomoci sekvencniho programovani
Diagnostika

Aktualni hodnota

Pfidavné informace

0134

RO fidici slovo pfes fizeni fieldbus

0162

RO stav

Programovatelné funkce
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Frekvencni vstup

Digitalni vstup DI5 Ize naprogramovat jako frekvenéni vstup. Frekvenéni vstup
(0...10000 Hz) muze byt pouzit jako zdroj signalu externi reference. Aktualiza¢ni &as
pro frekvencni vstup je 50 ms. Aktualizaéni €as se zkrati, pokud je informace
pfenesena do aplikacniho programu (50 ms -> 2 ms).

Nastaveni
Parametr Pridavné informace
Skupina 18 FREK VST&TRAN | Frekvenéni vstup, minimalni a maximalni hodnoty a filtrace
VYST
1103/1106 Externi reference REF1/2 pfes frekvenéni vstup
4010, 4110, 4210 Frekvenéni vstup jako zdroj PID reference
Diagnostika
Aktualni hodnota Pridavné informace
0161 Hodnota frekvencéniho vstupu

Tranzistorovy vystup

Frekvenéni méni¢ ma jeden programovatelny tranzistorovy vystup. Vystup maze byt
pouzit bud jako digitalni vystup nebo jako vystup frekvence (0...16000 Hz).
Aktualizacni €as pro tranzistorovy/frekvenéni vystup je 2 ms.

Nastaveni
Parametr Pridavné informace
Skupina 18 FREK VST&TRAN | Nastaveni tranzistorového vystupu
VYST
8423 Rizeni tranzistorového vystupu v sekven&nim programovani

Diagnostika

Aktualni hodnota Pridavné informace
0163 Tranzistorovy vystup - stav
0164 Tranzistorovy vystup - frekvence
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Aktualni signaly

K dispozici je nékolik aktualnich signalu:

* Vystupni frekvence, proud, napéti a vykon frekvenéniho ménice
» Otacky a moment motoru

+ Stejnosmérné napéti meziobvodu

» Aktivni umisténi ovladani (LOCAL, EXT1 nebo EXT2)

* Referen¢ni hodnoty

» Teplota frekven&niho ménice

« Citag provoznich hodin (h), &itad kWh

+ Stav digitalnich V/V a analogovych V/V

+ Aktualni hodnoty regulatoru PID.

Na displeji asisten¢niho ovladaciho panelu Ize sou¢asné zobrazit tfi signaly (na
zakladnim ovladacim panelu Ize zobrazit jeden signal). Kromé toho je mozné naditat
hodnoty pfes sériovou komunikacni linku nebo pfes analogové vystupy.

Nastaveni
Parametr Pridavné informace
1501 Vybér aktualniho signalu pro AO
1808 Vybér aktualniho signalu pro frekvenéni vystup
Skupina 32 SUPERVIZE Aktualni signal supervize
Skupina 34 ZOBRAZ. NA Vybér aktualniho signalu pro zobrazeni na ovladacim panelu
PANELU
Diagnostika
Aktualni hodnota Pridavné informace
Skupina 01 PROVOZN/ DATA | Vypisuije aktualni signaly
... 04 HISTORIE PORUCH

Identifikace motoru

Realizace vektorového Fizeni je zaloZzena na pfesném modelu motoru, ktery je
vytvofen b&éhem uvadéni motoru do provozu.

Identifikace “Magnetizace motoru” se automaticky provede pfi prvnim povelu pro
spusténi. BEhem tohoto prvniho uvedeni do provozu je motor magnetizovan pfi
nulovych ota¢kach po dobu nékolika sekund a tak je umoznéno vytvofit model
motoru. Tato identifikaéni metoda je vhodna pro vétSinu aplikaci.

Vv

Nastaveni

Parametr 9970 ID CHOD MOTORU
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Preklenuti pfi vypadku napajeciho napéti

Pokud se pFerusi vstupni napajeci napéti, bude frekvenéni méni¢ pokracovat v pro-
vozu s vyuzitim kinetické energie rotujiciho motoru. Frekvenéni ménic bude piné
funkce schopny, dokud se motor otaci a generuje energii do frekvenéniho ménice.
Frekvenéni méni¢ muze pokracovat v provozu po pferuSeni napajeciho napéti,
pokud zlstal zapnut hlavni jisti€.

Unapéjeci napéti
TM fout UDC

(Nm) (Hz) (Vdc) Upd
160 80 520
120 60 390
fout
80 40 260
NM/—M/—'\

\ T m
40 20 130 AP
0 0 0 t(s)

1.6 4.8 8 11.2 14.4

Upc= napéti meziobvodu frekvenéniho ménice, fy,: = vystupni frekvence frekvenéniho ménice,
Ty = moment motoru

PreruSeni napajeciho napéti pfi jmenovitém zatizeni (f,,s = 40 Hz). Stejnosmérné napéti meziobvodu
poklesne na miniméalni hodnotu. Jednotka udrzuje napéti, dokud je pferuseno napajeci napéti.
Frekvencni méni¢ pracuje s motorem v rezimu generatoru. Otacky motoru poklesnou, ale frekvenéni
meénic¢ je v provozu tak dlouho, pokud postacuje kineticka energie motoru.

Nastaveni
Parametr 2006 OVLADANI PODPETI

Stejnosmérné magnetizovani

Pokud je aktivovano stejnosmérné magnetizovani, bude frekvenéni ménic
automaticky magnetizovat motor pfed spusténim. Tato funkce zaru€uje nejvyssi
mozny zabérovy moment odpovidajici az 180 % jmenovitého momentu motoru.
Nastavenim Casu pfedmagnetizace je mozné synchronizovat spusténi motoru a
napf. uvolnéni mechanickeé brzdy. Funkce automatického startu a stejnosmérného
magnetizovani nemohou byt aktivovany soucasné.

Nastaveni
Parametry 2701 FUNKCE START a 2703 DOBA MAGNETIZACE

Informace pro udrzbu

Spoustéci obvod udrzby mlze byt aktivovan tak, aby zobrazil informaci na displeji
panelu, kdyz napf. pfikon frekvenéniho ménice pfekroéi definovany bod.

Nastaveni
Skupina parametrti 29 PLANOVANA UDRZBA
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Stejnosmérné pridrzeni

PFi aktivovani funkce stejnosmérného pfidrzeni motoru ~ Qtacky

je mozné zablokovat rotor s nulovymi otackami. Pokud motort ss pfidrzeni

jak reference, tak otacky motoru poklesnou pod zvolené ‘—’
otacky stejnosmérného pfidrzeni, tak frekvenéni ménic Om s
zastavi motor a pfipoji stejnosmérné napéti k motoru. ss prt rzen‘ / t

Pokud referenéni otacky opét prekroci otacky %;%c;le(%ce
stejnosmérného pfidrzeni, zahaji se opét normalni
provoz frekvenéniho ménice.

Otacky ~
ss pridrzen

Nastaveni t

Parametry 2104...2106

Zastaveni s kompenzovanymi otackami

Zastaveni s kompenzovanymi otackami je

=To! A

k dispozici napf. pro aplikace, kde musi Otacky Povel StOp
napf. dopravni pas ujet jesté urcitou Max. otacky -

. v P plocha A=pl. B
vzdalenost po pfijmu povelu k zastaveni. Pfi
maximalnich otackach je motor zastaven A
normalné podle definované zpomalovaci Pouzité -
rampy. Pod maximalnimi otackami je otacky
zastaveni zpozdéno dal$im béhem B,
frekvenéniho ménice s aktualnimi otackami >

pfed tim, nez je motor prostfednictvim rampy zastaven. Jak je vidét v nasledujicim
obrazku, je vzdalenost ujeta po povelu pro zastaveni v obou pfipadech stejna, napf.
plocha A je rovna plose B.

Zastaveni s kompenzovanymi otackami mize byt omezeno na smér otaceni vpred
nebo vzad.

Nastaveni

Parametr 2702 FUNKCE STOP

Zrychlené brzdéni tokem

Frekvenéni méni¢ muze zajistit vysSi zpomaleni zvySenim Urovné magnetizace
v motoru. PFfi zvySenim brzdéni motoru elektromagnetickym tokem bude energie
generovana motorem béhem brzdéni pfevedena na tepelnou energii.

Otacky s
motoru TNr( %)

60+

Tg, = Brzdny moment
Bez zrychleného Ty =100 Nm

/brzdénl’

401 Zrychlené brzdéni

20+

{ Bez zrychleného brzdent

t (S) T T T T T f(HZ)
50 Hz / 60 Hz
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120
Brzdny moment (%) Brzdéni tokem

100

Jmen. vykon motoru
/ \ @ 7.5 kW
80 M @ 2.2kW
ﬂ( (3 0.37 kw
40
w\ \
” T

0\ T T T T T T T
120

Brzdpy moment (%) Bez brzdéni tokem

100 Jmen. vykon motoru

@ 7.5kW
@ 2.2kW

o/ \

AN

e T~

) {y\ ® \V/\\,\
J M s

Frekvenéni ménic trvale monitoruje stav motoru, tedy i b€hem zrychleného brzdéni.
Proto Ize zrychlené brzdéni pouZzivat jak pro zastavovani motoru, tak pro zménu
otacek. DalSi vyhody zrychleného brzdéni jsou:

* Brzdéni se zahaji okamzité po pfijeti povelu pro zastaveni. Funkce nemusi ¢ekat
na snizeni toku pfed zahajenim brzdéni.

* Chlazeni motoru je efektivnéjsi. BE€hem zrychleného brzdéni se zvySuje proud ve
statoru motoru, nezvysuje se proud v rotoru. Stator se chladi daleko efektivné,ji

nez rotor.

Nastaveni

Parametr 2602 BRZDENI TOKEM
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Optimalizace elektromagnetického toku

Optimalizace elektromagnetického toku sniZuje celkovou spotfebu energie a Uroven
hluku motoru, pokud je frekvenéni méni¢ provozovan pod hodnotou jmenovitého
zatiZzeni. Celkova ucinnost (motor a frekvenéni méni¢) mize byt zvySena o 1 % az
10 %, v zavislosti na momentu zatiZzeni a na otackach.

Nastaveni
Parametr 2607 OPTIMAL. TOKU

Rampy zrychleni a zpomaleni

K dispozici jsou dvé uZivatelem voliteIné rampy Otééky motoru
zrychlovani a zpomalovani. Je mozné nastavit
¢asy zrychlovani/zpomalovani a tvar rampy.
PFepinani mezi dvéma rampami muaze byt fizeno Linearm?

pres digitalni vstupy nebo fieldbus. ;\S-kﬁvka

Alternativni tvary ramp, které jsou k dispozici, jsou
linearni a S-kfivka.

Linearni: Vhodna pro pohony vyzadujici |
rovnomérnou nebo pomalé zrychleni/zpomaleni. ' D t(s)

S-kfivka: Idealni pro dopravniky kfehkého zbozi nebo pro jiné aplikace, kde je
pozadovan jemny pfenos pfi zméné rychlosti.

Nastaveni
Skupina parametrti 22 ZRYCHL/ZPOMALOVANI

Sekvenéni programovani, nabizi osm pfidavnych ¢ast ramp. Viz odstavec
Sekvencni programovani na strané 133.

Kritické otacky
Funkce kritickych otacek je k dispozici pro aplikace, kde je nutné zamezit urcitym
otackam motoru nebo pasmu otacek, protoze napf. vznikaji problémy s mecha-
nickou rezonanci. Uzivatel mGze definovat ti kritické otacky nebo kriticka pasma
otacek.
Nastaveni
Parametry skupina 25 KRITICKE OTACKY
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Konstantni otacky

Je mozné definovat sedm moznych konstantnich otacek. Konstantni otacky lze
zvolit pomoci digitalnich vstupu. Aktivace konstantnich otaek prekryva externi
referenéni otacky.

Vybér konstantnich otacek je ignorovan, kdyz

* je aktivni momentové ovladani, nebo

* je sledovana PID reference, nebo

+ frekvencni ménic je v rezimu lokalniho ovladani.

Tato funkce pracuje s ¢asovou Urovni 2 ms.

Nastaveni
Skupina parametrti 172 KONSTANTNI OTACKY

Konstantni ota¢ky 7 (1208 KONST. OTACKY 7) jsou pouzity také pro funkci poruchy.
Viz skupina parametrd 30 PORUCHOVE FUNKCE

Konstantni otacky 6 a 7 (1207 KONST. OTACKY 6/1208 KONST. OTACKY 7) jsou
pouzity také pro funkci joggingu. Viz odstavec Jogging na strané 129.
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Uzivatelsky pomeér U/f

Uzivatel mGze definovat kfivku U/f (vystupni napéti jako funkce frekvence). Tento
uZivatelsky pomér se pouzije pouze ve specialnich aplikacich, kde nepostacuje
linearni pomér U/f (napf. kdyz je nutné zesilit rozbéhovy moment motoru).

Napéti (V) A Uzivatelsky pomér U/f
par. 2618 — — — — — = — — — — — — — — o — o
par.2616 -~~~ -~~~ - - - - - - - - - - - - - - - 2
par. 2614 | - - - — — — — — — - — - — - _ _

par. 2612} — - — — — — — — — — — __
par. 2610} — — — — — _

par. 2603

par. 2611 par. 2613 par. 2615 par. 2617 par. 9907
Poznamka: Body uréeni napéti a frekvence na kfivce U/f musi splfiovat nasledujici
pozadavky:

2610< 2612< 2614 < 2616< 2618
a
2611 < 2613 <2615 < 2617 <9907

vlastnosti nebo poskozeni motoru (pfehfivani).

Q VAROVANI! Vlysoké napéti pfi nizkém kmito&tu mtZe zplisobit Spatné funkéni

Nastaveni
Parametr Pridavné informace
2605 Aktivace uzZivatelského poméru U/f
2610...2618 Nastaveni uzivatelského pomeéru U/f
Diagnostika
Porucha Pridavné informace
PAR CUSTOM U/F Nespravny pomér U/f
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Vyladéni regulatoru otacek

Je mozné ruéné nastavit zesileni regulatoru, integraéni a Casové konstanty nebo je
mozné nechat provést frekvenéni méni¢ automaticky ladici béh pro jednotlivy
regulator otacek (parametr 2305 CHOD AUT. NALAD.). V automatickém ladicim
béhu je regulator otacek vyladén na bazi zatizeni a setrvacnosti motoru a stroje.
NiZe uvedeny obrazek ukazuje odezvu otaCek na krok referencnich otacek (typicky,
1az20 %).

n
nN ( %)_

A: Podkompenzovany

B: Normalné vyladény (automatické vyladéni)

C: Normalné vyladény (ru¢né). Lepsi dynamické schopnosti jako u B
D: Pfekompenzovany regulator otacek

NiZze uvedeny obrazek je jednoduchym blokovym diagramem regulatoru otacek.
Vystup regulatoru je referenci pro regulator momentu.

Derivaéni
kompenzace
zrychlovani

Proporcionalni,

Referenéni +_  Chybova integralni + ®+ Referenéni
otacky -¥ hodnota + moment

Derivaéni

Vypoctené aktualni
otacky

Nastaveni

Skupiny parametrt 23 OTACKOVE RIZENI a 20 LIMITY

Diagnostika
Aktualni signal 0702
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Udaje vykonu pro Fizeni otacek

NiZe uvedena tabulka ukazuje typické udaje vykonu pro fizeni otacek.

Rizeni otacek

Bez snimace
pulzi

Se snimac¢em
pulzd

Staticka pfesnost

20 % jmenovitého
skluzu motoru

2 % jmenovitého
skluzu motoru

Dynamicka
presnost

<1%sse 100 %
krokem momentu

<1%sse 100 %
krokem momentu

Udaje vykonu pro fizeni momentu

I (%
TN(o)

100 T

Tload

NactNref]
NN

t(s)
oblast<1%s

TN = jmenovity moment motoru
ny = jmenovité otacky motoru
N4et = skutené otacky

neef = reference otacek

Méni¢ dokaze realizovat pfesné fizeni momentu bez zpétné vazby z hfidele motoru.
NiZe uvedena tabulka ukazuje typické udaje vykonu pro fizeni momentu.

Rizeni momentu Bez snimace Se snimacem
pulzt pulzt
Nelinearni +5 %se +5% se
jmenovitym jmenovitym
momentem momentem
(x20% v
nejhorsim
provoznim bodé)
Cas kroku <10 ms se <10 ms se
momentu jmenovitym jmenovitym
momentem momentem

T (%
TN(o)
100 +
90 |- - - -

10-

>

<5ms i(s)

Tn = jmenovity moment motoru
T.ef = reference momentu
T3t = skute€ny moment
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Skalarni fizeni
Je mozné zvolit skalarni fizeni jako metodu Fizeni motoru misto vektorového fizeni.
Ve skalarnim rezimu fizeni je frekvenéni ménic fizen referencni frekvenci.

Doporucujeme aktivovat reZzim skalarniho fizeni v nasledujicich specialnich
aplikacich:

* Multimotorové frekvencni ménice: 1) pokud zatiZzeni neni rovhomérné sdileno
mezi motory, 2) pokud maji motory rizné velikosti, nebo 3) pokud se motory
mohou zménit po identifikaci motoru.

» Pokud je jmenovity proud motoru menSi nez 20 % jmenovitého vystupniho
proudu frekvenéniho ménice.

V rezimu skalarniho fizeni nejsou k dispozici nékteré standardni funkce.

Nastaveni
Parametr 9904 MOD RIZENi MOT

IR kompenzace pro skalarné rizeny frekvenéni ménic

IR kompenzace se aktivuje pouze ve skalarnim  napéti motoru
rezimu fizeni motoru (viz odstavec Skalarni

fizeni na stran& 7115). Pokud je aktivovana IR IR kompenzace
kompenzace, zajisti frekvenéni ménic¢ pfidavné
zvySeni napéti pfi nizkych ota€kach motoru. IR

kompenzace ma vyznam u aplikaci vyZadujicich
vysoké rozbéhové momenty. Ve vektorovém ~— Bez kompenzace
fizeni neni mozna ani potfebna IR kompenzace.

f (Hz)

Nastaveni
Parametr 2603 NAPETI IR KOMP.

Programovatelné ochranné funkce

AlI<Min

Funkce Al<Min definuje provoz frekvenéniho ménice, pokud analogovy vstupni
signal poklesne pod nastaveny minimalni limit.

Nastaveni
Parametry 3001 FUNKCE AI<MIN, 3021 LIMIT POR. Al1 a 3022 LIMIT POR. Al2

Ztrata panelu

Funkce ztraty panelu definuje provoz frekvenéniho ménice, pokud ovladaci panel
zvoleny jako misto ovladani frekvenéniho méniée prestane komunikovat.

Nastaveni
Parametr 3002 POR.KOM. S PNLEM
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Externi porucha

Externi poruchy (1 a 2) mohou byt sledovany definovanim jednoho digitalniho
vstupu jako zdroje pro identifikaéni signal externi poruchy.

Nastaveni
Parametry 3003 EXTERNIi PORUCHA 1 a 3004 EXTERNiI PORUCHA 2

Ochrana proti blokovani

Frekvenéni meénic¢ chrani motor ve stavu blokovani. Je mozné nastavit limity
supervize (frekvence, €as) a zvolit, jak bude frekvenéni ménic¢ reagovat na stav
blokace motoru (indikace alarmu / indikace poruchy a zastaveni frekvenéniho
meénice / Zadna reakce).

Nastaveni

Parametry 3010...3012

Teplotni ochrana motoru
Motor muze byt chranén proti pfehfati aktivovanim funkce teplotni ochrany motoru.
Frekvenéni méni¢ vypocitava teplotu motoru na bazi nasledujicich predpokladu:

1) Motor je instalovan v teploté okolniho prostfedi 30°C v okamziku pfipojeni
napajeciho napéti frekvenéniho ménice.

2) Teplota motoru je vypoctena bud na zakladé uzivatelem nastavené nebo
automaticky vypoctené teplotni Casoveé konstanty motoru a kfivky zatizeni motoru
(viz nize uvedeny obrazek). Kfivka zatizeni musi byt pfizplsobena v pfipadég, ze
teplota okoli prekroci 30 °C.

Zatizeni motoru Proud Bod zlomu
. motoru 190 | }
100 %1 (%) + Kfivka zatiZzeni motoru
a 50 ™\ |
Rast : ; t ZatiZeni pfi nulovych otackach
teploty ‘

Otacky

100 %+t ,

t
Tepelna ¢asova konstanta motoru

Nastaveni
Parametry 3005...3009

Poznamka: Je také mozné pouzit funkci méreni teploty motoru. Viz odstavec
Teplota motoru mérena pres standardni V/V na strané 124.
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Ochrana proti ztraté zatizeni

Ztrata zatizeni motoru muze byt indikovana jako chyba procesu. Frekvenéni ménic
zajistuje funkci kontroly nedostate¢ného zatizeni a chrani tak stroj a proces v pfi-
padé vaznych poruchovych stavi. Limity kontrol - kfivka nedostateéného zatizeni a
¢as nedostate¢ného zatiZeni - mohou byt zvoleny, stejné tak muze byt zvolena
Cinnost frekvenéniho ménice pfi vzniku nedostate¢ného zatizeni (indikace alarmu /
indikace poruchy a zastaveni frekvenéniho ménice / zadna reakce).

Nastaveni
Parametry 3073...3015

Ochrana hlidani zemniho spojeni

Ochrana hlidani zemniho spojeni zjist'uje poruchy uzeméni v motoru nebo u kabelu
motoru. Ochrana je aktivni pouze béhem startovani.

Zemni spojeni u pfivodu napajeciho napéti neaktivuje tuto ochranu.
Nastaveni
Parametr 3077 ZEMNI SPOJENI

Nespravné zapojeni

Definuje provoz, kdyz se zjisti nespravné pfipojeny vstupni napajeci kabel.
Nastaveni

Parametr 3023 CHYBA KABELAZE

Ztrata faze napajeciho napéti

Ochrana proti ztraté faze vstupniho napajeciho napéti sleduje stav pfFipojky
vstupniho napajeciho kabelu tak, Ze zjist'uje hodnotu zvinéni ve ss meziobvodu.
Pokud dojde k vypadku faze, zvySi se zvinéni.

Nastaveni
Parametr 3076 ZTRATA FAZE

Naprogramované poruchy

Pirekroceni proudu
Limit pfekroeni proudu frekvenéniho ménice je 325 % jmenovitého proudu
frekvenénino ménice.
Prekroceni stejnosmérného napéti
Limit pfekroeni stejnosmérného napéti je 420 V (pro frekvenéni ménice s napa-
jecim napétim 200 V) a 840 V (pro frekven&ni ménice s napajecim napétim 400 V).
Nedostatec¢né stejnosmérné napéti

Limit nedostateéného stejnosmérného napéti je 162 V (pro frekvenéni ménice
s napajecim napétim 200 V) a 308 V (pro frekven¢ni ménice s napajecim napétim
400 V).
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Teplota frekvenéniho ménice

Frekvenéni ménic sleduje teplotu IGBT. Existuji dva limity supervize: Limit alarmu a
limit poruchy.

Zkrat
Pokud vznikne zkrat, nebude frekvenéni ménic¢ spustén a vznikne indikace poruchy.

Interni porucha

Pokud frekvenéni ménic zjisti interni poruchu, bude frekvenéni ménic¢ zastaven a
zobrazi se indikace poruchy.

Provozni limity

Frekvencni méni¢ ma nastavitelné limity pro otacky, proud (maximalni), moment
(maximalni) a stejnosmérné napéti.

Nastaveni
Skupina parametr 20 LIMITY

Omezeni vykonu

Omezeni vykonu se vyuziva pro ochranu vstupniho mastkového zapojeni a
stejnosmérného meziobvodu. Pokud se prekroCi maximalni povoleny vykon, bude
automaticky omezen moment frekvenéniho ménice. Limity maximalniho pfetizeni a
trvalého vykonu zavisi na hardware frekvenéniho ménice. Specifické hodnoty, viz

kapitola Technické udaje.

Automatické resety

Frekvenéni méni¢ se mlUze sam automaticky resetovat po vzniku poruch jako
prekro€eni proudu, pifekro€eni napéti, nedosazeni napéti, externi a analogové
vstupy pod minimalni hodnotou. Automatické resety musi uzivatel aktivovat.

Nastaveni
Parametr Pridavné informace
31 AUTOMATICKY RESET Nastaveni automatickych resett
Alarm
AUTOMATICKY RESET Automatické resetovani alarmu
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Supervize
Frekvenéni méni¢ monitoruje, zda jsou uzivatelem volitelné promé&nné v ramci
uzivatelem definovanych limitG. Uzivatel mize nastavit limity pro otacky, proud atd.
Stav supervize muze byt indikovan prostfednictvim relé nebo digitalniho vystupu.
Funkce supervize pracuje s ¢asovou urovni 2 ms.
Nastaveni

Skupina parametrti 32 SUPERVIZE

Diagnostika
Aktualni signaly Pridavné informace
1401 Stav supervize pres RO
1805 Stav supervize pfes DO

8425, 8426 | 8435, 8436 /.../ | Sekvenéni programovani, zména stavu podle funkce supervize
8495, 8496

Zamek parametru

Uzivatel mlze zablokovat nastavovani parametr( aktivovanim zamku parametrd.

Nastaveni

Parametry 1602 UZAMCENI PARAM a 1603 HESLO

Programovatelné funkce



120

PID regulator

Ve frekven€nim ménici jsou vestavény dva PID regulatory :
* Procesni PID (PID1) a
* Externi/Trim PID (PID2).

PID regulator miize byt pouzit, pokud je nutné regulovat otacky motoru na bazi
procesnich proménnych jako jsou tlak, pratok nebo teplota.

Pokud je aktivovan PID regulator, bude procesni referenéni signal (nastavovaci bod)
pfipojen do frekvenéniho ménie misto referenénich otaéek. Aktualni hodnota (zpét-
na vazba z procesu) je rovnéz pfivedena zpét do frekvenéniho ménice. Frekvenéni
meéni¢ porovnava referencni a aktualni hodnotu, automaticky nastavuje otacky frek-
vencniho ménice tak, aby zajistil, Ze bude velikost hodnoty méfené v procesu
(aktualni hodnota) na odpovidajici urovni (reference).

Regulator pracuje s asovou Urovni 2 ms.

Procesni regulator PID1

PID1 ma dvé separatni sady parametra (40 PROCES NAST. PID 1, 41 PROCES
NAST. PID 2). Volba mezi sadami parametru 1 a 2 je definovana parametrem.

Ve vétsiné pfipadul, kdyz je do frekvenéniho ménice pfipojen pouze jeden signal ze
snimace, je potfebna pouze sada parametrt 1. Dvé rizné sady parametrd (1 a 2) se
pouZzivaji napf. tehdy, kdyZ se podstatné méni v ¢ase zatizeni motoru.

Externi/Trim regulator PID2

PID2 (42 EXT / NASTAV. PID) muze byt vyuzit dvéma rdznymi zpusoby:

» Externi regulator: Misto pouziti pfidavného PID regulatoru maze uzivatel pfipojit
vystup PID2 pfes analogovy vystup frekvenéniho ménie nebo pfes fidici jednot-
ku fieldbus tak, ze mlze ovladat urcité provoz. zafizeni jako Soupatko nebo ventil.

* Trim regulator (doladovaci): PID2 muze byt pouzit pro doladéni nebo jemné vyla-déni
reference frekvenéniho ménice. Viz odst. Prizpldsobeni reference na strané 101.

Blokové diagramy

NiZe uvedeny obrazek ukazuje pfiklad aplikace: Regulator nastavuje otacky
Cerpadla pro zvySeni tlaku podle zméfeného tlaku a nastavené referenéni hodnoty
tlaku.

Priklad: Blokovy diagram PID fizeni
Cerpadlo pro zvySeni tlaku PID
Yoref: ref
ACS350 40.01| k
40.02| i Spinad F Zn i
rekvencni
Akt. hodnoty 40.03 | td ™ reference
— 1 -
40.14 - 40.04 | dFiltT / N -
4021 —] 40.05 | errV| | Referenéni

Inv r .
A2 PIDmax | oh1 I otacky
7~£ PIDmin | ol1 9904 = 0

0...10 bar
4.20mA Al1

IMOT

Y%ref = 4010
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Nastaveni

Parametr

Pridavné informace

1101

Volba typu reference v rezimu lokalniho oviadani

1102

Volba EXT1/2

1106

PID1 aktivace

1107

REF2 minimalni limit

1501

PID2 vystup (externi regulator) pfipojeni na AO

9902

Volba makra PID Fizeni

2

Skupina 40 PROCES NAST.
PID 1...41 PROCES NAST. PID

PID1 nastaveni

Skupina 42 EXT / NASTAV. PID

PID2 nastaveni

Diagnostika

Aktualni signaly

Pridavné informace

0126/0127

PID 1/2 vystupni hodnota

0128/0129

PID 1/2 nastavovaci hodnota

0130/0131

PID 1/2 zpé&tnovazebni hodnota

0132/0133

PID 1/2 odchylka

0170

AO hodnota definovana sekvenénim programovanim

Funkce usnuti pro procesni PID (PID1) regulaci

Funkce usnuti pracuje s ¢asovou urovni 2 ms.

Nize uvedeny blokovy diagram ilustruje logiku povoleni/zakazu funkce usnuti.
Funkce usnuti se smi pouzivat pouze, kdyz je aktivni PID fizeni.

Prepinac

Vystup frek:
Mot.otacky _J/

Porovnan
0132 —1

4025 —2

1>2 INTERNI

Porovnan . Voli¢
1 NEVYBRANO T
1<2 FINTERNI - G And gpozdén
D1
N u :jlt
40252 . 2022 : Set/Reset
) & S
%refActive 4024
PIDCtrlActive — S/R |- 1)
modulace —] R
Or
5320 (B1) 1)
— T <1 Or 1 = aktivuje
NEVYBRAN—OIC | 1ZR0Z0en] 5350 (g2) | = ] psnut
G Tt StartRg4 <1 0= Deaktivujte
D!1—c — usnuti
—
4022 4026

Mot. otacky: Aktudlni otacky motoru
Y%refActive: Pouziva se % reference (EXT REF2). Viz parametr 1102.

PIDCtrlActive: 9902 je PID RIiZENI.
modulace: Je v provozu invertor IGBT regulace.
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Nize uvedeny Casovy prubéh znazorfiuje provoz funkce usnuti.

Otacky motoru

t<ty

tqy = Zpozdéni usnuti, parametr 4024
twg = Zpozdéni probuzeni, parametr 4026

ty

Uroven spanku '\
par. 4023

Aktualni hodnota

' Text na displeji |
| SLEEP MODE|

STOP

Odchylka probuzeni
par. 4025

Funkce usnuti (spanku) pro PID regulované Cerpadlo zvySeni tlaku (pokud je
parametr 4022 nastaven jako INTERNI): Spotfeba vody v noci poklesne. V disledku
toho PID procesni regulator snizi otacky motoru. V dusledku pfirozenych ztrat

v potrubi a nizké ucinnosti odstfedivého Cerpadla pfi nizkych otackach se motor
nezastavi, ale to€i se dal. Funkce usnuti zjisti pomalé otaceni a zastavi nepotiebné
Cerpani po uplynuti nastaveného zpozdéni pro spanek. Frekvencni ménic prejde do
rezimu spanku a stale monitoruje tlak. Cerpadlo se znovu spusti, kdyz tlak poklesne
pod povolenou minimalni uroven a uplyne zpozdéni nastavené pro probuzeni.

Nastaveni
Parametr Pridavné informace
9902 Aktivace PID Fizeni

4022...4026, 4122...4126

Nastaveni funkce usnuti

Diagnostika
Alarm Pridavné informace
PID USNUTI Rezim usnuti
Parametr Pridavné informace
1401 Stav funkce PID usnuti pfes RO
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Teplota motoru mérena pres standardni V/V

Tato &ast popisuje méfeni teploty motoru, pokud jsou pouzity svorky V/V
frekvenéniho ménice jako propojovaci interfejs.

Teplota motoru muze byt méfena pomoci snimact PT100 nebo PTC pfipojenych
k analogovym vstupiim a vystuptm.

Jeden senzor ..
Tfi senzory

— S T — /= — Al
Motor )? ,‘ / B Motor L / ‘3 .~ |leND
——|GND Y B
- T T 7T | ~
— L _ | AO
, \‘ /\ v‘ AO L / [
/ ,J " GND
_|GND i

10nF/j\/ ‘ 10nF ; ‘L‘

nebo zesilenou izolaci mezi dily motoru pod napétim a senzorem. Zesilena izolace
znamena dodrzZeni izolaéni vzdalenosti 8 mm (400 / 500 V stf. jednotky). Pokud

f VAROVANI! Podle IEC 664 vyZaduje pfipojeni teplotnich senzor(i motoru dvojitou
jednotka nespliuje tyto poZzadavky

» svorky na desce V/V musi byt chranény proti kontaktu a nesmi byt pfipojeny
k dalSimu zafizeni

nebo

+ teplotni senzor musi byt izolovan od svorek V/V.
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Teplotu motoru je také mozné méfit pfipojenim senzoru PTC a termistorového relé

zapojeného mezi stejnosmérné napéti +24 V z frekvenéniho ménice a digitalni

vstup. Na obrazku je uvedeno toto alternativni pfipojeni.

Par. 3501 = TERMISTOR(0) nebo TERMISTOR’I(1 Par. 3501 = TERMISTOR(0)

Termistor.
relé
Ek;' E 1 DI...5
T m —{+24Vss //\ < DN..5
‘ L . |+24Vss
m L T 2 10 nF N it
— Motor, _T_ L

VAROVANI! Podle IEC 664, vyzaduje pfipojeni termistoru motoru na digitalni vstup
dvojitou nebo zesilenou izolaci mezi dily motoru pod napétim a termistorem.

Zesilena izolace znamena izola¢ni vzdalenost 8 mm (400 / 500 V st. jednotky).

Pokud pfipojeni termistoru nespliiuje tyto poZzadavky, museji byt dalSi svorky V/V

frekvencniho ménie chranény proti kontaktu nebo se musi pouzit termistorové relé
zajistujici izolaci termistoru vuci digitalnimu vstupu.

Nastaveni

Parametr Pridavné informace
13 ANALOGOVE VSTUPY Nastaveni analogovych vstupl
15 ANALOGOVE VYSTUPY Nastaveni analogovych vystup(i

35 MERENI TEPL MOTORU

Nastaveni méfeni teploty motoru

Dalsi

ponecha se stinéni nezapojeno.

Na konci kabelu u motoru by mélo byt stinéni uzemnéno kondenzatorem 10 nF. Pokud to neni mozné,

Diagnostika
Aktualni hodnoty Pfidavné informace
0145 Teplota motoru
Alarm/porucha Pridavné informace
PREHRATY MOT/PREHRATY PFekrogeni teploty motoru
MOT.
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Ovladani mechanické brzdy

Mechanicka brzda se pouZziva pro pfidrZzeni motoru a pohanéného stroje pfi
nulovych otackach, kdyz je frekvenéni ménic¢ zastaven nebo neni pfipojen k na-
pajecimu napéti.

Priklad
NiZe uvedeny obrazek ukazuje pfiklad aplikace ovladani brzdy.

s funkci ovladani brzdy splfioval bezpe€nostni pfedpisy. PovS§imnéte si, ze
pfevodnik frekvence (kompletni modul frekvenéniho méni¢e nebo zakladniho
modulu frekvenéniho ménice, jak je definovano v IEC 61800-2), neni uren jako
bezpeclnostni zafizeni uvedené v Evropskych strojirenskych pfedpisech a

v pfislusnych harmonizovanych normach. Proto nesmi byt osobni bezpecnost
kompletniho stroje zalozena na specifickych funkcich ménice (jako je funkce
ovladani brzdy), ale musi byt implementovana podle definici specifikovanych

v pfislusnych aplikacnich pfedpisech.

c VAROVANI! Je nutné zaijistit, aby stroj, do kterého je zaélenén frekvendni ménic

Logika ovladani brzdy je
integrovana do aplika¢niho
programu frekvenéniho ménice.

ROCOM

Napajeci zdroj a zapojeni musi
zajistit uZivatel. r T RONC :1
- Zapnuti/vypnuti ovladani brzdy B GRVES ' T ' RONO |
pres vystupni relé RO | | N | |
\Nouzova brzda, d . '
T I I |
- T
(i |
Motor | Mechaniokd brzda
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Casovy diagram provozu

Nize uvedeny Casovy diagram ilustruje provoz funkce ovladani brzdy. Viz také
odstavec Zmény stavi na strané 128.

1 4

Startovaci povel

Reference
externich otacek

Modulace invertoru

2
Motor | fmd
magnetizovan _'_‘_'
Povel otevieni \
brzdy (RO/DO)
I
Reference internich | od 3

otacek (aktualni
otacky motoru) ‘/

|

|
fo

\

lystup / moment

~

I
\
i
\
\
\
!
\
\
\
|
|
\
\
\
\
\
\
\
|

I/Tg  Brzdu otviraci proud/moment (4302)

thg Zpozdéni magnetizace motoru (parametr 4305)
tog Zpozdéni otevieni brzdy (parametr 4307)

n.s  Otacky uzavieni brzdy (parametr 4303)

t.q  Zpozdéni uzavieni mechanické brzdy
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Zmény stavl

Z jakéhokoliv stavu
+ 1y _I— (nabézna hrana)
1

BEZ
MODULACE |——0/0/1

=

OTEVRENI
BRZDY L 1/1/0

I
1 3)
A
UVOLNENI RFG 5
VSTUP L 1/1/0
RFG = Generavtor tl.,mkc’e + 2
rampy ve smycce fizeni

otacek (zpracovani RFG VSTUP
reference). NANULU  |— 1/1/1

I
+ 7)
— A
UZAVRENI
BRZDY — 0/1/1

\Y

Stav (Symbol m XYz )

- NN: Nazev stavu
- XIYIZ: Vystup/€innost stavu
X =1 Otevfit brzdu. Nastaveni releového vystupu pro zapnuti/vypnuti brzdy.
Y =1 Vynuceny start. Funkce udrzi interni start, dokud se neuzavfe brzda nezavisle na stavu
externiho startovaciho signalu.
Z=1 Rampa v nule. Vynuti nastaveni pouzitych referennich otacek (internich) na nulu po
rampé.

Podminky zmény stavu (symbol mmm )

—_

Aktivni ovladani brzdy 0 -> 1 NEBO invertor moduluje = 0

)
2) Motor je magnetizovan = 1 AND (A) frekvenéni méni¢ pracuje = 1
3) Brzda je oteviena AND (A) zpoZdéni otevieni brzdy uplynulo AND (A) start = 1
4) Start=0
5) Start=0
6) Start=1
7) | Aktualni otacky motoru| < otagky uzavieni brzdy AND (A) start = 0
8) Start=1
9) Brzda je uzaviena AND zpozdéni uzavieni brzdy uplynulo = 1 AND (A) start =0
Nastaveni
Parametr Pridavné informace
1401/1805 Aktivace mechanické brzdy pfes RO/DO
2112 Zpozdéni nulovych otacek
Skupina 43 OVLAD MECH BRZDY Nastaveni funkce brzdy
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Jogging

Funkce jogging se typicky pouziva pro ovladani cyklickych pohyb( ¢asti stroje. Po
stisknuti tlacitka se frekvenéni ménic spusti, zrychluje na pfednastavené otacky

s pfednastavenou rychlosti. Po uvolnéni tlacitka zaijisti frekvenéni méni¢ zpomaleni
na nulové otacky s pfednastavenou rychlosti.

NiZe uvedeny obrazek a tabulka popisuji funkci frekvenéniho méni¢e. Rovnéz
uvadéji, jak se frekvenéni méni¢ nastavi zpét na normalni provoz (= jogging neni
aktivni), kdyZ je zapnut startovaci povel pro frekvenéni ménié. Jog cmd = stav
vstupu jogging, Start cmd = stav startovaciho povelu frekvenéniho ménice.

Funkce pracuje s ¢asovou urovni 2 ms.

Otééky‘
[ |
[ |
. IR |
I I l
| | [ N |
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 1213 14 15 16 ¢
Faze Jog Start Popis
cmd cmd
1-2 1 0 Frekvenéni méni€ zrychluje na jogging ota¢ky podél zrychlovaci rampy funkce jogging.
2-3 1 0 Frekvenéni ménic bézi s jogging otackami.
3-4 0 0 Frekvenéni méni¢ zpomaluje na nulové otacky podél zpomalovaci rampy funkce jogging.
4-5 0 0 Frekvenéni ménic je zastaven.
5-6 1 0 Frekvenéni ménic zrychluje na jogging otacky podél zrychlovaci rampy funkce jogging.
6-7 1 0 Frekvenéni méni€ bézi s jogging otaCkami.
7-8 X 1 Normalni provoz pfekryva jogging. Frekvenéni méni¢ zrychluje na referenéni otacky podle
aktivni zrychlovaci rampy.
8-9 X 1 Normalni provoz pfekryva jogging. Frekvenéni ménic sleduje referencni otacky.
9-10 0 0 Frekvenéni méni¢ zpomaluje na nulové otacky podle aktivni zpomalovaci rampy.
10-11 0 0 Frekvenéni ménic je zastaven.
11-12 X 1 Normalni provoz pfekryva jogging. Frekvenéni méni¢ zrychluje na referenéni otacky podle
aktivni zrychlovaci rampy.
12-13 X 1 Normalni provoz pfekryva jogging. Frekvenéni ménic sleduje referencni otacky.
13-14 1 0 Frekvenéni méni€ zpomaluje na jogging otacky podél zpomalovaci rampy funkce jogging.
14-15 1 0 Frekvenéni ménic bézi s jogging otackami.
15-16 0 0 Frekvenéni méni¢ zpomaluje na nulové otacky podél zpomalovaci rampy funkce jogging.

x = stav mlze byt budto 1 nebo 0.

Poznamka: Jogging nelze uvést do provozu, kdyZ je zapnut startovaci povel
frekven&niho ménice.

Poznamka: Jogging otacky prekryvaji konstantni otacky.

Poznamka: Jogging pouziva rampu zastaveni, i kdyz je parametr 2702 FUNKCE
STOP nastaven na DOBEHEM.

Poznamka: Casy nastavujici tvar rampy jsou nastaveny na nulu b&hem funkce
jogging (napf. linearni rampa).
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Funkce joggingu pouziva konstantni otacky 7 jako jogging otacky a par ramp
zrychlovani/zpomalovani 2.
Funkce joggingu 1 nebo 2 je mozné také aktivovat pres fieldbus. Funkce joggingu 1

pouziva konstantni otacky 7 a funkce joggingu 2 pouziva konstantni ota¢ky 6. Obé
funkce pouzivaji par ramp zrychlovani/zpomalovani 2.

Nastaveni
Parametr Pridavné informace
1010 Aktivace joggingu
1208 Jogging otacky
1208/ 1207 Jogging otacky pro funkci joggingu 1/2 aktivovanou pres fieldbus
2112 Zpozdeéni nulovych otacek
2205, 2206 Casy zrychlovani a zpomalovani
2207 Casy tvaru rampy zrychlovani a zpomalovani: nastaveny na nulu b&hem
funkce jogging (napf. linearni rampa).
Diagnostika
Aktualni hodnota Pridavné informace
0302 Funkce joggingu 1/2 aktivovana pfes fieldbus
1401 Stav funkce joggingu pfes RO
1805 Stav funkce joggingu pfes DO
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Casované funkce

Rada funkci frekvenéniho ménige maze byt ovladana &asové, napf. start/stop a
ovladani EXT1/EXT2. Frekvenéni méni¢ nabizi

« C&tyfi Casy start a stop (CAS POCATKU 1...4, CAS UKONCENI 1...4)
« Gtyfi dny start a stop (DEN POCATKU 1...4, DEN UKONGENI 1...4)

* Ctyfi Casovace pro spojeni zvolenych €asovych intervalt 1...4 dohromady (FCE
CAS.SP. 1...4)

* booster ¢asovac (pfidavny Casovac-booster spojeny s Casovanymi funkcemi).

Casovaé mGze byt spojen s nékolika asovymi intervaly:

TIME PERIOD 1

3602 EAS POEATKU 1
3603 EAS UKONEENI 1
3604 DEN POEATKU 1
3605 DEN UKONEEN 1

TIME PERIOD 2

3606 CAS POCATKU 2 FCE CAS.SP. 1
3607 CAS UKONCENI 2 X
3608 DEN POCATKU 2 3626 ZDROJ CAS.SPIN.1
3609 DEN UKONCEN] 2

FCE CAS.SP. 2
TIME PERIOD 3 3627 ZDROJ CAS.SPIN.2
3610 CAS POCATKU 3
3611 CAS UKONCENI 3 FCE CAS.SP. 3

3612 DEN POCATKU 3
3613 DEN UKONCENI 3

TIME PERIOD 4 FCE CAS.SP. 4

3614 CAS POCATKU 4 3629 ZDROJ CAS.SPIN.4
3615 CAS UKONCENI 4
3616 DEN POCATKU 4
3617 DEN UKONCENI 4

3628 ZDROJ CAS.SPIN.3

PRODL. PULSU

3622
VYB.PRODL.PULSU

Spoustény parametr Casovanou funkci miize byt spojen s pouze jednim ¢asovacem.

x 1001 EXT 1 PRIKAZY
FCE GAS.SP. 1 Rl
3626 ZDROJ GAS.SPIN.1 1002 EXT 2 PRIKAZY

1102 VYBER EXT1/EXT2
- 1201 VYBER KONST. OT.
FCE CAS.SP. 2 1209 VYBER CASOVEHO MODU
3627 ZDROJ CAS.SPIN.2 1401 RELEOVY VYSTUP 1

4027 SADA PID PARAM

4228 AKTIVOVANI

8402 SEKV PROG START

8406 SEKV LOGIC HODN 1
8425/35/45/55/65/75/85/95 ST 1...8 TRIG TO ST 2
8426/36/46/56/66/76/86/96 ST 1....8 TRIG TO ST N

Priklad
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Klimatizace je aktivovana v pracovnich dnech od 8:00 do 15:30 a v nedéli od 12:00
do 15:00. Pfi stisknuti tlaCitka pfidavného ¢asu je klimatizace pfidavné zapnuta

o dalSi hodinu.

Parametr Nastaveni
3602 CAS POCATKU 1 08:00:00
3603 CAS UKONCEN 1 15:30:00
3604 DEN POCATKU 1 PONDELI
3605 DEN UKONCENI 1 PATEK
3606 CAS POCATKU 2 12:00:00
3607 CAS UKONCENI 2 15:00:00
3608 DEN POCATKU 2 NEDELE
3609 DEN UKONCEN] 2 NEDELE
3623 CAS PRODL.PULSU 01:00:00
Nastaveni
Parametr Pridavné informace
36 FUNKCE CASOVANI Nastaveni &asovanych funkci
1001, 1002 Ovladani ¢asovaného start/stop
1102 Volba ¢asovanych EXT1/EXT2
1201 Aktivace ¢asovanych konstantnich otacek 1
1209 Volba &asovanych otaCek
1401 Stav ¢asované funkce indikované pfes vystupni relé RO
1805 Stav ¢asované funkce indikované pres digitalni vystup DO
4027 Casovana PID1 sada parametr(, volba 1/2
4228 Aktivace ¢asované externi PID2
8402 Aktivace ¢asovaného sekvenéniho programovani
8425/8435/.../8495 Sekvenéni programovani, aktivace zmény stavu s ¢asovou funkci
8426/8436/.../8496

Casovac
Start a stop frekvenéniho méni¢e muze byt ovladan funkcemi ¢asovace.
Nastaveni
Parametr Pridavné informace
1001, 1002 Zdroj signalu start/stop
19 CITAC & CASOVAC Casovaé pro start a stop
Diagnostika

Aktualni hodnota

Pridavné informace

0165

Pocitadlo ovladaciho ¢asu start/stop
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Start a stop frekven&niho méni€e muaze byt ovliadan funkcemi &itae. Funkce &itace
mohou byt také pouZity jako spoustéci signaly zmény stavu v sekvenénim
programovani. Viz odstavec Sekvencéni programovani na strané 133.

Nastaveni
Parametr Pridavné informace
1001, 1002 Zdroj signalu start/stop
19 CITAC & CASOVAC Citag pro start a stop
8425, 84261 8435, 8436 /..../ Signal citace jako aktivace zmény stavu v sekvenénim
8495, 8496 programovani
Diagnostika
Aktualni hodnota Pridavné informace
0166 Pocitadlo ovladacich pulzu start/stop

Sekvenéni programovani

Frekvenéni méni¢ maze byt naprogramovan k provadéni sekvenci, kde se
frekvenéni méni¢ definované posouva v ramci stavu 1 az 8. Uzivatel mize
nadefinovat pravidla ¢innosti pro kazdou sekvenci a pro kazdy stav. Pravidla pro
jednotlivé stavy jsou ucinna, kdyz je aktivni sekvenéni programovani a kdyZ se
program dostane do pfislusného stavu. Pravidla, ktera |ze definovat pro kazdy stav
jsou:

* Povely spusténi, zastaveni a sméru otaceni pro frekvenéni meéni¢ (vpfed/vzad/
stop)

« Casy rampy zrychlovani a zpomalovani pro frekvenéni ménic

» Zdroj referen¢ni hodnoty pro frekvenéni meénic

» Trvani stavu

« Stav RO/DO/AO

+ Zdrojovy signal pro aktivaci pfechodu do dalSiho stavu

» Zdrojovy signal pro aktivaci pfechodu do jakéhokoliv stavu (1...8).

Jakykoliv stav muze také aktivovat vystupy frekvenéniho ménice a pfedavat indikace
do externiho zafizeni.

Sekvencni programovani umozriuje pfechody stavi bud do dal$iho stavu nebo do
zvoleného stavu. Zména stavu muze byt aktivovana t.j. €asovou funkci, digitalnimi
vstupy a funkci supervize.

Sekvencni programovani muze byt aplikovano v jednoduchych aplikacich i ve velmi
komplikovanych aplikacich.

Programovani Ize provadét pomoci ovladaciho panelu nebo PC-prostfedkd.
ACS350 je podporovan ve verzi 2.50 (nebo pozdéjsi verze) programu DriveWindow
Light, ktery zahrnuje i grafické prostfedky pro sekvenéni programovani.
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Poznamka: Standardné Ize zménit vSechny parametry sekvenéniho programovani,
i kdyZ je sekvenéni programovani aktivni. Doporu€ujeme zablokovat po nastaveni
parametri sekvenéniho programovani vSechny parametry parametrem 1602
UZAMCENI PARAM.

Nastaveni
Parametr Pridavné informace
1001/1002 Povely start, stop a smér pro EXT1/EXT2
1102 Vybér EXT1/EXT2
1106 Zdroj REF2
1201 Deaktivovani konstantnich otacek. Konstantni otacky vzdy prekryvaiji
referenci sekvenéniho programovani .
1401 Sekvenéni programovani, vystup pfes RO
1501 Sekvenéni programovani, vystup pies AO
1601 Aktivace/deaktivace Run Enable (b&h povolen)
1805 Sekvenéni programovani, vystup pfes DO
19 CITAC & CASOVAC Zména stavu podle limitu gitace
36 FUNKCE CASOVANI Casovana zména stavu
2201....2207 Nastaveni ¢asli ramp zrychlovani/zpomalovani
32 SUPERVIZE Nastaveni supervize
4010/4110/4210 Sekvenéni programovani, vystup jako PID referenéni signal
84 SEKV PROGR Sekvenéni programovani, nastaveni
Diagnostika
Aktualni hodnota Pridavné informace
0167 Sekvencni programovani, stav
0168 Sekvenéni programovani, aktivni stav
0169 Casovy &itag aktualniho stavu
0170 Analogovy vystup referen¢ni hodnoty PID
0171 Provedeny sekvenéni &itac
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Nize uvedeny stavovy diagram prezentuje posuv stavl v sekvenénim programovani.

1

(par. 8420...8424)

<1

~J

By

Stav N

STAV 2
(par. 8430...8434)

<1

~J

1

Stav N

STAV 3
(par. 8440...8444)
|

~

Prejdi na stav N (par 8446,

8447)* Prejdi na stav 4 (par.

By

Stav N

STAV4
(par. 8450...8454)

<1

~

Prejdi na stav N (par 8456,

8457)* Prejdi na stav 5 (par.

e

Stav N

STAV5
(par. 8460...8464)

<1

~J

e

Prejdi na stav N (par 8466,

8467)* T Prejdi na stav 6 (par.

Stav N

STAV 6
(par. 8470...8474)

<1

~

Prejdi na stav N (par 8476,

8477)* Prejdi na stav 7 (par.

e

Stav N

STAV7
(par. 8480...8484)

<1

~

Prejdi na stav N (par 8486,

8487)*T Pfejdi na stav 8 (par.

By

Stav N

STAV 8
(par. 8490...8494)

<1

~

e

Stav N

I T~
Sekvenéni programovani oA
POVOLENO 0167 bit0 =1
STAV 1

0168 = 1 (Stav 1)

Prejdi na stav N (par 8426, 8427)*T PFejdi na stav 2 (par. 8425)*

0168 = 2 (Stav 2)

Prejdi na stav N (par 8436, 8437)* T Prejdi na stav 3 (par. 8435)*

0168 = 3 (Stav 3)

8445)*

0168 = 4 (Stav 4)

8455)

0168 = 5 (Stav 5)

8465)

0168 = 6 (Stav 6)

8475)

0168 =7 (Stav 7)

8485)*

0168 = 8 (Stav 8)

Prejdi na stav N (par 8496, 8497)*T PFejdi na stav 1 (par. 8495)*

NN = Stav
X X = Aktualni signal

- Zmeéna stavu

*Zmeéna stavu na stav N ma vyssi prioritu nez zména stavu do dalSiho stavu.
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Priklad 1
ST4

50Hz- - - - - -~

1

Spoustéci signal zmény stavu (booster)

Start sekvence

Sekvenéni programovani, je aktivovano pomoci digitalniho vstupu DI1.

ST1: Frekvenéni ménic startuje ve zpétném sméru s referenéni hodnotou -50 Hz
a s ¢asovymi rampami 10 s. Stav 1 je aktivni po dobu 40 s.

ST2: Frekvenéni ménic zrychluje na 20 Hz s €asovou rampou 60 s. Stav 2 je aktivni
po dobu 120 s.

ST3: Frekvenéni ménic zrychluje na 25 Hz s Easovou rampou 5 s. Stav 3 je aktivni
dokud neni deaktivovano sekvenéni programovani nebo se neaktivuje start
prodlouzeného impulzu pomoci DI2 (booster).

ST4: Frekvenéni ménic zrychluje na 50 Hz s ¢asovou rampou 5 s. Stav 4 je aktivni
po dobu 200 s a potom se stav zméni zpét na stav 3.

Parametr Nastaveni | Pfidavné informace
1002 EXT2 PRIKAZY SEKV PROG | Povely start, stop, smér otaCeni pro EXT2
0102 VYBER EXT1/EXT2 | EXT2 Aktivovani EXT2
1106 VYBER REF2 SEKV PROG | Sekvenéni programovani, vystup jako REF2
1607 UMOZNENI CHODU | NEVYBRANO | Deaktivace Run Enable (b&h povolen)
2102 FUNKCE STOP RAMP Rampa stop
2201 ZRYCH/ZPOM 1/2 VYB | SEKV PROG| Rampa definovana parametrem 8422/.../8452.
8401 SEKV PR POVOLENO | VZDY Sekvenéni programovani, povoleno
8402 SEKV PROG START | DI1 Sekvencéni programovani, aktivace pres digit. vstup (DI1)
8404 SEKV PROG RESET | DI1(INV) Sekvenéni programovani, reset (napf. reset na stav 1,
kdyz se ztrati signal DI1 (1 -> 0)
ST1 ST2 ST3 ST4 Pridavné
Par. Nastaveni | Par. | Nastaveni | Par. | Nastaveni | Par. | Nastaveni |informace
8420 VYB REF ST1 | 100 % 8430 | 40% 8440 50 % 8450|100 % Stav reference
8421 PROMENNE | START 8431 | START 8441 | START 8451 | START Povel béh, smér a stop
ST1 VZAD VPRED VPRED VPRED
8422 RAMPY ST1 10s 8432|160 s 8442 | 5s 8452|5s Casy rampy
842v4 ST1ZPOZD 40 s 8434|120 s 8444 8454|200 s Zpozdéni zmény stavu
ZMENY
8425PREP ST1DO | ZPOZD 8435| ZPOZD 8445| DI2 8455
ST2 ZMENY ZMENY Spoustéci signal
8426 PREP ST1 DO | NEVYBRAN| 8436 | NEVYBRAN | 8446 | NEVYBRAN | 8456 | ZPOZD zmeny stavu
STN 0} 0] 0] ZMENY
8427 STAVN PO ST1 | - 8437 | - 8447 | - 8457 | 3
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Priklad 2
Ménic je programovan pro kfizové fizeni s 30 sekvencemi.

Sekvencéni programovani, je aktivovano pomoci digitalniho vstupu DI1.

ST1 ST2 ST4 ST2 ST4 ST2 sT4 Sr2(chyba: grg

zrychleni

Al1 +15% |
A+ 10% | fffff T B e e ey
Al I I
Al1 - 10% [ ERROR

Al1-15%

o —
RO —

"7

Start sekvence Chyba

ST1: Frekvenéni méni¢ startuje ve sméru vpred s referenéni hodnotou Al1 (Al1 +
50% - 50%) a s parem ramp 2. Stav se pfesune do dal$iho stavu, kdyz se dosahne
referenéni hodnoty. VSechna relé a analogové vystupy jsou vynulovany.

ST2: Ménic¢ zrychluje s referenci Al1 + 15% (Al1 + 65% - 50%) a s €asem rampy
1,5 s. Stav se pfesune do dalSiho stavu, kdyZ se dosahne referen¢ni hodnoty. Kdyz
se nedosahne reference béhem 2 s, stav se pfesune do stavu 8 (chybovy stav).

ST3: Méni¢ zpomaluje s referenci Al1 + 10% (Al1 + 60% - 50%) a s Casem rampy
0s 1. Stav se presune do dalSiho stavu, kdyz se dosahne referenéni hodnoty. Kdyz
se nedosahne reference béhem 0.2 s, stav se presune do stavu 8 (chybovy stav).

ST4: Méni¢ zpomaluje s referenci Al1 - 15% (Al1 + 35% -50%) a s asem rampy
1,5 s. Stav se pfesune do dalSiho stavu, kdyZ se dosahne referen¢ni hodnoty. Kdyz
se nedosahne reference béhem 2 s, stav se presune do stavu 8 (chybovy stav). 2

ST5: Méni¢ zrychluje s referenci Al1 -10% (Al1+ 40% -50%) a s Casem rampy 0 s ",
Stav se presune do dalSiho stavu, kdyz se dosahne referenéni hodnoty. Hodnota
CitaCe sekvence se zvysi o 1. KdyZ se Cita€ sekvence probéhne, stav se pfesune do
stavu 7 (sekvence je dokon&ena).

ST6: Reference ménice a ¢asy ramp jsou stejné jako ve stavu 2. Stav ménice se
ihned pfesune do stavu 2 (asové zpozdéni je 0 s).

ST7 (sekvence je dokonCena): Ménic je zastaven s parem ramp 1. Digitalni vystup
DO je aktivni. Pokud se sekvenéni programovani deaktivuje sestupnou hranou
signalu digitalniho vstupu DI1, bude stav stroje vynulovan na stav 1. Povel pro novy
start Ize aktivovat pfes digitalni vstup DI1 nebo digitalni vstupy D14 a D15 (oba vstupy
Dl4 a DI5 musi byt aktivovany souc¢asné).
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ST8 (chybovy stav): Ménic je zastaven s parem ramp 1. Releovy vystup RO je
aktivni. Pokud se sekvencni programovani deaktivuje sestupnou hranou signalu
digitalniho vstupu DI1, bude stav stroje vynulovan na stav 1. Povel pro novy start Ize
aktivovat pfes digitalni vstup DI1 nebo digitalni vstupy DI4 a DI5 (oba vstupy DI4 a
DI5 musi byt aktivovany souc¢asné).

1) Cas rampy 0 sekund = méni¢ zrychluje/zpomaluje co nejrychleji je to mozné.

2)

Reference stavu musi byt mezi 0...100 %, tzn Sk&lovana hodnota Al1 musi byt

mezi 15...85 %.Kdyz je Al1 = 0 reference =0 % + 35 % -50 % = -15 % < 0 %.

Parametr Nastaveni Pfidavné informace
1002 EXT2 PRIKAZY SEKV PROG Povely start, stop, smér pro EXT2
1102 VYBER EXT1/EXT2 | EXT2 Aktivace EXT2

1106 VYBER REF2

Al1+SEKV PROG

Pridavné k analogovému vstupu Al1 a vystupu sekvenéniho
programovani jako REF2

1201 VYBER KONST. OT. | NEVYBRANO Deaktivace konstantnich otacek

1401 RELEOVY VYSTUP | SEKV PROG Releovy vystup RO fizeni, jak je definovan parametry 8423/.../8493

1

1601 UMOZNEN| CHODU | NEVYBRANO Deaktivace Run Enable

1805 DO SIGNAL SEKV PROG Digitalni vystup DO fizeni, jak je definovan parametry 8423/.../8493

2102 FUNKCE STOP RAMP Rampa stop

2201 ZRYCH/ZPOM 1/2 VYB| SEKV PROG Rampa, jak je definovana parametry 8422/.../8492

2202 CAS ZRYCHL. 1 1s Rampa zrychlovani/zpomalovani par 1

2203 CAS ZPOMAL. 1 0s

2205 CAS ZRYCHL. 2 20s Rampa zrychlovani/zpomalovani par 2

2206 CAS ZPOMAL. 2 20s

2207 TVAR RAMPY 2 5s Tvar rampy zrychlovani/zpomalovani 2

3201 SUPERV 1 PARAM | 171 Citag sekvence (signal 0771 CIT CYKL SEK PR) supervize

3202 SUPERV 1 LIMDOL | 30 Dolni limit supervize

3203 SUPERV 1 LIMHOR | 30 Horni limit supervize

8401 SEKV PR EXT2 Sekvencni programovani povoleno v EXT2

POVOLENO

8402 SEKV PROG START | DI1 Sekvencni programovani aktivovano pres digitalni vstup (DI1)

8404 SEKV PROG RESET | DI1(INV) Sekvenéni programovani resetovano pres invertovany digitalni
vstupDI1(INV)

8406 SEKV LOGIC HODN | D4 Logicka hodnota 1

1

8407 SEKV LOGIC OPER | AND Operace mezi logickou hodnotou 1 a2

1

8408 SEKV LOGIC HODN | DI5 Logicka hodnota 2

2

8415 NAST CIT CYKLU | ST5 NA DALSI Aktivace &itade sekvence, tzn. &ita& sekvence se zvysuije pfi kazdé
zmeéné stavu ze stavu 5 do stavu 6.

8416 RESET CIT CYKLU | STAV 1 Cita& sekvence resetovan b&hem zmény na stav 1.
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ST1 ST2 ST3 ST4 Pridavné
Par. Nastaveni Par. | Nastaveni | Par. | Nastaveni | Par. | Nastaveni | informace
8420 VYB REF | 50 % 8430 | 65% 8440 | 60% 8450 | 35% Stav reference
ST1
8421 START 8431 | START 8441 | START 8451 | START Povely start, stop, smér
PROMENNE | VPRED VPRED VPRED VPRED
ST1
8422 RAMPY | -0.2 (par 8432 |15s 8442 |0s 8452 |1.5s Casy ramp zrychlovani/
ST1 ramp 2) zpomalovani
8423 RIZENI R=0,D=0, 8433 | AO=0 8443 | AO=0 8453 | AO=0 Releové, digitalni a
VYST ST1 AO=0 analogové vystupni
fizeni
8424 ST1 Os 8434 |2s 8444 10.2s 8454 |2s Zpozdéni zmény stavu
ZPOZD
ZMENY
8425 PREP VSTUP 8435 | VSTUP 8445 | VSTUP 8455 | VSTUP
ST1 DO ST2 SETPNT SETPNT SETPNT SETPNT
8426 PREP NEVYBRANO | 8436 | ZPOZD 8446 | ZPOZD 8456 | ZPOZD L
ST1 DO STN ZMENY ZMENY ZMENY | Spousténi zmény stavu
8427 STAVN | STAV 1 8437 | STAV 8 8447 | STAV 8 8457 | STAV 8
PO ST1
ST5 ST6 ST7 ST8 Pridavné
Par. Nastaveni Par. | Nastaveni | Par. | Nastaveni | Par. | Nastaveni | informace
8460 ST5 REF |40 % 8470 | 65% 8480 | 0% 8490 | 0% Stav reference
SEL
8461 ST5 START VPRED | 8471 | START 8481 | STOP 8491 | STOP Povely start, stop, smér
PRIKAZY VPRED MENICE MENICE
8462 ST5 O0s 8472 |15s 8482 | -0.1 (par 8492 |-0.1 (ramp | Casy ramp zrychlovani/
RAMPY ramp 1) par 1) zpomalovani
8463 ST5 OUT | AO=0 8473 | AO=0 8483 | DO=1 8493 | RO=1 Releové, digitalni a
CONTROL analogové vystupni
fizeni
8464 ST5 02s 8474 |0s 8484 |0s 8494 |0s Zpozdéni zmény stavu
ZPOZD
ZMENY
8465 ST5 TRIG | VSTUP 8475 | NEVYBRAN | 8485 | NEVYBRAN | 8495 |LOGIC
TO ST6 SETPNT 0 0 HODN
8466 ST5 TRIG | SUPERV.1 8476 | ZPOZD 8486 | LOGIC 8496 | NEVYBRA- L
TOSTN NAD ZMENY HODN NO Spousténi zmeny stavu
8467 ST5STAV | STAV7 8477 | STAV 2 8487 | STAV1 8497 | STAV 1
N
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Aktualni signaly a parametry

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola popisuje aktualni signaly a parametry a udava fieldbus ekvivalentni hodnoty
pro kazdy signal/parametr.

Terminy a zkratky

Termin Definice

Aktudlni signal Signal méfeny nebo vypocéteny frekvenénim méni¢em. Mize byt monitorovan
uzivatelem. Nastaveni uzivatelem neni mozné. Skupiny 01...04 obsahuiji
aktualni signaly.

Def Standardni hodnota parametru

Parametr UzZivatelem nastavitelné provozni instrukce pro frekvenéni méni¢. Skupiny
10...99 obsahuji parametry.

Poznamka: Vybér parametr( je zobrazen na Zakladnim ovladacim panelu jako
celogiselné hodnoty. Tzn. parametr 1001 EXT1 PRIKAZY vyb&r KOMUN je
zobrazen jako hodnota 10 (coz je rovno fieldbus ekvivalentu FbEQ).

FbEq Fieldbus ekvivalent: Mé&fitko mezi hodnotou a celo€iselnou hodnotou pouZzitou
v sériové komunikaci.

Fieldbus adresy

Pro FPBA-01 Profibus Adapter, FDNA-01 DeviceNet Adapter a FCAN-01 CANopen
Adapter, viz uzivatelska pfirucka adaptéru fieldbus.

Fieldbus ekvivalent

Priklad: Pokud je 2017 MAX MOMENT 1 nastaveno z externiho ovladaciho
systému, odpovida celoCiselnd hodnota 1 skuteéné hodnoté 0,1 %. VSechny
nacitané a vysilané hodnoty jsou omezeny na 16 bitu (-32768...32767).

Aktualni signaly a parametry
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Standardni hodnoty s riznymi makry

Pokud se zméni aplikaéni makro (9902 APLIKACNI MAKRO), bude software
aktualizovat hodnoty parametrd na jejich standardni hodnoty. Nasledujici tabulka
obsahuje standardni hodnoty parametrd pro rizna makra.

Pro dalSi parametry jsou standardni hodnoty stejné pro vsechna makra. Viz

nasledujici seznam parametrd.

1001 [EXT1 PRIKAZY D12 DI1P,2P,3 DIF,2R DI1,2 DI1,2 DI DI1,2

1002 |EXT2 PRIKAZY NEVYBRANO  |[NEVYBRANO |NEVYBRANO  [NEVYBRANO |[DI54 DI5 DI1,2

1003 |SMER OTACENI ZADOST ZADOST ZADOST ZADOST ZADOST VPRED ZADOST

1102 |VYBER EXT1/EXT2 EXT1 EXT1 EXT1 EXT1 DI3 DI2 DI3

1103  |VYBER REF1 Al1 Al1 Al DI3U4D (NC) |Al1 Al1 Al1

1106 |VYBER REF2 A2 A2 A2 A2 Al2 PID1OUT A2

1201 |VYBER KONST. OT. DI3 4 DI4,5 DI3 4 DI5 NEVYBRANO |DI3 DI4

1304 [MINIMUM A2 0 0 0 0 20 20 20

1501 |VYZNAM AO1 103 102 102 102 102 102 102

1601 |UMOZNENI CHODU NEVYBRANO  [NEVYBRANO [NEVYBRANO  [NEVYBRANO |NEVYBRANO [DI4 NEVYBRANO

2201 |[ZRYCH/ZPOM12VYB  |DI5 NEVYBRANO [DI5 NEVYBRANO |NEVYBRANO |[NEVYBRANO |DI5

3201 |SUPERV 1 PARAM 103 102 102 102 102 102 102

3401 |PARAMETR1 103 102 102 102 102 102 102

9902 |APLIKACNT MAKRO ABB STANDARD [3-VODICOVE |ALTERNATIVNI [MOTOR POT |RUCNENZDAL|PID CTRL MOMENT.RIZ.

9904 |MOD RIZENIMOT SKALAR: VEKTOR.: VEKTOR; VEKTOR:  |VEKTOR.  |VEKTOR: VEKTOR.:
FREK OTAC OTAC OTAC OTAC OTAC MOM
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01 PROVOZNi DATA Zakladni signaly pro monitorovani frekvenéniho ménice (pouze pro ¢teni)
0102 OTACKY Vypoétené otadky motoru v ot./min 1 =1 ot./min
0103 VYSTUPNI FREKV. Vypodtena vystupni frekvence frekvenéniho ménice v Hz. (Zobrazena 1=0,1Hz
standardné na panelu ve vystupnim rezimu.)
0104 PROUD Zmeéreny proud motoru v A. (Zobrazen standardné na panelu ve 1=0,1A
vystupnim rezimu.)
0105 MOMENT Vypoc&teny moment motoru v procentech jmenovitého momentu motoru | 1 =0,1 %
0106 VYKON Zmérfeny vykon motoru v kW 1=0,1kW
0107 U SS MEzZIOBVODU Zmeéfené napéti meziobvodu ve V ss 1=1V
0109 VYSTUPNI NAPETI Vypo&tené napéti motoru ve V st. 1=1V
0110 TEPLOTA MENICE Zméfena teplota IGBT ve °C 1=0,1°C
0111 EXTERNI REF 1 Externi reference REF1 v ot./min nebo Hz. Jednotky zaviseji na 1=0,1Hz/
nastaveni parametru 9904 MOD RIiZENi MOT. 1 ot./min
0112 EXTERNI REF 2 Externi reference REF2 v procentech. V zavislosti na pouziti, 100 % 1=0,1%
odpovida pro maximalni otacky motoru, jmenovity moment motoru nebo
maximalni procesni referenci.
0113 MISTO OVLADANI Aktivni ovladaci misto. (0) LOCAL; (1) EXT1; (2) EXT2. Viz odstavec 1=1
Lokalni ovladani versus externi ovladani na strané 97.
0114 DOBA BEHU (R) Cita& uplynulého &asu bé&ziciho frekvengniho ménige (hodiny). Citad 1=1h
muze byt resetovan sou€asnym stisknutim tlacitek UP a DOWN, kdyz je
ovladaci panel v rezimu parametra.
0115 CITAC KWH (R) kWh ¢&itag. Cita& miZe byt resetovan soudasnym stisknutim tlagitek UP a | 1 = 1 kWh
DOWN, kdyz je ovladaci panel v rezimu parametru.
0120 AN Relativni hodnota analogového vystupu Al1 v procentech 1=0,1%
0121 AI2 Relativni hodnota analogového vystupu Al2 v procentech 1=0,1%
0124 AO1 Hodnota analogového vystupu AO v mA 1=0,1mA
0126 VYSTUP PID 1 Vystupni hodnota procesniho PID1 regulatoru v procentech 1=0,1%
0127 VYSTUPPID 2 Vystupni hodnota PID2 regulatoru v procentech 1=0,1%
0128 PID1-ZADANA HOD. Nastavovaci signal (reference) pro procesni PID1 regulator. Jednotky -
zaviseji na nastaveni parametrti 4006 JEDNOTKA, 4007 ZOBRAZ.
FORMAT a 4027 SADA PARAM PID 1.
0129 PID2-ZADANA HOD. Nastavovaci signdl (reference) pro PID2 regulator. Jednotky zaviseji na | -
nastaveni parametr(l 4706 JEDNOTKA a 4107 ZOBRAZ. FORMAT.
0130 PID1-ZPET. VAZBA Zpétnovazebni signal pro procesni PID1 regulator. Jednotky zaviseji na | -
nastaveni parametrti 4006 JEDNOTKA, 4007 ZOBRAZ. FORMAT a 4027
SADA PARAM PID 1.
0131 PID 2-ZPET. VAZBA Zpétnovazebni signal pro PID2 regulator. Jednotky zaviseji na nastaveni | -
parametr(i 47106 JEDNOTKA a 4107 ZOBRAZ. FORMAT.
0132 PID1-ODCHYLKA Procesni odchylka PID1 regulatoru, napf. rozdil mezi referen¢ni hodno- | -
tou a aktualni hodnotou. Jednotky zaviseji na nastaveni parametri 4006
JEDNOTKA, 4007 ZOBRAZ. FORMAT a 4027 SADA PARAM PID 1.

Aktualni signaly a parametry
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Aktualni signaly

C.

Nazev/hodnota

0133 PID 2-ODCHYLKA Odchylka PID2 regulatoru, napf. rozdil mezi referenéni hodnotou a -
aktualni hodnotou. Jednotky zaviseji na nastaveni parametrt 4706
JEDNOTKA a 4107 ZOBRAZ. FORMAT.

0134 RIDICI SLOVO RO Releovy vystup - fidici slovo pies fieldbus (desitkové). Viz parametr 14071 | 1 =1
RELEOVY VYSTUP 1.

0135 KOM. - HODNOTA 1 Data pfijata z fieldbus 1=1

0136 KOM. - HODNOTA 2 Data pfijata z fieldbus 1=1

0137 PROC. PROMENNA 1 Procesni proménna 1 definovana skupinou parametrd 34 ZOBRAZ. NA -
PANELU

0138 PROC. PROMENNA 2 Procesni proménna 2 definovana skupinou parametrt 34 ZOBRAZ. NA -
PANELU

0139 PROC. PROMENNA 3 Procesni proménna 3 definovana skupinou parametrt 34 ZOBRAZ. NA -
PANELU

0140 DOBA BEHU Citag uplynulého &asu (tisice hodin). Cita, kdyZ b&zi frekvenéni ménié. 1=0,01kh
Citag nelze resetovat

0141 CITAC MWH MWH ¢itag. Cita nelze resetovat. 1=1MWh

0142 CITAC OTACEK Citag otagek motoru (miliony otagek). Citag Ize resetovat sougasnym 1=1 Mot.
stisknutim tlagitek UP a DOWN v dobé, kdyz je ovladaci panel v rezimu
parametra.

0143 ZAPNUTO HI Cas zapnuti elektroniky frekven&niho ménige ve dnech. Citaé& nelze 1=1dnu
resetovat.

0144 ZAPNUTO LO Cas zapnuti elektroniky frekvenéniho ménige ve dnech ve 2sekundovém
taktu (30 taktt = 60 sekund). Cita& nelze resetovat.

0145 TEPLOTA MOTORU Zmeéfena teplota motoru. Jednotky zaviseji na typu senzoru zvoleného 1=1
parametry skupinou 35 MEREN/ TEPL MOTORU .

0146 MECHANICKY UHEL Vypocteny mechanicky uhel. 1=

0147 POCET OTACEK MOT | Mechanické otacky, tzn. otagky h¥idele motoru vypodtené ze snimade 1=

0148 NUL PULS DETEK Detektor nulovych pulzi snimace. 0 = nedetekovany, 1 = detekovany. 1=

0158 PID KOM HODNOTA 1 Data pfijata z fieldbus pro PID regulaci (PID1 a PID2) 1=

0159 PID KOM HODNOTA 2 | Data pfijata z fieldbus pro PID regulaci (PID1 a PID2) 1=

0160 DI 1-5 STATUS Stav digitalnich vstupu. Pfiklad: 10000 = DI1 je zapnut, DI2...DI5 vypnuty.

0161 FREKV PULS VSTUP Hodnota frekven&niho vstupu v Hz 1=1Hz

0162 RO STATUS Stav releovych vystupl. 1 = RO pod proudem, 0 = RO je bez proudu. 1=

0163 TO STATUS Stav tranzistorovych vystupd, kdyz se tranzistorovy vystup pouziva jako | 1=
digitalni vystup.

0164 TO FREKVENCE Frekvence tranzistorovych vystup(, kdyz se tranzistorovy vystup pouziva | 1 =1 Hz
jako vystup frekvence.

0165 HODNOTA CITACE Casovag hodnoty &asovaného start/stop. Viz skupina parametrd 19 1=0,01s
CITAC & CASOVAC.

0166 HODNOTA CASOVACE | Hodnota gitage pulzl pro &itad start/stop. Viz skupina parametr(i 19 1=1
CITAC & CASOVAC.

0167 ST SL SEKV PROG Stavové slovo pro sekvenéni programovani: 1=1

Bit 0 = POVOLENO (1 = povoleno)
Bit 1 = STARTOVANO
Bit 2 = PAUZA

Bit 3 = LOGIC HODNOTA (logicka operace definovana parametry
8406...8410).

Aktualni signaly a parametry
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Aktualni signaly
C. Nazev/hodnota Popis FbEq
0168 STAV SEKV PROG Aktivni stav sekvenéniho programovani. 1...8 = stav 1...8. 1=

0169 CASOVAC SEKV PR Citag aktualnich stavil sekvenéniho programovani

0170 HODNOTA AO SEKV PR| Hodnota analogového vystupu definovana sekvenénim programovanim. | 1=0,1%
Viz parametr 8423 RIZENi VYST ST1.

0171 CIT CYKL SEK PR Provedeny &ita€ sekvenci pro sekvenéni programovani. Viz parametry 1=1
8415 NAST CIiT CYKLU a 8416 RESET CiT CYKLU.

0172 ABS MOMENT Vypogitava absolutni hodnotu momentu motoru v procentech 1=0,1%
jmenovitého momentu motoru

03 FB SKUTE(‘, Datova slova pro monitorovani fieldbus komunikace (pouze pro ¢teni).

HODNOTY Kazdy signal je 16bitové datoveé slovo.
Datova slova jsou zobrazovana na panelu v hexadecimalnim formatu.

0301 FBRID.SLOVO 1 16bitové datové slovo. Viz odstavec Komunikacni profily DCU na strané 262.

0302 FBRID.SLOVO 2 16bitové datové slovo. Viz odstavec Komunikaéni profily DCU na strané 262.

0303 FB STAV. SLOVO 1 16bitové datové slovo. Viz odstavec Komunikacni profily DCU na strané 262.

0304 FB STAV. SLOVO 2 16bitové datové slovo. Viz odstavec Komunikaéni profily DCU na strané 262.

0305 PORUCH. SLOVO 1 16bitové datové slovo. Mozné pfi€iny, odstranéni a ekvivalenty fieldbus,

viz kapitola Hledani zavad.

Bit 0 = NADPROUD

Bit 1 = STEINOSMERNE PREPETI
Bit 2 = PREHRATI ZARIZENI

Bit 3 = ZKRAT NA VYSTUPU

Bit 4 = Rezervovano

Bit 5 = STEINOSMERNE PODPETI
Bit 6 = ZTRATA REFERENCE Al1
Bit 7 = ZTRATA REFERENCE Al2
Bit 8 = PREHRATY MOT.P

Bit 9 = ZTRATA PANELU

Bit 10 = CHYBA IDENTIFIKACNIHO BEHU
Bit 11 = ZABLOKOVANY MOTOR
Bit 12 = Rezervovano

Bit 13 = EXTERNi PORUCHA 1

Bit 14 = EXTERNI PORUCHA 2

Bit 15 = ZEMNIi SPOJEN!I

0306 PORUCH. SLOVO 2 16bitové datové slovo. Mozné pficiny, odstranéni a ekvivalenty fieldbus,
viz kapitola Hledani zavad.

Bit 0 = MALA ZATEZ

Bit 1 = PORUCHA TERMISTORU

Bit 2...3 = Rezervovano

Bit 4 = PORUCHA MEREN| PROUDU

Bit 5 = CHYBI JEDNA FAZE

Bit 6 = CHYBA INKREMENTALNIHO CIDLA
Bit 7 = NADOTACKY
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Aktualni signaly

C. Nazev/hodnota

Bit 8 = Rezervovano

Bit 9 = IDENTIFIKACNi BEH MENICE

Bit 10 = KONFIGURACNI SOUBOR

Bit 11 = PORUCHA SERIOVE KOMUNIKACE

Bit 12 = KONFIGURACNI SOUBOR EFN. Chyba &teni konfiguraéniho
souboru.

Bit 13 = VNEJSI PORUCHA

Bit 14 = FAZE MOTORU

Bit 15 = VYSTUPNI PRIPOJENI

0307 PORUCH. SLOVO 3

16bitové datové slovo. Mozné pficiny, odstranéni a ekvivalenty fieldbus,
viz kapitola Hledani zavad.

Bit 0...2 = Rezervovano

Bit 3 = NEKOMPATIBILNi SW

Bit 4...10 = Rezervovano

Bit 11 = OMIO ID ERR

Bit 12 = DSP STACK

Bit 13 = PRETIZENi DSP T1...T3

Bit 14 = SERF CORRUPT /SERF MACRO

Bit 15 = PARAMETR PCU 1/2 / PAR HZRPM / MERITKO PARAMETRU
Al / MERITKO PARAMETRU AO / PARAMETR ZRATA SBERNICE /
PAR. UZIV. U/F

0308 ALARMOVE SLOVO 1

16bitové datové slovo. Mozné pficiny, odstranéni a ekvivalenty fieldbus,
viz kapitola Hledani zavad.

Alarm muze byt resetovan resetovanim celého alarmového slova:
Zapiste do slova nuly.

Bit 0 = NADPROUD

Bit 1 = STEINOSMERNE PREPETI

Bit 2 = STEINOSMERNE PODPETI

Bit 3 = UZAMCENY SMER OTACENI

Bit 4 =10 KOMUN

Bit 5 = ZTRATA REFERENCE Al1

Bit 6 = ZTRATA REFERENCE AI2

Bit 7 = ZTRATA PANELU

Bit 8 = PREHRATI ZARIZENI

Bit 9 = PREHRATY MOT

Bit 10 = MALA ZATEZ

Bit 11 = ZABLOKOVANY MOTOR

Bit 12 = AUTOMATICKY RESET

Bit 13...15 = Rezervovano

0309 ALARMOVE SLOVO 2

16bitové datové slovo. Mozné pficiny, odstranéni a ekvivalenty fieldbus,
viz kapitola Hledani zavad.

Alarm muUZze byt resetovan resetovanim celého alarmového slova:
Zapiste do slova nuly.

Bit 0 = Rezervovano
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Bit 1 = PID USNUTI
Bit 2 = ID CHOD MOTORU
Bit 3 = Rezervovano
Bit 4 = CHYBI UMOZNENI STARTU 1
Bit 5 = CHYBi UMOZNENI STARTU 2
Bit 6 = BEZPECNOSTNI STOP
Bit 7 = CHYBA INKREMENTALNIHO CIDLA
Bit 8 = PRVNI START
Bit 9 = ZTRATA VSTUPNI FAZE
Bit 10...15 = Rezervovano
04 HISTORIE PORUCH Historie poruch (pouze pro cteni)
0401 POSLEDNIi PORUCHA | Kéd pro posledni poruchu. Viz kapitola Hledani zavad pro jednotlivé kédy. | 1 = 1
0 = historie poruch je vymazana (na displeji panelu = ZADNY ZAZNAM).
0402 CAS PORUCHY 1 Den, pfi kterém vznikla posledni porucha. 1=1den
Format: Datum, pokud pracuji hodiny realného €asu. / Pocet dnli
uplynulych od zapnuti napajeni, pokud nejsou pouzivany hodiny readlného
Casu, nebo kdyz nebyly nastaveny.
0403 CAS PORUCHY 2 Cas, pfi kterém vznikla posledni porucha.
Format na asisten¢nim panelu: Realny ¢as (hh:mm:ss) pokud pracuji
hodiny realného &asu. / Cas uplynuly od zapnuti napajeni (hh:mm:ss
minus celé dny dle stavu signalu 0402 CAS PORUCHY 1), pokud nejsou
pouzivany hodiny realného ¢asu nebo kdyz nebyly nastaveny.
Format na zakladnim panelu: Cas uplynuly od zapnuti napajeni s tikanim
v kroku 2 sekund minus celé dny dle stavu signalu 0402 CAS PORUCHY
1). 30 tiknuti = 60 sekund, tzn. hodnota 514 odpovida 17 minutam a 8
sekundam (=514/30).
0404 OT.V DOBE POR. Otacky motoru v ot./min v okamziku vzniku posledni poruchy 1=1ot/min
0405 FREKV V DOBE POR.. | Frekvence v Hz v okamziku vzniku posledni poruchy 1=0,1Hz
0406 NAP. DOBE POR. Napéti meziobvodu ve V ss v okamziku vzniku posledni poruchy 1=01V
0407 PROUD V DOBE POR. | Proud motoru v A v okamZiku vzniku posledni poruchy 1=0,1A
0408 MOMENT V DOBE POR.| Moment motoru v procentech jmenovitého momentu motoru v okamziku | 1=0,1%
vzniku posledni poruchy
0409 STAV V DOBE POR. Stav frekvencéniho ménice v hexadecimalnim formatu v okamziku vzniku
posledni poruchy
0412 PREDCHOZI POR. 1 Kod poruchy pro 2. posledni poruchu. Viz kapitola Hledani zavad pro 1=1
jednotlivé kédy.
0413 PREDCHOZI POR. 2 Kod poruchy pro 3. posledni poruchu. Viz kapitola Hledani zavad pro 1=1
jednotlivé kody.
0414 ST DI 1-5 PRI POR. Stav digitalnich vstupt DI1...5 v okamziku vzniku posledni poruchy
(binarni)
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Parametry - zkraceny vypis

Parametry - zkraceny popis

Index Nazev/vybér
10 START/STOP/SMER

Zdroje ovladani pro externi start, stop a smér

1001 EXT1 PRIKAZY Definuje pfipojeni a zdroj pro povely start, stop a smér pro externi ovladaci | DI1,2
misto 1 (EXT1).
1002 EXT2 PRIKAZY Definuje pfipojeni a zdroj povell start, stop a smér pro externi ovladaci misto | NEVYBRANO
2 (EXT2).
1003 SMER OTACENI Povoleni ovladani sméru ota¢eni motoru nebo pevné nastaveny ZADOST
smer.
1010 AKTIVACE JOGG Definuje signal aktivujici funkci jogging. NEVYBRANO
11 VYBER REFERENCE Typ reference z panelu, volba mista externiho ovladani, zdroje a
limity externich referenci
1101 VYBER REF. Z OP Voli typ reference v rezimu lokalniho ovladani. REF1
1102  VYBER EXT1/EXT2 Definuje zdroj, ze kterého bude frekvencni méni¢ nacitat signal pro | EXT1
vybér mezi dvéma misty externiho ovladani, EXT1 nebo EXT2.
1103 VYBER REF1 Voli zdroj signalu pro externi reference REF1. Al1
1104  MINIMUM REF1 Definuje minimalni hodnotu pro externi referenci REF1. 0
1105 MAXIMUM REF1 Definuje maximalni hodnotu pro externi referenci REF1. Evr:50/US:60
1106 VYBER REF2 Voli zdroj signalu pro externi referenci REF2. Al2
1107  MINIMUM REF2 Definuje minimalni hodnotu pro externi referenci REF2. 0
1108 MAXIMUM REF2 Definuje maximalni hodnotu pro externi referenci REF2. 100
12 KONSTANTNI OTACKY | Vybér konstantnich otacek a hodnot.
1201  VYBER KONST. OT. Aktivuje konstantni otacky nebo voli aktivacni signal. DI3,4
1202 KONST. OTACKY 1 Definuje konstantni otacky (nebo vystupni frekvenci ménice) 1. Evr: 5/US: 6
1203 KONST. OTACKY 2 Definuje konstantni otacky (nebo vystupni frekvenci ménice) 2. Evr:10/US:12
1204 KONST. OTACKY 3 Definuje konstantni otacky (nebo vystupni frekvenci ménice) vv3. Evr:15/US:18
1205 KONST. OTACKY 4 Definuje konstantni otacky (nebo vystupni frekvenci ménice) 4. Evr:20/US:24
1206 KONST. OTACKY 5 Definuje konstantni otacky (nebo vystupni frekvenci ménice) 5 Evr:25/US:30
1207 KONST. OTACKY 6 Definuje konstantni otacky (nebo vystupni frekvenci ménice) 6 Evr:40/US:48
1208 KONST. OTACKY 7 Definuje konstantni otacky (nebo vystupni frekvenci ménice) 7. Evr:50/US:60
1209 VYBER CAS. MODU Voli ¢asovanou funkci aktivované otacky pro pouziti, kdyz je CS1/2/3/4
parametr 1201VYBER KONST. OT. nastaven na FCE CAS.SP. 1 & 2.
13 ANALOGOVE VSTUPY | Zpracovani signalu analogovych vstupu
1301 MINIMUM Al1 Definuje minimalni %-hodnotu korespondujici k minimalnimu mA/(V) | 0
signalu pro analogovy vstup Al1.
1302 MAXIMUM A1 Definuje maximalni %-hodnotu korespondujici k maximalnimu mA/ 100
(V) signalu pro analogovy vstup Al1.
1303 FILTR A1 Definuje ¢asovou konstantu filtru pro analogovy vstup Al1, tzn. ¢as ve | 0,1
kterém se dosahne 63 % bé&éhem skokové zmény.
1304  MINIMUM AI2 Definuje minimalni %-hodnotu korespondujici k minimalnimu mA/(V) | 0
signalu pro analogovy vstup Al2.
1305 MAXIMUM AI2 Definuje maximalni %-hodnotu korespondujici k maximalnimu mA/ 100
(V) signalu pro analogovy vstup Al2.
1306 FILTR Al2 Definuje ¢asovou konstantu filtru pro analogovy vstup Al2. 0,1

14 RELEOVE VYSTUPY

Stavové informace indikované pres vystupni relé a provozni zpozdéni
relé

1401 RELEOVY VYSTUP 1 | Voli stav frekvenéniho ménice indikovany pfes vystupni relé RO. PORUCHA (-1)
1404 ZPOZDENI ZAP RO1 Definuje provozni zpozdéni pro releovy vystup RO. 0

1405 ZPOZDENI VYP RO1 Definuje vypinaci zpozdéni pro releovy vystup RO. 0

15 ANALOGOVE Vybér aktualnich signalu pro indikaci pres analogové vystupy a pro

VYSTUPY zpracovani vystupniho signalu

1501 VYZNAM AO1 PFipojuje signal frekvenéniho ménice na analogovy vystup AO. 103
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1502 VYZNAM MIN AO1 De'zfinuje minimalni hodnotu pro signal zvoleny parametrem 1501 -
VYZNAM AO1.
1503 VYZNAM MAX AO1 Dgfinuje maximalni hodnotu pro signal zvoleny parametrem 1501 -
VYZNAM AO1.
1504  MINIMUM AO1 Definuje minimalni hodnotu pro analogovy vystup signal AO. 0
1505 MAXIMUM AO1 Definuje maximalni hodnotu pro analogovy vystup signal AO. 20
1506 FILTR AO1 Definuje ¢asovou konstantu filtru pro analogovy vystup AO, tzn. ¢as, | 0,1
béhem kterého se dosahne 63 % hodnoty skokové zmény.
16 OVLADANI SYSTEMU | Run Enable (béh povolen), zamek parametrd atd.
1601  UMOZNENI CHODU Voli zdroj pro externi signal Run Enable (béh povolen). NEVYBRANO
1602 UZAMCENI PARAM Voli stav zamku parametrd. Zamek zamezuje provadéni zmeén z ODEMCENO
ovladaciho panelu.
1603 HESLO Voli heslo pro zamek parametr( 0
1604 VYBER RESETU POR | Voli zdroj pro resetovani signalu poruchy. Signal resetuje frekvenéni | PANEL
méni¢ po pfechodu do poruchy, pokud jiz neexistuje pfi€ina poruchy.
1605 ZMENA NAS UZ PAR Povoluje zménu uzZivatelské sady parametr( pres digitalni vstup. NEVYBRANO
1606  MISTNI ZAMEK Zakazuje vstup do rezimu lokalniho ovladani nebo voli zdroj pro NEVYBRANO
signal zamku rezimu lokalniho ovladani.
1607  ULOZENI PARAM Uklada platné hodnoty parametrd do permanentni paméti. PROVEDENO
1608 UMOZ. STARTU 1 Voli zdroj pro signal Start Enable 1 (start povolen). NEVYBRANO
1609 UMOZ. STARTU 2 Voli zdroj pro signal Start Enable 2. NEVYBRANO
1610 ZOBRAZ. ALARMU Aktivuje/deaktivuje alarmy NE
1611  ZOBRAZ PARAM Voli zobrazeni parametrd, tzn., které parametry jsou zobrazeny. PREDNASTAV
18 FREK VST&TRAN VYST | Zpracovani signalu frekvenéniho vstupu a tranzistorovych vystupt
1801 FREKV VSTUP MIN Definuje minimalni vstupni hodnotu, kdyz se pouziva DI5 jako 0
frekvenéni vstup.
1802 FREKV VSTUP MAX Definuje maximalni vstupni hodnotu, kdyz se pouziva DI5 jako 0
frekvencni vstup.
1803 FILTR FREKV VST Definuje ¢asovou konstantu filtru pro frekvenéni vstup, tzn. ¢as ve 0.1
kterém se dosahne 63 % zmény hodnoty skokové zmény.
1804 TO REZIM Voli provozni rezim pro tranzistorovy vystup TO. DIGITAL
1805 DO SIGNAL Voli stav frekvenéniho ménice indikovany pres digitalni vystup DO. CHOD
1806 DO ZPOZ ZAP Definuje spinaci zpozdéni pro digitalni vystup DO. 0
1807 DO ZPOZ VYP Definuje vypinaci zpozdéni pro digitalni vystup DO. 0
1808 FO VYBER SIGNALU | Voli signal frekvenéniho ménice pro pfipojeni na frekv.i vystup FO. 104
1809 FO SIGNAL MIN Definuje minimalni hodnotu signalu frekvenéniho vystupu FO. -
1810 FO SIDNAL MAX Definuje maximalni hodnotu signalu frekvenéniho vystupu FO. -
1811 MINIMUM FO Definuje minimalni hodnotu pro frekvenéni vystup FO. 10
1812  MAXIMUM FO Definuje maximalni hodnotu pro frekvenéni vystup FO. 1000
1813 FILTRFO Definuje ¢asovou konstantu filtru pro frekvenéni vystup FO. 0,1
19 CITAC & CASOVAC Casovace a gitace pro ovladani funkci start a stop
1901 ZPOZ CASOVACE Definuje ¢as zpozdéni pro ¢asovac. 10
1902 START CASOVACE Voli zdroj pro pro startovaci signal Casovace. NEVYBRANO
1903 RESET CASOVACE Voli zdroj pro resetovaci signal Casovace. NEVYBRANO
1904 POVOLENI CITACE Voli zdroj pro signal povoleni Citace. NEPOVOLENO
1905 LIMIT CITACE Definuje limit &itace. 1000
1906 VSTUP CITACE Voli vstupni signal jako zdroj pro citac. PLZ VS(DI5)
1907 RESET CITACE Voli zdroj pro signal resetovani Citace. NEVYBRANO
1908 RES HODN CITACE Definuje hodnotu &itade po resetu. 0
1909 DELITEL CITACE Definuje délitel pro ¢&ita¢ pulzu. 0
1910 SMER CITANI Definuje zdroj pro volbu sméru pocitani ¢itace. NAHORU
1911 POVEL S/S CIT Voli zdroj pro povel start/stop frekvenéniho ménice, kdyz je hodnota | NEVYBRANO

parametru 1001 EXT1 PRIKAZY nastavena na CITAC START /
CITAC STOP.
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20 LIMITY Provozni limity frekvenéniho ménice.
2001  MINIMUM OTACEK Definuje povolené minimalni otacky. 0
2002 MAXIMUM OTACEK Defi'nvuje povolené maximalni otacky. Viz parametr 2007 MINIMUM Evr: 1500 / US:
OTACEK. 1800
2003 MAX PROUD Definuje povoleny maximalni proud motoru. 1.8 Ihy
2005 OVLADANI PREPETI Aktivuje nebo deaktivuje ovladani pfepéti ve ss meziobvodu. POVOLENO
2006 OVLADANI PODPETI | Aktivuje nebo deaktivuje ovladani podpétive ss meziobvodu. Pé)VOL.
(CAS)
2007 MIN FREKVENCE Definuje minimalni limit pro vystupni frekvence frekvenéniho ménice. | 0
2008 MAX FREKVENCE Definuje maximalni limit pro vystupni frekvenci frekvenéniho ménice. | Evr: 50 /
US: 60
2013 VYBER MIN MOM Voli minimalni limit momentu pro frekvenéni ménic. MIN MOMENT 1
2014 VYBER MAX MOM Voli maximalni limit momentu pro frekvenéni ménic. MAX MOMENT 1
2015 MIN MOMENT 1 Definuje minimalni limit momentu 1 pro frekvenéni ménic. -300
2016  MIN MOMENT 2 Definuje minimalni limit momentu 2 pro frekvenéni ménic. -300
2017 MAX MOMENT 1 Definuje maximalni limit momentu 1 pro frekvenéni ménic. 300
2018 MAX MOMENT 2 Definuje maximalni limit momentu 2 pro frekvenéni ménic. 300
2019 BRZDNY CHOPPER Stary parametr. Vynechte u verze SW 2.51b a pozdéjsi.
2020 BRZDNY CHOPPER Voli ovladani brzdového chopperu. ZABUDO-VANY
21 START/STOP Rezim startovani a zastaveni motoru
2101  FUNKCE START Voli startovaci metodu motoru. AUTOMATIKA
2102 FUNKCE STOP Voli funkci zastaveni motoru. DOBEHEM
2103 DOBA MAGNETIZACE | Definuje ¢as predmagnetizace. 0,3
2104 OVL. SS PROUDU Aktivuje funkce ss pfidrzeni nebo ss brzdéni. NEVYBRANO
2105 OT. SS DRZENI Definuje otacky ss pfidrzeni. 5
2106 REF. SS PROUDU Definuje proud ss pfidrzeni. 30
2107 DOBA BRZDENI Definuje Cas ss brzdéni. 0
2108 ZAKAZANI STARTU Povoluje funkci zamezeni startu. VYPNUTO
2109 VYBER BEZP STOPU | Voli zdroj pro externi povel nouzového zastaveni. NEVYBRANO
2110 PRI ZVYS MOM Definuje maximalni dodavany proud béhem zvySeného momentu. 100
2111 ZPOZ STOP SIGN Definuje ¢as zpozdéni pro stop signal, kdyz je parametr 27102 0
FUNKCE STOP nastaven na KOMP.OT.
2112  ZPOZ. NUL OTAC Definuje funkci zpozdéni nulovych otacek. 0
22 ZRYCHL/ZPOMALOVANI Casy zrychlovani a zpomalovani
2201 ZRYCH/ZPOM 1/2 VYB | Definuje zdroj, ze kterého ¢te frekvenéni ménic signal volici mezi DI5
dvéma pary ramp, pary zrychlovani/zpomalovani 1 a 2.
2202 CAS ZRYCHL. 1 Definuje ¢as zrychlovani 1 5
2203 CAS ZPOMAL. 1 Definuje ¢as zpomalovani 1 5
2204 TVAR RAMPY 1 Voli tvar rampy zrychlovani/zpomalovani 1. 0
2205 CAS ZRYCHL. 2 Definuje ¢as zrychlovani 2 60
2206 CAS ZPOMAL. 2 Definuje ¢as zpomalovani 2 60
2207 TVAR RAMPY 2 Voli tvar rampy zrychlovani/zpomalovani 2. 0
2208 BZP STP-CAS ZPM Definuje ¢as, ve kterém je frekvenéni méni¢ zastaven pfi aktivovani | 1
nouzového zastaveni.
2209 VSTUP RAMPY 0 Definuje zdroj pro nucené nastaveni vstupu rampy na nulu. NEVYBRANO
23 OTACKOVE RIZENI Proménné regulatoru otacek.
2301 PROP ZESILENI Definuje relativni zesileni pro regulator otacek. 10
2302 INTEGRACNI CAS Definuje integracni ¢as pro regulator otacek. 2,5
2303 DERIVACNI CAS Definuje derivacni ¢as pro regulator otacek. 0
2304 KOMP. ZRYCHL. Definuje derivacni ¢as pro kompenzaci zrychlovani/(zpomalovani). 0
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2305 CHOD AUT. NALAD. Start automatického vyladéni regulatoru otacek. VYPNUTO

24 MOMENTOVE RIZENI | Proménné momentového fizeni

2401 RAMPA Definuje ¢as narustu u rampy reference momentu, tzn. minimaini ¢as | 0

MOM.NAHORU pro zvySeni reference z nuly na jmenovity moment motoru.

2402 RAMPA MOM. DOLU Definuje ¢as poklesu u rampy reference momentu, tzn. minimaini ¢as | 0
pro snizeni reference z jmenovitého momentu motoru na nulu.

25 KRITICKE OTACKY Otackové pasmo, ve kterém ma frekvenéni méni¢ zakazan provoz.

2501 VYBER KRIT. OT. Aktivuje/deaktivuje funkci kritickych otacek. VYPNUTO

2502 MIN LIM KRIT OT 1 Definuje minimalni limit pro rozsah kritickych otacek/frekvence 1. 0

2503 MAXLIMKRIT OT 1 Definuje maximalni limit pro rozsah kritickych otacek/frekvence 1. 0

2504 MIN LIM KRIT OT 2 Viz parametr 2502 MIN LIM KRIT OT 1. 0

2505 MAXLIMKRIT OT 2 Viz parametr 2503 MAX LIM KRIT OT 1. 0

2506 MIN LIM KRIT OT 3 Viz parametr 2502 MIN LIM KRIT OT 1. 0

2507 MAXLIMKRIT OT 3 Viz parametr 2503 MAX LIM KRIT OT 1. 0

26 RIZENI MOTORU Promeénné fizeni motoru

2601 OPTIMAL. TOKU Aktivuje/deaktivuje funkci optimalizace toku. VYPNUTO

2602 BRZDENI TOKEM Aktivuje/deaktivuje funkci zrychleného brzdéni tokem. VYPNUTO

2603 NAPETI IR KOMP. Definuje zvySeni vystupniho napéti pfi nulovych otackach (IR V zavislosti na
kompenzace). typu

2604 FREKV. IR KOMP Definuje frekvenci, pfi které bude IR kompenzace 0 V. 80

2605 POMER U/F Voli pomér napéti k frekvenci (U/f) pod bodem odbuzeni. LINEARNI

2606 SPINACI FREKV. Definuje spinaci frekvenci frekvenéniho ménice. 4

2607 OVL. SP. FREKV. Aktivuje Fizeni spinaci frekvence. ZAPNUTO

2608 POM.KOMP SKLUzZU Definuje zesileni pro fizeni kompenzace skluzu motoru. 0

2609 VYHLAZENIi SUMU Povoluje funkci snizeni hluku. BLOKOVANO

2610 UZIV DEF U1 Definuje prvni napétovy bod na uzivatelské kfivce U/f pfi frekvenci 19 % z Uy
definované parametrem 2611 UZIV DEF F1.

2611  UZIV DEF F1 Definuje prvni frekvenéni bod na uzivatelské kfivce U/f. 10

2612 UZIV DEF U2 Definuje druhy napét'ovy bod navuiivatelské kfivee U/f pfi frekvenci | 38 % z Uy
definované parametrem 2613 UZIV DEF F2.

2613 UZIV DEF F2 Definuje druhy frekvenéni bod na uzivatelské kfivce U/f. 20

2614 UZIV DEF U3 Definuje treti napétovy bod na u?ivatelské kfivce U/f pfi frekvenci 47,5 % z Uy
definované parametrem 2615 UZIV DEF F3.

2615 UZIV DEF F3 Definuje treti frekvenéni bod na uzivatelské kfivce U/f. 25

2616  UZIV DEF U4 Definuje ¢tvrty napét'ovy bod navuiivatelské kfivce U/f pfi frekvenci 76 % z Uy
definované parametrem 2617 UZIV DEF F4.

2617 UZIV DEF F4 Definuje ctvrty frekvenéni bod na uzivatelské kfivce U/f. 40

2618 FW NAPETI Definuje napéti kfivky U/f, kdyZ je frekvence rovna nebo jdyZ piekroli | 95 % z Uy
jmenovitou frekvenci motoru (9907 JMEN. FREKV.MOT).

29 PLANOVANA UDRZBA Spoustéci signaly ddrzby

2901 SIGN.UDRZBY VENT | Definuje spoustéci bod pro &ita¢ doby chodu ventilatoru chlazeni 0
frekvencniho ménice.

2902 SKUT. CITAC VENT Definuje aktualni hodnotu pro ¢ita¢ doby chodu ventilatoru chlazeni. | 0

2903 SIGN. CITACE OT Definuje spoustéci bod pro ¢ita¢ otacek motoru. 0

2904 SKUT MNOZSTVI OT | Definuje aktualni hodnotu pro &ita¢ ota¢ek motoru. 0

2905 SIGN. DOBA CHODU | Definuje spoustéci bod pro &ita¢ doby chodu frekvenéniho ménice. 0

2906 SKUT.DOBA CHODU Definuje aktualni hodnotu pro ¢ita¢ doby chodu frekvenéniho ménice. | 0

2907 SIGN.SPOTR.ENERG | Definuje spoustéci bod pro Cita¢ spotfeby energie ménice. 0

2908 SKUT.SPOTR.ENERG | Definuje aktualni hodnotu pro &ita¢ spotfeby energie ménice. 0

30 PORUCHOVE FUNKCE | Programovatelné ochranné funkce

3001 FUNKCE AI<MIN Voli, jak bude frekvenéni ménic reagovat, kdyz analogovy vstupni NEVYBRANO

signal poklesne pod nastaveny minimalni limit.
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3002 POR.KOM. S PNLEM Voli, jak bude frekvenéni ménic reagovat na preruseni komunikace s | PORUCHA
ovladacim panelem.

3003 EXTERNI PORUCHA 1 | Voli zdroj pro signal externi poruchy 1. NEVYBRANO

3004 EXTERNI PORUCHA 2 | Voli interfejs pro signal externi poruchy 2. NEVYBRANO

3005 TEP. OCH. MOTORU Voli, jak bude frekvenéni méni¢ reagovat, kdyz se zjisti pfekroceni PORUCHA
teploty motoru.

3006 TEP.MOT-T KONST Definuje tepelnou ¢asovou konstantu pro tepelny model motoru 500

3007 ZAT. KR. MOTORU Definuje zatéZovaci kfivku spole(:né s parametry 3008 ZAT. PRI NUL. | 100
OT a 3009 FREKV ODP. MISTA.

3008 ZAT. PRINUL.OT Definuje zatéZzovaci kfivku spole(":nlé s parametry 3007 ZAT. KR. 70
MOTORU a 3009 FREKV ODP. MISTA.

3009 FREKV ODP. MISTA Definuje zatéZovaci kfivku spole¢né s parametry 3007 ZAT. KR. 35
MOTORU a 3008 ZAT. PRI NUL. OT.

3010 FUNKCE BLOK. Voli, jak bude frekvenéni ménic reagovat na blokovani motoru. NEVYBRANO

3011 FREKVENCE BLOK. Definuje limit frekvence pro funkci blokovani. 20

3012 BLOKOVANI - CAS Definuje ¢as pro funkci blokovani. 20

3013 FCE NIZKE ZATEZE Voli, jak bude frekvenéni méni¢ reagovat na nizké zatizeni. NEVYBRANO

3014  NIZKA ZAT. - CAS Definuje ¢asovy limit pro funkci nizkého zatizeni. 20

3015  NIZKA ZAT-KRIVKA Voli zatézovaci kfivku pro funkci nizkého zatizeni. 1

3016 ZTRATA FAZE Voli, jak bude frekvenéni méni¢ reagovat, kdyz se ztrati faze PORUCHA
napajeciho napéti, t.j. pfi nadmérném zvinéni ss napéti.

3017 ZEMNI SPOJENI Voli, jak bude frekvenéni ménic reagovat, kdyz se zjisti porucha POVOLENO
zemniho spojeni v motoru nebo u kabelu motoru.

3018 FCE PORUCHA KOM. | Voli, jak bude frekven&ni ménic reagovat, kdyz se prerusi fieldbus NEVYBRANO
komunikace.

3019 POR. KOM. - CAS Definuje ¢as zpozdéni sledovani preruseni fieldbus komunikace. 3

3021  LIMIT POR. Al1 Definuje poruchovou uroven pro analogovy vstup Al1. 0

3022 LIMIT POR. Al2 Definuje poruchovou Uroven pro analogovy vstup Al2. 0

3023 CHYBA KABELAZE Voli, jak bude frekvenéni ménic reagovat, kdyz se zjisti nespravné POVOLENO
pfipojeni napajeni nebo pfipojeni kabelu motoru.

31 AUTOMATICKY RESET | Automatické resetovani poruchy.

3101 POCET POKUSU Definuje poc¢et automatickych resetl poruch, které frekvenéni méni¢ | 0
provedeobéhem ¢asu definovaného parametrem 3702 DOBA
POKUSU.

3102 DOBA POKUSU Definuje ¢as pro funkci automatického resetovani poruch. Viz 30
parametr 37071 POCET POKUSU.

3103 CAS ZPOZDENI Definuje ¢as po ktery frekvenéni méni¢ ¢eka po poruse pred 0
provedenim automatického resetu.

3104 AUT.RES-NADPROUD | Aktivuje/deaktivuje automaticky reset pro poruchu piekro¢eni proudu. | BLOKOVANO

3105 AUT.RES-PREPETI Aktivuje/deaktivuje automaticky reset pro poruchu pfepéti ve ss BLOKOVANO
meziobvodu.

3106 AUT.RES-PODPETI Aktivuje/deaktivuje automaticky reset pro poruchu podpéti ve ss BLOKOVANO
meziobvodu.

3107 AUT.RES-AI<MIN Aktivuje/deaktivuje automaticky reset pro poruchu Al<MIN BLOKOVANO

3108 AUT.RES-EXT.POR Aktivuje/deaktivuje automatic reset pro EXTERNI PORUCHA 1/2. BLOKOVANO

32 SUPERVIZE Signal supervize. Stav supervize mdZe byt monitorovan pomoci relé
nebo tranzistorovych vystupu.

3201 SUPERV 1 PARAM Voli prvni supervizovany signal. 103

3202 SUPERV 1 LIM DOL Definuje dolni limit pro prvni supervizovany signal zvoleny -
parametrem 3207 SUPERV 1 PARAM.

3203 SUPERV 1LIM HOR Definuje horni limit pro prvni supervizovany signal zvoleny -
parametrem 3207 SUPERV 1 PARAM.

3204 SUPERV 2 PARAM Voli druhy supervizovany signal. 104

3205 SUPERV 2 LIM DOL Definuje dolni limit pro druhy supervizovany signal zvoleny -

parametrem 3204 SUPERV 2 PARAM.
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3206 SUPERV 2 LIM HOR Definuje horni limit pro druhy supervizovany signal zvoleny -
parametrem 3204 SUPERV 2 PARAM.

3207 SUPERV 3 PARAM Voli tfeti supervizovany signal. 105

3208 SUPERV 3 LIM DOL Definuje dolni limit pro tfeti supervizovany signal zvoleny parametrem | -
3207 SUPERV 3 PARAM.

3209 SUPERV 3 LIM HOR Definuje horni limit pro tfeti supervizovany signal zvoleny -

parametrem 3207 SUPERV 3 PARAM.

33 INFORMACE

Verze sady firemniho softwaru, testovaci datum atd.

3301 VERZE FIREM. SW Zobrazi verzi sady firemniho softwaru (programu).

3302 VERZE SOFTWARU Zobrazi verzi zavedené sady. v zav. na typu

3303 DATUM TESTOVANI Zobrazi testovaci datum. 00.00

3304 JMEN.HOD.MENICE Zobrazi jmenovité hodnoty proudu a napéti frekvenéniho ménice. 0x0000

34 ZOBRAZ. NA PANELU Vybér aktualnich signall pro zobrazeni na panelu

3401 PARAMETR1 Voli prvni signal pro zobrazeni na ovladacim panelu v rezimu 103
zobrazeni.

3402 MIN PARAMETRU 1 Definuje minimalni hodnotu pro signal zvoleny parametrem 3401 -
PARAMETR 1.

3403 MAX PARAMETRU 1 Definuje maximalni hodnotu pro signal zvoleny parametrem 3401 -
PARAMETR 1.

3404 FORMAT PAR. 1 Definuje format pro zobrazeny signal (zvoleny parametrem 3401 PRIMO
PARAMETR 1).

3405 JEDNOTKA PAR. 1 Voli jednotku pro zobrazeny signal zvoleny parametrem 3401
PARAMETR 1.

3406 MIN VYSTUPU 1 Nastavuje minimalni zobrazenou hodnotu pro signal zvoleny -
parametrem 3407 PARAMETR 1.

3407 MAXVYSTUPU 1 Nastavuje maximalni zobrazenou hodnotu pro signal zvoleny -
parametrem 3407 PARAMETR 1.

3408 PARAMETR 2 Voli druhy signal pro zobrazeni na ovladacim panelu v rezimu 104
zobrazeni. Viz parametr 3407 PARAMETR 1.

3409 MIN PARAMETRU 2 Definuje minimalni hodnotu pro signal zvoleny parametrem 3408 -
PARAMETR 2.

3410 MAX PARAMETRU 2 Definuje maximalni hodnotu pro signal zvoleny parametrem 3408 -
PARAMETR 2.

3411 FORMAT PAR. 2 Definuje format pro zobrazeny signal zvoleny parametrem 3408 PRIMO
PARAMETR 2.

3412 JEDNOTKA PAR. 2 Voli jednotku pro zobrazeny signal zvoleny parametrem 3408 -
PARAMETR 2.

3413 MIN VYSTUPU 2 Nastavuje minimalni zobrazenou hodnotu pro signal zvoleny -
parametrem 3408 PARAMETR 2.

3414 MAXVYSTUPU 2 Nastavuje maximalni zobrazenou hodnotu pro signal zvoleny -
parametrem 3408 PARAMETR 2.

3415 PARAMETR 3 Voli tfeti signal pro zobrazeni na ovladacim panelu v rezimu 105
zobrazeni. Viz par 3401 PARAMETR 1.

3416 MIN PARAMETRU 3 Definuje minimalni hodnotu pro signal zvoleny parametrem 3415. Viz | -
parametr 3402 MIN PARAMETRU 1.

3417 MAX PARAMETRU 3 Definuje maximalni hodnotu pro signal zvoleny parametrem 3415 -
PARAMETR 3.

3418 FORMAT PAR. 3 Definuje format pro zobrazeny signal zvoleny parametrem 3415 PRIMO
PARAMETR 3.

3419 JEDNOTKA PAR. 3 Voli jednotku pro zobrazeny signal zvoleny parametrem 3415 -
PARAMETR 3.

3420 MIN VYSTUPU 3 Nastavuje minimalni zobrazenou hodnotu pro signal zvoleny -

parametrem 3415 PARAMETR 3.

Aktualni signaly a parametry
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Nazev/vybér

Uzivatel

3421

MAX VYSTUPU 3

Nastavuje maximalni zobrazenou hodnotu pro signal zvoleny
parametrem 3415 PARAMETR 3.

35 MERENI TEPL MOTORU

Méreni teploty motoru.

3501 TYP CIDLA Aktivuje funkci méfeni teploty motoru a voli typ senzoru. ZADNE CIDLO
3502 VYBER VSTUPU Voli zdroj signalu pro méfeni teploty motoru. Al1

3503 LIMIT ALARMU Definuje limit alarmu pro méfeni teploty motoru. 0

3504 LIMIT PORUCHY Definuje limit pfechodu do poruchy pro méfeni teploty motoru. 0

3505 AO BUZENI Povoluje proudovy vystup z analogového vystupu AO. NEPOVO-LENO

36 FUNKCE CASOVANI

Casovade 1 az 4 a signal prodlouZeni pulzu.

3601 POVOL. CASOVACE Voli zdroj pro signal povoleni ¢asované funkce. NEVYBRANO

3602 CAS POCATKU 1 Definuje denni ¢as pocatku 1. Cas mGze byt zménén v kroku 2 00:00:00
sekund.

3603 CAS UKONCENI 1 Definuje denni &as ukoné&eni 1. Cas mUzZe byt zmé&nén v kroku 2 00:00:00
sekund.

3604 DEN POCATKU 1 Definuje pocate¢ni den 1. PONDELI

3605 DEN UKONCENI1 Definuje den ukonceni 1. PONDELI

3606 CAS POCATKU 2 Viz parametr 3602 CAS POCATKU 1.

3607 CAS UKONCENI 2 Viz parametr 3603 CAS UKONCENI 1.

3608 DEN POCATKU 2 Viz parametr 3604 DEN POCATKU 1.

3609 DEN UKONCENI 2 Viz parametr 3605 DEN UKONCENI 1.

3610 CAS POCATKU 3 Viz parametr 3602 CAS POCATKU 1.

3611 CAS UKONCENI 3 Viz parametr 3603 CAS UKONCENI 1.

3612 DEN POCATKU 3 Viz parametr 3604 DEN POCATKU 1.

3613 DEN UKONCENI 3 Viz parametr 3605 DEN UKONCENI 1.

3614 CAS POCATKU 4 Viz parametr 3602 CAS POCATKU 1.

3615 CAS UKONCENI 4 Viz parametr 3603 CAS UKONCENI 1.

3616 DEN POCATKU 4 Viz parametr 3604 DEN POCATKU 1.

3617 DEN UKONCENI 4 Viz parametr 3605 DEN UKONCENI 1.

3622 VYB.PRODL.PULSU Voli zdroj aktivace signalu prodlouzeni pulzu (booster). NEVYBRANO

3623 CAS PRODL.PULSU Definuje Cas, za ktery je prodlouzeni pulzu deaktivovano, kdyz se 00:00:00
vypne aktivacni signal prodlouzeni pulzu.

3626 ZDROJ CAS.SPIN.1 Voli &asovade pro ZDROJ CAS.SPIN 1. NEVYBRANO

3627 ZDROJ CAS.SPIN.2 Viz parametr 3626 ZDROJ CAS.SPIN.1.

3628 ZDROJ CAS.SPIN.3 Viz parametr 3626 ZDROJ CAS.SPIN.1.

3629 ZDROJ CAS.SPIN.4 Viz parametr 3626 ZDROJ CAS.SPIN.1.

40 PROCES NAST. PID 1 Procesni PID (PID1) regulace - sada parametrt 1.

4001  ZESILENI Definuje zesileni pro procesni PID regulator. 1

4002 INTEGRACNI CAS Definuje integracni ¢as pro procesni PID1 regulator. 60

4003 DERIVACNI CAS Definuje derivacni €as pro procesni PID regulator. 0

4004 FILTR PID DER. Definuje ¢asovou konstantu filtru pro derivaéni ¢ast procesniho PID | 1
regulatoru. ZvySovani €asu filtru zjemnuje derivaci a snizuje Sum.

4005 INV REG ODCHYLKA | Voli vztah mezi zpétnovazebnim signalem a ota€kami frekvenéniho | NE
ménice.

4006 JEDNOTKA Voli jednotku pro aktualni hodnotu PID regulatoru %

4007 ZOBRAZ. FORMAT Definuje pozici desetinné te¢ky pro zobrazeny parametr zvoleny 1
parametrem 4006 JEDNOTKA.

4008 HODNOTA 0% Definuje spole¢né s parametrem 4009 HODNOTA 100% Skalovani 0
aplikované na aktualni hodnotu PID regulatoru.

4009 HODNOTA 100% Definuje spole¢né s parametrem 4008 HODNOTA 0% $kalovani 100
aplikované na aktualni hodnotu PID regulatoru.

4010 VYBER ZADANE HOD | Voli zdroj pro referencni signal procesniho regulatoru PID. Al1

Aktualni signaly a parametry
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4011 INT. ZADANA HOD. Voli konstantni hodnotu jako p’rogesrll”referepci PID regulatoru, kdyz | 40
je hodno’ta parametru 4070 VYBER ZADANE HOD nastavena na
INTERNI.
4012 MIN ZADANE HOD. Definuje minimalni hodnotu pro zvoleny PID zdroj referen¢niho 0
signalu.
4013 MAX ZADANE HOD. Definuje maximalni hodnotu pro zvoleny PID zdroj referenéniho 100
signalu.
4014 VYB SIG ZP VAZBY Voli procesni aktualni hodnotu (zpétnovazebni signal) pro procesni | ACT1
PID regulator.
4015 NAS SIG ZP VAZBY Definuje pfidavny nasobitel pro hodnotu definovanou parametrem 0
4014 VYB SIG ZP VAZBY.
4016  VSTUP AKT1 Definuje zdroj pro aktualni hodnotu 1 (ACT1). Al2
4017 VSTUP AKT2 Definuje zdroj pro aktualni hodnotu ACT2. Al2
4018 AKT1 MINIMUM Definuje minimalni hodnotu pro AKT1 0
4019  AKT1 MAXIMUM Definuje maximalni hodnotu pro proménnou ACT1, kdyZ je analogovy | 100
vstup zvolen jako zdroj pro ACT1.
4020 AKT2 MINIMUM Viz parametr 4018 AKT1 MINIMUM. 0
4021  AKT2 MAXIMUM Viz parametr 4019 AKT1 MAXIMUM. 100
4022 VYBER USNUTI Aktivuje funkci spanku a voli zdroj pro aktivaéni vstup. NEVYBRANO
4023 PID-UROV. USNUTI Definuje limit startu pro funkci spanku. 0
4024 PID-ZPOZD USNUTI Definuje zpozdéni pro start funkce spanku. 60
4025 ODCH. PROBUZENI Definuje odchylku probouzeni pro funkci spanku. 0
4026 ZPOZD. PROBUZENI | Definuje probouzeci zpozdéni pro funkci spanku. 0.5
4027 SADA PARAM PID 1 Definuje zdroj ze kterého frekvenéni ménic nacita signal, ktery voli SET1

mezi sadami PID parametrd 1 a 2.

41 PROCES NAST. PID 2

Zpracovani sady parametrd 2 pro PID (PID1) regulaci.

4101  ZESILENI Viz parametr 4007 ZESILENI.

4102 INTEGRACNI CAS Viz parametr 4002 INTEGRACNI CAS.
4103 DERIVACNI CAS Viz parametr 4003 DERIVACNI CAS.
4104 FILTR PID DER. Viz parametr 4004 FILTR PID DER..
4105 INV REG ODCHYLKA | Viz parametr 4005 INV REG ODCHYLKA.
4106 JEDNOTKA Viz parametr 4006 JEDNOTKA.

4107 ZOBRAZ. FORMAT Viz parametr 4007 ZOBRAZ. FORMAT.
4108 HODNOTA 0% Viz parametr 4008 HODNOTA 0%.

4109 HODNOTA 100% Viz parametr 4009 HODNOTA 100%.
4110 VYBER ZADANE HOD | Viz parametr 4070 VYBER ZADANE HOD.
4111 INT. ZADANA HOD. Viz parametr 4011 INT. ZADANA HOD..
4112 MIN ZADANE HOD. Viz parametr 4072 MIN ZADANE HOD..
4113  MAX ZADANE HOD. Viz parametr 4013 MAX ZADANE HOD..
4114 VYB SIG ZP VAZBY Viz parametr 4074 VYB SIG ZP VAZBY.
4115 NAS SIG ZP VAZBY Viz parametr 4015 NAS SIG ZP VAZBY.
4116 VSTUP AKT1 Viz parametr 4076 VSTUP AKT1.

4117 VSTUP AKT2 Viz parametr 4017 VSTUP AKT2.

4118  AKT1 MINIMUM Viz parametr 4018 AKT1 MINIMUM.
4119 AKT1 MAXIMUM Viz parametr 4018 AKT1 MAXIMUM.
4120 AKT2 MINIMUM Viz parametr 4020 AKT2 MINIMUM.

4121 AKT2 MAXIMUM Viz parametr 4021 AKT2 MAXIMUM.
4122 VYBER USNUTI Viz parametr 4022 VYBER USNUTI.
4123  PID-UROV. USNUTI Viz parametr 4023 PID-UROV. USNUTI.
4124  PID-ZPOZD USNUTI Viz parametr 4024 PID-ZPOZD USNUTI.
4125 ODCH. PROBUZENI Viz parametr 4025 ODCH. PROBUZENI.
4126 ZPOZD. PROBUZENI | Viz parametr 4026 ZPOZD. PROBUZENI.
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42 EXT /| NASTAV. PID

Externi/ladici PID (PID2) regulace. Viz odstavec PID regulator na
strané 120.

4201  ZESILENI Viz parametr 4001 ZESILENI.

4202 INTEGRACNI CAS Viz parametr 4002 INTEGRACNI CAS.

4203 DERIVACNI CAS Viz parametr 4003 DERIVACNI CAS.

4204 FILTR PID DER. Viz parametr 4004 FILTR PID DER..

4205 INV REG ODCHYLKA | Viz parametr 4005 INV REG ODCHYLKA.

4206 JEDNOTKA Viz parametr 4006 JEDNOTKA.

4207 ZOBRAZ. FORMAT Viz parametr 4007 ZOBRAZ. FORMAT.

4208 HODNOTA 0% Viz parametr 4008 HODNOTA 0%.

4209 HODNOTA 100% Viz parametr 4009 HODNOTA 100%.

4210 VYBER ZADANE HOD | Viz parametr 4070 VYBER ZADANE HOD.

4211 INT. ZADANA HOD. Viz parametr 40717 INT. ZADANA HOD..

4212  MIN ZADANE HOD. Viz parametr 4012 MIN ZADANE HOD..

4213 MAX ZADANE HOD. Viz parametr 4013 MAX ZADANE HOD..

4214  VYB SIG ZP VAZBY Viz parametr 4014 VYB SIG ZP VAZBY.

4215 NAS SIG ZP VAZBY Viz parametr 4015 NAS SIG ZP VAZBY.

4216  VSTUP AKT1 Viz parametr 4016 VSTUP AKT1.

4217  VSTUP AKT2 Viz parametr 4017 VSTUP AKT2.

4218  AKT1 MINIMUM Viz parametr 4018 AKT1 MINIMUM.

4219  AKT1 MAXIMUM Viz parametr 4018 AKT1 MAXIMUM.

4220 AKT2 MINIMUM Viz parametr 4020 AKT2 MINIMUM.

4221 AKT2 MAXIMUM Viz parametr 4021 AKT2 MAXIMUM.

4228  AKTIVOVANI Voli zdroj pro aktivaéni signal externi PID funkce. NEVYBRANO

4229 POSUN Definuje offset pro externi vystup regulatoru PID. 0

4230 TRIMOVACI MOD Aktivuje funkci vyladéni a vybira mezi pfimym a proporcionalnim NEVYBRANO
vyladénim.

4231 MERITKO PRO TRIM Definuje koeficient pro funkci vyladéni. 0

4232 ZDROJ KOREKCE Voli referenci vyladéni. PID 2 REF

4233 VYBER KOREKCE Voli, zda se vyladéni pouzije pro korekci odpovidajici reference OTACKY/FREKV
ota€ek nebo momentu.

43 OVLAD MECH BRZDY | Ovladani mechanické brzdy.

4301 ZPOZ UVOL BRZDY Definuje zpozdéni otevieni brzdy (= zpozdéni mezi internim povelem | 0,20
pro otevfeni brzdy a uvolnénim ovladani ota€ek motoru).

4302 HODN UVOL BRzZDY Definuje zabérny moment/proud motoru pfi uvolnéni brzdy. 100 %

4303 OTAC UZAVR BRZDY | Definuje otagky uzavfeni brzdy. 4,0 %

4304 DEFIN UVOL BRZDY | Definuje otacky pfi uvolnéni brzdy. 0

4305 ZPOZ MAGN BRZDY Definuje ¢as magnetizace motoru. 0

4306 OTAC UZAVR BRZDY | Definuje otagky pro uzavreni brzdy. 0

50 INKREMENTAL. CIDLO| Pfipojeni snimace pulzd.

5001 POCET PULSU Udava pocet pulzl snimace na jednu otacku. 1024

5002 INKR.C.POVOLENO Povoleni snimace pulz BLOKOVANO

5003 PORUCHA INKR.CID Definuje ¢innost ménice pfi zjisténi poruchy v komunikaci mezi PORUCHA
snimacem pulz( a modulem rozhrani snimace pulzd nebo mezi
modulem a méni¢em.

5010 NUL.PULS POVOLEN | Povoleni pulzu snimac nula (Z). Nulovy pulz je pouzit pro resetovani | BLOKOVANO
pozice.

5011 RESET POLOHY Blokovani resetu pozice. BLOKOVANO

51 EXT KOMUN. MODUL

Parametry je nutno nastavovat pouze tehdy, kdyz je instalovan modul
adaptéru fieldbus

5101 FBATYP Zobrazi typ pfipojeného modulu adaptéru fieldbus.
5102 FBPAR2 Tyto parametry jsou specifické pro moduly adaptéru.
5126 FB PAR 26

Aktualni signaly a parametry
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Uzivatel

5127 FBA PAR REFRESH

Potvrzeni platnosti jakéhokoliv zmé&néného nastaveni parametrd
modulu adaptéru. Po obnové se hodnoty automaticky vrati na
PROVEDENO.

52 KOMUN. S PANELEM

Nastaveni komunikace pro port oviadaciho panelu u frekvenéniho
ménice

5201 ID STANICE Definuje adresu frekvenéniho ménice. 1

5202 BAUDRATE Definuje pfenosovou rychlost linky. 9,6

5203 PARITA Definuje pouziti parity a stop bitu(i) a délku dat. 8 ZADNA 1

5204 OK HLASENI Pocet platnych zprav pfijatych frekvenénim méni¢em. 0

5205 CHYBY PARITY Pocet znakt s chybou parity pfijatych z Modbus linky. 0

5206 CHYBY RAMCE Pocet znakl s chybou ramce pfijatych z Modbus linky. 0

5207 PRETECENI Pocet znakd, které pretekly buffer, t.j. poCet znaku pfesahujicich 0
maximalni délku zpravy 128 byt(.

5208 CRC CHYBY Pocet zprav s chybou CRC (cyklicka redundantni kontrola) pfijatych | O
frekvenénim ménicem.

53 EFB PROTOKOL Nastaveni integrovaného propojeni fieldbus.

5302 ID EFB STANICE Definuje adresu zafizeni. 1

5303 EFB BAUDRATE Definuje pfenosovou rychlost linky. 9,6

5304 EFB PARITA Definuje pouziti parity a stop bitu(i) a délku dat. 8 ZADNA 1

5305 EFB CTRL PROFILE Voli komunikaéni profile. ABB MEM LIM

5306 EFB OK ZPRAVY Pocet platnych zprav pfijatych frekvenénim ménicem. 0

5307 EFB CRC CHYBY Pocet zprav s chybou CRC (cyklicka redundantni kontrola) pfijatych | O
frekvenénim ménicem.

5310 EFBPAR10 Voli aktualni hodnotu, ktera ma byt mapovana do Modbus registru 40005. 0

5311 EFB PAR 11 Voli aktualni hodnotu, ktera ma byt mapovana do Modbus registru 40006. 0

5312 EFB PAR12 Voli aktualni hodnotu, ktera ma byt mapovana do Modbus registru 40007. 0

5313 EFB PAR 13 Voli aktualni hodnotu, ktera ma byt mapovana do Modbus registru 40008. 0

5314 EFB PAR 14 Voli aktualni hodnotu, ktera ma byt mapovana do Modbus registru 40009. 0

5315 EFB PAR 15 Voli aktualni hodnotu, ktera mé byt mapovana do Modbus registru 40010. 0

5316 EFB PAR 16 Voli aktualni hodnotu, ktera mé byt mapovana do Modbus registru 40011. 0

5317 EFBPAR 17 Voli aktualni hodnotu, ktera mé byt mapovana do Modbus registru 40012. 0

5318 EFBPAR 18 Rezervovano 0

5319 EFB PAR 19 Ridici slovo profilu ABB frekvenéniho ménice (ABB DRV LIM nebo 0x0000
ABB DRV FULL). Kopie pouze pro ¢teni z fidiciho slova Fieldbus.

5320 EFB PAR 20 Stavové slovo profilu ABB frekvenéniho méni¢e (ABB DRV LIM nebo | 0x0000
ABB DRV FULL) Stavové slovo. Kopie pouze pro &teni ze stavového
slova Fieldbus.

54 FBA DATA VST Data z frekvenéniho ménice do Fidici jednotky fieldbus pres adaptér
fieldbus.

5401 FBADATA VST 1 Voli data, ktera maji byt pfenesena z ménice do fidici jednotky
fieldbus.

5402 FBADATA VST 2 Viz 5401 FBA DAT VST 1.

5410 FBA DATA VST 10 Viz 5401 FBA DATA VST 1.

55 FBA DATA VYST

Data z fieldbus fidici jednotky do frekvenéniho ménice pres adaptér
fieldbus.

5501 FBA DATAVYST 1 Voli data, ktera maji byt pfenesena z fidici jednotky fieldbus do
frekvenéniho ménice.

5502 FBA DATA VYST 2 Viz 5501 FBA DATA VYST 1.

5510 FBA DATA VYST 10 Viz 5501 FBA DATA VYST 1.

84 SEKV PROGR

Sekvencni programovani.

8401 SEKV PR POVOLENO

Povoleni sekvencniho programovani.

NEPOVO-LENO

8402 SEKV PROG START

Voli zdroj aktivacniho signalu pro sekvenéni programovani.

NEVYBRANO

Aktualni signaly a parametry
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8403 SEKV PROG PAUZA Voli zdroj signalu pauzy pro sekvenéni programovani. NEVYBRANO
8404 SEKV PROG RESET Voli zdroj pro resetovaci signal sekvencniho programovani. NEVYBRANO
8405 SEKV ST PREPNUTI Nepodminéné pfepne sekvenéni programovani do zvoleného stavu. | ZMENA NA ST 1
8406 SEKV LOGIC HOD 1 Definuje zdroj pro logickou hodnotu 1. NEVYBRANO
8407 SEKV LOG OPER 1 Voli operaci mezi logickymi hodnotami 1 a 2. NEVYBRANO
8408 SEKV LOGIC HOD 2 | Viz parametr 8406 SEKV LOGIC HODN 1. FALSE
8409 SEKV LOG OPER 2 Voli operaci mezi logicku hodnotou 3 a vysledkem prvni logické NEVYBRANO
operace definované parametrem 8407 SEKV LOGIC OPER 1.
8410 SEKV LOGIC HOD 3 | Viz parametr 8406 SEKV LOGIC HODN 1. NEVYBRANO
8411  SEKV HODN 1 HOR Definuje horni limit zmény stavu, kdyz je parametr 8425 PREP ST1 |0
DO ST2 nastaven napf. na Al1 HIGH 1.
8412 SEKV HODN 1 DOL Definuje dolni limit pro zménu stavu, kdyzZ je parametr 8425 PREP 0
ST1 DO ST2 nastaven napf. na Al1 LOW 1.
8413 SEKV HODN 2 HOR Definuje horni limit pro zménu stavu, kdyz je parametr 8425 PREP 0
ST1 DO ST2 nastaven napf. na Al2 HIGH 1.
8414 SEKV HODN 2 DOL Definuje dolni limit pro zménu stavu, kdyZ je parametr 8425 PREP 0
ST1 DO ST2 nastaven napf. na Al2 LOW 2.
8415 NAST CIT CYKLU Aktivuje &ita€ cykld pro sekvenéni programovani. NEVYBRANO
8416 RESET CIT CYKLU Voli zdroj resetovaciho signalu pro &ita¢ cykld (0771 CIT CYKL SEK | NEVYBRANO
PR).
8420 VYB REF ST1 Voli zdroj pro referenci stavu 1 sekvenéniho programovani. 0
8421 PROMENNE ST1 Voli start, stop a smér pro stav 1. STOP MENICE
8422 RAMPY ST1 Voli ¢asy ramp zrychlovani/zpomalovani pro stav 1 sekvenéniho 0
programovani, t.j. definuje rychlost zmény reference.
8424 ST1ZPOZD ZMENY Definuje ¢as zpozdéni pro stav 1. Kdyz zpoigéni uplyne, bude 0
povolenvzména stavu. Viz parametry 8425 PREP ST1 DO ST2 a
8426 PREP ST1 DO ST N.
8425 PREP ST1 DO ST2 Voli zdroj pro spoustéci signal, ktery méni stav ze stavu 1 do stavu 2.| NEVYBRANO
8426 PREP ST1DO STN Voli zdroj pro spoustéci signal, ktery méni stav ze stavu 1 do stavu N.| NEVYBRANO
8427 STAV N PO ST1 Definuje stav N. Viz parametr 8426 ST1 TRIG TO STN. STAV 1
8430 VYB REF ST2
Viz parametry 8420...8427.
8497 STAV N PO ST8
98 VOLITELNE MODULY Aktivace externi sériové komunikace
9802 VYBER KOM. PROT. Aktivuje externi sériovou komunikaci a voli interfejs. NEVYBRANO
99 START-UP DATA Volba jazyka. Definice nastavovacich dat motoru.
9901 JAZYK Voli jazyk displeje. ENGLISH
9902 APLIKACNI MAKRO Voli aplikacni makro. Viz kapitola Aplikacni makra. ABB STANDARD
9904 MOD RIZENI MOT Voli rezim Fizeni motoru. SKALAR.:
FREK
9905 JMEN. NAP.MOT Definuje jmenovité napéti motoru. 230V, 400V
nebo 460 V
9906 JMEN. PROUD MOT Definuje jmenovity proud motoru. Musi byt roven hodnoté na I
typovém Stitku motoru.
9907 JMEN. FREKV.MOT Definuje jmenovitou frekvenci motoru. Evr: 50 / US: 60
9908 JMEN. OTACKY MOT | Definuje jmenovité otacky motoru. M V zavislosti na
typu
9909 JMEN. VYKON MOT Definuje jmenovity vykon motoru. PN
9910 ID CHOD MOTORU Tento parametr fidi proces vlastni kalibrace nazyvany ID béh. VYPNUTO/
iDMAGN
9912 JMEN MOM MOTORU | Vypocteny jmenovity moment motoru v Nm. 0
9913 POCET POLPARU M Vypocteny pocet parl poli motoru 0
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10 STARTISTOP/SMER Zdroje ovladani pro externi start, stop a smér
1001 EXT1 PRIKAZY Definuje pfipojeni a zdroj pro povely start, stop a smér pro externi ovladaci | DI1,2
misto 1 (EXT1).
NEVYBRANO Zadny zdroj poveltl pro start, stop a smér 0
DI1 Start a stop pFes digitélni vstup DI1. 0 = stop, 1 = start. Smér je pevné urcen
podle parametru 7003 SMER OTACENI (nastaveni ZADOST = VPRED).
DI1,2 Start a stop pres digitalni vstup DI1. 0 = stop, 1 = start. Smér pres digitalni | 2

vstup DI2. 0 = vpfed, 1 = vzad. Pro ovladani sméru musi byt parametr 1003
SMER OTACENI nastaven na ZADOST.

DI1P,2P Pulzni start pres digitalni vstup DI1. 0 -> 1: Start. (Aby doSlo ke spusténi 3
frekvenéniho ménice, musi byt digitalni vstup DI2 aktivovan pfed pfichozim
pulzem na DI1.)

Pulzni stop pfes digitélni vstup DI2. 1 -> 0: Stop. Smér otaceni je pevné
uréen podle parametru 7003 SMER OTACENI (nastaveni ZADOST =
VPRED).

DI1P,2P,3 Pulzni start pfes digitalni vstup DI1. 0 -> 1: Start. (Aby do$lo ke spusténi 4
frekvenéniho ménice, musi byt digitalni vstup DI2 aktivovan pfed pfichozim
pulzem na DI1.)

Pulzni stop pfes digitalni vstup DI2. 1 -> 0: Stop. Smér otaceni pres digitalni
vstup DI3. 0 = dopfedny, 1 = reverzni. Pro ovladani sméru musi byt parametr
1003 SMER OTACEN!I nastaven na ZADOST.

DI1P,2P,3P Pulzni start dopfedny pres digitalni vstup DI1. 0 -> 1: Start vpfed. Pulzni start | 5
reverzni pres digitalni vstup DI2. 0 -> 1: Start vzad. (Aby doslo ke spusténi
frekvenéniho ménice, musi byt digitalni vstup DI3 aktivovan pred pfichozim
pulzem na DI1/DI2). Pulzni stop pfes digitalni vstup DI3. 1 -> 0: Stop. Pro
ovladani sméru musi byt parametr 1003 SMER OTACENI nastaven na
ZADOST.

PANEL Povely start, stop a smér pres ovladaci panel, kdyz je aktivni EXT1. Pro 8
ovladani sméru musi byt parametr 7003 SMER OTACENI nastaven na
ZADOST.

DI1F,2R Povely start, stop a smér pres digitalni vstupy DI1 a DI2. 9

DI1 | DI2 |Operace
0 0 |Stop

0 |Startvpred
1

1

Start vzad
Stop

Parametr musi byt 1003 SMER OTACENI nastaven na ZADOST.

1
0
1

KOM Fieldbus interfejs jako zdroj pro povely start a stop, napf. Fidici slovo 03071 FB | 10
RID.SLOVO 1 bity 0...1. Ridici slovo je vyslano z fieldbus pfes adaptér
fieldbus nebo z integrovaného fieldbus (modbus) do frekven&niho ménice.
Bity fidiciho slova viz odstavec Komunikaéni profily DCU na strané 262.

FCE CAS.SP. 1 Casované ovladani start/stop. Casovana funkce 1 aktivni = start, casovana | 11
funkce 1 neaktivni = stop. Viz skupina parametri 36 FUNKCE CASOVANI.

FCE CAS.SP. 2 Viz vybér FCE CAS.SP. 1. 12

FCE CAS.SP. 3 Viz vyb&r FCE CAS.SP. 1. 13

FCE CAS.SP. 4 Viz vybér FCE CAS.SP. 1. 14

Aktualni signaly a parametry



160

Parametry - Gpiny popis

Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
DI5 Start a stop pres digitalni vstup DI5. 0 = stop, 1 = start. Smér je pevné uréen | 20

podle parametru 1003 SMER OTACENI (nastaveni ZADOST = VPRED).

DI5,4 Start a stop pres digitalni vstup DI5. 0 = stop, 1 = start. Smér pfes digitélni | 21
vstup DI4. 0 = dopfedny, 1 = reverzni. Pro ovladani sméru musi byt parametr
1003 SMER OTACEN!I nastaven na ZADOST.

CASOVAC STOP Stop pfi dob&hnuti Easovace zpozdéni definovaného parametrem 1901 22
ZP0OZ CASOVACE. Start se startovacim signalem &asovade. Zdroj signalu je
zvolen parametrem 7902 START CASOVACE.

CASOVAC START Start pfi dob&hnuti Casovace zpozdéni definovaného parametrem 7901 23
ZP0OZ CASOVACE. Stop pfi resetovani asovade parametrem 1903 RESET
CASOVACE.

CITAC STOP Stop pii prekrogeni limitu definovaného parametrem 7905 LIMIT CITACE. 24
Start se startovacim signalem ¢itace. Zdroj signalu je zvolen parametrem
1911 POVEL S/S CiT.

CITAC START Start pfi prekrogeni limitu definovaného parametrem 7905 LIMIT CITACE. | 25
Stop se signalem stop pro ¢&ita¢. Zdroj signalu je zvolen parametrem 1971
POVEL S/S CiT.

SEKV PROG Povely start, stop a smér pres sekvencni programovani. Viz skupina 26
parametrt 84 SEKV PROGR.

1002 EXT2 PRIKAZY Definuje pfipojeni a zdroj povell start, stop a smér pro externi ovladaci misto | NEVYBRANO

2 (EXT2).
Viz parametr 1001 EXT1 PRIKAZY.

1003 SMER OTACENI Povoleni ovladani sméru otaéeni motoru nebo pevné nastaveny smér. ZADOST
VPRED Pevné na smér vpred 1
VZAD Pevné na smér vzad 2
ZADOST Povoleni ovladani sméru otadeni 3

1010 AKTIVACE JOGG Definuje signal aktivujici funkci jogging. Viz odstavec Jogging na strang 129. | NEVYBRANO
DI1 Digitalni vstup DI1. 0 = jogging neaktivni, 1 = jogging aktivni. 1
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
KOM Rozhrani fieldbus jako zdroj pro aktivaci joggingu 1 nebo 2, tzn. fidici slovo | 6

0302 FB RID.SLOVO 2 bity 20 a 21. Ridici slovo je vyslano fidici jednotkou
fieldbus pfes adaptér fieldbus nebo integrovany fieldbus (modbus) do
ménice. Bity Fidiciho slova viz odstavec Komunikacni profily DCU na strané
262.

NEVYBRANO Nezvolen 0

DI1(INV) Invertovany digitalni vstup DI1. 1 = jogging neaktivni, 0 = jogging aktivni. -1

DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2

DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3

DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4

DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5

Aktualni signaly a parametry
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Index Nazev/vybér

11 VYBER REFERENCE

Typ reference z panelu, volba mista externiho ovladani, zdroje a limity
externich referenci

161

Def, FbEq

1101 VYBER REF. ZOP Voli typ reference v rezimu lokalniho oviadani. REF1
REF1(Hz/ot) Referenéni otacky v ot./min. Frekvenéni reference (Hz), kdyz je parametr 1
9904 MOD RIZENi MOT nastaven na SKALAR.:FREK.

REF2( %) %-reference 2
1102 VYBER EXT1/EXT2 Definuje zdroj, ze kterého bude frekvenéni ménic¢ nacitat signal pro vybér EXT1
mezi dvéma misty externiho ovladani, EXT1 nebo EXT2.
EXT1 EXT1 je aktivni. Zdroje ovladacich signalll jsou definovany parametry 7007 | 0
EXT1 PRIKAZY a 1103 VYBER REF1.
DI1 Digitalni vstup DI1. 0 = EXT1, 1 = EXT2. 1
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Di4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
EXT2 EXT2 je aktivni. Zdroje ovladacich signalu jsou definovany parametry 1002 |7
EXT2 PRIKAZY a 1106 VYBER REF2.
KOM Fieldbus interfejs jako zdroj pro vybér EXT1/EXT2, napf. Fidici slovo 03071 FB | 8
RID.SLOVO 1 bit 5 (s ABB profilem frekven&niho ménice 5379 EFB PAR 19
bit 11). Ridici slovo je vyslano z fieldbus ptes adaptér fieldbus nebo z
integrovaného fieldbus (modbus) do frekvenéniho ménice. Bity Fidiciho slova
viz odstavce Komunikacni profily DCU na strané 262 a Komunikacni profily
frekvenénich ménic¢i ABB na strané 262.
FCE CAS.SP. 1 Vybér ovladani EXT1/EXT2 ¢asovanymi funkcemi. Casova funkce 1 aktivni = | 9
EXT2, ¢asova funkce 1 neaktivni = EXT1. Viz skupina parametri 36
FUNKCE CASOVANI.
FCE CAS.SP.2 Viz vyb&r FCE CAS.SP. 1. 10
FCE CAS.SP. 3 Viz vybér FCE CAS.SP. 1. 11
FCE CAS.SP. 4 Viz vyb&r FCE CAS.SP. 1. 12
DI1(INV) Invertovany digitalni vstup DI1. 1 = EXT1, 0 = EXT2. -1
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
1103 VYBER REF1 Voli zdroj signalu pro externi reference REF1. Viz odstavec Blokovy diagram: | Al1
Zdroj referenci pro EXT1 na strané 99.
PANEL Ovladaci panel 0
Al1 Analogovy vstup Al1
Al2 Analogovy vstup Al2 2

Aktualni signaly a parametry
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Index Nazev/vybér
AlM/JOYST

Popis

Analogovy vstup Al1 jako joystick. Minimalni vstupni signal rozbéhne motor
s maximalni referenci v opaéném sméru, maximalni vstupni signal

s maximalni referenci v dopfedném sméru. Minimalni a maximalni reference
jsou definovany parametry 1704 MINIMUM REF1 a 1705 MAXIMUM REF1.

Poznamka: Parametr 1003 SMER OTACENI musi byt nastaven na
ZADOST.

Otacky ref par. 1301 = 20 %, par 1302 = 100 %
(REF1)
Mosf - — — — — C_

1044

1104

[ S —

2V/4mA 6 10V/‘20mA

Hystereze 4 %
z celého rozsahu

VAROVANI! Pokud je parametr 1307 MINIMUM Al1 nastaven na 0 V a ztrati
se analogovy vstupni signal (napf. 0 V), bude smér ota€eni motoru obracen
s maximalni referenci. Nastavte nasledujici parametry k aktivaci poruchy pfi
ztraté analogového vstupniho signalu:

Nastavte parametr 1307 MINIMUM Al1 na 20 % (2 V nebo 4 mA).

Nastavte parametr 3027 LIMIT POR. Al1 na 5 % nebo vyse.

Nastavte parametr 3007 FUNKCE Al<MIN na PORUCHA.

Def, FbEq
3

AI2/JOYST

Viz vybér Al1/JOYST.

DI3U,4D(R)

Digitalni vstup 3: ZvySeni reference. Digitalni vstup DI4: Snizeni reference.
Povel stop resetuje referenci na nulu. Parametr 2205 CAS ZRYCHL. 2
definuje rychlost zmény reference.

DI3U,4D

Digitalni vstup 3: ZvySeni reference. Digitalni vstup DI4: Snizeni reference.
Program uklada aktivni referenéni otacky (bez resetu u povelu stop). Kdyz se
frekvenéni ménic¢ znovu spusti, zvySuje motor otacky podle rampy nahoru se
zvolenou akceleraci na hodnotu reference ulozenou v paméti. Parametr
2205 ACCELER TIMEZ2 definuje rychlost zmény reference.

KOMUNIKACE

Fieldbus reference REF1

KOMUN.+AI1

Soucet fieldbus reference REF1 a analogového vstupu Al. Viz odstavec
Vybér reference a jeji korekce na strané 249.

KOMUN.*AI1

Soucin fieldbus reference REF1 a analogového vstupu Al1. Viz odstavec
Vybér reference a jeji korekce na strané 249.

10

DI3U,4D(RNC)

Digitalni vstup 3: ZvySeni reference. Digitalni vstup DI4: Snizeni reference.
Povel stop resetuje reference na nulu. Reference neni ulozena, kdyz se
zmeéni zdroj ovladani (z EXT1 na EXT2, z EXT2 na EXT1 nebo z LOC na
REM). Parametr 2205 CAS ZRYCHL. 2 definuje rychlost zmény reference.

11

DI3U,4D (NC)

Digitalni vstup 3: ZvySeni reference. Digitalni vstup DI4: Snizeni reference.
Program uklada aktivni referenéni otacky (bez resetu u povelu stop).
Reference neni uloZena, kdyz se zméni zdroj ovladani (z EXT1 na EXT2,

z EXT2 na EXT1 nebo z LOC na REM). Kdyz se frekvenéni méni¢ znovu
spusti, zvySuje motor otacky podle rampy nahoru se zvolenou akceleraci na
hodnotu reference uloZenou v paméti. Parametr 2205 CAS ZRYCHL. 2
definuje rychlost zmény reference.

12

Al1+AI2

Reference je vypoctena podle nasledujiciho vzorce:
REF = Al1( %) + Al2( %) - 50 %

14

Aktualni signaly a parametry
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Index Nazev/vybér
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Def, FbEq

AlT*AI2 Reference je vypoctena podle nasledujiciho vzorce: 15
REF = Al( %) - (Al2( %) / 50 %)
Al1-Al2 Reference je vypoctena podle nésledujiciho vzorce: 16
REF = Al1( %) + 50 % - Al2( %)
Al1/AI2 Reference je vypoctena podle nésledujiciho vzorce: 17
REF = Al1( %) - (50 % / Al2 ( %))
DI4U,5D Viz vybér DI3U,4D. 30
DI4U,5D(NC) Viz vybér DI3U,4D(NC). 31
FREKV VSTUP Frekvenéni vstup 32
SEKV PROG Sekvenéni programovani, vystup. Viz parametr 8420 ST 1 REF SEL. 33
Al1+SEKV PR Soucet analogového vstupu Al1 a vystupu sekvencéni programovani 34
Al2+SEKV PR Soucet analogového vstupu Al2 a vystupu sekvenéni programovani 35
1104 MINIMUM REF1 Definuje minimalni hodnotu pro externi referenci REF1. Koresponduje 0
s minimalnim nastavenim pro pouzity zdrojovy signal.
0,0...500,0 Hz / Minimalni hodnota v ot./min. V Hz, kdyZ je parametr 9904 MOD RIZENi MOT | 1= 0,1 Hz/
0...30000 ot./min nastaven na SKALAR.:FREK. 1 ot./min
Priklad: Analogovy vstup Al1 je zvolen jako zdroj reference (hodnota
parametru 1103 je Al1). Reference minimalni a maximalni hodnoty kores-
ponduje s nastavenim 71307 MINIMUM Al1 a 1302 MAXIMUM AlI1 takto:
REF (Hz/ot./min)
MAXIMUMREF1 ¢+
(1105) |
|
|
|
MINIMUMREF1 | |
(1104) 1302 1301 | | | Al signal (%)
-MlNlMUM_R_EE1_ - : ______ | | 1301 1302
(-1104) |
|
|
|
|
-MAXIMUMREF1 /|
(-1105)
1105 MAXIMUM REF1 Definuje maximalni hodnotu pro externi referenci REF1. Koresponduje Evr: 50/
s maximalnim nastavenim pro pouZity zdrojovy signal. US: 60
0,0...500,0 Hz / Maximalni hodnota v ot./min. V Hz, kdyZ je parametr 9904 MOD RIiZENI 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min MOT nastaven na SKALAR.:FREK. Viz p¥iklad u parametru 7704 MINIMUM 1 ot./min
REF1.
1106 VYBER REF2 Voli zdroj signalu pro externi referenci REF2. Al2
PANEL Viz parametr 1103 VYBER REF1. 0
Al1 Viz parametr 7703 VYBER REF1. 1
Al2 Viz parametr 1103 VYBER REF1. 2
Al1/JOYST Viz parametr 1703 VYBER REF1. 3
AI2/JOYST Viz parametr 1103 VYBER REF1. 4
DI3U,4D(R) Viz parametr 7703 VYBER REF1. 5
DI3U,4D Viz parametr 1103 VYBER REF1. 6
KOMUN Viz parametr 7703 VYBER REF1. 8

Aktualni signaly a parametry
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Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
KOMUN.+AI1 Viz parametr 17103 VYBER REF1. 9
KOMUN.*Al1 Viz parametr 17103 VYBER REF1. 10
DI3U,4D(RNC) Viz parametr 1103 VYBER REF1. 11
DI3U,4D (NC) Viz parametr 1703 VYBER REF1. 12
Al1+AI2 Viz parametr 17103 VYBER REF1. 14
Al1*AI2 Viz parametr 17103 VYBER REF1. 15
Al1-Al2 Viz parametr 17103 VYBER REF1. 16
Al1/AI2 Viz parametr 17103 VYBER REF1. 17
PID1 VYSTUP Vystup PID regulatoru 1. Viz skupinu parametrt 40 PROCES NAST. PID 1a | 19

41 PROCES NAST. PID 2.
DI4U,5D Viz parametr 17103 VYBER REF1. 30
DI4U,5D(NC) Viz parametr 77103 VYBER REF1. 31
FREKV VSTUP Viz parametr 17103 VYBER REF1. 32
SEKV PROG Viz parametr 1103 VYBER REF1. 33
Al1+SEKV PR Viz parametr 17103 VYBER REF1. 34
AI2+SEKV PR Viz parametr 17103 VYBER REF1. 35
1107 MINIMUM REF2 Definuje minimaini hodnotu pro externi referenci REF2. Koresponduje 0
s minimalnim nastavenim pro pouzity zdrojovy signal.
0,0...100,0 % Hodnota v procentech z maximalni frekvence / maximalnich otacek / 1=0,1%
jmenovitého momentu. Viz pfiklad u parametru 7704 MINIMUM REF1 pro
korespondenci s limity zdrojového signalu.

1108 MAXIMUM REF2 Definuje maximalni hodnotu pro externi referenci REF2. Koresponduje 100

s maximalnim nastavenim pro pouzity zdrojovy signal.

0,0...100,0 % Hodnota v procentech z maximalni frekvence / maximalnich otacek / 1=0,1%
jmenovitého momentu. Viz pfiklad u parametru 7704 MINIMUM REF1 pro
korespondenci s limity zdrojového signalu.
12 KONSTANTNi Vybér konstantnich otaek a hodnot. Viz odstavec Konstantni otacky na
OTACKY strané 111.
1201 VYBER KONST. OT. | Aktivuje konstantni otagky nebo voli aktivaéni signal. DI3,4
NEVYBRANO Bez pouziti konstantnich otacek 0
DI1 Otagky definované parametrem 7202 KONST. OTACKY 1 aktivované pres 1
digitalni vstup DI1. 1 = aktivni, 0 = neaktivni.

DI2 Otagky definované parametrem 1202 KONST. OTACKY 2 aktivované pfes | 2
digitalni vstup DI2. 1 = aktivni, 0 = neaktivni.

DI3 Otacky definované parametrem 7202 KONST. OTACKY 3 aktivované pres | 3
digitalni vstup DI3. 1 = aktivni, 0 = neaktivni.

Dl4 Otagky definované parametrem 7202 KONST. OTACKY 4 aktivované pfes | 4
digitalni vstup DI4. 1 = aktivni, 0 = neaktivni.

DI5 Otacky definované parametrem 7202 KONST. OTACKY 5 aktivované pres |5

digitalni vstup DI5. 1 = aktivni, 0 = neaktivni.

Aktualni signaly a parametry
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Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
DIi1,2 Vybér konstantnich otacek pres digitalni vstupy DI1 a DI2.1 = DI aktivni, 7
0 = DI neaktivni.
DI1 | DI2 |Operace

0 0 |Bez konstantnich otacek

1 0 |Otacky definované parametrem 71202 KONST. OTACKY 1

0 1 |Otacky definované parametrem 7203 KONST. OTACKY 2

1 1 |Otacky definované parametrem 7204 KONST. OTACKY 3
DI2,3 Viz vybér DI1,2. 8
DI3,4 Viz vybér DI1,2. 9
Dl4,5 Viz vybér DI1,2. 10
DI1,2,3 Vybér konstantnich otacek pres digitalni vstupy DI1, DI2 a DI3. 1 = DI aktivni, | 12

0 = DI neaktivni.
DI1 | DI2 | DI3 |Operace

0 0 0 |Bez konstantnich otacek

1 0 0 |Otacky definované parametrem 7202 KONST. OTACKY 1

0 1 0 |Otacky definované parametrem 7203 KONST. OTACKY 2

1 1 0 |Otacky definované parametrem 7204 KONST. OTACKY 3

0 0 1 |Otacky definované parametrem 71205 KONST. OTACKY 4

1 0 1 |Otacky definované parametrem 71206 KONST. OTACKY 5

0 1 1 |Otacky definované parametrem 71207 KONST. OTACKY 6

1 1 1 |Otacky definované parametrem 71208 KONST. OTACKY 7
DI3,4,5 Viz vybér DI1,2,3. 13
FCE CAS.SP. 1 Otacky definované parametrem 1202 KONST. OTACKY 1 aktivované 15

pomoci éasovade. Casovaé 1 aktivni = KONST. OTACKY 1. Viz skupina
parametrd 36 FUNKCE CASOVANI.

FCE CAS.SP. 2 Viz vybé&r FCE CAS.SP. 1. 16
FCE CAS.SP. 3 Viz vybér FCE CAS.SP. 1. 17
FCE CAS.SP. 4 Viz vybé&r FCE CAS.SP. 1. 18

FCE CAS.SP.1&2 | Vybér otadek pomoci FCE CAS.SP. 1 a FCE CAS.SP. 2. Viz parametr 1209 | 19
VYBER CAS. MODU.

DI1(INV) Otagky definované parametrem 1202 KONST. OTACKY 1 aktivované pres | -1
invertovany digitalni vstup DI1. 0 = aktivni, 1 = neaktivni.

DI2(INV) Otagky definované parametrem 1202 KONST. OTACKY 2 aktivované pfes | -2
invertovany digitalni vstup DI2. 0 = aktivni, 1 = neaktivni.

DI3(INV) Otadky definované parametrem 7202 KONST. OTACKY 3 aktivované pres | -3
invertovany digitalni vstup DI3. 0 = aktivni, 1 = neaktivni.

DI4(INV) Otagky definované parametrem 1202 KONST. OTACKY 4 aktivované pres | -4
invertovany digitalni vstup DI4. 0 = aktivni, 1 = neaktivni.

DI5(INV) Otagky definované parametrem 1202 KONST. OTACKY 5 aktivované pfes | -5

invertovany digitalni vstup DI5. 0 = aktivni, 1 = neaktivni.

DI1,2(INV) Vybér konstantnich otacek pres invertované digitalni vstupy DI1 a DI2. 1 =Dl | -7
aktivni, 0 = DI neaktivni.
DI1 [DI2 |Operace

1 | 1 |Bez konstantnich otacek
0 | 1 |Otacky definované parametrem 71202 KONST. OTACKY 1
1| 0 |Ot&cky definované parametrem 71203 KONST. OTACKY 2
0 | 0 [Otacky definované parametrem 71204 KONST. OTACKY 3

DI2,3(INV) Viz vybér DI1,2(INV). -8

Aktualni signaly a parametry
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Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
DI3,4(INV) Viz vybér DI1,2(INV). -9
DI4,5(INV) Viz vybér DI1,2(INV). -10
DI1,2,3(INV) Vybér konstantnich otacek pres invertované digitalni vstupy DI1, DI2 a DI3. |-12
1 = DI aktivni, 0 = DI neaktivni.
DI1| DI2 | DI3 |Operace
1 1 1 |Bez konstantnich otacek
01 1 |Otacky definované parametrem 7202 KONST. OTACKY 1
110 1 |Otacky definované parametrem 7203 KONST. OTACKY 2
00 1 |Otacky definované parametrem 7204 KONST. OTACKY 3
111 0 |Otacky definované parametrem 7205 KONST. OTACKY 4
011 0 |Otacky definované parametrem 7206 KONST. OTACKY 5
1] 0 | O |Otacky definované parametrem 7207 KONST. OTACKY 6
0| 0 | O |Otacky definované parametrem 7208 KONST. OTACKY 7
DI3,4,5(INV) Viz vybér DI1,2,3(INV). -13
1202 KONST. OTACKY 1 Definuje konstantni otacky (nebo vystupni frekvenci ménice) 1. Evr: 5/US: 6
0,0...500,0 Hz / Otagky v ot./min. Vystupni frekvence v Hz, kdyZ je parametr 9904 MOD 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min RIZENI MOT nastaven na SKALAR.:FREK. 1 ot./min
1203 KONST. OTACKY 2 Definuje konstantni otd€ky (nebo vystupni frekvenci ménice) 2. Evr:10/US:12
0,0...500,0 Hz / Otacgky v ot./min. Vystupni frekvence v Hz, kdyZ je parametr 9904 MOD 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min RIZENI MOT nastaven na SKALAR.:FREK. 1 ot./min
1204 KONST. OTACKY 3 Definuje konstantni otaCky (nebo vystupni frekvenci ménice) vv3. Evr:15/US:18
0,0...500,0 Hz / Otacky v ot./min. Vystupni frekvence v Hz, kdyZ je parametr 9904 MOD 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min RIZENI MOT nastaven na SKALAR.:FREK. 1 ot./min
1205 KONST. OTACKY 4 Definuje konstantni otacky (nebo vystupni frekvenci ménice) 4. Evr:20/US:24
0,0...500,0 Hz / Otagky v ot./min. Vystupni frekvence v Hz, kdyZ je parametr 9904 MOD 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min RIZENI MOT nastaven na SKALAR.:FREK. 1 ot./min
1206 KONST. OTACKY 5 Definuje konstantni otacky (nebo vystupni frekvenci ménice) 5. Evr:25/US:30
0,0...500,0 Hz / Otagky v ot./min. Vystupni frekvence v Hz, kdyZ je parametr 9904 MOD 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min RIZENI MOT nastaven na SKALAR.:FREK. 1 ot./min
1207 KONST. OTACKY 6 Definuje konstantni otacky (nebo vystupni frekvenci ménice) 6. Evr:40/US:48
0,0...500,0 Hz / Otagky v ot./min. Vystupni frekvence v Hz, kdyZ je parametr 9904 MOD 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min RIZENI MOT nastaven na SKALAR.:FREK. Konstantni otagky 6 se pouZivaji | 1 ot./min
také jako jogging otacky. Viz odstavec Jogging na strané 129
1208 KONST. OTACKY 7 Definuje konstantni otd€ky (nebo vystupni frekvenci ménice) 7. Konstantni | Evr:50/US:60
otacky 7 se pouzivaji také jako jogging otacky Viz odstavec Jogging na
strané 129 nebo s funkci poruchy (3007 FUNKCE Al<MIN a 3002
POR.KOM. S PNLEM).
0...500 Hz / Otagky v ot./min. Vystupni frekvence v Hz, kdyZ je parametr 9904 MOD 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min RIZENI MOT nastaven na SKALAR.:FREK. 1 ot./min
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1209 VYBER CAS. MODU

Popis

Voli ¢asovanou funkci aktivované otacky pro pouziti, kdyz je parametr 12071
VYBER KONST. OT. nastaven na FCE CAS.SP. 1 & 2.

167

Def, FbEq
CS1/2/3/4

EXT/CS1/2/3

Vybér externich referenénich otaek nebo konstantnich ota€ek pomoci FCE
CAS.SP. 1 a FCE CAS.SP. 2. 1 = ¢asovana funkce aktivni, 0 = asovana
funkce neaktivni.

FCE FCE Cinnost
CAS.SP. 1 |CAS.SP. 2

0 0 Externi reference

Otacky definované parametrem 7202 KONST. OTACKY 1

Otacky definované parametrem 7203 KONST. OTACKY 2

Al O] 4
al Al o

Otacky definované parametrem 71204 KONST. OTACKY 3

CS1/2/3/4

Vybér konstantnich otagek pomoci FCE CAS.SP. 1 a FCE CAS.SP. 2.
1 = ¢asovana funkce aktivni, 0 = ¢asovana funkce neaktivni..

FCE FCE Cinnost
CAS.SP. 1 |CAS.SP. 2

0 0 Otacky definované parametrem 71202 KONST. OTACKY 1

Otacky definované parametrem 71203 KONST. OTACKY 2

1 0
0 1 Otacky definované parametrem 71204 KONST. OTACKY 3
1 1

Otacky definované parametrem 71205 KONST. OTACKY 4

13 ANALOGOVE
VSTUPY

Zpracovani signalu analogovych vstupt

1301  MINIMUM A1

Definuje minimalni %-hodnotu korespondujici k minimalnimu mA/(V) signalu
pro analogovy vstup Al1. Pokud se pouzije jako reference, hodnota
korespondujici s minimalnim nastavenim reference.

0..20 mA = 0...100 %
4..20 mA £ 20...100 %
-10...10 mA = -50...50 %

Priklad: Kdyz se zvoli Al1 jako zdroj pro externi referenci REF1, bude
hodnota korespondovat s hodnotou parametru 7704 MINIMUM REF1.

Poznamka: MINIMUM Al hodnota nesmi pfesahovat hodnotu MAXIMUM Al.

-100,0...100,0 %

Hodnota v procentech pro piny rozsah signalu. Pfiklad: Kdyz je minimalni
hodnota pro analogovy vstup 4 mA, bude procentualni hodnota pro rozsah
0...20 mA:

(4 mA/20 mA) - 100 % =20 %

1=0,1%

1302  MAXIMUM Al1

Definuje maximalni %-hodnotu korespondujici k maximalnimu mA/(V)
signalu pro analogovy vstup Al1. Pokud se pouZije jako reference, hodnota
korespondujici s maximalnim nastavenim reference.

0..20 mA £ 0...100 %
4..20 mA = 20...100 %
-10...10 mA =2 -50...50 %

Priklad: Kdyz se zvoli Al1 jako zdroj pro externi referenci REF1, bude
hodnota korespondovat s hodnotou parametru 7705 MAXIMUM REF1.

100
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Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
-100,0...100,0 % Hodnota v procentech pro plny rozsah signalu. Pfiklad: Kdyz je maximalni 1=0,1%
hodnota pro analogovy vstup 10 mA, bude procentualni hodnota pro rozsah
0...20 mA:
(10 mA /20 mA) - 100 % = 50 %
1303 FILTR Al1 Definuje ¢asovou konstantu filtru pro analogovy vstup Al1, tzn. ¢as ve kterém | 0,1
se dosahne 63 % béhem skokové zmény.
% Nefiltrovany signal
100-|- - - -
631+---1- | \Filtrovanysignél
|
|
—— t
Casova konstanta
0,0...10,0 s Casova konstanta filtru 1=0,1s
1304 MINIMUM AI2 Definuje minimalni %-hodnotu korespondujici k minimalnimu mA/(V) signalu | 0
pro analogovy vstup Al2. Viz parametr 1307 MINIMUM Al1.
-100,0...100,0 % Viz parametr 1307 MINIMUM Al1. 1=0,1%
1305 MAXIMUM Al2 Definuje maximalni %-hodnotu korespondujici k maximalnimu mA/(V) 100
signalu pro analogovy vstup Al2. Viz parametr 1302 MAXIMUM Al1.
-100,0...100,0 % Viz parametr 1302 MAXIMUM Al1. 1=0,1%
1306 FILTR AI2 Definuje Easovou konstantu filtru pro analogovy vstup Al2. Viz parametr 1303 | 0,1
FILTR Al1.
0,0...10,0 s Casova konstanta filtru 1=0,1s
14 RELEOVE VYSTUPY | Stavové informace indikované pres vystupni relé a provozni zpozdéni relé
1401 RELEOVY VYSTUP 1 | Voli stav frekven&niho ménice indikovany pies vystupni relé RO. Relé sepne, | PORUCHA
kdyz stav odpovida nastaveni. (-1)
NEVYBRANO NepouZito 0
PRIPRAVENO Pripravenost: signal Run Enable (béh povolen) zapnut, neni porucha, napajeci | 1
napéti je v akceptovatelném rozsahu a signal nouzového zastaveni je vypnut.
CHOD Béh: signal Start zapnut, signal Run Enable (bé&h povolen) zapnut, neni aktivni | 2
porucha.
PORUCHA(-1) Invertovana porucha. Relé se vypina pfi pfechodu do poruchy. 3
PORUCHA Porucha 4
ALARM Alarm 5
REVERZOVANO Motor se toci v opaéném smeéru. 6
STARTOVANO Frekvenéni ménic pfijal povel pro start. Relé je pod proudem, i kdyZ je vypnut | 7
signal Run Enable (béh povolen). Relé je bez proudu, kdyz frekvenéni ménic
pfijme povel stop nebo vznikne porucha.
SUPERV.1 NAD Statv podle supervize parametrt 3201...3203. Viz skupina parametrd 32 8
SUPERVIZE.
SUPERV.1 POD Viz vybér SUPERV.1 NAD. 9
SUPERV.2 NAD Statv podle supervize parametrli 3204...3206. Viz skupina parametrt 32 10
SUPERVIZE.
SUPERV.2 POD Viz vybér SUPERV.2 NAD. 11
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Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
SUPERV.3 NAD Statv podle supervize parametrt 3207...3209. Viz skupina parametra 32 12
SUPERVIZE.
SUPERV.3 POD Viz vybér SUPERV.3 NAD. 13
SKUT=ZADANA Vystupni frekvence je rovna referenéni frekvenci. 14
PORUCHA(RST) Porucha. Automatické resetovani po dobé& zpozdéni pro automaticky reset. | 15
Viz skupina parametrti 31 AUTOMATICKY RESET.
POR/ALARM Porucha nebo alarm 16
EXT CTRL Frekvenéni ménic je pod externim ovladanim. 17
VYBER REF2 Pouziva se externi reference REF 2. 18
KONST FREKV Pouzivaji se konstantni otacky. Viz skupina parametrti 72 KONSTANTN/ 19
OTACKY.
ZTRATA REF Ztrata reference nebo lokality aktivniho ovladani. 20
NADPROUD Alarm/porucha pfi funkci ochrany proti nadproudu 21
PREPETI Alarm/porucha pfi funkci ochrany proti prepéti 22
PREHRATI FM Alarm/porucha pfi funkci ochrany proti prekroéeni teploty frekvenéniho ménice | 23
PODPETI Alarm/porucha pfi funkci ochrany proti podpéti 24
ZTR.REF. A1 Ztrata signalu analogového vstupu Al1. 25
ZTR.REF. AI2 Ztrata signélu analogového vstupu Al2. 26
PREHRATY MOT Alarm/porucha pfi funkci ochrany proti prekrogeni teploty motoru. Viz 27
parametr 3005 TEP. OCH. MOTORU.
ZABLOK.MOTOR Alarm/porucha pfi funkci ochrany proti zablokovani. Viz parametr 3070 28
FUNKCE BLOK..
NizKA ZATEZ Alarm/porucha pfi funkci ochrany proti nizkému zatiZeni. Viz parametr 3013 | 29
MALA ZATEZ FUNC
PID USNUTI Funkce spanku pro PID. Viz skupina parametril 40 PROCES NAST. PID 1/41 | 30
PROCES NAST. PID 2.
NABUZENO Motor je magnetizovan a je schopen dodavat jmenovity moment. 33
UZIV.MAKRO 2 Je aktivni uzivatelské makro 2. 34
KOMUNIKACE Ovladaci signal fieldbus 0734 RIDICI SLOVO RO. 0 = vypnuti vystupu, 35
1 = zapnuti vystupu.
0134 hodnota| Binarni DO RO
0 000000 0 0
1 000001 0 1
2 000010 1 0
3 000011 1 1
KOMUNIK(-1) Ovladaci signal fieldbus 0734 RIDICI SLOVO RO. 0 = vypnuti vystupu, 36
1 = zapnuti vystupu
0134 hodnota| Binarni DO RO
0 000000 1 1
1 000001 1 0
2 000010 0 1
3 000011 0 0
FCE CAS.SP. 1 Casovana funkce 1 je aktivni. Viz skupina param. 36 FUNKCE CASOVANI. | 37
FCE CAS.SP.2 Casovana funkce 2 je aktivni. Viz skupina param. 36 FUNKCE CASOVANI. | 38
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Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
FCE CAS.SP. 3 Casovana funkce 3 je aktivni. Viz skupina param. 36 FUNKCE CASOVANIJ. | 39
FCE CAS.SP. 4 Casovana funkce 4 je aktivni. Viz skupina param. 36 FUNKCE CASOVANI. |40
MNT TRIG VEN Spusténi CitaCe asu béziciho ventilatoru. Viz skupina parametrt 29 41
PLANOVANA UDRZBA.
MNT TRIG OT. Spusténi gitade otadek. Viz skupina parametrt 29 PLANOVANA UDRZBA. | 42
MNT TRIG BEH Spusténi gitade doby provozu. Viz skupina parametrti 29 PLANOVANA 43
UDRZBA.
MNT TRIG MWH Spusténi &itae MWh. Viz skupina parametrti 29 PLANOVANA UDRZBA. 44
SEKV PROG Ovladani releového vystupu pomoci sekvenéniho programovani. Viz 50
parametr 8423 RIZENI VYST ST1.
MBRZ Ovladani zapnuto/vypnuto mechanické brzdy. Viz skupina parametra 43 51
OVLAD MECH BRZDY.
JOG AKTIV Funkce jogging je aktivni. Viz parametr 1070 AKTIVACE JOGG. 52
1404 ZPOZDENI ZAP RO1 | Definuje provozni zpozdéni pro releovy vystup RO. 0
0,0...3600,0 s Cas zpozdéni. Nize uvedeny obrazek ilustruje zapinaci (on) a vypinaci (off) | 1=0,1s
zpozdéni pro releovy vystup RO.
Regulovany jev_l—_l—
Stav relé _l—l_
1404 ZPOZDENI| ZAP 1405 ZPOZDENI VYP
1405 ZPOZDENI VYP RO1 | Definuje vypinaci zpozdéni pro releovy vystup RO. 0
0,0...3600,0 s Cas zpozdéni. Viz obrazek u parametru 1404 ZPOZDENI ZAP RO1. 1=0,1s
15 ANALOGOVE Vybér aktudlnich signald pro indikaci pres analogové vystupy a pro
VYSTUPY zpracovani vystupniho signalu
1501 VYZNAM AO1 Pfipojuje signal frekvenéniho ménice na analogovy vystup AO. 103
X...X Index parametru ve skupiné 07 PROVOZN/ DATA. Tzn. 102 = 0102 .
1502 VYZNAM MIN AO1 Definuje minimalni hodnotu pro signal zvoleny parametrem 71507 VYZNAM | -
AO1.
AO minimalni a maximalni koresponduje s nastavenim 7504 MINIMUM AO1
a 1505 MAXIMUM AO1 takto:
4
1505
1504 |
[ | AO obsah
1502 1503 1503 1502 g
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 1507 VYZNAM AO1. -
1503  VYZNAM MAX AO1 Definuje maximalini hodnotu pro signal zvoleny parametrem 1507 VYZNAM | -
AO1. Viz obrazek u parametru 1502 VYZNAM MIN AO1.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 1507 VYZNAM AO1. -
1504 MINIMUM AO1 Definuje minimalni hodnotu pro analogovy vystup signal AO. Viz obrazeku |0

parametru 1502 VYZNAM MIN AO1.
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Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
0,0...20,0 mA Minimalni hodnota 1=0,1 mA
1505 MAXIMUM AO1 Definuje maximalni hodnotu pro analogovy vystup signal AO. Viz obrazek u | 20
parametru 1502 VYZNAM MIN AO1.
0,0...20,0 mA Maximalni hodnota 1=0,1 mA
1506 FILTR AO1 Definuje Casovou konstantu filtru pro analogovy vystup AO, tzn. ¢as, b&hem | 0,1
kterého se dosahne 63 % hodnoty skokové zmeény. Viz obrazek u parametru
1303 FILTR Al1.
0,0...10,0 s Casova konstanta filtru 1=0,1s
16 OVLADANI Run Enable (b&h povolen), zamek parametrd atd.
SYSTEMU
1601 UMOZNENI CHODU | Voli zdroj pro externi signal Run Enable (b&h povolen). NEVYBRANO
NEVYBRANO Povoluje frekven€nimu ménici spusténi bez externiho signalu Run Enable 0
(béh povolen).
DI1 Externi signal je vyzadovan pfes digitalni vstup DI1. 1 = Run Enable (béh 1
povolen). Pokud je signal Run Enable (béh povolen) vypnut, nebude frek-
venéni méni¢ spustén nebo se zastavi bez napéti setrvacnosti, pokud bézel.
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
COMM Fieldbus interfejs jako zdroj pro invertovany signal Run Enable (béh povolen) |7
(Run Disable), napt. Fidici slovo 0307 FB RID.SLOVO 1 bit 6 (s ABB profilem
frekven&niho ménige 5379 EFB PAR 19 bit 3). Ridici slovo je vyslano
z fieldbus pfes adaptér fieldbus nebo z integrovaného fieldbus (modbus) do
frekvenéniho ménice. Bity Fidiciho slova viz odstavec Komunikacni profily DCU
na str. 262 a Komunikacni profily frekvencnich méni¢t ABB na strané 258.
DI1(INV) Externi signal poZzadovany pfes invertovany digitalni vstup DI1. 0 = Run -1
Enable (béh povolen). Pokud je signal Run Enable (béh povolen) zapnut,
nebude frekvenéni méni¢ spustén nebo se zastavi bez napéti setrvaénosti,
pokud bézel.
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV) -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV) -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV) -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV) -5
1602 UZAMCENI PARAM Voli stav zamku parametril. Zamek zamezuje provadéni zmén z ovladaciho | ODEMCENO
panelu.
UZAMCENO Hodnoty parametrl nelze zménit z ovladaciho panelu. Zamek miize byt 0
vypnut zadanim platného kédu pro parametr 7603 HESLO.
Zamek nezamezuje zméné parametrd pres makra nebo fieldbus.
ODEMCENO Zamek je otevien. Hodnoty parametru Ize ménit.
NEULOZENO Zmény parametrl provadéné z ovladaciho panelu nejsou ukladany do 2

permanentni paméti. Pro ulozeni zménénych hodnot parametrd, nastavte
hodnotu parametru 1607 ULOZENI PARAM na SAVE.
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Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
1603 HESLO Voli heslo pro zamek parametrdl (viz parametr 1602 UZAMCEN| PARAM). 0
0...65535 Heslo. Nastaveni 358 otevira zdmek. Hodnota se automaticky vraci na 0. 1=1
1604 VYBER RESETU POR| Voli zdroj pro resetovani signalu poruchy. Signal resetuje frekvenéni méni¢ | PANEL
po pfechodu do poruchy, pokud jiz neexistuje pFic¢ina poruchy.
PANEL Reset poruch pouze z ovladaciho panelu
DI1 Reset pres digitalni vstup DI1 (reset pfi nabézné hrané DI1) nebo pfes 1
ovladaci panel
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
START/STOP Reset spole¢né se signalem stop pfijatym pres digitalni vstup nebo pres 7
ovladaci panel.
Poznamka: Nepouzivejte tuto moznost, pokud jsou povely pro start, stop a
smér pfijimany pres fieldbus komunikaci.
KOM Fieldbus interfejs jako zdroj pro resetovani signalu poruchy, napf. Fidici slovo | 8
0301 FB RID.SLOVO 1 bit 4 (s ABB profilem frekven&niho ménige 5319 EFB
PAR 19 bit 7). Ridici slovo je vyslano z fieldbus pres adaptér fieldbus nebo z
integrovaného fieldbus (modbus) do frekvenéniho ménice. Bity fidiciho slova
viz odstavec Komunikacni profily DCU na strané 262 a Komunikacni profily
frekvencnich méni¢i ABB na strané 262.
DI1(INV) Reset pfes invertovany digitalni vstup DI1 (reset pfi sestupné hrané DI1) -1
nebo pfes ovladaci panel
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
1605 ZMENA NAS UZ PAR | Povoluje zmé&nu uZivatelské sady parametr(i pres digitalni vstup. Viz parametr | NEVYBRANO
9902 APLIKACNI MAKRO. Zména je povolena pouze tehdy, kdy? je frekvenéni
méni¢ zastaven. Béhem provadéni zmén nelze frekvenéni ménic spustit.
Poznamka: VZdy uloZte uZivatelskou sadu parametri parametrem 9902 po
zméné jakéhokoliv nastaveni parametrti nebo po provedeni identifikacniho
béhu pro motor. Posledni nastaveni ulozené uzivatelem se zavede pro
pouziti po vypnuti a opétném zapnuti napajeciho napéti nebo po zméné
nastaveni parametru 9902. Jakékoliv neulozené zmény se ztracejit.
Poznamka: Hodnota tohoto parametru neni obsazena v uZivatelské sadé
parametr(. Jednorazové nastaveni necha presto zménit uzivatelskou sadu
parametra.
Poznamka: Vybér uZivatelské sady parametr( 2 Ize sledovat pres releovy
vystup RO. Viz parametr 7401 RELEOVY VYSTUP 1.
NEVYBRANO Zmeéna uzivatelské sady parametrl neni mozna pres digitalni vstup. 0
Nastaveni parametrd Ize zménit jen pfes ovladaci panel.
DI1 Ovladani uzivatelské sady parametr(i pfes digitalni vstup DI1. Sestupna 1
hrana digitalniho vstupu DI1: Uzivatelska sada parametrt 1 se zavede pro
pouziti. Nabézna hrana digitalniho vstupu DI1: UzZivatelska sada parametr( 2
se zavede pro pouZiti.
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1.
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Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
Di4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
DIi1,2 Vybér uzivatelské sady parametr(i pres digitalni vstupy DI1 a DI2. 1 = DI 7

aktivni, 0 = DI neaktivni.
DI1 | DI2 |Uzivatelska sada parametru
0 0 |Uzivatelska sada parametr( 1
1 0 |Uzivatelska sada parametr( 2
0 1 |Uzivatelska sada parametr 3
DI2,3 Viz vybér DI1,2.
DI3,4 Viz vybér DI1,2.
Dl4,5 Viz vybér DI1,2. 10
DI1(INV) Ovladani uzivatelské sady parametrd pfes invertovany digitalni vstup DI1. -1
Sestupna hrana invertovaného digitalniho vstupu DI1: Uzivatelska sada
parametrl 2 se zavede pro pouziti. Nabé&zna hrana invertovaného digitalniho
vstupu DI1: Uzivatelska sada parametri 1 se zavede pro pouziti.
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
DI1,2 (INV) Vybér uZivatelské sady parametr( pfes invertované digitalni vstupy DI1 a -7
DI2. 1 = DI neaktivni, 0 =Dl aktivni.
DI1 |DI2 |UZivatelska sada parametru
1 | 1 |Uzivatelska sada parametrt 1
0 | 1 |Uzivatelska sada parametr(i 2
1 | 0 [Uzivatelska sada parametrti 3
DI2,3(INV) Viz vybér DI1,2(INV). -8
DI3,4(INV) Viz vybér DI1,2(INV). -9
DI4,5(INV) Viz vybér DI1,2(INV). -10
1606 MISTNi ZAMEK Zakazuje vstup do rezimu lokalniho ovladani nebo voli zdroj pro signal NEVYBRANO
zamku rezimu lokalniho ovladani. Kdyz je aktivni zamek lokalniho rezimu,
bude zablokovan vstup do rezimu lokalniho ovladani (tlaitko LOC/REM na
panelu).
NEVYBRANO Lokalni ovladani je povoleno. 0
DI1 Signal zamku rezimu lokalniho ovladani pres digitalni vstup DI1. Nabézna
hrana digitalniho vstupu DI1: Lokalni ovladani blokovano. Sestupna hrana
digitalniho vstupu DI1: Lokalni ovladani povoleno.
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Di4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
ZAP Lokalni ovladani je zablokovano. 7
KOM Fieldbus interfejs jako zdroj pro zamek lokalniho ovladani, napf. Fidici slovo | 8

0301 FB RIiD.SLOVO 1 bit 14. Ridici slovo je vyslano z fieldbus pfes adaptér
fieldbus nebo z integrovaného fieldbus (modbus) do frekven&niho ménice.
Bity fidiciho slova viz odstavec Komunikaéni profily DCU na strané 262.

Poznamka: Toto nastaveni se tyka pouze profild DCU!
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Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
DI1(INV) Zamek u rezimu lokalniho ovladani pfes invertovany digitalni vstup DI1. -1
Nabézna hrana invertovaného digitalniho vstupu DI1: Lokalni ovladani
povoleno. Sestupna hrana invertovaného digitalniho vstupu DI1: Lokalni
ovladani zakazano.
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
1607 ULOZENi PARAM Uklada platné hodnoty parametrd do permanentni paméti. PROVEDENO
Poznamka: Nova hodnota parametru standardniho makra je uloZzena
automaticky, kdyz se zmény provedou z panelu, toto se ale neprovede po
pfenosu pres pripojku fieldbus.
PROVEDENO UlozZeni dokon&eno 0
UKLADANI... Provadi se ukladani 1
1608 UMOZ. STARTU 1 Voli zdroj pro signal Start Enable 1 (start povolen). NEVYBRANO
Poznamka: Funk&nost signalu Start Enable je jina oproti signalu Run Enable
(b&h povolen).
Priklad: Externi aplikace ovladani Soupatka vyuziva Start Enable a Run
Enable (béh povolen). Motor Ize spustit pouze po celkovém otevieni Soupatka.
Frekvenéni ménic Sté
rekvencni méni€ spustén Povel Start/Stop
J | (skupina 10)
|
! Signal Start Enable
' (1608 a 1609)
|
_ | |
| |
[ A | Spustén stav
Relé Relé sepnuto vfstupuRO
rozepnuto (skupina 14)
| |
| Soupéatko otevieno
Soupatko ! I Soupatko
uzavreno | ! uzavieno s ik
< ) | g oupatko
*~ Soupatko | ' Soupatko stav
Cas otevirani ' Gas uzavirani
1 .
| I Run Enable
! [ z koncového spinace
| ! Soupatka, kdyz je
L. | I Soupatko zcela otevienc
Otacky | ! (1601)
motoru |
| I '
! : : Stav motoru
- -~
'Cas zrychlovanjCas zpomalovani
(2202) (22035)
NEVYBRANO Signél Start Enable (start povolen) je zapnut. 0
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DI1 Externi signal pozadovany pfes digitalni vstup DI1. 1 = Start Enable (start 1
povolen). Pokud je vypnut signal Start Enable (start povolen), nebude
frekvenéni méni€ spustén nebo se zastavi bez napéti setrvacnosti, pokud
b&Zel a bude aktivovan alarm UMOZ. STARTU 1 MISSING.

DI2 Viz vybér DI1. 2

DI3 Viz vybér DI1. 3

Dl4 Viz vybér DI1. 4

DI5 Viz vybér DI1. 5

KOM Fieldbus interfejs jako zdroj pro invertovany signal Start Enable (Start 7
Disable), napt. Fidici slovo 0302 FB RID.SLOVO 2 bit 18 (bit 19 pro Start
Enable 2). Ridici slovo je vyslano z fieldbus pfes adaptér fieldbus nebo
z integrovaného fieldbus (modbus) do frekvenéniho ménice. Bity Fidiciho
slova viz odstavec Komunikacni profily DCU na strané 262.

Poznamka: Toto nastaveni se tyka pouze profili DCU!

DI1(INV) Externi signal pfes invertovany digitalni vstup DI1. 0 = Start Enable. Pokud je | -1
vypnut signal Start Enable, nebude frekvenéni ménic¢ spustén nebo se
zastavi bez napéti setrvadnosti, pokud bé&zel a bude aktivovan alarm UMOZ.
STARTU 1 MISSING.

DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2

DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3

DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4

DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5

1609 UMOZ. STARTU 2 Voli zdroj pro signal Start Enable 2. Viz parametr 1608 UMOZ. STARTU 1. NEVYBRANO
Viz parametr 1608.

1610 ZOBRAZ. ALARMU | Aktivuje/deaktivuje alarmy NADPROUD (2001), STEJNOSMERNE PREPETI! | NE
(2002), STEINOSMERNE PODPETI (2003) a PREHRATI (2009). Dalsi
informace viz kapitola Hledani zavad.

NE Alarmy jsou neaktivni. 0

ANO Alarmy jsou aktivni. 1

1611  ZOBRAZ PARAM Voli zobrazeni parametrd. PREDNASTAV
Poznamka: Tento parametr je zobrazen pouze tehdy, kdyZ je aktivovan
volitelnym pfisluSenstvim FlashDrop. FlashDrop umoZzfuje rychlou
uzivatelskou Upravu vypisu parametrQ , tzn. Ize skryt zvolené parametry.

Dalsi informace viz MFDT-01 UzZivatelska prirucka FlashDrop
[BAFE68591074 (anglicky)].

Hodnoty parametrd FlashDrop se aktivuji nastavenim parametru 9902
APLIKACNI MAKRO to NAHR STD S.

PREDNASTAV Kompletni dlouhy a kratky vypis parametrt 0

FLASHDROP Vypis parametrll FlashDrop. Nezahrnuje kratky seznam parametr(i. Skryté
parametry FlashDrop nejsou zobrazeny.

18 FREK VST&TRAN Zpracovani signalu frekvenéniho vstupu a tranzistorovych vystupt

VYST

1801 FREKV VSTUP MIN Definuje minimalni vstupni hodnotu, kdyz se pouziva DI5 jako frekvenéni 0
vstup. Viz odstavec Frekvencni vstup na strané 105.

0...10000 Hz Minimalni frekvence 1=1Hz

Aktualni signaly a parametry
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1802 FREKV VSTUP MAX | Definuje maximalni vstupni hodnotu, kdyz se pouziva DI5 jako frekvenéni 0
vstup. Viz odstavec Frekvencni vstup na strané 105.
0...10000 Hz Maximalni frekvence 1=1Hz
1803 FILTR FREKV VST Definuje ¢asovou konstantu filtru pro frekvenéni vstup, tzn. ¢as ve kterém se | 0.1
doséhne 63 % zmény hodnoty skokové zmény. Viz odstavec Frekvencni
vstup na strané 105.
0,0...10,0 s Casova konstanta filtru 1=0,1s
1804 TO REZIM Voli provozni reZim pro tranzistorovy vystup TO. Viz odstavec Tranzistorovy | DIGITAL
vystup na strané 705.
DIGITAL Tranzistorovy vystup se pouziva jako digitalni vystup DO. 0
FREKVENCE Tranzistorovy vystup se pouZiva jako frekvenéni vystup FO. 1
1805 DO SIGNAL Voli stav frekvenéniho ménice indikovany pfes digitalni vystup DO. CHOD
Viz parametr 1401 RELEOVY VYSTUP 1.
1806 DO ZPOZ ZAP Definuje spinaci zpozdéni pro digitalni vystup DO. 0
0,0...3600,0 s Cas zpozdéni 1=0,1s
1807 DO ZPOZ VYP Definuje vypinaci zpozdéni pro digitalni vystup DO. 0
0,0...3600,0 s Cas zpozdéni 1=0,1s
1808 FO VYBER SIGNALU | Voli signal frekvenéniho méniée pro ptipojeni na frekvenéni vystup FO. 104
X...X Index parametru ve skupiné 07 PROVOZNI DATA. Tzn. 102 = 0102 .
1809 FO SIGNAL MIN Definuje minimalni hodnotu signalu frekvenéniho vystupu FO. Signal je -

zvolen parametrem 1808 FO VYBER SIGNALU.

FO minimalni a maximalni odpovida nastaveni 7877 MINIMUM FO a 1812
MAXIMUM FO takto:

 FO

AFO 18124
18127~ -

|
|
|
| 1811] |
‘ | FO obsah | | FO obsah

1809 1810 1809 1810

1811
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X...X Nastayem’ rozsahu zavisi na nastaveni parametru 7808 FO VYBER -
SIGNALU.
1810 FO SIDNAL MAX Definuje maximalni hodnotu sig'nélvu frekven’c“;nl'ho vystupu FO. Signal je -
zvoleq parametrem 7808 FO VYBER SIGNALU. Viz parametr 1809 FO
SIGNAL MIN.
X...X Nastayem’ rozsahu zavisi na nastaveni parametru 7808 FO VYBER -
SIGNALU.
1811 MINIMUM FO Definuje minimalni hodnotu pro frekvenéni vystup FO. 10
10...16000 Hz Minimalini frekvence. Viz parametr 1809 FO SIGNAL MIN. 1=1Hz
1812 MAXIMUM FO Definuje maximalni hodnotu pro frekvenéni vystup FO. 1000
10...16000 Hz Maximalni frekvence. Viz parametr 7809 FO SIGNAL MIN. 1=1Hz
1813 FILTRFO Definuje ¢asovou konstantu filtru pro frekvenéni vystup FO, tzn. as ve 0,1
kterém se dosahne 63 % hodnoty skokové zmény.
0,0...10,0 s Casova konstanta filtru 1=0,1s
19 CITAC & CASOVAC | Casovace a ¢itace pro ovladani funkei start a stop
1901 ZPOZ CASOVACE Definuje ¢as zpozdéni pro ¢asovad. 10
0,01...120,00 s Cas zpozdéni 1=0,01s
1902 START CASOVACE | Voli zdroj pro pro startovaci signal &asovade. NEVYBRANO
DI1(INV) Start asovace pres invertovany digitalni vstup DI1. Start Casovace pfi -1
sestupné hrané digitalniho vstupu DI1.
Poznamka: Start Casovace neni mozny, kdyz je aktivni reset (parametr 7903
RESET CASOVACE).
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
NEVYBRANO Zadny startovaci signal 0
DI1 Start asovace pres digitalni vstup DI1. Start Casovace pfi nabézné hrané 1
digitalniho vstupu DI1.
Poznamka: Start Casovace neni mozny, kdyz je aktivni reset (parametr 7903
RESET CASOVACE).
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
START Externi startovaci signal, napf. startovaci signél pres fieldbus 6
1903 RESET CASOVACE | Voli zdroj pro resetovaci signal asovade. NEVYBRANO
DI1(INV) Reset Casovacle pres invertovany digitalni vstup DI1. 0 = aktivni, 1 = -1
neaktivni.
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
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NEVYBRANO Bez resetovaciho signalu 0
DI1 Reset ¢asovace pfes digitalni vstup DI1. 1 = aktivni, 0 = neaktivni. 1
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
START Reset éasova{:e pfi startu. Zdroj startovaciho signalu je zvolen parametrem | 6
1902 START CASOVACE.

START(INV) Reset €asu pfi startu (invertovany), tzn. €asovac je resetovan, kdyz je 7
startovaci signal deaktivovén. Zdroj §taﬁovaciho signalu je zvolen
parametrem 7902 START CASOVACE.

RESET Externi reset, napf. reset pres fieldbus 8

1904 POVOLENI CITACE | Voli zdroj pro signal povoleni gitade. NEPOVOLENO
DI1(INV) Signél povoleni &itaCe pfes invertovany digitalni vstup DI1. 0 = aktivni, -1

1 = neaktivni.

DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
NEPOVOLENO Bez povoleni ¢itace 0

DI1 Signél povoleni &itaCe pfes digitalni vstup DI1. 1 = aktivni, 0 = neaktivni. 1

DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
POVOLENO Cita& povolen 6

1905 LIMIT CITACE Definuje limit Eitace. 1000
0...65535 Hodnota limitu 1=1

1906 VSTUP CITACE Voli vstupni signal jako zdroj pro &itag. PLZ VS(DI5)
PLZ VS(DI 5) Pulzy na digitalnim vstupu DI5. Kdyz se zjisti pulz, hodnota Citace se zvySio 1. | 1
TCH BEZ SMR Hrany pulzd ze snimace. Kdyz se zjisti nabézna nebo sestupna hrana pulzu, | 2

bude hodnota &itace zvySena o 1.
TCH SE SMR Hrany pulz(i ze snimac€e.Zahrnuti sméru otaceni. Kdyz se zjisti nabézna nebo 3
sestupna hrana pulzu a smér otac€eni je vpred, tak bude hodnota ¢&itae zvy-
Sena o 1. Kdyz je smér otaceni je vzad, tak bude hodnota Eitae snizena o 1.
FILTROV DI5 Filtrované pulzy z digitalniho vstupu DI5. Kdyz se Zzjisti pulz, tak bude 4
hodnota Citate zvySena o 1.
Poznamka: Diky filtraci je maximalni frekvence vstupniho signalu 50 Hz.

1907 RESET CITACE Voli zdroj pro signal resetovani gitace. NEVYBRANO
DI1(INV) Reset gitace pres invertovany digitalni vstup DI1. 0 = aktivni, 1 = neaktivni. | -1
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
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DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
NONE Bez resetovaciho signalu 0
DI1 Reset Citace pres digitalni vstup DI1. 1 = aktivni, 0 = neaktivni. 1
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
NA LIMITU Reset pfi limitu definovaném parametrem 1905 LIMIT CITACE 6
STRT/STP PRI Reset Citace pfi povv’elu start/stop. Zdroj pro start/stop je zvolen parametrem |7
1911 POVEL S/S CIT.
S/S PRI(INV) Reset Citace pfi povelu start/stop (invertovany), tzn. ¢itac je resetovan pfi 8
deaktivovani povelu start/sgop. Zdrojvstartovaciho signalu je zvolen
parametrem 7902 START CASOVACE.
RESET Reset povolen 9
1908 RES HODN CITACE | Definuje hodnotu &itace po resetu. 0
0...65535 Hodnota Citace 1=1
1909 DELITEL CITACE Definuje délitel pro &ita¢ pulzd. 0
0...12 Délitel CitaCe pulzi N. Je nagitan kazdy 2N pit. 1=
1910 SMER CITANI Definuje zdroj pro volbu sméru pogitani &itade. NAHORU
DI1(INV) Vybér sméru &itani CitaCe pres invertovany digitalni vstup DI1. -1
1 = ¢ita nahoru, 0 = ¢ita dold.
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
NAHORU Citani nahoru 0
DI1 Vybér sméru &itani CitaCe pres digitalni vstup DI1. 0 = &ita nahoru, 1 = &ita | 1
dold.
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Di4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
DOLU Citani dold 6
1911 POVEL S/S CiT Voli zdroj pro povel start/vsgop frekvenéniho ménivc“;’e, kgiyi e hodnvo’ta 3 NEVYBRANO
parametru 7007 EXT1 PRIKAZY nastavena na CITAC START / CITAC
STOP.
DI1(INV) Povel start/stop pFes invertovany Qigitélvnl' vstup DI1. -1
KdyZ je hodnota parametru 7007 CITAC STOP: 0 = start.vS’topv, kdyz se
prekrodi limit Eitae definovany parametrem 7905 LIMIT CITACE.
Kdyz je hodnota parametru 7007 CITAC START: 0 = stop. Start, kdyz se
prekroci limit ¢itaCe definovany parametrem 7905 .
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
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DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
NEVYBRANO Zadny zdroj pro povel start/stop 0
DI1 Povel start/stop pres digitalni vstup DI1. 1

Kdy? je hodnota parametru 17007 CITAC STOP: 1 = start. Stop, kdyZ doslo

k pfekroeni hodnoty limitu itate definované parametrem 71905 LIMIT

CITACE.

KdyZ je hodnota parametru 1007 CITAC START: 1 = stop. Start, kdyZ do$lo

k pfekro¢eni hodnoty limitu ¢itace definované parametrem 7905.
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
AKTIVACE Externi povel start/stop, napf. pres fieldbus 6

20 LIMITY Provozni limity frekvenéniho ménice.

Hodnoty otacek jsou pouzity s vektorovym Fizenim a hodnoty frekvence jsou
pouZity se skalarnim Fizenim. ReZim fizeni je zvolen parametrem 9904 MOD
RIZENi MOT.

2001 MINIMUM OTACEK Definuje povolené minimalni otacky. 0
Pozitivni (nebo nulova) hodnota minimalnich otacek definuje dva rozsahy,
jeden pozitivni a jeden negativni.

Negativni hodnota minimalnich otacek definuje jeden rozsah otacek.
N Otacky 2001 hodnota > 0
Otacky 2001 hodnota <0 2002
2002
Povoleny rozsah otcek
Povoleny rozsah o 2001
0 > 0 >t
t -(2001)
7 7 7
2001 P s
-(2002)
-30000...30000 ot./min| Minimalni otacky 1 =1 ot./min

2002 MAXIMUM OTACEK | Definuje povolené maximalni otagky. Viz parametr 2007 MINIMUM OTACEK. | Evr: 1500 /

US: 1800
0...30000 ot./min Maximalni otacky 1 =1 ot./min

2003 MAX PROUD Definuje povoleny maximalni proud motoru. 1.8 - by
0,0...1,8 - by A Proud 1=0,1A

2005 OVLADANI PREPETI | Aktivuje nebo deaktivuje ovladani prepéti ve ss meziobvodu. POVOLENO

Rychlé brzdéni a vysoké setrvacné zatizeni zpUsobuji, Zze napéti
meziobvodu stoupne az na limit pfepéti. Aby stejnosmérné napéti
nepiekrocilo tento limit, bude regulator pfepéti automaticky snizovat brzdny
moment.
Poznamka: Pokud je k frekvenénimu ménici pfipojeny brzdny chopper a
rezistor, musi zlistat regulator vypnuty (zvoli se BLOKOVANO), aby byl
umoznén provoz chopperu.
BLOKOVANO Rizeni prepéti deaktivovano 0
POVOLENO Rizeni prepéti je aktivovano 1
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2006 OVLADANI PODPETI | Aktivuje nebo deaktivuje ovladani podpétive ss meziobvodu. Pokud ss POVOL.
napéti poklesne v dusledku vypadku vstupniho napéti, tak fidici jednotka (CAS)
podpéti automatickly snizi otacky motoru tak, aby se udrzelo napéti nad
dolnim limitem. PFi sniZzeni ota¢ek motoru zpUsobi setrvaénost regeneraci
napéti zpét do ménice, tim se udrzuje napéti ss propojeni a zamezi se
podpéti az do okamziku, nez se motor bez napéti zastavi. Tato funkce se
vyuziva pro preklenuti poklesu napéti v systémech s vysokou setrvacnou
hmotou jako jsou odstfedivky nebo ventilatory.Viz odstavec Preklenuti pfi
vypadku napajeciho napéti na strané 107.
BLOKOVANO Rizeni podpéti deaktivovano 0
POVOL. (CAS) Rizeni podpéti je aktivovano. Cas aktivace Fizeni je 500 ms. 1
POVOLENO Rizeni podpéti je aktivovano. Bez limitu provozni doby. 2
2007 MIN FREKVENCE Definuje minimalni limit pro vystupni frekvence frekvenéniho ménice. 0
Pozitivni hodnoty (nebo nula) minimaini frekvence definuje dva rozsahy,
jeden pozitivni a jeden negativni.
Negativni hodnota minimalni frekvence definuje jeden rozsah otacek.
Poznamka: MIN FREKVENCE < MAX FREKVENCE .
f .
f 2007 hodnota je < 0 2008 2007 hodnota je > 0
2008
ovoleny 1o nce
“Povoleny 2007
0 > 0 >
-(2007) t
2007 = K
-(2008)
-500,0...500,0 Hz Minimalni frekvence 1=0,1Hz
2008 MAX FREKVENCE Definuje maximaini limit pro vystupni frekvenci frekvenéniho ménice. Evr: 50/
US: 60
0,0...500,0 Hz Maximalni frekvence 1=0,1Hz
2013 VYBER MIN MOM Voli minimalini limit momentu pro frekvenéni ménic. MIN
MOMENT 1
MIN MOMENT 1 Hodnota definovana parametrem 2075 MIN MOMENT 1 0
DI1 Digitalni vstup DI1. 0 = parametr 2075 MIN MOMENT 1. 1 = parametr 2016 | 1
MIN MOMENT 2.
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Di4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
COMM Fieldbus interfejs jako zdroj pro vybér limitu momentu 1/2, tzn. fidici slovo 7
0301 FB RID.SLOVO 1 bit 15. Ridici slovo je vyslano z fieldbus pfes adaptér
fieldbus nebo z integrovaného fieldbus (modbus) do frekvenéniho ménice.
Bity fidiciho slova viz odstavec Komunikaéni profily DCU na strané 262.
Minimalni limit momentu 1 je definovan parametrem 2075 MIN MOMENT 1 a
minimalni limit momentu 2 je definovan parametrem 2076 MIN MOMENT 2.
Poznamka: Toto nastaveni se tyka pouze profili DCU!
DI1(INV) Invertovany digitalni vstup DI1. 1 = hodnota parametru 2075 MIN MOMENT | -1
1. 0 = hodnota parametru 2076 MIN MOMENT 2.
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DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5

2014 VYBER MAX MOM Voli maximalni limit momentu pro frekvenéni ménic. MAX

MOMENT 1
MAX MOMENT 1 Hodnota parametru 2077 MAX MOMENT 1
DI1 Digitalni vstup DI1. 0 = parametr 2077 MAX MOMENT 1. 1 = parametr 20718 | 1
MAX MOMENT 2.
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
COMM Fieldbus interfejs jako zdroj pro vybér limitu momentu 1/2, tzn. fidici slovo 7
0301 FB RID.SLOVO 1 bit 15. Ridici slovo je vyslano z fieldbus pfes adaptér
fieldbus nebo z integrovaného fieldbus (modbus) do frekvenéniho ménice.
Bity fidiciho slova viz odstavec Komunikacni profily DCU na strané 262.
Maximalni limit momentu 1 je definovan parametrem 2077 MAX MOMENT 1
a maximalni limit momentu 2 je definovan parametrem 2078 MAX MOMENT 2.
Poznamka: Toto nastaveni se tyka pouze profild DCU!
DI1(INV) Invertovany digitalni vstup DI1. 1 = parametr 2077 MAX MOMENT 1. -1
0 = parametr 2078 MAX MOMENT 2.
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
2015 MIN MOMENT 1 Definuje minimalni limit momentu 1 pro frekvenéni ménic. Viz parametr 2013 | -300
VYBER MIN MOM .
-600,0...0,0 % Hodnota v procentech jmenovitého momentu motoru 1=0,1%
2016 MIN MOMENT 2 Definuje minimalni limit momentu 2 pro frekven&ni ménic. Viz parametr 2013 | -300
VYBER MIN MOM .
-600,0...0,0 % Hodnota v procentech jmenovitého momentu motoru 1=0,1%

2017 MAX MOMENT 1 Definuje maximalni limit momentu 1 pro frekvenéni ménic. Viz parametr 2074 | 300

VYBER MAX MOM .
0,0...600,0 % Hodnota v procentech jmenovitého momentu motoru 1=0,1%
2018 MAX MOMENT 2 Definuje maximalni limit momentu 2 pro frekvenéni méni¢. Viz parametr 2074 | 300
VYBER MAX MOM .
0,0...600,0 % Hodnota v procentech jmenovitého momentu motoru 1=0,1%
2019 BRZDNY CHOPPER | Stary parametr. Vlynechte u verze SW 2.51b a pozd&jsi. Viz parametr 2202.
2020 BRZDNY CHOPPER | Voli ovladani brzdového chopperu. (Pouze u verze SW 2.51b a pozdgjsi.) ZABUDO-
VANY
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ZABUDOVANY

Ovladani interniho brzdového chopperu.

Poznamka: Zajistéte, aby byl instalovan brzdny rezistor(y) a aby bylo
vypnuto fizeni pfi pfepéti nastavenim parametru 2005 NADVOLT CTRL. na
vybér BLOKOVANO.

EXTERNI

Ovladani externiho brzdového chopperu.

Poznamka: Méni¢ je kompatibilni pouze s brzdovymi jednotkami ABB ACS-
BRK-X.

Poznamka: Zajistéte, aby byla instalovana brzdna jednotka a aby byla
vypnuto fizeni pfi pfepéti nastavenim parametru 2005 NADVOLT CTRL. na
vyb&r BLOKOVANO.

21 START/STOP

Rezim startovani a zastaveni motoru

2101 FUNKCE START

Voli startovaci metodu motoru.

AUTOMATIKA

AUTOMATIKA

Frekvenéni méni¢ startuje motor okamzité z nulové frekvence pokud je
parametr 9904 MOD RIZENi MOT nastaven na SKALAR.:FREK. KdyZ je
pozadovan letmy start, pouzije se vybér SCAN START.

KdyZ je hodnota parametru 9904 MOD RIZENI MOT nastavena na
VEKTOR.:/VEKTOR.:MOM, bude frekven&ni méni¢ pfedmagneti-zovat motor
ss proudem pred startem. Cas pfedmagnetizace je definovan parametrem
2103 DOBA MAGNETIZACE. Viz vybér SS MAGNET..

1

SS MAGNET.

Frekvenéni méni¢ pfedmagnetizuje motor stejnosmérnym proudem pfed startem.
Cas predmagnetizace je definovan parametrem 2703 DOBA
MAGNETIZACE.

KdyZ ma parametr 9904 MOD RIZENI MOT hodnotu VEKTOR.:/
VEKTOR.:MOM, zaru€uje ss magnetizace nejvySSi mozny zabérny moment,
pokud je pfedmagnetizace nastavena na dostate¢né dlouhou dobu.

Poznamka: Startovani rotujiciho stroje neni mozné se zvolenym SS
MAGNET..

VAROVANI! Frekvenéni méni¢ startuje po uplynuti 8asu pfedmagnetizace, i
kdyz jesté neni dokonena magnetizace motoru. Vzdy v aplikaci, ktera to
vyzaduje, zajistéte, aby byl pfi startu k dispozici plny zabérny moment tim, Ze
zvolite Cas magnetizace dostate¢né dlouhy pro vytvoreni Uplné magnetizace
a zajisténi plného zabérného momentu.

ZVYS. MOMENT

ZvySeny moment by mél byt zvolen, kdyz je pozadovan vysoky zabérny
moment. PouZije se pouze s parametrem 9904 MOD RIZENI MOT
nastavenym na SKALAR.:FREK.

Frekvenéni ménic¢ pfedmagnetizuje motor stejnosmérnym proudem pred
startem. Cas predmagnetizace je definovana parametrem 2703 DOBA
MAGNETIZACE.

ZvySeny moment se pouzije pfi startu. ZvySeny moment je zastaven, kdyz
vystupni frekvence prekroci 20 Hz nebo kdyz je rovna referenéni hodnoté.
Viz parametr 2770 1 PRI ZVYS MOM.

Poznamka: Startovani bé&Ziciho stroje neni mozné se zvolenym ZVYS.
MOMENT.

VAROVANI! Frekvenéni méni¢ startuje po uplynuti 8asu predmagnetizace, i
kdyz jesté neni dokonena magnetizace motoru. Vzdy v aplikaci, ktera to
vyzaduje, zajistéte, aby byl pfi startu k dispozici plny zabérny moment tim, Ze
zvolite €as magnetizace dostatecné dlouhy pro vytvofeni Uplné magnetizace
a zajisténi plného zabérného momentu.

Aktualni signaly a parametry
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SK.LET.START

Popis

Letmy start se snimanim frekvence (startovani rotujiciho stroje). Na bazi
snimani frekvence (interval 2008 MAX FREKVENCE ...2007 MIN
FREKVENCE) pro identifikaci frekvence. Kdyz se identifikace nezdafi,
pouZije se ss magnetizace (viz SS MAGNET.).

Def, FbEq
6

LETMY+ZVYS.

Kombinuje start se snimanim (startovani rotujiciho stroje) a zvyseny
moment. Viz odstavce SCANSTART a ZVYS. MOMENT. Kdy?Z se identifikace
nezdafi, pouzije se zvySeny moment.

Pouzijte pouze s parametrem 9904 MOD RiZENI MOT nastavenym na
SKALAR.:FREK

2102 FUNKCE STOP

Voli funkci zastaveni motoru.

DOBEHEM

DOBEHEM

Stop odpojenim napajeciho napéti motoru. Motor volné dobiha setrvacnosti
do zastaveni.

1

PO RAMPE

Stop podél rampy. Viz skupina parametr(i 22 ZRYCHL/ZPOMALOVANI.

KOMP.OT.

Kompenzace otacek je pouzita pro konstantni brzdnou drahu. Odchylka ota-
¢ek (mezi pouzitymi otd€kami a maximalnimi ota€kami) je kompenzovana

béhem frekvenéniho ménice s aktualnimi otaCkami pfed zastavenim motoru
podél rampy. Viz odstavec Zastaveni s kompenzovanymi otackami na strané 108.

KOMP OT VPRD

Kompenzace otacek je pouzita pro konstantni brzdnou drahu, pokud je smér
otaceni vpfed. Odchylka otaek (mezi pouzitymi otackami a maximalnimi
otackami) je kompenzovana béhem frekvenéniho ménice s aktualnimi
otackami pfed zastavenim motoru podél rampy. Viz odstavec Zastaveni s
kompenzovanymi otackami na strané 108.

Pokud je smér rotace vzad, bude ménic¢ zastaven podél rampy.

KOMP OT VZAD

Kompenzace otacek je pouzita pro konstantni brzdnou drahu, pokud je smér
otaceni vpfed. Odchylka otaek (mezi pouzitymi otackami a maximalnimi
otackami) je kompenzovana béhem frekvenéniho ménice s aktualnimi
otackami pfed zastavenim motoru podél rampy. Viz odstavec Zastaveni s
kompenzovanymi otackami na strané 108.

Pokud je smér rotace vpfed, bude méni¢ zastaven podél rampy.v

2103 DOBA

MAGNETIZACE

Definuje ¢as pfedmagnetizace. Viz parametr 2707 FUNKCE START. Po
povelu pro start bude frekvenéni méni¢ automaticky pfedmagnetizovavat
motor po nastaveny &as.

0,3

0,00...10,00 s

Cas magnetizace. Nastavte tuto hodnotu dostate&né dlouhou, aby se
umoznila plna magnetizace motoru. P¥ili§ dlouhy ¢as nadmérné zahfiva motor.

1=0,01s

2104 OVL. SS PROUDU

Aktivuje funkce ss pfidrzeni nebo ss brzdéni.

NEVYBRANO

NEVYBRANO

Neaktivni

0
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SS DRZENI

Funkce ss pfidrzeni je aktivni. ss pfidrzeni neni mozné, kdyz je parametr
9904 MOD RIZENi MOT nastaven na SKALAR.:FREK.
Kdyz poklesnou jak reference, tak otacky motoru pod hodnotu parametru
2105 SS DRZENI , frekvenéni ménié zastavi generovani sinusového proudu
a zahaji napajeni motoru stejnosmérnym proudem. Proud je nastaven
parametrem 2706 REF. SS PROUDU. KdyZ referencni otacky prekroci
hodnotu parametru 2705, bude pokraovat normalni provoz frekv. ménice.
Otacky motoru ss pridrzeni
— -

e
ot

Ref \
Otacky
ss pridrzeni

Poznamka: ss pfidrzeni nepracuje, kdyz je vypnut startovaci signal.

Poznamka: Napajeni motoru stejnosmérnym proudem zplsobuje jeho
zahfivani. V aplikacich, kde jsou pozadovany delSi ¢asy ss pfidrzeni, by se
mély pouzivat motory s externimi ventilatory. Pokud je pfili§ dlouhy interval
ss pfidrzeni, nedokaze zamezit ss pFidrzeni ota¢eni hfidele motoru, pokud je
na motor aplikovano konstantni zatizeni.

SS BRZDENI

Funkce brzdéni ss proudem je aktivni.

Pokud je parametr 2702 FUNKCE STOP nastaven na DOBEHEM, bude ss
brzdéni aplikovano po vypnuti povelu pro start.

Pokud je parametr 2702 FUNKCE STOP nastaven na RAMP, bude ss
brzdéni aplikovano po dokon&eni rampy.

2105

OT. SS DRZENI

Definuje otacky ss pfidrzeni. Viz parametr 2704 OVL. SS PROUDU.

5

0...360 ot./min

Otagky

1 =1 ot./min

2106

REF. SS PROUDU

Definuje proud ss pfidrzeni. Viz parametr 2704 OVL. SS PROUDU.

30

0...100 %

Hodnota v procentech z jmenovitého proudu motoru (parametr 9906 JMEN.
PROUD MOT)

1=1%

2107

DOBA BRZDENI

Definuje ¢as ss brzdéni.

0

0,0...250,0 s

Cas

1=0,1s

2108

ZAKAZANI STARTU

Povoluje funkci zamezeni startu. Start frekvenéniho ménice je zamezen, kdyz
- je resetovana porucha.

- se aktivuje signal Run Enable (béh povolen) béhem aktivniho startovaciho
povelu. Viz parametr 1607 UMOZNENI CHODU.

- se zméni rezim Fizeni z lokalniho na vzdaleny.
- se prepne rezim externiho ovladani z EXT1 na EXT2 nebo z EXT2 na EXT1.

VYPNUTO

VYPNUTO

Zakazano

0

ZAPNUTO

Povoleno

1

2109

VYBER BEZP STOPU

Voli zdroj pro externi povel nouzového zastaveni.
Frekvenéni ménic nelze znovu spustit pfed resetovanim povelu pro nouzové
zastaveni.

Poznamka: Instalace musi zahrnovat zafizeni pro nouzové zastaveni a dalSi
bezpec€nostni zafizeni podle potfeby. Stisknutim STOP na ovladacim panelu
frekvenéniho méni¢e NELZE:

- generovat nouzové zastaveni motoru

- oddélit frekvenéni méni¢ od nebezpecného potencialu.

NEVYBRANO

NEVYBRANO

Funkce nouzového zastaveni neni zvolena

Aktualni signaly a parametry
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Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
D1 Digitalni vstup DI1. 1 = stop podél rampy pro nouzové zastaveni. Viz 1
parametr 2208 BZP STP-CAS ZPM. 0 = reset povelu pro nouzové zastaveni.
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
DI1(INV) Invertovany digitalni vstup DI. O = stop podél rampy pro nouzové zastaveni. | -1
Viz parametr 2208 BZP STP-CAS ZPM. 1 = reset povelu pro nouzové
zastaveni
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
2110 |1 PRI ZVYS MOM Definuje maximalni dodavany proud b&hem zvy$eného momentu. Viz 100
parametr 2707 FUNKCE START.
15...300 % Hodnota v procentech 1=1%
2111 ZPOZ STOP SIGN Definuje €as zpoZdéni pro stop signdl, kdyz je parametr 27102 FUNKCE 0
STOP nastaven na KOMP.OT.
0...10000 ms Cas zpozdéni 1=1ms
2112  ZPOZ. NUL OTAC Definuje funkci zpoZdéni nulovych otagek. Funkce je uZitedna v aplikacich, |0
kde je dulezity jemny a rychly opétny start. BEhem zpozdéni frekvenéni
meéni¢ pfesné zna polohu rotoru.
Bez zpozd. nulovych otacek Se zpozdénim nulovych otacek
Otacky Otacky
Regulator otacek Regulator otacek zlstava
vypnut: Motor zastavi zapnut. Motor zpomaluje na
dobéhem. skute€né nulové otacky.
,,,,,,,, Nulové otacky I J’ Nulové otacky
t ZH" « ot
pozdeéni
Zpozdéni nulovych otaéek muze byt pouZzito napf. s funkci joggingu nebo
mechanické brzdy.
Bez zpozdéni nulovych otacek
Frekvenéni ménic pfijme povel pro stop a zpomaluje podél rampy. Kdyz
aktualni otac¢ky motoru poklesnou pod interni limit (nazyvany nulové otacky),
bude regulator otacek vypnut. Modulace v ménici je zastavena a motor se
toCi setrvagnosti do zastaveni.
Se zpozdénim nulovych otacek
Frekvenéni ménic pfijme povel pro stop a zpomaluje podél rampy. Kdyz
aktualni ota¢ky motoru poklesnou pod interni limit (nazyvany nulové otacky),
bude aktivovana funkce zpozdéni nulovych otacek. BEhem funkce zpozdéni
je regulator otacek stale aktivni: provadi modulaci ménic¢e, magnetizuje
motor a frekvenéni ménic je pfipraven pro rychly opétny start.
0,0...60,0 s Cas zpozdéni. KdyZ je hodnota parametru nastavena na nulu, bude funkce |1=0,1s

zpozdeéni nulovych otacek zablokovana.

Aktualni signaly a parametry
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Index Nazev/vybér Def, FbEq

22 ZRYCHL/ZPOMALOVANI | Casy zrychlovani a zpomalovani
2201 ZRYCH/ZPOM 1/2 Definuje zdroj, ze kterého ¢te frekvenéni ménic signal volici mezi dvéma pary | DI5
VYB ramp, pary zrychlovani/zpomalovani 1 a 2.
Par ramp 1 je definovan parametry 2202...2204.
Par ramp 2 je definovan parametry 2205...2207.
NEVYBRANO Je pouzit par ramp 1. 0
DI1 Digitalni vstup DI1. 1 = par ramp 2, 0 = par ramp 1. 1
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Di4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
KOMUN Fieldbus interfejs jako zdroj pro vybér paru ramp 1/2, {j. Fidici slovo 03071 FB | 7
RID.SLOVO 1 bit 10. Ridici slovo je vyslano z fieldbus ptes adaptér fieldbus
nebo z integrovaného fieldbus (modbus) do frekvenéniho ménice. Bity
fidiciho slova viz odstavec Komunikacni profily DCU na strané 262.
Poznamka: Toto nastaveni se tyka pouze profili DCU!
SEKV PROG Sekvenéni programovani, rampa definovana parametrem 8422 RAMPY ST1 | 10
(nebo 8432/.../18492)
DI1(INV) Invertovany digitaini vstup DI1. 0 = par ramp 2, 1 = par ramp 1. -1
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
2202 CAS ZRYCHL. 1 Definuje ¢as zrychlovani 1 tzn. ¢as pozadovany pro zménu otacek z nuly na | 5
otacky definované parametrem 2008 MAX FREKVENCE (se skalarnim
fizenim) / 2002 MAXIMUM OTACEK (s vektorovym fizenim). ReZim Fizeni je
zvolen parametrem 9904 MOD RIZENi MOT.
- Pokud se referencéni otacky zvysSuji rychleji nez nastavena rychlost akcele-
race, budou otacky motoru sledovat rychlost zrychlovani.
- Pokud se referenéni otacky zvySuji pomaleji nez nastavena rychlost
zrychlovani, budou ota¢ky motoru sledovat referenc¢ni signal.
- Pokud je ¢as zrychlovani nastaven pfili§ kratky, frekvenéni méni¢ automa-
ticky prodlouzi zrychleni, aby se nepfekrocily provozni limity frekvenéniho
ménice.
Aktualni ¢as zrychlovani zavisi na nastaveni parametru 2204 TVAR RAMPY 1.
0,0...1800,0 s Cas 1=01s

Aktualni signaly a parametry
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2203 CAS ZPOMAL. 1

Popis

Definuje ¢as zpomalovani 1 t.j. Eas pozadovany pro zménu otacek z hodnoty
definované parametrem 2008 MAX FREKVENCE (se skalarnim Fizenim)/
2002 MAXIMUM OTACEK (s vektorovym Fizenim) na nulu. ReZim Fizeni je
zvolen parametrem 9904 MOD RIZENi MOT.

- Pokud se referenéni otacky snizuji pomaleji nez nastavena rychlost
zpomalovani, budou ota€ky motoru sledovat referencni signal.

- Pokud se referenéni otacky snizuji rychleji nez nastavena rychlost
zpomalovani, budou otac¢ky motoru sledovat rychlost zpomalovani.

- Pokud je ¢as zpomalovani nastaven pfilis kratky, frekvenéni méni¢
automaticky prodlouzi zpomaleni, aby se nepfekroCily provozni limity
frekvenéniho ménice.

Kdyz je potfebny kratky ¢as zpomalovani pro aplikace s vysokym momentem
setrvacnosti zatéze, mél by byt frekvenéni méni¢ vybaven doplikem pro
elektrické brzdéni, napf brzdnym chopperem a brzdnym rezistorem.

Aktualni ¢as zpomalovani zavisi na nastaveni parametru 2204 TVAR RAMPY 1.

Def, FbEq
5

0,0...1800,0 s

Cas

1=01s

2204 TVAR RAMPY 1

Voli tvar rampy zrychlovani/zpomalovani 1. Funkce je deaktivovana béhem
nouzového zastaveni a joggingu.

0,0...1000,0 s

0,00 s: Linearni rampa. Vhodna pro pomalou zrychleni nebo zpomaleni a pro
pomalé rampy.

0,01 ... 1000,00 s: Rampa s S-kfivkou. Rampa s S-kfivkou je idealni pro
dopravniky kfehkého zbozi nebo pro jiné aplikace, kde je pozadovan jemny
pfechod pfi zméné z jedné rychlosti na druhou. S-kfivka ma symetrické kFivky
na obou koncich rampy a linearni ¢ast mezi nimi.

Pravidlo Otacky  Linearni rampa: par. 2204 =0's

Vhodny vztah mezi Casem ax |- \ }
tvaru rampy a ¢asem rampy !
zrychlovani je 1/5.

Rampa s S-kfivk.:
Par,2204'>0s

t

Par. 2202 Par. 2204

1=01s

2205 CAS ZRYCHL. 2

Definuje €as zrychlovani 2 t.j. Eas poZzadovany pro zménu otacek z nuly na
otacky definované parametrem 2008 MAX FREKVENCE (se skalarnim
fizenim) / 2002 MAXIMUM OTACEK (s vektorovym fizenim). ReZim fizeni je
zvolen parametrem 9904 MOD RIZENi MOT.

Viz parametr 2202 CAS ZRYCHL. 1.

Cas zrychlovani 2 se pouziva také jako &as zrychlovani pFi joggingu. Viz
parametr 7070 AKTIVACE JOGG.

60

0,0...1800,0 s

Cas

1=0,1s

2206 CAS ZPOMAL. 2

Definuje ¢as zpomalovani 2 t.j. €as pozadovany pro zménu ota¢ek z hodnoty
definované parametrem 2008 MAX FREKVENCE (se skalarnim Fizenim) /
2002 MAXIMUM OTACEK (s vektorovym Fizenim) na nulu. ReZim fizeni je
zvolen parametrem 9904 MOD RIZENi MOT.

Viz parametr 2203 CAS ZPOMAL. 1.

Pfi joggingu je hodnota parametru nastavena na nulu (tzn. linearni rampa) .
Viz parametr 10710 AKTIVACE JOGG.

60
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0,0...1800,0 s Cas 1=01s
2207 TVAR RAMPY 2 Voli tvar rampy zrychlovani/zpomalovani 2. Funkce je deaktivovana b&éhem |0
nouzového zastaveni.
Tvar rampy 2 se pouziva také jako ¢as pro tvar rampy joggingu. Viz 1010
AKTIVACE JOGG.
0,0...1000,0 s Viz parametr 2204 TVAR RAMPY 1. 1=0,1s
2208 BZP STP-CAS ZPM Definuje Cas, ve kterém je frekvenéni méni¢ zastaven pfi aktivovani 1
nouzového zastaveni. Viz parametr 27109 VYBER BEZP STOPU.
0,0...1800,0 s Cas 1=0,1s
2209 VSTUP RAMPY 0 Definuje zdroj pro nucené nastaveni vstupu rampy na nulu. NEVYBRANO
NEVYBRANO Neni zvoleno 0
DI1 Digitalni vstup DI1.1 = vstup rampy je nucené nastaven na nulu. Vystup 1
rampy bude klesat na nulu v souladu s pouzitym ¢asem rampy.
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
KOMUN Fieldbus interfejs jako zdroj pro nucené nastaveni vstupu rampy na nulu, tj. | 7
fidici slovo 0307 FB RID.SLOVO 1 bit 13 (s ABB profilem frekven&niho
méniée 5379 EFB PAR 19 bit 6). Ridici slovo je vyslano z fieldbus do
regulatoru pfes adaptér fieldbus nebo z integrovaného fieldbus (modbus) do
frekvenéniho ménice. Bity Fidiciho slova viz odstavec Komunikacni profily
DCU na strané 262 a Komunikacni profily frekvenénich ménictu ABB na
strané 258.
DI1(INV) Invertovany digitalni vstup DI1. 0 = vstup rampy nucené nastaven na nulu. -1
Vystup rampy bude klesat na nulu v souladu s pouzitym ¢asem rampy.
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
23 OTACKOVE RIiZENi | Proménné regulatoru otagek. Viz odstavec Vyladéni requlatoru otacek na
strané 715.
2301 PROP ZESILENI Definuje relativni zesileni pro regulator otacek. Vétsi zesileni muze zpusobit | 10
oscilace otacek.
Nize uvedeny obrazek ukazuje vystup regulatoru otaéek po skokové zméné,
kdyz regula¢ni odchylka zUstava konstantni.
Zesileni =K, =1
% A T, = Integracni ¢as = 0
Y = i cni é =
Regulaéni odchylka Tp= Derivacni cas = 0
,,,,,,,,,,,,,, r
Vystup || Vystup regulatoru
regulatoru= | /
Kp-e I e = Regulaéni odchylkat
L >
Poznamka: Pro automatické nastaveni zesileni, pouzijte béh automatického
vyladéni (parametr 2305 CHOD AUT. NALAD.).
0,00...200,00 Zesileni 1=0,01

Aktualni signaly a parametry
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2302 INTEGRACNI CAS

Popis

Definuje integracni ¢as pro regulator otacek. Integraéni ¢as definuje rychlost,
s jakou se zméni vystup regulatoru, kdyz regulaéni odchylka zlstava
konstantni. Cim kratSi je integracni €as, tim rychleji je korigovana regulaéni
odchylka. Pfili§ kratky integrani €as Cini regulaci nestabilni.
Nize uvedeny obrazek ukazuje vystup regulatoru otacek po skokové zméné,
kdyZ regulaéni odchylka zUstava konstantni.

o, A Vystup regulatoru

Zesileni =K, =1
T, = Integracni ¢as > 0
Tp= Deriva¢ni ¢as =0

t

»
»

Poznamka: Pro automatické nastaveni integra¢niho €asu, pouzijte béh
automatického vyladéni (parametr 2305 CHOD AUT. NALAD.).

Def, FbEq
2,5

0,00...600,00 s

Cas

1=0,01s

2303 DERIVACNIi CAS

Definuje derivacni €as pro regulator ota€ek. Derivace zesili vystup
regulatoru, kdyZ se zméni regulaéni odchylka. Cim delsi je derivaéni ¢as, tim
vice je vystup regulatoru otacek zesilen pro korekci zmény. Kdyz je derivacni
¢as nastaven na nulu, pracuje regulator jako a Pl regulator, jinak jako a PID
regulator.

Derivace zplsobi, Zze bude regulace vice citliva na poruchy.

NiZe uvedeny obrazek ukazuje vystup regulatoru otacek po skokové zméné,
kdyz regulacni odchylka zUstava konstantni.
%oa

/" Vystup regulatoru
Ko~ Ti = \/
S

Ko e P Regulaéni

e /odchylka
4 s

— — — ! —— -

e= Regulaéni odchylka

~
-]
@

v

Zesileni =K, =1

T, = Integracni ¢as > 0

Tp= Derivacni ¢as > 0

T.= Casova perioda vzorku = 2 ms

Ae = Zména regulaéni odchylky mezi dvéma vzorky

0...10000 ms

1=1ms

Aktualni signaly a parametry
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Index Nazev/vybér Def, FbEq

2304 KOMP. ZRYCHL. Definuje derivacni ¢as pro kompenzaci zrychlovani/(zpomalovani). Pro 0
zajisténi kompenzace setrvaénosti béhem zrychlovani se derivaéni slozka
reference pfivadi k vystupu regulatoru otacek. Princip derivaéni funkce je
popsan u parametru 2303 DERIVACNI CAS.

Poznamka: Podle vS§eobecného pravidla nastavujte tento parametr na
hodnotu mezi 50 a 100 % souctu mechanické ¢asové konstanty motoru a
pohanéného stroje. (Funkce Autotune Run (béh automatického vyladéni) to
provede automaticky, viz parametr 2305 CHOD AUT. NALAD..)

Nize uvedeny obrazek ukazuje otaCkovou odezvu, kdyz zrychluje po rampé
zafizeni s velkym momentem setrvacnosti.

* Bez kompenzace zrychlovani Kompenzace zrychlovani
A

% %

- - Referencni otacky
—— Aktualni otacky

t

0,00...600,00 s Cas 1=0,01s
2305 CHOD AUT. NALAD. | Start automatického vyladéni regulatoru ota¢ek. Pokyny: VYPNUTO
- Nechejte bézet motor s konstantnimi otackami 20 az 40 % jmenovitych
otacek.

- Zménte parametr pro automatické vyladéni 2305 na ZAPNUTO.
Poznamka: Zatéz motoru musi byt k motoru pfipojena.
VYPNUTO Bez automatického vyladéni 0

ZAPNUTO Aktivuje automatické vyladéni regulatoru otacek. Frekvenéni ménic

- zrychluje motor.

- vypocte hodnoty pro proporcionalni zesileni, integraéni ¢as a kompenzaci
zrychlovani (hodnoty parametrti 2307 PROP ZESILENI, 2302 INTEGRACNI
CAS a 2304 KOMP. ZRYCHL. ).

Nastaveni je automaticky vraceno na VYPNUTO.

24 MOMENTOVE Proménné momentového Fizeni

RIiZENI

2401 RAMPA Definuje ¢as narustu u rampy reference momentu, tzn. minimalni ¢as pro 0
MOM.NAHORU zvySeni reference z nuly na jmenovity moment motoru.
0,00...120,00 s Cas 1=0,01s

2402 RAMPA MOM. DOLU | Definuje ¢as poklesu u rampy reference momentu, tzn. minimalni ¢as pro 0
snizeni reference z jmenovitého momentu motoru na nulu.

0,00...120,00 s Cas 1=0,01s

Aktualni signaly a parametry
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Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq

25 KRITICKE OTACKY | Otackové pasmo, ve kterém ma frekvenéni méni& zakazan provoz.

2501 VYBERKRIT. OT. Aktivuje/deaktivuje funkci kritickych ota¢ek. Funkce kritickych otacek vylouéi | VYPNUTO

dany rozsah otacek.
Priklad: Ventilator ma vibrace v rozsahu od 18 do 23 Hz a od 46 do 52 Hz.
Aby frekvenéni ménic preskocil rozsahy otacek s vibracemi:
- Aktivujte funkci kritickych otacek.
- Nastavte rozsah kritickych otaek podle obrazku.
foystup (HZ) 1 | Par. 2502 = 18 Hz
2 | Par. 2503 =23 Hz
52 - 3 | Par. 2504 = 46 Hz
46  |------ - ‘ 4 | Par. 2505 =52 Hz
23 |-
18 -/
— freference (HZ)
1 2 3 4
VYPNUTO Neaktivni 0
ZAPNUTO Aktivni 1

2502 MIN LIM KRIT OT 1 Definuje minimalini limit pro rozsah kritickych otacek/frekvence 1. 0
0,0...500,0 Hz / Limit v ot./min. Limit v Hz, kdyZ je parametr 9904 MOD RIZENi MOT 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min nastaven na SKALAR.:FREK. Hodnota nemuZe byt vy$$i nez maximalni 1 ot./min

(parametr 2503 CRIT 1 HI).

2503 MAXLIMKRIT OT 1 Definuje maximalni limit pro rozsah kritickych otacek/frekvence 1. 0
0,0...500,0 Hz / Limit v ot./min. Limit v Hz, kdyZ je parametr 9904 MOD RIZENi MOT 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min nastaven na SKALAR.:FREK. Hodnota nem(iZe byt niz$i nez minimalni 1 ot./min

(parametr 2502 CRIT 1 LO).

2504 MIN LIM KRIT OT 2 Viz parametr 2502 MIN LIM KRIT OT 1. 0
0,0...500,0 Hz / Viz parametr 2502. 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min 1 ot./min

2505 MAXLIMKRITOT 2 | Viz parametr 2503 MAX LIM KRIT OT 1. 0
0,0...500,0 Hz / Viz parametr 2503. 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min 1 ot./min

2506 MIN LIM KRIT OT 3 Viz parametr 2502 MIN LIM KRIT OT 1. 0
0,0...500,0 Hz / Viz parametr 2502. 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min 1 ot./min

2507 MAXLIMKRIT OT 3 | Viz parametr 2503 MAX LIM KRIT OT 1.
0,0...500,0 Hz / Viz parametr 2503. 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min 1 ot./min

26 RiZENi MOTORU Proménné fizeni motoru

2601 OPTIMAL. TOKU Aktivuje/deaktivuje funkci optimalizace toku. Optimalizace VYPNUTO

elektromagnetického toku snizuje celkovou spotfebu energie a hluk motoru,
kdyz je frekvenéni méni¢ provozovan pod jmenovitym zatiZzenim. Celkova
ucinnost (motor a frekvenéni méni¢) maze byt zvySena o 1 % az 10 %,
v zavislosti na zatézovacim momentu a otackach. Nevyhodou této funkce je
snizeni dynamickych vlastnosti frekvenéniho ménice.

VYPNUTO Neaktivni 0

Aktualni signaly a parametry
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Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
ZAPNUTO Aktivni 1
2602 BRZDENi TOKEM Aktivuje/deaktivuje funkci zrychleného brzdéni tokem. Viz odstavec VYPNUTO
Zrychlené brzdéni tokem na strané 108.
VYPNUTO Neaktivni 0
ZAPNUTO Aktivni 1
2603 NAPETI IR KOMP. Definuje zvyseni vystupniho napéti pfi nulovych otackach (IR kompenzace). | V zavislosti
Funkce je uzite€na v aplikacich s vysokym rozb&éhovym momentem, kdyz na typu
nelze vyuzit vektoroveé fizeni.
Aby se zamezilo pfehfivani, nastavte IR kompenzaéni napéti co nejnizsi.
Nize uvedeny obrazek ilustruje IR kompenzaci.
Poznamka: Funkce muZe byt pouZita pouze kdyZ je parametr 9904 MOD
RIZENI MOT nastaven na SKALAR.:FREK.
A Napéti A = IR kompenzace
motoru _
B = Bez kompenzace
A Typické hodnoty IR kompenzace:
‘ Pn (kW) [0.37]0.75[2.2]4.0]7.5
| Jednotky s napétim 200...240 V
2603 IR komp (V) 8.4 [7.7 [5.6[8.4|N/A
| f (Hz) |Jednotky s napétim 380...480 V
B | _’ [Rkomp (V) [14 14 [5.6[84]7
: >
2604
0,0...100,0 V ZvySeni napéti 1=0,1V
2604 FREKV. IR KOMP Definuje frekvenci, pfi které bude IR kompenzace 0 V. Viz obrazek u 80
parametru 2603 NAPETI IR KOMP..
Poznamka: Pokud je parametr 2605 POMER U/F nastaven na UZIV DEF,
nebude tento parametr aktivni. Frekvence IR kompenzace je nastavena
parametrem 2610 UZIV DEF U1.
0...100 % Hodnota frekvence motoru v procentech 1=1%
2605 POMER U/F Voli pomé&r napéti k frekvenci (U/f) pod bodem odbuzeni. LINEARNI
LINEARNI Linearni pomér pro aplikace s konstantnim momentem. 1
KVADRATICKE Kvadraticky pomér pro aplikace s odstfedivymi ¢erpadly a ventilatory. 2
S kvadratickym pomérem U/f je podstatné nizsi uroven hluku u vétSiny
provoznich frekvenci.
UZIV DEF Uzivatelsky pomér definovany parametry 2670...2618. Viz odstavec 3
Uzivatelsky pomér U/f na strané112.
2606 SPINACI FREKV. Definuje spinaci frekvenci frekvenéniho ménice. Vy33i spinaci frekvence 4

znamena niz§i hodnotu hluku. Viz také parametr 2607 SWITC FREQ CTRL a
Snizeni jmenovitych parametr(i na strané 2917.

Aktualni signaly a parametry
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4 kHz

Popis

Muze byt pouzit se skalarnim a vektorovym fizenim. Rezim fizeni je zvolen
parametrem 9904 MOD RIiZEN{ MOT.

8 kHz

Muze byt pouZit se skalarnim a vektorovym Fizenim. Rezim fizeni je zvolen
parametrem 9904 MOD RIiZEN{ MOT.

12 kHz

Muze byt pouZit se skalarnim a vektorovym Fizenim. Rezim fizeni je zvolen
parametrem 9904 MOD RIZENi MOT

Def, FbEq
1=1kHz

16 kHz

Muze byt pouzit pouze se skalarnim fizenim (napf. kdyz je parametr 9904
MOD RIZENI MOT nastaven na SKALAR.:FREK).

2607 OVL. SP. FREKV.

Aktivuje Fizeni spinaci frekvence. Kdyz je aktivni, je vybér parametru 2606

SPINACI FREKV. omezen pfi zvySovani interni teploty frekvenéniho ménice.

Viz obrazek. Tato funkce umoznuje dosahnout nejvy$si moznou spinaci

frekvenci ve specifickém provoznim bodé.

Vy$Si spinaci frekvence znamena nizsi hodnotu hluku, ale vySsi interni ztraty.
.fsw A
limit

12 kHz]

BkHz| -~ > .

! X Teplota ménice
A4kHz}---------+-----7 ‘

»

100°C 110°C 120 °C* T

* teplota zavisi na vystupni frekvenci ménice.

ZAPNUTO

VYPNUTO

Neaktivni

ZAPNUTO

Aktivni

2608 POM.KOMP SKLUZU

Definuje zesileni pro Fizeni kompenzace skluzu motoru. 100 % znamena
plnou kompenzaci skluzu, 0 % znamena bez kompenzace skluzu. Jiné
hodnoty Ize pouzit, kdyz se zjisti staticka chyba ota€ek navzdory plné
kompenzaci skluzu.

MUiZe byt pouZit pouze se skaldrnim fizenim (t.j. kdyZ je parametr 9904 MOD
RIZENI MOT nastaven na SKALAR.:FREK).

PFiklad: konstantni referenéni ota¢ky 35 Hz jsou zadany do frekvenéniho
ménice. Navzdory pIné kompenzaci skluzu (POM.KOMP SKLUZU = 100 %)
namé&fi manualni méfeni otaCek tachometrem na hfideli motoru hodnotu
otacek 34 Hz. Staticka chyba otacek je 35 Hz - 34 Hz = 1 Hz. Pro
kompenzaci chyby je nutné zvysit zesileni pro skluz.

0...200 %

Zesileni pro skluz

1=1%

Aktualni signaly a parametry
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Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
2609 VYHLAZENI SUMU Povoluje funkci snizeni hluku. Snizeni hluku rozklada akusticky hluk motoru | BLOKOVANO
na fadu frekvenci misto jediné zvukové frekvence a tim se dosahne nizsi
$pickové intenzity hluku. Nahodné komponenty s pridmérnou hodnotou 0 Hz
jsou pfidavany ke spinaci frekvenci nastavené parametrem 2606 SPINACI
FREKV..
Poznamka: Parametr nema vliv, kdyZ je parametr 2606 SPINACI FREKV.
nastaven na 16 kHz.
BLOKOVANO Blokovano 0
POVOLENO Povoleno 1
2610 UZIV DEF U1 Definuje prvni napétovy bod na uzivatelské kfivce U/f pfi frekvenci 19 % z Uy
definované parametrem 2611 UZIV DEF F1. Viz odstavec UZivatelsky pomér
U/f na strané 112.
0..120 % z Uy V Napéti 1=1V
2611  UZIV DEF F1 Definuje prvni frekvenéni bod na uZivatelské kfivce U/f. 10
0,0...500,0 Hz Frekvence 1=0,1Hz
2612 UZIV DEF U2 Definuje druhy napétovy bod na uZivatelské kfivce U/f pfi frekvenci 38 % z Uy
definované parametrem 2613 UZIV DEF F2. Viz odstavec UZivatelsky pomér
U/f na strané 112.
0..120 % z Uy V Napéti 1=1V
2613 UZIV DEF F2 Definuje druhy frekvenéni bod na uzivatelské kfivce U/f. 20
0,0...500,0 Hz Frekvence 1=0,1Hz
2614 UZIV DEF U3 Definuje tfeti napét'ovy bod na uzivatelské kfivce U/f pfi frekvenci definované | 47,5 % z Uy
parametrem 2615 UZIV DEF F3. Viz odstavec UZivatelsky pomér U/f na
strané 112.
0..120% Z Uy V Napéti 1=1V
2615 UZIV DEF F3 Definuje tfeti frekvenéni bod na uzivatelské kfivce U/f. 25
0,0...500,0 Hz Frekvence 1=0,1Hz
2616 UZIV DEF U4 Definuje Ctvrty napét'ovy bod na uzivatelské kfivce U/f pfi frekvenci 76 % z Uy
definované parametrem 2617 UZIV DEF F4. Viz odstavec UZivatelsky pomér
U/f na strané 112.
0...120 % of Uy V Napéti 1=1V
2617 UZIV DEF F4 Definuje Ctvrty frekvenéni bod na uzivatelské kfivce U/f. 40
0,0...500,0 Hz Frekvence 1=0,1Hz
2618 FW NAPETI Definuje napéti kiivky U/f, kdyZ je frekvence rovna nebo jdyZ pfekroci 95 % z Uy
jmenovitou frekvenci motoru (9907 JMEN. FREKV.MOT). Viz odstavec
Uzivatelsky pomér U/f na strané 112.
0..120% z Uy V Napéti 1=1V
29 PLANOVANA UDRZBA | Spoustéci signaly udrzby
2901 SIGN.UDRZBY VENT | Definuje spoustéci bod pro &itaé doby chodu ventilatoru chlazeni 0
frekvenéniho ménice. Hodnota je porovnana s hodnotou parametru 2902
SKUT. CIiTAC VENT.
0,0...6553,5 kh Cas. Kdy? je hodnota parametru nastavena na nulu, je spoust&ci signal 1=0,1kh

zablokovan.

Aktualni signaly a parametry
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Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
2902 SKUT. CITAC VENT | Definuje aktualni hodnotu pro &itaé doby chodu ventilatoru chlazeni. Kdyz je | 0
parametr 2901 SIGN.UDRZBY VENT nastaven na nenulovou hodnotu,
spusti se ¢ita¢. Kdyz aktualni hodnota Citace prekro¢i hodnotu definovanou
parametrem 2901, zobrazi se na displeji informace o udrzbé.
0,0...6553,5 kh Cas. Parametr je resetovan nastavenim na nulu. 1=0,1kh
2903 SIGN. CITACE OT Definuje spoustéci bod pro &ita¢ otaéek motoru. Hodnota je porovnana 0
s hodnotou parametru 2904 SKUT MNOZSTVi OT.
0...65535 Mrev Miliony otacek. Kdyz je hodnota parametru nastavena na nulu, je spoustéci | 1 =1 Mrev
signal zablokovan.
2904 SKUT MNOZSTVI OT | Definuje aktualni hodnotu pro &itaé otadek motoru. KdyZ je parametr 2903 0
SIGN. CITACE OT nastaven na nenulovou hodnotu, spusti se &itaé. Kdyz
aktualni hodnota CitaCe prekroci hodnotu definovanou parametrem 2903,
zobrazi se na displeji informace o udrzbé.
0...65535 Mrev Miliony otacek. Parametr je resetovan nastavenim na nulu. 1=1 Mrev
2905 SIGN. DOBA CHODU | Definuje spoustéci bod pro €ita¢ doby chodu frekvenéniho ménice. Hodnota | 0
je porovnana s hodnotou parametru 2906 SKUT.DOBA CHODU.
0.0...6553,5 kh Cas. Kdyz je hodnota parametru nastavena na nulu, spousténi je zablokovano. |1 =0,1kh
2906 SKUT.DOBA CHODU | Definuje aktualni hodnotu pro &ita¢ doby chodu frekvenéniho ménice. Kdyz | 0
je parametr 2905 SIGN. DOBA CHODU nastaven na nenulovou hodnotu,
spusti se ¢ita¢. Kdyz aktualni hodnota Citace prekro¢i hodnotu definovanou
parametrem 2905, zobrazi se na displeji informace o udrzbé.
0.0...6553,5 kh Cas. Parametr je resetovan nastavenim na nulu. 1=0,1kh
2907 SIGN.SPOTR.ENERG | Definuje spoustéci bod pro &itaé spotieby energie frekvenéniho ménice. 0
Hodnota je porovnana s hodnotou parametru 2908 SKUT.SPOTR.ENERG.
0.0...6553,5 MWh Megawatt hodiny. Kdyz je hodnota parametru nastavena na nulu, spousténije | 1 = 0,1 MWh
zablokovano.
2908 SKUT.SPOTR.ENERG | Definuje aktualni hodnotu pro &ita& spotfeby energie frekvenéniho ménige. |0
Kdyz je parametr 2907 SIGN.SPOTR.ENERG nastaven na nenulovou
hodnotu, spusti se ¢€ita¢. Kdyz aktualni hodnota &itace prekro€i hodnotu
definovanou parametrem 2907, zobrazi se na displeji informace o udrzbé.
0.0...6553,5 MWh Megawatthodiny. Parametr je resetovan nastavenim na nulu. 1=0,1 MWh
30 PORUCHOVE Programovatelné ochranné funkce
FUNKCE
3001 FUNKCE AI<MIN Voli, jak bude frekvenéni méni¢ reagovat, kdyz analogovy vstupni signal NEVYBRANO
poklesne pod nastaveny minimalni limit.
NEVYBRANO Ochrana je neaktivni. 0
PORUCHA Frekven&ni méni¢ prejde do poruchy Al1/ZTRATA REFERENCE Al2 a motor | 1
zastavi dobé&hem. Limit poruchy je definovan parametrem 3021/3022 Al1/
LIMIT POR. AI2 .
KONST. OT. 7 Frekvengni ménié generuje alarm Al1/ZTRATA REFERENCE AI2 a nastavi | 2

otagky na hodnotu definovanou parametrem 71208 KONST. OTACKY 7. Limit
alarmu je definovan paramatrem 3021/3022 AI1/LIMIT POR. Al2 .

VAROVANI! Zajistéte, aby bylo bezpe&né pokragovani provozu
A v pfipadé ztraty analogového vstupniho signalu.

Aktualni signaly a parametry
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Def, FbEq

POSLEDNI OT. Frekvenéni méni¢ generuje alarm Al1/ZTRATA REFERENCE Al2 a zmrazi |3
otacky, se kterymi frekvenéni ménic pracoval. Otacky jsou uréeny jako
pramérné otacky za pfedchozich 10 sekund. Limit alarmu je definovan
paramatrem 3021/3022 AI1/LIMIT POR. Al2 .

VAROVANI! Zajistéte, aby bylo bezpeéné pokragovani provozu
& v pfipadé ztraty analogového vstupniho signélu.

3002 POR.KOM. S PNLEM | Voli, jak bude frekvenéni méni¢ reagovat na preruSeni komunikace s ovla- PORUCHA

dacim panelem.

PORUCHA Frekvenéni ménié prejde do poruchy ZTRATA PANELU a motor zastavi 1
dobéhem.

KONST. OT. 7 Frekvenéni méni¢ generuje alarm ZTRATA PANELU a nastavi otacky na 2
otacky definované parametrem 7208 KONST. OTACKY 7.

VAROVANI! Zajistéte, aby bylo bezpeéné pokragovani provozu
A v pfipadé preruseni komunikace s panelem.

POSLEDNI OT. Frekvenéni méni¢ generuje alarm ZTRATA PANELU a zmrazi otacky, se 3
kterymi frekvenéni ménic¢ pracoval. Otacky jsou uréeny jako primeérné otacky
za predchozich 10 sekund.

VAROVANI! Zajistéte, aby bylo bezpeéné pokragovani provozu
A v pfipadé preruseni komunikace s panelem.

3003 EXTERNI PORUCHA 1 | Voli zdroj pro signal externi poruchy 1. NEVYBRANO
NEVYBRANO Neni zvolen 0
DI1 Externi indikace poruchy pfes digitalni vstup DI1. 1: Pfechod do poruchy 1

(EXTERNI PORUCHA 1). Motor zastavi dob&hem. 0: Neni externi porucha.

DI2 Viz vybér DI1. 2

DI3 Viz vybér DI1. 3

Di4 Viz vybér DI1. 4

DI5 Viz vybér DI1. 5

DI1(INV) Externi indikace poruchy pfes invertovany digitaini vstup DI1. 0: Pfechod do | -1
poruchy (EXTERNI PORUCHA 1). Motor zastavi dob&hem. 1: Neni externi
porucha.

DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2

DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3

DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4

DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5

3004 EXTERNI PORUCHA 2 | Voli interfejs pro signal externi poruchy 2. NEVYBRANO

Viz parametr 3003 EXTERNI PORUCHA 1.

3005 TEP. OCH. MOTORU | Voli, jak bude frekvenéni ménic reagovat, kdyz se zjisti pfekroCeni teploty PORUCHA

motoru.

NEVYBRANO Ochrana je neaktivni. 0

PORUCHA Frekvenéni ménié¢ prejde do poruchy PREHRATY MOT,, kdyZ teplota
prekro¢i 110 °C a bez napéti se zastavi.

VAROVANI Frekvenéni méni¢ generuje alarm PREHRATY MOT., kdy? teplota prekro&i | 2

90 °C.

Aktualni signaly a parametry
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3006 TEP.MOT-T KONST Definuje tepelnou ¢asovou konstantu pro tepelny model motoru, t.j. ¢as, za | 500
ktery teplota motoru dosahne 63 % jmenovité teploty se stalym zatizenim.
Pro tepelnou ochranu pozadavkd UL pro tfidu motord NEMA, pouzijte
pravidlo dané praxi: Tepelna ¢asova konstanta motoru = 35 - t6. t6 (v sekun-
dach) je specifikovana vyrobcem motoru jako ¢as, po ktery miize motor
bezpecéné pracovat se Sestinasobkem jmenovitého proudu.
Tepelna ¢asova konstanta pro vypinaci kfivku tfidy 10 je 350 s, pro vypinaci
kfivku tfidy 20 je 700 s a pro vypinaci kfivku tfidy 30 je 1050 s.
Zatizeni
motoru
t
Zvyseni tepl. : l
100% ¢ —-—--- - e
63%} - - - — - J
|
1 t
Par. 3006
256...9999 s Casova konstanta 1=1s
3007 ZAT. KR. MOTORU Definuje zatéZovaci kfivku spole&né s parametry 3008 ZAT. PRINUL. OTa | 100
3009 FREKV ODP. MISTA. Pokud je hodnota nastavena na 100 %, je
maximalni povolené zatizeni rovno hodnoté parametru 9906 JMEN. PROUD
MOT.
Zatézovaci kfivka by méla byt nastavena, kdyz se liSi teplota okoli od
jmenovité teploty.
[N ‘
150 L+ /= vystupni proud
I = jmenovity proud motoru
100 +- - - - — _ _
Par. 3007 /—
|
50 - [
Par. 3008 :
I f
Par. 3009
50....150 % Povolené trvalé zatizeni motoru v procentech jmenovitého proudu motoru 1=1%
3008 ZAT. PRINUL. OT Definuje zatéZovaci kfivku spole¢né s parametry 3007 ZAT. KR. MOTORU a | 70
3009 FREKV ODP. MISTA.
25....150 % Povolené trvalé zatizeni motoru pfi nulovych otackach v procentech 1=1%

jmenovitého proudu motoru

Aktualni signaly a parametry
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Index Nazev/vybér Def, FbEq

3009 FREKV ODP. MISTA | Definuje zaté&Zovaci kfivku spoleéné s parametry 3007 ZAT. KR. MOTORU a | 35
3008 ZAT. PRI NUL. OT.

Priklad: Vypinaci ¢asy tepelné ochrany, kdyz maji parametry 3006...3008
standardni hodnoty.

lo = Vystupni proud
Iy = Jmenovity proud motoru
fo = Vystupni frekvence

35 A loliy fark = Frekvence odpoj. mista A
' A = Vypinaci ¢as ¢
3.0 1 60s
2.5 7 90's
2.0 1
180 s
1.5 1 300 s
600 s
1.0 1 0
0.5 1
| folfark
0 : : . . ‘. : »
0 02 04 06 08 10 12
1...250 Hz Vystupni frekvence frekvenéniho ménice pfi zatizeni 100 % 1=1Hz
3010 FUNKCE BLOK. Voli, jak bude frekven&ni ménié¢ reagovat na blokovani motoru. Ochrana se | NEVYBRANO

aktivuje, kdyz je frekvenéni ménic provozovan v oblasti blokovani (viz nize
uvedeny obrazek) déle nez je doba nastavena parametrem 3072
BLOKOVANI - CAS.

S vektorovym fizenim Moment ( %) /

uzivatelem defin. limit = Proud (A)

2017 MAX MOMENT 1/

2018 MAX MOMENT 2/

(s pozitivnim a nega-

tivnim momentem) (.95 - uzivatelem
definovany limit

Se skalarnim fizenim
uzivatelem definov. limit =

2003 MAX PROUD . f
Par. 3011
ReZim fizeni je zvolen parametrem 9904 MOD RIZENI MOT.
NEVYBRANO Ochrana je neaktivni. 0
PORUCHA Frekvenéni méni¢ prejde do poruchy ZABLOKOVANY MOTOR a motor
zastavi dobéhem.
VAROVANI Frekvenéni méni¢ generuje alarm ZABLOKOVANY MOTOR. 2
3011 FREKVENCE BLOK. | Definuje limit frekvence pro funkci blokovani. Viz parametr 3070 FUNKCE 20
BLOK..
0,5...50,0 Hz Frekvence 1=0,1Hz
3012 BLOKOVANI - CAS Definuje &as pro funkci blokovani. Viz parametr 3070 FUNKCE BLOK.. 20
10...400 s Cas 1=1s

Aktualni signaly a parametry
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3013 FCE NiZKE ZATEZE

Popis
Voli, jak bude frekvenéni méni¢ reagovat na nizké zatizeni. Ochrana se
aktivuje, kdyz:

- moment motoru poklesne pod kfivku zvolenou parametrem 30715 NiZKA
ZAT-KRIVKA,

- je vystupni frekvence vy3Si o 10 % oproti jmenovité frekvenci motoru a

- vySe uvedené podminky plati déle, nez je doba nastavena parametrem
3014 MALA ZATEZ TIME.

Def, FbEq
NEVYBRANO

NEVYBRANO

Ochrana je neaktivni.

PORUCHA

Frekvenéni méni¢ prejde do poruchy MALA ZATEZ a motor zastavi
dob&hem.

Poznamka: Nastavte hodnotu parametru na PORUCHA pouze poprovedeni
ID béhu frekvenéniho ménice! Kdyz se zvoli PORUCHA, frekvenéni méni¢
mliZe generovat poruchu MALA ZATEZ b&hem ID béhu.

VAROVANI

Frekven&ni mé&ni¢ generuje alarm MALA ZATEZ.

3014 NIizZKA zAT. - CAS

Definuje €asovy limit pro funkci nizkého zatiZzeni. Viz parametr 3013 FCE
NiZKE ZATEZE.

10...400 s

Casovy limit

3015 NIiZKA ZAT-KRIVKA

Voli zatézovaci kfivku pro funkci nizkého zatizeni. Viz parametr 3073 FCE
NiZKE ZATEZE.
Twm = jmenovity moment motoru
Tw LN = jmenovita frekvence motoru (9907)

0,
(%)4 " 1ypy Kivek nizkého
80 zatizeni @

70 %

- 50 %

30 %

=]
\@

0 T T T T T f T T T T T :‘
UN 24 LN

f

1..5

Cislo zatézovaci kfivky

1=1

3016 ZTRATA FAZE

Voli, jak bude frekvenéni ménic reagovat, kdyz se ztrati faze napajeciho
napéti, t.j. pfi nadmérném zvinéni ss napéti.

PORUCHA

PORUCHA

Frekven&ni mé&ni¢ piejde do poruchy CHYBI JEDNA FAZE a motor zastavi
dobé&hem, kdyz zvinéni ss napéti pfekro¢i 14 % jmenovitého ss napéti.

LIMIT/VAROVANI

Vystupni proud frekvenéniho ménice je omezen a je vygenerovan alarm
ZTRATA VSTUPNI FAZE, kdyZ zvinéni ss napéti prekro&i 14 % jmenovitého
ss napéti.

Zde je zpozdéni 10 s mezi aktivaci alarmu a omezenim vystupniho proudu.
Proud je omezen dokud zvinéni neklesne pod minimalni limit, 0,3 - /4.

VAROVANI

Frekven&ni méni¢ generuje alarm ZTRATA VSTUPNI FAZE, pokud
stejnosmérné zvinéni pfekroci 14 % jmenovitého ss napéti.

Aktualni signaly a parametry
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Index Nazev/vybér

3017

ZEMNIi SPOJENI

Popis

Voli, jak bude frekvenéni méni¢ reagovat, kdyz se zjisti porucha zemniho
spojeni v motoru nebo u kabelu motoru.

Poznamka: Zména tohoto nastaveni parametrt se nedoporuduje.

201

Def, FbEq
POVOLENO

BLOKOVANO

Zadna &innost

0

POVOLENO

Frekvenéni méni¢ prejde do poruchy ZEMNi SPOJENI.

1

3018

FCE PORUCHA KOM.

Voli, jak bude frekvenéni ménic reagovat, kdyz se prerusi fieldbus komunikace.
Cas zpozdéni je definovan parametrem 3079 POR. KOM. - CAS.

NEVYBRANO

NEVYBRANO

Ochrana je neaktivni.

PORUCHA

Ochrana je aktivni. Frekvenéni méni¢ pfejde do poruchy PORUCHA
SERIOVE KOMUNIKACE a zastavi se.

KONST. OT. 7

Ochrana je aktivni. Frekvenéni méni¢ generuje alarm 10 KOMUN a nastavi
ota&ky na hodnotu definovanou parametrem 7208 KONST. OTACKY 7.

A

VAROVANI! Zajistéte, aby bylo bezpe&né pokradovani provozu
v pfipadé preruseni komunikace.

POSLEDNI OT.

Ochrana je aktivni. Frekvenéni méni¢ generuje alarm IO KOMUN a zmrazi
otacky, se kterymi frekvencni ménic pracoval. Otacky jsou uréeny jako
pramérné otacky za pfedchozich 10 sekund.

A

VAROVANI! Zajistéte, aby bylo bezpe&né pokragovani provozu
v pfipadé preruSeni komunikace.

3019

POR. KOM. - CAS

Definuje ¢as zpozdéni sledovani preruseni fieldbus komunikace. Viz
parametr 3078 FCE PORUCHA KOM..

0,0...60,0 s

Cas zpozdéni

1=0,1s

3021

LIMIT POR. Al1

Definuje poruchovou uroven pro analogovy vstup Al1. Pokud je parametr
3001 FUNKCE AI<MIN nastaven na PORUCHA, frekvenéni ménic¢ prejde do
poruchy ZTRATA REFERENCE Al1, kdyZ analogovy vstupni signal poklesne
pod nastavenou uroven.

Nenastavujte tento limit pod Uroven definovanou parametrem 73071
MINIMUM Al1.

0,0...100,0 %

Hodnota v procentech pro plny rozsah signalu

1=01%

3022

LIMIT POR. AI2

Definuje poruchovou uroven pro analogovy vstup Al2. Pokud je parametr
3001 FUNKCE AI<MIN nastaven na PORUCHA, frekvenéni ménic¢ pfejde do
poruchy ZTRATA REFERENCE Al2, kdyZ analogovy vstupni signal poklesne
pod nastavenou uroven.

Nenastavujte tento limit pod uroven definovanou parametrem 71304
MINIMUM Al2.

0,0...100,0 %

Hodnota v procentech pro plny rozsah signalu

1=0,1%

Aktualni signaly a parametry
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Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
3023 CHYBA KABELAZE Voli, jak bude frekvenéni ménic reagovat, kdyz se zjisti nespravné pfipojeni | POVOLENO
napajeni nebo pfipojeni kabelu motoru (t.j. pfivodni napajeci kabel je
pfipojen k pfipojce motoru frekven&niho ménice).
Poznamka: Zména tohoto nastaveni parametrl se v normalnim provozu
nedoporucuje. Ochrana se vypne pouze u napajecich systému v zapojeni do
trojuhelniku v rohu uzemnéném a u velmi dlouhych kabel.
BLOKOVANO Z&dna &innost 0
POVOLENO Frekven&ni ménié prejde do poruchy VYSTUPNI PRIPOJENI. 1
31 AUTOMATICKY Automatické resetovani poruchy. Automaticky reset je mozny pouze pro
RESET urcité typy poruch a pokud je funkce automatického resetu aktivovana pro
tento typ poruchy.
3101 POCET POKUSU Definuje pocet automatickych resetli poruch, které frekvenéni ménic provede | 0
b&hem &asu definovaného parametrem 3702 DOBA POKUSU.
Kdyz pocet automatickych resett prekroéi nastaveny pocet (béhem zkuSebni
doby), zastavi frekvenéni méni¢ dal$i automatické resety a zlistane
zastaven. Frekvenéni méni¢ musi byt resetovan z ovladaciho panelu nebo ze
zdroje zvoleného parametrem 1604 VYBER RESETU POR.
Priklad: Béhem zkuSebni doby definované parametrem 3702 vznikly tfi
chyby. Posledni porucha je resetovana pouze, kdyz je pocet definovany
parametrem 3707 nastaven na 3 nebo vice.
ZkuSebni doba
1 N t x = Automaticky reset
X X—X >
0...5 Pocet automatickych resetu 1=1
3102 DOBA POKUSU Definuje €as pro funkci automatického resetovani poruch. Viz parametr 3707 | 30
POCET POKUSU.
1,0...600,0 s Cas 1=01s
3103 CAS ZPOZDENI Definuje &as po ktery frekvenéni méni¢ &eka po poruse pred provedenim 0
automatického resetu. Viz parametr 3707 POCET POKUSU. Kdy? je as
zpozdéni nastaven na nulu, frekvenéni ménic resetuje okamzité.
0,0...120,0 s Cas 1=0,1s
3104 AUT.RES- Aktivuje/deaktivuje automaticky reset pro poruchu pfekro¢eni proudu. BLOKOVANO
NADPROUD Automaticky resetuje poruchu (NADPROUD) po zpoZdéni nastaveném
parametrem 3703 CAS ZPOZDENI.
BLOKOVANO Neaktivni 0
POVOLENO Aktivni 1
3105 AUT.RES-PREPETI | Aktivuje/deaktivuje automaticky reset pro poruchu prepéti ve ss meziobvodu. | BLOKOVANO
Automaticky resetuje poruchu (STEINOSMERNE PREPETI) po zpozdéni
nastaveném parametrem 3703 CAS ZPOZDENI.
BLOKOVANO Neaktivni 0
POVOLENO Aktivni 1
3106 AUT.RES-PODPETI | Aktivuje/deaktivuje automaticky reset pro poruchu podpéti ve ss BLOKOVANO
meziobvodu. Automaticky resetuje poruchu (STEJNOSMERNE PODPETI)
po zpozdéni nastaveném parametrem 3703 CAS ZPOZDENI.
BLOKOVANO Neaktivni 0
POVOLENO Aktivni

Aktualni signaly a parametry




203

Parametry - Gplny popis
Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq

3107 AUT.RES-AI<MIN Aktivuje/deaktivuje automaticky reset pro poruchu AI<MIN (analogovy BLOKOVANO
vstupni signal pod povolenou minimalni Urovni). Automaticky resetuje
poruchu po zpoZdéni nastaveném parametrem 3703 CAS ZPOZDENI.

BLOKOVANO Neaktivni 0
POVOLENO Aktivni 1
A VAROVANI! Frekvenéni méni& mize restartovat i po del$im
zastaveni, kdyZ se obnovi analogovy vstupni signal. Zajistéte, aby
pouziti této funkce nezpusobilo vznik nebezpedi.
3108 AUT.RES-EXT.POR Aktivuje/deaktivuje automatic reset pro EXTERNI PORUCHA 1/2. BLOKOVANO

Automaticky resetuje poruchu po zpozdéni nastaveném parametrem 3103

CAS ZPOZDENI.
BLOKOVANO Neaktivni 0
POVOLENO Aktivni 1

Aktualni signaly a parametry
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32 SUPERVIZE Signal supervize. Stav supervize mize byt monitorovan pomoci relé nebo
tranzistorovych vystupt. Viz skupina parametri 14 RELEOVE VYSTUPY a
18 FREK VST&TRAN VYST.

Aktualni signaly a parametry
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Index Nazev/vybér Def, FbEq

3201 SUPERV 1 PARAM Voli prvni supervizovany signal. Limity supervize jsou definovany parametry | 103
3202 SUPERV 1 LIM DOL a 3203 SUPERV 1 LIM HOR.

Pfiklad 1: KdyZ je 3202 SUPERYV 1 LIM DOL < 3203 SUPERV 1 LIM HOR

Pfipad A = hodnota 7401 RELEOVY VYSTUP 1 je nastavena na SUPERV.1
NAD. Relé se zapina, kdyz hodnota signalu zvoleného pomoci 3201
SUPERV 1 PARAM prekroci limit supervize definovany pomoci 3203
SUPERV 1 LIM HOR. Relé zustava aktivni, dokud supervizovana hodnota
nepoklesne pod dolni limit definovany pomoci 3202 SUPERV 1 LIM DOL.
Case B = hodnota7407 RELEOVY VYSTUP 1 je nastavena na SUPERV. 1
POD. Relé se zapina, kdyz hodnota signalu zvoleného pomoci 3201
SUPERV 1 PARAM poklesne pod limit supervize definovany pomoci 3202
SUPERV 1 LIM DOL. Relé zUstava aktivni, dokud supervizovana hodnota
nepfekro€i horni limit definovany pomoci 3203 SUPERV 1 LIM HOR.

Hodnoty parametrd supervize

HI (par. 3203)
LO (par. 3202)

Pfipad A
Sepnuti (1) -
t
0 >
Pfipad B b
. | | | | | |
Sepnuti (1) T—‘
t
S I S O

Piiklad 2: Kdyz je 3202 SUPERV 1 LIM DOL > 3203 SUPERV 1 LIM HOR

Dolni limit 3203 SUPERV 1 LIM HOR zUstava aktivni, dokud supervizovany
signal neprekroci vyssi limit 3202 SUPERV 1 LIM DOL, tim jej ucini aktivnim
limitem. Novy limit zlstava aktivni, dokud supervizovany signal nepoklesne
pod dolni limit 3203 SUPERYV 1 LIM HOR, tim jej u€ini aktivnim.

Pfipad A = hodnota7407 RELEOVY VYSTUP 1 je nastavena na SUPERV.1
NAD. Relé je pod proudem jakmile supervizovany signal pfekro€i aktivni limit.

Pfipad B = hodnota7407 RELEOVY VYSTUP 1 je nastavena na SUPERV.1
POD. Relé je bez proudu jakmile supervizovany signal poklesne pod aktivni
limit.
Hodnota parametru supervize Aktivni limit
A
LO (par. 3202)
HI (par. 3203)+

¥V~

Pfipad A o
Sepnuti (1) -
0

\J

Pfipad B | 1 1 ! | 1
|
Sepnuti (1) T—l
S I I Y
0, x...x Index parametru ve skupin& 071 PROVOZN/ DATA. Tzn. 102 = 0102 OTACKY | 1 = 1
0 = nevybrano.
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Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
3202 SUPERV 1LIM DOL | Definuje dolni limit pro prvni supervizovany signal zvoleny parametrem 3207 | -
SUPERV 1 PARAM. Supervize se aktivuje, kdyz je hodnota pod limitem.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3201. -
3203 SUPERV 1 LIM HOR | Definuje horni limit pro prvni supervizovany signal zvoleny parametrem 3207 | -
SUPERYV 1 PARAM. Supervize se aktivuje, kdyZ je hodnota nad limitem.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3201. -
3204 SUPERV 2 PARAM Voli druhy supervizovany signal. Limity supervize jsou definovany parametry | 104
3205 SUPERV 2 LIM DOL a 3206 SUPERV 2 LIM HOR. Viz parametr 3201
SUPERV 1 PARAM.
X...X Index parametru ve skuping 07 PROVOZNI DATA. Tzn. 102 = 0102 1=1
3205 SUPERV 2 LIM DOL | Definuje dolIni limit pro druhy supervizovany signal zvoleny parametrem 3204 | -
SUPERV 2 PARAM. Supervize se aktivuje, kdyz je hodnota pod limitem.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3204. -
3206 SUPERV 2 LIM HOR | Definuje horni limit pro druhy supervizovany signal zvoleny parametrem -
3204 SUPERV 2 PARAM. Supervize se aktivuje, kdyz je hodnota nad
limitem.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3204. -
3207 SUPERV 3 PARAM Voli tfeti supervizovany signal. Limity supervize jsou definovany parametry | 105
3208 SUPERV 3 LIM DOL a 3209 SUPERYV 3 LIM HOR. Viz parametr 3201
SUPERV 1 PARAM.
X...X Index parametru ve skuping 07 PROVOZNI DATA. Tzn. 102 = 0102 1=1
3208 SUPERV 3 LIM DOL | Definuje dolni limit pro tfeti supervizovany signal zvoleny parametrem 3207 | -
SUPERYV 3 PARAM. Supervize se aktivuje, kdyZ je hodnota pod limitem.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3207. -
3209 SUPERV 3 LIM HOR | Definuje horni limit pro tfeti supervizovany signal zvoleny parametrem 3207 | -
SUPERV 3 PARAM. Supervize se aktivuje, kdyz je hodnota nad limitem.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3207. -
33 INFORMACE Verze sady firemniho softwaru, testovaci datum atd.
3301 VERZE FIREM. SW Zobrazi verzi sady firemniho softwaru (programu).
0.0000...FFFF (hex) | Tzn.241A
3302 VERZE SOFTWARU | Zobrazi verzi zavedené sady. v zavislosti
na typu
0x2001...0x20FF 0x2001 = ACS350-0x (Eur GMD)
(hex)
3303 DATUM TESTOVANI | Zobrazi testovaci datum. 00.00
Hodnota data ve formatu YY.WW (rok, tyden)
3304 JMEN.HOD.MENICE | Zobrazi jmenovité hodnoty proudu a napéti frekvenéniho ménice. 0x0000

0x0000...0xFFFF
(hex)

Hodnota ve formatu XXXY:

XXX = Jmenovity proud frekvenéniho ménie v ampérech. “A” oznaduje
desetinnou te€ku. Napfiklad XXX je 8A8, jmenovity proud je 8,8 A.

Y = Jmenovité napéti frekvenéniho ménice:

1 = jednofazové 200 ... 240 V

2 = tfifazové 200...240 V
4 = tfifazové 380...480 V

Aktualni signaly a parametry
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Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
34 ZOBRAZ. NA PANELU | Vybér aktualnich signalli pro zobrazeni na panelu
3401 PARAMETR 1 Voli prvni signal pro zobrazeni na ovladacim panelu v rezimu zobrazeni. 103
3404 3405
0137 ~—__[c &
“~15% .
0138 » 2.7 A Asistent panel
L »17.3 %
0139 — L LIE 1 [HEHIT |
0, 101...172 Index parametru ve skuping 07 PROVOZNI DATA. Tzn. 102 = 0102 1=1
OTACKY. Pokud je hodnota nastavena na 0, nezvoli se Zadny signal.
3402 MIN PARAMETRU 1 Definuje minimalni hodnotu pro signél zvoleny parametrem 3401 -
PARAMETR 1.
Zobraz. A
hodnota
3407 - |
|
3406 - |
| _ Zdrojovéa hodnota
T T -
3402 3403
Poznamka: Parametr se neuplatni, kdyZ je parametr 3404 FORMAT PAR. 1
nastaven na PRIMO.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3401. -
3403 MAX PARAMETRU 1 | Definuje maximalni hodnotu pro signal zvoleny parametrem 3401 -
PARAMETR 1. Viz obrazek u parametru 3402 MIN PARAMETRU 1.
Poznamka: Parametr se neuplatni, kdyZ je parametr 3404 FORMAT PAR. 1
nastaven na PRIMO.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3401. -
3404 FORMAT PAR. 1 Definuje format pro zobrazeny signal (zvoleny parametrem 3407 PRIMO
PARAMETR 1).
+/-0 Hodnota se znaménkem/bez znaménka. Jednotka je zvolena parametrem 0
+-00 3405 JEDNOTKA PAR 1. 1
+1-0,00 Priklad PI (3.14159): 2
3404 hodnota Zobrazeni Rozsah
+/-
0,000 +/-0 +3 -32768...+32767 3
+0 +/-0.0 +3.1 4
+0,0 +/-0.00 +3.14 5
+0.00 +/-0.000 +3.142 6
’ +0 3 0....65535
+0,000 0.0 3.1 7
+0.00 3.14
+0.000 3.142
BARGRAF Sloupcovy graf
PRIME ZOBR. PFima hodnota. Umisténi desetinné te¢ky a jednotek méfeni stejné jako

u zdrojového signalu.
Poznamka: Parametry 3402, 3403 a 3405...3407 se neuplatni.
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Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
3405 JEDNOTKA PAR. 1 Voli jednotku pro zobrazeny signal zvoleny parametrem 3407 PARAMETR 1.| Hz

Poznémka:vlf’arametr se neuplatni, kdyZ je parametr 3404 FORMAT PAR. 1

nastaven PRIMO.

Poznamka: Volba jednotek nekonvertuje hodnoty.
BEZ JEDNOTKY Nezvolena zadna jednotka 0
A amper 1
Vv volt 2
Hz hertz 3
% procento 4
s sekunda 5
h hodina 6
ot./min nebo rpm otacky za minutu 7
kh kilohodina 8
°C stupen Celsia 9
Ib ft libra na stopu 10
mA miliamper 11
mV milivolt 12
kW kilowatt 13
w watt 14
kWh kilowatthodina 15
°F stupen Fahrenheita 16
hp koriska sila 17
MWh megawatthodina 18
m/s metr za sekundu 19
m3/h kubicky metr za hodinu 20
dm3/s kubicky decimetr za sekundu 21
bar bar 22
kPa kilopascal 23
GPM galon za minutu 24
PSI libra na Ctverecni palec 25
CFM kubicka stopa za minutu 26
ft stopa 27
MGD milion galond za den 28
inHg palec rtutového sloupce 29
FPM stopa za minutu 30
kb/s kilobyt za sekundu 31
kHz kilohertz 32
Ohm ohm 33
ppm pulz za minutu 34
pps pulz za sekundu 35
I/'s litr za sekundu 36

Aktualni signaly a parametry
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Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
I/min litr za minutu 37
I/h litr za hodinu 38
m3/s kubicky metr za sekundu 39
m3/m kubicky metr za minutu 40
kgls kilogram za sekundu 41
kg/m kilogram za minutu 42
kg/h kilogram za hodinu 43
mbar milibar 44
Pa pascal 45
GPS galon za sekundu 46
gal/s galon za sekundu 47
gal/m galon za minutu 48
gal/h galon za hodinu 49
ft3/s kubicka stopa za sekundu 50
ft3/m kubicka stopa za minutu 51
ft3/h kubicka stopa za hodinu 52
Ib/s libra za sekundu 53
Ib/m libra za minutu 54
Ib/h libra za hodinu 55
FPS stopa za sekundu 56
ft/s stopa za sekundu 57
inH20 palec vodniho sloupce 58
in wg palec vodniho sloupce 59
ft wg stopa vodniho sloupce 60
Ibsi libra na ¢tvere¢ni palec 61
ms milisekunda 62
Mrev milion otacek 63
d den 64
inWC palec vodniho sloupce 65
m/min metr za minutu 66
Nm Newtonmetr 67

Yoref reference v procentech 117
Y%act aktualni hodnota v procentech 118
%dev odchylka v procentech 119
% LD zatizeni v procentech 120
% SP nastaveni v procentech 121
%FBK zpétnovazebni signal v procentech 122
lout vystupni proud (v procentech) 123
Vout vystupni napéti 124
Fout vystupni frekvence 125
Tout vystupni moment 126
Vdc ss napéti 127
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Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
3406 MIN VYSTUPU 1 Nastavuje minimalni zobrazenou hodnotu pro signal zvoleny parametrem -
3401 PARAMETR 1. Viz parametr 3402 MIN PARAMETRU 1.
Poznamka: Parametr se neuplatni, kdyZ je parametr 3404 FORMAT PAR. 1
nastaven PRIMO.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3401. -
3407 MAX VYSTUPU 1 Nastavuje maximalni zobrazenou hodnotu pro signal zvoleny parametrem -
3401 PARAMETR 1. Viz parametr 3402 MIN PARAMETRU 1.
Poznamka: Parametr se neuplatni, kdyZ je parametr 3404 FORMAT PAR. 1
nastaven PRIMO.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3401. -
3408 PARAMETR 2 Voli druhy signal pro zobrazeni na ovladacim panelu v rezimu zobrazeni. Viz | 104
parametr 3407 PARAMETR 1.
0, 101...172 Index parametru ve skupiné 071 PROVOZN/ DATA. Tzn. 102 = 0102 1=1
OTACKY. Pokud je hodnota nastavena na 0, nezvoli se Zadny signal.
3409 MIN PARAMETRU 2 | Definuje minimalni hodnotu pro signal zvoleny parametrem 3408 -
PARAMETR 2. Viz parametr 3402 MIN PARAMETRU 1.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3408. -
3410 MAX PARAMETRU 2 | Definuje maximalni hodnotu pro signél zvoleny parametrem 3408 -
PARAMETR 2. Viz par 3402 MIN PARAMETRU 1.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3408. -
3411 FORMAT PAR. 2 Definuje format pro zobrazeny signal zvoleny parametrem 3408 PARAMETR | PRIMO
2.
Viz parametr 3404 FORMAT PAR. 1. -
3412 JEDNOTKA PAR. 2 Voli jednotku pro zobrazeny signal zvoleny parametrem 3408 PARAMETR 2.| -
Viz parametr 3405 JEDNOTKA PAR. 1. -
3413 MIN VYSTUPU 2 Nastavuje minimalni zobrazenou hodnotu pro signal zvoleny parametrem -
3408 PARAMETR 2. Viz parametr 3402 MIN PARAMETRU 1.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3408. -
3414 MAX VYSTUPU 2 Nastavuje maximalni zobrazenou hodnotu pro signal zvoleny parametrem -
3408 PARAMETR 2. Viz parametr 3402 MIN PARAMETRU 1.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3408. -
3415 PARAMETR 3 Voli tfeti signal pro zobrazeni na ovladacim panelu v rezimu zobrazeni. Viz | 105
par 3401 PARAMETR 1.
0,101...172 Index parametru ve skuping 07 PROVOZNI DATA. Tzn. 102 = 0102 1=1
OTACKY. Pokud je hodnota nastavena na 0, nezvoli se Zadny signal.
3416 MIN PARAMETRU 3 | Definuje minimalni hodnotu pro signal zvoleny parametrem 3415. Viz -
parametr 3402 MIN PARAMETRU 1.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3475 SIGNAL 3 PARAM. | -
3417 MAX PARAMETRU 3 | Definuje maximalni hodnotu pro signél zvoleny parametrem 3415 -
PARAMETR 3. Viz parametr 3402 MIN PARAMETRU 1.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3475 PARAMETR 3. -
3418 FORMAT PAR. 3 Definuje format pro zobrazeny signal zvoleny parametrem 3415 PARAMETR | PRIMO
3.
Viz parametr 3404 FORMAT PAR. 1. -
3419 JEDNOTKA PAR. 3 Voli jednotku pro zobrazeny signal zvoleny parametrem 3475 PARAMETR 3.| -
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Viz parametr 3405 JEDNOTKA PAR. 1.

3420 MIN VYSTUPU 3

Nastavuje minimalni zobrazenou hodnotu pro signal zvoleny parametrem
3415 PARAMETR 3. Viz parametr 3402 MIN PARAMETRU 1.

X...X

Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3475 PARAMETR 3.

3421 MAXVYSTUPU 3

Nastavuje maximalni zobrazenou hodnotu pro signal zvoleny parametrem
3415 PARAMETR 3. Viz parametr 3402 MIN PARAMETRU 1.

X...X

Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3415.

35 MERENIi TEPL
MOTORU

Méreni teploty motoru. Viz odstavec Teplota motoru mérena pres standardni
V/V na strané 124.

3501 TYP CIDLA

Aktivuje funkci méfeni teploty motoru a voli typ senzoru. Viz také skupina
parametrt 175 ANALOGOVE VYSTUPY.

ZADNE
CIDLO

ZADNE CIDLO

Funkce je neaktivni.

1 x PT100

Funkce je aktivni. Teplota je méfena pomoci jednoho Pt 100 senzoru.
Analogovy vystup AO dodava konstantni proud pfes senzor. Odpor senzoru
se zvySuje se zvySovanim teploty motoru stejné jako napéti na senzoru.
Funkce méfeni teploty ¢te napéti pfes analogovy vstup Al1/2 a konvertuje jej
na stupné.

2x PT100

Funkce je aktivni. Teplota je méfena pomoci dvou Pt 100 senzor(. Viz vybér
1 x PT100.

3 xPT100

Funkce je aktivni. Teplota je méfena pomoci tfi Pt 100 senzor(. Viz vybér
1 x PT100.

PTC

Funkce je aktivni. Teplota je sledovana pomoci PTC senzoru. Analogovy
vystup AO dodava konstantni proud pfes senzor. Odpor senzoru se rychle
zvySuje se zvySenim teploty motoru nad referenéni teplotu PTC (Tref) a
stejné tak se zvysuje i napéti na rezistoru. Funkce méreni teploty ¢te napéti
pres analogovy vstup Al1/2 a pfevadi je na ohmy. NiZe uvedeny obrazek ukazuje
typické hodnoty odporu u PTC senzoru jako funkci provozni teploty motoru.

Ohm
4000

1330

Odpor
0...1,5 kohm
> 4 kohm

Teplota
Normalni
Nadmérna

550

100

TERMISTOR(0)

Funkce je aktivni. Teplota motoru je monitorovana pomoci PTC senzoru (viz
vybér PTC) pfipojeného do frekvenéniho ménice pfes normalné sepnuté
termistorové relé pfipojené k digitalnimu vstupu. 0 = pfekro€eni teploty
motoru.

TERMISTOR(1)

Funkce je aktivni. Teplota motoru je monitorovana pomoci PTC senzoru (viz
vybér PTC) pfipojeného do frekvenéniho ménice pfes normalné rozepnuté
termistorové relé pfipojené k digitalnimu vstupu. 1 = pfekro&eni teploty
motoru.

3502 VYBER VSTUPU

Voli zdroj signalu pro méfeni teploty motoru.

Al

Aktualni signaly a parametry
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Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
Al1 Analogovy vstup Al1. Pouzit, kdyz je senzor PT100 nebo PTC vybran pro 1
méfeni teploty.
Al2 Analogovy vstup Al2. PouZit, kdyZ je senzor PT100 nebo PTC vybran pro 2
méfeni teploty.
DI1 Digitalni vstup DI1. Pouzit, kdyZ je hodnota parametru 3507 TYP CIDLA 3
nastavena na THERMI(0)/(1).
DiI2 Digitalni vstup DI2. Pouzit, kdyZ je hodnota parametru 3507 TYP CIDLA 4
nastavena na THERMI(0)/(1).
DI3 Digitalni vstup DI3. Pouzit, kdyZ je hodnota parametru 3507 TYP CIDLA 5
nastavena na THERMI(0)/(1).
Di4 Digitalni vstup DI4. Pouzit, kdyZ je hodnota parametru 3507 TYP CIDLA 6
nastavena na THERMI(0)/(1).
DI5 Digitalni vstup DI5. Pouzit, kdyZ je hodnota parametru 3507 TYP CIDLA 7
nastavena na THERMI(0)/(1).
3503 LIMIT ALARMU Definuje limit alarmu pro méfeni teploty motoru. Indikace alarm MOTOR 0
NADTEMP se objevi pfi pfekro¢eni limitu. Kdyz je hodnota parametru 35071
TYP CIDLA nastavena na THERMI(0)/(1): 1 = alarm.
X...X Limit alarmu -
3504 LIMIT PORUCHY Definuje limit pfechodu do poruchy pro méfeni teploty motoru. Frekvenéni 0
ménié prejde do poruchy PREHRATY MOT.P pfi prekrogeni limitu. Kdyz je
hodnota parametru 3507 TYP CIDLA nastavena na THERMI(0)/(1): 1 =
porucha.
X...X Limit poruchy -
3505 AO BUZENI Povoluje proudovy vystup z analogového vystupu AO. Nastaveni parametru | NEPOVO-
je nadfazeno nastaveni skupiny parametrd 15 ANALOGOVE VYSTUPY. LENO
S PTC je vystupni proud 1,6 mA.
S Pt 100 je vystupni proud 9,1 mA.
BLOKOVANO Blokovano 0
POVOLENO Povoleno 1
36 FUNKCE CASOVANi Casovade 1az4 a signal prodlouzeni pulzu. Viz odstavec Casované funkce
na strané 1317.
3601 POVOL. CASOVACE | Voli zdroj pro signal povoleni éasované funkce. NEVYBRANO
NEVYBRANO Casované funkce nejsou zvoleny 0
DI1 Digitalni vstup DI. Casovana funkce povolena pii nabézné hrané DI1. 1
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
AKTIVNI Casovana funkce je vzdy povolena. 7
DI1(INV) Invertovany digitalni vstup DI1. Casovana funkce povolena pfi sestupné -1
hrané DI1.
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
3602 CAS POCATKU 1 Definuje denni &as pogatku 1. Cas miZe byt zménén v kroku 2 sekund. 00:00:00
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00:00:00...23:59:58 hodiny:minuty:sekundy. Pfiklad: Kdyz je hodnota parametrd nastavena na
07:00:00, ¢asovana funkce je aktivovana v 7:00 (7 a.m).

3603 CAS UKONCENI 1 Definuje denni &as ukon&eni 1. Cas miiZe byt zmé&nén v kroku 2 sekund. 00:00:00

00:00:00...23:59:58 hodiny:minuty:sekundy. Pfiklad: Kdyz je hodnota parametrd nastavena na
18:00:00, ¢asovana funkce je deaktivovana v 18:00 (6 p.m).

3604 DEN POCATKU 1 Definuje podateéni den 1. PONDELI
PONDELI o 1
UTERY Pfiklad: Kdyz je hodnota parametr( nastavena na PONDELI, ¢asovana 2

. funkce 1 je aktivni od pondéIni pllnoci (00:00:00).
STREDA 3
CTVRTEK 4
PATEK 5
SOBOTA 6
NEDELE 7

3605 DEN UKONCENI 1 Definuje den ukongeni 1. PONDELI

Viz parametr 3604. Pokud je parametr nastaven na FRIDAY, ¢asovana funkce 1 je deaktivovana
v patek o pulnoci (23:59:58).
3606 CAS POCATKU 2 Viz parametr 3602 CAS POCATKU 1.
Viz parametr 3602 CAS POCATKU 1.
3607 CAS UKONCENI 2 Viz parametr 3603 CAS UKONCENI 1.
Viz parametr 3603 CAS UKONCENI 1.
3608 DEN POCATKU 2 Viz parametr 3604 DEN POCATKU 1.
Viz parametr 3604 DEN POCATKU 1.
3609 DEN UKONCENI 2 Viz parametr 3605 DEN UKONCENI 1.
Viz parametr 3605 DEN UKONCENI 1.
3610 CAS POCATKU 3 Viz parametr 3602 CAS POCATKU 1.
Viz parametr 3602 CAS POCATKU 1.
3611 CAS UKONCENI 3 Viz parametr 3603 CAS UKONCENI 1.
Viz parametr 3603 CAS UKONCENI 1.
3612 DEN POCATKU 3 Viz parametr 3604 DEN POCATKU 1.
Viz parametr 3604 DEN POCATKU 1.
3613 DEN UKONCENI 3 Viz parametr 3605 DEN UKONCENI 1.
Viz parametr 3605 DEN UKONCENI 1.
3614 CAS POCATKU 4 Viz parametr 3602 CAS POCATKU 1.
Viz parametr 3602 CAS POCATKU 1.
3615 CAS UKONCENI 4 Viz parametr 3603 CAS UKONCENI 1.
Viz parametr 3603 CAS UKONCENI 1.
3616 DEN POCATKU 4 Viz parametr 3604 DEN POCATKU 1.
Viz parametr 3604 DEN POCATKU 1.
3617 DEN UKONCENI 4 Viz parametr 3605 DEN UKONCENI 1.

Viz parametr 3605 DEN UKONCENI 1.
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Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
3622 VYB.PRODL.PULSU | Voli zdroj aktivace signalu prodlouZeni pulzu (booster). NEVYBRANO
NEVYBRANO Bez aktivace signalu prodlouzeni pulzu 0
DI1 Digitalni vstup DI1. 1 = aktivni, 0 = neaktivni. 1
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
DI1(INV) Invertovany digitalni vstup DI1. 0 = aktivni, 1 = neaktivni. -1
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
3623 CAS PRODL.PULSU | Definuje &as, za ktery je prodlouZeni pulzu deaktivovano, kdyZ se vypne 00:00:00
aktivaéni signal prodlouzeni pulzu.
00:00:00...23:59:58 hodiny:minuty:sekundy
PFl’kIag: Pokud je parametr 3622 VYB.PRODL.PULSU nastaven na DI1 a
3623 CAS PRODL.PULSU je nastaven na 01:30:00, bude prodlouZeni pulzu
aktivni po dobu 1 hodiny a 30 minut po deaktivaci digitalniho vstupu DI.
1
\
Prodlouzeni — ‘ —
je aktivni J_ |
DI < -
| Doba prodlouieﬂi pulzu
3626 ZDROJ CAS.SPIN.1 | Voli asovace pro ZDROJ CAS.SPIN 1. Casované funkce mohou obsahovat | NEVYBRANO
0...4 Casovace a prodlouzeni impulzu.
NEVYBRANO Neni zvolen zadny Casovacd 0
T1 Casova perioda 1 1
T2 Casova perioda 2 2
T1+T2 Casové periody 1 a 2 3
T3 Casova perioda 3 4
T1+T3 Casové periody 1a 3 5
T2+T3 Casové periody 2 a 3 6
T1+T2+T3 Casové periody 1,2 a 3 7
T4 Casova perioda 4 8
T1+T4 Casové periody 1 a 4 9
T2+T4 Casové periody 2 a 4 10
T1+T2+T4 Casové periody 1,2 a 4 11
T3+T4 Casové periody 4 a 3 12
T1+T3+T4 Casové periody 1,3 a 4 13
T2+T3+T4 Casové periody 2, 3 a 4 14
T1+T2+T3+T4 Casové periody 1,2,3a4 15

Aktualni signaly a parametry
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Index Nazev/vybér Def, FbEq
PRODL. PULSU Prodlouzeni pulzu 16
T1+B Prodlouzeni pulzu a ¢asova perioda 1 17
T2+B Prodlouzeni pulzu a ¢asova perioda 2 18
T1+T2+B Prodlouzeni pulzu a €asové periody 1 a 2 19
T3+B Prodlouzeni pulzu a ¢asova perioda 3 20
T1+T3+B Prodlouzeni pulzu a ¢asové periody 1 a 3 21
T2+T3+B Prodlouzeni pulzu a ¢asové periody 2 a 3 22
T1+T2+T3+B Prodlouzeni pulzu a ¢asové periody 1,2 a 3 23
T4+B Prodlouzeni pulzu a ¢asova perioda 4 24
T1+T4+B Prodlouzeni pulzu a €asové periody 1 a 4 25
T2+T4+B Prodlouzeni pulzu a ¢asové periody 2 a 4 26
T1+T2+T4+B Prodlouzeni pulzu a ¢asové periody 1,2 a 4 27
T3+T4+B Prodlouzeni pulzu a ¢asové periody 3 a 4 28
T1+T3+T4+B Prodlouzeni pulzu a ¢asové periody 1, 3 a 4 29
T2+T3+T4+B Prodlouzeni pulzu a ¢asové periody 2, 3 a 4 30
T1+2+3+4+B Prodlouzeni pulzu a ¢asové periody 1, 2, 3 a 4 31

3627 ZDROJ CAS.SPIN.2 | Viz parametr 3626 ZDROJ CAS.SPIN.1.
Viz parametr 3626 ZDROJ CAS.SPIN.1.
3628 ZDROJ CAS.SPIN.3 | Viz parametr 3626 ZDROJ CAS.SPIN.1.
Viz parametr 3626 ZDROJ CAS.SPIN.1.
3629 ZDROJ CAS.SPIN.4 | Viz parametr 3626 ZDROJ CAS.SPIN.1.
Viz parametr 3626 ZDROJ CAS.SPIN.1.

40 PROCES NAST. PID 1| Procesni PID (PID1) regulace - sada parametru 1. Viz odstavec PID
regulator na strané 120.

4001 ZESILENI Definuje zesileni pro procesni PID regulator. VétSi zesileni mize zpUsobit 1
oscilace otacek.

0,1...100,0 Zesileni. Pokud je hodnota nastavena na 0,1, méni se vystup PID regulatoru | 1 = 0,1
0,1-krat oproti chybové odchylce. Pokud je hodnota nastavena na 100, méni
se vystup PID regulatoru stokrat oproti chybové odchyice.

4002 INTEGRACNI CAS Definuje integracni ¢as pro procesni PID1 regulator. Integracni ¢as definuje | 60
&as za jaky se zmé&ni vystup regulatoru pfi konstantni chybové odchylce. Cim
kratSi je integracéni €as, tim rychleji je korigovana plynula chybovéa odchylka.
PFilis kratky integracni €as Cini regulaci nestabilni.

1 / A\ A = odchylka
B - - B = skok chybové odchylky
C = vystup regulatoru se zesil. = 1
D = vystup regulatoru se zesil. = 10

D (4001 =10) |
C (4001 = 1) |

—

0,0...3600,0 s Integracéni ¢as. Kdyz je hodnota parametru nastavena na nulu, integrace 1=01s
(I-¢ast PID regulatoru) je zablokovana.

Aktualni signaly a parametry
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4003

DERIVACNI CAS

Popis
Definuje derivacni ¢as pro procesni PID regulator. Derivacni ¢innost podpofi
vystup regulatoru, kdyz se méni chybova odchylka. Cim delSi je derivacni
Cas, tim vice je zesilena vystupni hodnota regulatoru béhem zmény. Kdyz je
derivagni ¢as nastaven na nulu, pracuje regulator jako PI regulator, jinak jako
PID regulator.
Derivace ¢&ini regulaci vice citlivou na poruchy.
Derivace je filtrovana 1pélovym filtrem. Casova konstanta filtru je definovana
parametrem 4004 FILTR PID DER..

Odch. Procesni chybovéa odchylka

L v

0 %

> f
, |
PID vystup D-sloZka vystupu regulatoru

Zesileni '
4001

~+— 4003 —

Def, FbEq
0

0,0...10,0 s

Derivacni ¢as. Kdyz je hodnota parametru nastavena na nulu, je
zablokovana derivacni ¢ast PID regulatoru.

1=01s

4004

FILTR PID DER.

Definuje ¢asovou konstantu filtru pro derivacni ¢ast procesniho PID
regulatoru. ZvySovani €asu filtru zjemriuje derivaci a snizuje Sum.

0,0...10,0 s

Casova konstanta filtru. KdyZ je hodnota parametru nastavena na nulu, je
zablokovan derivacni filtr.

1=01s

4005

INV REG ODCHYLKA

Voli vztah mezi zpétnovazebnim signalem a otaCkami frekvenéniho ménice.

NE

NE

Normalni: Snizovani zpétnovazebniho signalu zvysuje otacky frekvenéniho
meénice. Odchylka = Ref - Fbk

ANO

Invertovany: Snizovani zpétnovazebniho signalu snizuje otacky frekvenéniho
ménice. Odchylka = Fbk - Ref

4006

JEDNOTKA

Voli jednotku pro aktualni hodnotu PID regulatoru

Viz parametr 3405 JEDNOTKA PAR. 1 vybér BEZ JEDNOTKY...Mot..

4007

ZOBRAZ. FORMAT

Definuje pozici desetinné te¢ky pro zobrazeny parametr zvoleny parametrem
4006 JEDNOTKA.

Priklad PI (3,14159)

4007 hodnota| Zadani | Zobrazeni
0 0003 3
1 0031 3.1
2 0314 3.14
3 3142 3.142

Aktualni signaly a parametry
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4008 HODNOTA 0% Definuje spole¢né s parametrem 4009 HODNOTA 100% S$kalovani 0
aplikované na aktualni hodnotu PID regulatoru.
Jednotky (4006)
Skéla (4%07) +1000 %
4009 -
4008 -
o 0% 100 %
-1000 %
X...X Jednotky a rozsah zaviseji na jednotkach a skale definovanych parametry
4006 JEDNOTKA a 4007 ZOBRAZ. FORMAT.
4009 HODNOTA 100% Definuje spole¢né s parametrem 4008 HODNOTA 0% skalovani aplikované | 100
na aktualni hodnotu PID regulatoru.
X...X Jednotky a rozsah zaviseji na jednotkach a Skale definovanych parametry
4006 JEDNOTKA a 4007 ZOBRAZ. FORMAT.
4010 VYBER ZADANE HOD | Voli zdroj pro referenéni signal procesniho regulatoru PID. Al1
PANEL Ovladaci panel 0
Al1 Analogovy vstup Al1 1
Al2 Analogovy vstup Al2 2
KOMUNIKACE Fieldbus reference REF2 8
KOMUN-+AI1 Soucet fieldbus reference REF2 a analogového vstupu Al. Viz odstavec 9
Vybér reference a jeji korekce na strané 249.

KOMUN*AI1 Soucin fieldbus reference REF2 a analogového vstupu Al1. Viz odstavec 10
Vybér reference a jeji korekce na strané 249.

DI3U,4D(RNC) Digitalni vstup 3: ZvySeni reference. Digitalni vstup DI4: Snizeni reference. | 11
Povel stop resetuje reference na nulu. Reference neni ulozena, kdyz se
zmeéni zdroj ovladani z EXT1 na EXT2, z EXT2 na EXT1 nebo z LOC na
REM.

DI3U,4D (NC) Digitalni vstup 3: ZvySeni reference. Digitalni vstup DI4: Snizeni reference. | 12
Program uklada aktivni reference (neresetované povelem stop). Reference
neni uloZena, kdyz se zméni zdroj ovladani z EXT1 na EXT2, z EXT2 na
EXT1 nebo z LOC na REM.

Al1+AI2 Reference je vypoctena podle nasledujiciho vzorce: 14
REF = Al1( %) + Al2( %) - 50 %

AlT*AI2 Reference je vypoctena podle nasledujiciho vzorce: 15
REF = Al( %) - (Al2( %) / 50 %)

Al1-Al2 Reference je vypoctena podle nésledujiciho vzorce: 16
REF = Al1( %) + 50 % - Al2( %)

Al1/AI2 Reference je vypoctena podle nasledujiciho vzorce: 17
REF = Al1( %) - (50 % / Al2 ( %))

INTERNI Konstantni hodnota definovana parametrem 4077 INT. ZADANA HOD. 19

DI4U,5D(NC) Viz vybér DI3U,4D (NC). 31

FREKV VSTUP Frekvenéni vstup 32

SEKV PR VYST Sekvenéni programovani, vystup. Viz skupina parametr(i 84 SEKV PROGR. | 33

Aktualni signaly a parametry
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Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
4011 INT. ZADANA HOD. | Voli konstantni hodnotu jako procesni referenci PID regulatoru, kdyz je 40
hodnota parametru 4070 VYBER ZADANE HOD nastavena na INTERNI.
X...X Jednotky a rozsah zaviseji na jednotkach a Skale definovanych parametry
4006 JEDNOTKA a 4007 ZOBRAZ. FORMAT.
4012 MIN ZADANE HOD. Definuje minimalni hodnotu pro zvoleny PID zdroj referenéniho signalu. Viz | 0
parametr 4070 VYBER ZADANE HOD
-500,0...500,0 % Hodnota v procentech. 1=0,1%
Priklad: Analogovy vstup Al1 je zvolen jako zdroj reference PID (hodnota
parametru 4070 je Al1). Minimalni a maximalni reference koresponduje
s nastavenim 7307 MINIMUM Al1 a 1302 MAXIMUM Al1 takto:
4 A Ref
Ref  pmax > MIN 4012 | MIN > MAX
4013 | _ _ _ _ _ _ _ __ (MIN)
(MAX) |
|
|
' 4013
4012 | [ 1
(MIN) ‘ AT (%) (MAX) | AT (%)
1301 1302 " 1301 1302
4013 MAX ZADANE HOD. | Definuje maximalni hodnotu pro zvoleny PID zdroj referenéniho signalu. Viz | 100
parametry 4070 VYBER ZADANE HOD a 4072 MIN ZADANE HOD..
-500,0...500,0 % Hodnota v procentech 1=0,1%
4014 VYB SIG ZP VAZBY | Voli procesni aktualni hodnotu (zp&tnovazebni signal) pro procesni PID ACT1
regulator: Zdrojem pro variabilni ACT1 a ACT2 jsou dale definovany
parametry 4016 VSTUP AKT1 a 4017 VSTUP AKT2.
ACT1 ACT1 1
ACT1-ACT2 Rozdil ACT1 a ACT 2 2
ACT1+ACT2 Soucet ACT1 a ACT2 3
ACT1*ACT2 Soucin ACT1 a ACT2 4
ACT1/ACT2 Podil ACT1 a ACT2 5
MIN(A1,2) Voli menSiz ACT1 a ACT2 6
MAX(A1,2) Voli vys$siz ACT1 a ACT2 7
odmoc(ACT1-2) Druha odmocnina z rozdilu ACT1 a ACT2 8
odmA1+odmA2 Soucet druhé odmocniny z ACT1 a druhé odmocniny z ACT2 9
odmoc(ACT1) Druha odmocnina z ACT1 10
COMM FBK 1 Hodnota signalu 0758 PID KOM. - HODNOTA 1 11
COMM FBK 2 Hodnota signalu 0759 PID KOM. - HODNOTA 2 12
4015 NAS SIG ZP VAZBY | Definuje pfidavny nasobitel pro hodnotu definovanou parametrem 4014 VYB | 0
SIG ZP VAZBY. Parametr se pouziva hlavné v aplikacich, kde je
zpétnovazebni hodnota vypoétena z jiné proménné (napf. pritok z tlakového
rozdilu).
-32,768...32,767 Nasobitel. Kdyz je hodnota parametru nastavena na nulu, nebude 1=0,001
multiplikator pouzit.
4016 VSTUP AKT1 Definuje zdroj pro aktualni hodnotu 1 (ACT1). Viz parametr 4078 AKT1 Al2
MINIMUM.
Al1 Analogovy vstup Al1
Al2 Analogovy vstup Al2 2
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Index Nazev/vybér

PROUD Skélovany proud: minimalni ACT1 = 0 A, maximalni ACT1 =2 [,om,. 3
MOMENT Skalovany moment: minimalni ACT1 = -2 - Tom, maximaini ACT1 =2+ Trom.| 4
VYKON Skélovany vykon: minimaini ACT1 = -2 - Py, maximaini ACT1=2- Py, |5
KOM Z.VZBA 1 Hodnota signalu 0758 PID KOM. - HODNOTA 1 6
KOM Z.VZBA 2 Hodnota signalu 07159 PID KOM. - HODNOTA 2 7
FREKV VSTUP Frekvenéni vstup 8
4017 VSTUP AKT2 Definuje zdroj pro aktualni hodnotu ACT2. ACT2 vytvafi zpétnovazebni Al2
hodnotu pouzitou pro procesni PID regulaci. Viz parametr 4014 VYB SIG ZP
VAZBY.
Viz parametr 4076 VSTUP AKT1.
4018 AKT1 MINIMUM Definuje minimalni hodnotu pro AKT1 0
Upravuje zdrojovy signal pouzity jako aktualni hodnota AKT1 (definovana
parametrem 4016 VSTUP AKT1). Pro hodnoty parametrd 6 (KOM Z.VZBA 1)
a7 (KOM Z.VZBA 2) se uprava neprovadi.
Par 4016 Zdroj Zdroj min. Zdroj max.
1 Analog. vstup 1 [1301 MINIMUM Al1 {1302 MAXIMUM Al1
2 Analog input2  |[1301 MINIMUM AI2 (1302 MAXIMUM AI2
3 Proud 0 2 - jmenov. proud
4 Moment -2 - jmenov. moment |2 - jmenov. moment
5 PFikon -2 - jmenov. pfikon |2 - jmenov. pfikon
ACT minimalni a maximalni koresponduje s nastavenim 7307 MINIMUM Al1
a 1302 MAXIMUM Al1 takto.
A= Normalni; B = Inverzni (ACT1 minimalni > ACT1 maximalni)
ACT1 ( %k ACT1 (%A
| 4018;
4019
|
|
|
4018 | 401 9’ | ‘
! L Al(%) | Al (%)
1301 1302 1301 1302
-1000...1000 % Hodnota v procentech 1=1%
4019 AKT1 MAXIMUM Definuje maximalni hodnotu pro proménnou ACT1, kdyz je analogovy vstup | 100
zvolen jako zdroj pro ACT1. Viz parametr 4076 VSTUP AKT1. Minimalni
(4018 AKT1 MINIMUM) a maximalni nastaveni ACT1 definuje, jak se pfijme
signal napéti/proudu z méficiho zafizeni a jak se bude konvertovat na
procentualni hodnotu pouzitou procesnim PID regulatorem.
Viz parametr 4078 AKT1 MINIMUM.
-1000...1000 % Hodnota v procentech 1=1%
4020 AKT2 MINIMUM Viz parametr 4018 AKT1 MINIMUM. 0
-1000...1000 % Viz parametr 4018. 1=1%
4021 AKT2 MAXIMUM Viz parametr 4079 AKT1 MAXIMUM. 100
-1000...1000 % Viz parametr 4019. 1=1%
4022 VYBER USNUTI Aktivuje funkci spanku a voli zdroj pro aktivaéni vstup. Viz odstavec Funkce | NEVYBRANO
usnuti pro procesni PID (PID1) regulaci na strané 122.
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Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
NEVYBRANO Funkce spanku neni zvolena 0
DI1 Funkce je aktivovana/deaktivovana pfes digitalni vstup DI1.1 = aktivace, 0 = | 1

deaktivace.
Interni kritéria pro uspani nastavena parametry 4023 PID-UROV. USNUTI a
4025 ODCH. PROBUZENI se neuplatni. Uplatni se parametry pro start
spanku a zpozdéni ukon&eni 4024 PID-ZPOZD USNUTI a 4026 ZPOZD.
PROBUZENI.
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
INTERNI Aktivovani a deaktivovani automaticky jak je definovano parametry 4023 7
PID-UROV. USNUTI a 4025 ODCH. PROBUZENI.
DI1(INV) Funkce je aktivovana/deaktivovana pfes invertovany digitalni vstup DI1. -1
1 = deaktivace, 0 = aktivace.
Nastaveni internich kritérii pro spanek parametry 4023 PID-UROV. USNUTI
a 4025 ODCH. PROBUZENI neni Gginné. Uginné jsou parametry startu
spanku a zpozdéni ukondéeni 4024 PID-ZPOZD USNUTI a 4026 ZPOZD.
PROBUZENI.
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
4023 PID-UROV. USNUTI Definuje limit startu pro funkci spanku. Pokud jsou ota¢ky motoru pod 0
nastavenou urovni (4023) déle nez je zpozdéni pro spanek (4024), pfepne
se frekvenéni méni¢ do rezimu spanku: motor je zastaven a ovladaci panel
zobrazi alarmovou zpravu PID USNUTI.
Parametr 4022 VYBER USNUTI musi byt nastaven na INTERNI.
Uroveri PID vystupu
t <4024
o
! T
PID - zpétna vazba | |
A -
PID reference | _T‘ 4026
; 4025 |\
- ﬂ‘f f
t ‘
S1P Start
0,0...500,0 Hz / Uroven startu spanku 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min 1 ot./min
4024 PID-ZPOZD USNUTI | Definuje zpozdéni pro start funkce spanku. Viz parametr 4023 PID-UROV. | 60

USNUTI. Kdyz otagky motoru poklesnou pod Grovefi pro spanek, spusti se
Cita. Kdyz otacky motoru prekroCi urover pro spanek, bude ¢itac resetovan.

Aktualni signaly a parametry
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Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
0,0...3600,0 s Zpozdeéni startu spanku 1=0,1s
4025 ODCH. PROBUZENI | Definuje odchylku probouzeni pro funkci spanku. Frekven&ni ménié se 0

probudi, kdyz odchylka aktualni hodnoty v procesu od hodnoty reference PID
prekro¢i odchylku pro probuzeni (4025) po del$i dobu nez je zpozdéni pro
probuzeni (4026). Urovefi pro probuzeni zavisi na nastaveni parametru 4005
INV REG ODCHYLKA.

Pokud je parametr 4005 nastaven na O:

Urovefi pro probuzeni = PID reference (4010) - odchylka pro probuzeni (4025).
Pokud je parametr 4005 nastaven na 1:

Uroveri pro probuzeni = PID reference (4010) + odchylka pro probuzeni (4025)

- - - - Uroverfi probuzeni pfi 4005 = 1

PID reference
i 4025 .
-4 — — — — - Uroven probuzeni pfi 4005 = 0

.

Viz také obrazek u parametru 4023 PID-UROV. USNUTI.

X...X Jednotky a rozsah zaviseji na jednotkach a Skalovani definovanych
parametry 4026 ZPOZD. PROBUZENI a 4007 ZOBRAZ. FORMAT.

4026 ZPOZD. PROBUZENI | Definuje probouzeci zpozdéni pro funkci spanku. Viz parametr 4023 PID- 0.5

UROV. USNUTI.
0,00...60,00 s Probouzeci zpozdéni 1=0,01s
4027 SADA PARAM PID 1 | Definuje zdroj ze kterého frekvenéni méni¢ nacita signél, ktery voli mezi SET1

sadami PID parametri 1 a 2.
Sada PID parametru 1 je definovana parametry 4001...4026.
Sada PID parametrd 2 je definovana parametry 4101...4126.

PID SADA 1 PID SADA 1 je aktivni. 0
DI1 Digitalni vstup DI1. 1 = PID SADA 2, 0 = PID SADA 1. 1
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
PID SADA 2 PID SADA 2 je aktivni. 7
FCE CAS.SP. 1 Casované ovladani PID SADA 1/2. Casovana funkce 1 neaktivni = PID 8
SADA 1, égsované'fu’nkce 1 aktivni = PID SADA 2. Viz skupina parametrt 36
FUNKCE CASOVANI.
FCE CAS.SP. 2 Viz vybér FCE CAS.SP. 1. 9
FCE CAS.SP.3 Viz vybér FCE CAS.SP. 1. 10
FCE CAS.SP. 4 Viz vybér FCE CAS.SP. 1. 11
DI1(INV) Invertovany digitalni vstup DI1. 0 = PID SADA 2, 1 = PID SADA 1. -1
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
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Index Nazev/vybér

DI5(INV)

Popis
Viz vybér DI1(INV).

Def, FbEq

-5

41 PROCES NAST. PID 2

Zpracovani sady parametrd 2 pro PID (PID1) regulaci. Viz odstavec PID
regulator na strané 120.

4101 ZESILENI Viz parametr 4001 ZESILENI.

4102 INTEGRACNI CAS Viz parametr 4002 INTEGRACNI CAS.
4103 DERIVACNI CAS Viz parametr 4003 DERIVACNI CAS.
4104 FILTR PID DER. Viz parametr 4004 FILTR PID DER..
4105 INV REG ODCHYLKA | Viz parametr 4005 INV REG ODCHYLKA.
4106 JEDNOTKA Viz parametr 4006 JEDNOTKA.

4107 ZOBRAZ. FORMAT | Viz parametr 4007 ZOBRAZ. FORMAT.
4108 HODNOTA 0% Viz parametr 4008 HODNOTA 0%.

4109 HODNOTA 100% Viz parametr 4009 HODNOTA 100%.
4110 VYBER ZADANE HOD | Viz parametr 4070 VYBER ZADANE HOD.
4111 INT. ZADANA HOD. | Viz parametr 4071 INT. ZADANA HOD..
4112 MIN ZADANE HOD. | Viz parametr 4072 MIN ZADANE HOD..
4113  MAX ZADANE HOD. | Viz parametr 4073 MAX ZADANE HOD..
4114 VYB SIG ZP VAZBY | Viz parametr 40714 VYB SIG ZP VAZBY.
4115 NAS SIG ZP VAZBY | Viz parametr 4015 NAS SIG ZP VAZBY.
4116 VSTUP AKT1 Viz parametr 4016 VSTUP AKT1.

4117  VSTUP AKT2 Viz parametr 4017 VSTUP AKT2.

4118  AKT1 MINIMUM Viz parametr 4018 AKT1 MINIMUM.
4119  AKT1 MAXIMUM Viz parametr 4018 AKT1 MAXIMUM.
4120  AKT2 MINIMUM Viz parametr 4020 AKT2 MINIMUM.

4121 AKT2 MAXIMUM Viz parametr 4021 AKT2 MAXIMUM.
4122 VYBER USNUTI Viz parametr 4022 VYBER USNUTI.
4123 PID-UROV. USNUTI | Viz parametr 4023 PID-UROV. USNUTI.
4124 PID-ZPOZD USNUTI | Viz parametr 4024 PID-ZPOZD USNUTI.
4125 ODCH. PROBUZENI | Viz parametr 4025 ODCH. PROBUZENI.
4126 ZPOZD. PROBUZENI | Viz parametr 4026 ZPOZD. PROBUZENI.

42 EXT / NASTAV. PID

Externi/ladici PID (PID2) regulace. Viz odstavec PID regulator na strané 120.

4201  ZESILENI Viz parametr 4001 ZESILENI.

4202 INTEGRACNI CAS Viz parametr 4002 INTEGRACNI CAS.
4203 DERIVACNI CAS Viz parametr 4003 DERIVACNI CAS.
4204 FILTR PID DER. Viz parametr 4004 FILTR PID DER..

4205 INV REG ODCHYLKA | Viz parametr 4005 INV REG ODCHYLKA.
4206 JEDNOTKA Viz parametr 4006 JEDNOTKA.

4207 ZOBRAZ.FORMAT | Viz parametr 4007 ZOBRAZ. FORMAT.
4208 HODNOTA 0% Viz parametr 4008 HODNOTA 0%.

4209 HODNOTA 100% Viz parametr 4009 HODNOTA 100%.
4210 VYBER ZADANE HOD | Viz parametr 4070 VYBER ZADANE HOD.
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4211 INT. ZADANA HOD. | Viz parametr 4011 INT. ZADANA HOD..
4212  MIN ZADANE HOD. | Viz parametr 4072 MIN ZADANE HOD..
4213  MAX ZADANE HOD. | Viz parametr 4013 MAX ZADANE HOD..
4214 VYB SIG ZP VAZBY | Viz parametr 4014 VYB SIG ZP VAZBY.
4215 NAS SIG ZP VAZBY | Viz parametr 4015 NAS SIG ZP VAZBY.
4216 VSTUP AKT1 Viz parametr 4076 VSTUP AKT1.
4217 VSTUP AKT2 Viz parametr 4017 VSTUP AKT2.
4218 AKT1 MINIMUM Viz parametr 4078 AKT1 MINIMUM.
4219  AKT1 MAXIMUM Viz parametr 4018 AKT1 MAXIMUM.
4220 AKT2 MINIMUM Viz parametr 4020 AKT2 MINIMUM.
4221  AKT2 MAXIMUM Viz parametr 4021 AKT2 MAXIMUM.
4228 AKTIVOVANI Voli zdroj pro alftivaénl' signal externi PID funkce. E’arametr 4230 NEVYBRANO
TRIMOVACI MOD musi byt nastaven na NEVYBRANO.
NEVYBRANO Aktivacni signal externi PID fizeni neni zvolen 0
DI1 Digitalni vstup DI1. 1 = aktivni, 0 = neaktivni. 1
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Di4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
CHOD POHONU Aktivace pfi startu frekvenéniho ménice. Start (frekvenéni ménic bézici) = aktivni.| 7
ZAPNUTO Aktivace pfi zapnuti napajeni frekvenéniho ménice. Zapnuti napéti 8
(frekvenéni méni¢ napajen) = aktivni.
FCE CAS.SP. 1 Aktivace ¢asovanou funkci. Casovang’ funkcq 1’aktivn|' = PID fizeni aktivni. |9
Viz skupina parametrdl 36 FUNKCE CASOVANI.
FCE CAS.SP. 2 Viz vybér FCE CAS.SP. 1. 10
FCE CAS.SP. 3 Viz vyb&r FCE CAS.SP. 1. 11
FCE CAS.SP. 4 Viz vybér FCE CAS.SP. 1. 12
DI1(INV) Invertovany digitalni vstup DI1. 0 = aktivni, 1 = neaktivni. -1
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
4229 POSUN Definuje offset pro externi vystup regulatoru PID. Pokud je aktivovan 0
regulator PID, startuje vystup regulatoru od hodnoty offsetu. Kdyz je PID
regulator deaktivovan, vynulluje,se vystup regulatoru na hodnotu offsetu.
Parametr 4230 TRIMOVACI MOD musi byt nastaven na NEVYBRANO.
0,0...100,0 % Hodnota v procentech 1=0,1%
4230 TRIMOVACI MOD Aktivuje funkci vyladéni a vybira mezi pfimym a proporcionalnim vyladénim. | NEVYBRANO
Pomoci vyladéni je mozné kombinovat korekéni faktory pro reference
frekven&niho ménice. Viz odstavec Prizplisobeni reference na strané 1017.
NEVYBRANO Funkce vyladéni neni zvolena 0
UMERNE REF Aktivni. Faktor vyladéni je proporcionalni k referenci ot./min/Hz pfed

vyladénim (REF1).
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PRIMO Aktivni. Faktor vyladéni je relativni k fixnimu maximalnimu limitu pouzitému | 2
v referenci regulacniho obvodu (maximalni otacky, frekvence nebo moment).
4231 MERITKO PRO TRIM | Definuje koeficient pro funkci vyladéni. Viz odstavec Pfizptsobeni reference | 0
na strané 1017.
-100,0...100,0 % Multiplikator 1=0,1%
4232 ZDROJ KOREKCE Voli referenci vyladéni. Viz odstavec Prizptusobeni reference na strané 701. | PID 2 REF
PID 2 REF PID2 reference zvolena parametrem 42710 (napf. signal 0729 PID2-ZADANA | 1
HOD.)
PID 2 VYSTUP PID2 vystup napf. signal 0727 VYSTUP PID 2 hodnota 2
4233 VYBER KOREKCE Voli, zda se vyladéni pouZije pro korekci odpovidajici reference otaéek nebo | OTACKY/
momentu. Viz odstavec Prizplsobeni reference na strané 101. FREKV
OTACKY/FREKV Vyladéni reference otadek 0
MOMENT Vyladéni reference momentu (pouze pro REF2 ( %)) 1
43 OVLAD MECH Ovladani mechanické brzdy. Viz odstavec Ovladani mechanické brzdy na
BRZDY strané 126.
4301 ZPOZ UVOL BRZDY | Definuje zpozdéni otevfeni brzdy (= zpozdéni mezi internim povelem pro 0,20
otevfeni brzdy a uvoln&nim ovladani ota&ek motoru). Cita& zpoZdéni se
spousti, kdyZ poklesnou proud/moment/otacky motoru na urover pozadova-
nou pfi uvolnéni brzdy (parametr 4302 HODN UVOL BRZDY nebo 4304
DEFIN UVOL BRZDY) a motor je jiz magnetizovan. Sou¢asné se startem &i-
taCe zapne funkce brzdy releovy vystup ovladajici brzdu a ta zahaji otevirani.
0,00...2,50 s Cas zpozdeéni 1=0,01s
4302 HODN UVOL BRZDY | Definuje zabérny moment/proud motoru pfi uvolnéni brzdy. Po startu je 100 %
proud/moment frekvenéniho méni¢e zmrazen na nastavenou hodnotu, dokud
je motor magnetizovan.
0,0...180,0 % Hodnota v procentech ze jmenovitého momentu Ty (s vektorovym Ffizenim) |[1=0,1%
nebo jmenovity proud Iy (se skalarnim fizenim).
ReZim Fizeni je zvolen parametrem 9904 MOD RIZENi MOT.
4303 OTAC UZAVR BRZDY | Definuje otagky uzavieni brzdy. Po povelu stop se sepne brzda, kdyZ otacky | 4,0 %
frekvenéniho ménice poklesnou pod nastavenou hodnotu.
0,0...100,0 % Hodnota v procentech ze jmenovitych otacek (s vektorovym fizenim) nebo 1=0,1%
jmenovita frekvence (se skalarnim fizenim). Rezim fizeni je zvolen
parametrem 9904 MOD RIiZEN{ MOT.
4304 DEFIN UVOL BRZDY | Definuje otacky pfi uvolnéni brzdy. Nastaveni parametru prekryva nastaveni | 0
parametru 4302 HODN UVOL BRZDY. Po startu jsou otacky frekvenéniho
meéni¢e zmrazeny na nastavenou hodnotu, dokud je motor magnetizovan.
Ugelem tohoto parametru je vytvofit dostate&ny startovaci moment pro
zamezeni rozto¢eni motoru ve Spatném sméru v dusledku zatizeni motoru.
0,0...100 % Hodnota v procentech z maximalni frekvence (se skalarnim fizenim) nebo 1=0,1%
maximalni otacky (s vektorovym fizenim). Kdyz je hodnota parametru
nastavena na nulu bude funkce zakazana. Rezim fizeni je zvolen
parametrem 9904 MOD RIZENi MOT.
4305 ZPOZ MAGN BRZDY | Definuje &as magnetizace motoru. Po startu frekvenéniho méniée jsou proud/| 0
moment/otacky zmrazeny na hodnoty definované parametry 4302 HODN
UVOL BRZDY nebo 4304 DEFIN UVOL BRZDY po nastaveny ¢as.
0...10000 ms Cas magnetizace. Kdyz je hodnota parametru nastavena na nulu, bude 1=1ms

funkce zakazana.
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Def, FbEq

4306 OTAC UZAVR BRZDY | Definuje otaéky pro uzavieni brzdy. KdyZ frekvence poklesne pod nastave- |0
nou uroven béhem béhu, dojde k sepnuti brzdy. Brzda bude opét rozepnuta,
kdyz budou spInény poZadavky podle nastaveni parametrd 4301...4305.
0,0...100,0 % Hodnota v procentech z maximaini frekvence (se skalarnim fizenim) nebo 1=0,1%
maximalni otacky (s vektorovym Fizenim). Kdyz je hodnota parametru
nastavena na nulu, bude funkce zakazana. Rezim fizeni je zvolen
parametrem 9904 MOD RIZENi MOT.
50 INKREMENTAL. Pfipojeni snimade pulz(.
¢IDLO Dalsi informace, viz MTAC-01 Uzivatelska pFirucka rozhrani snimace pulzdi
[BAFE68591091 (anglicky)].
5001 POCET PULSU Udava pocet pulzti snimade na jednu otagku. 1024
32...16384 ppr Pocet pulzt v pulzech na otacku (pulses per round (ppr)) 1=1
5002 INKR.C.POVOLENO | Povoleni snimace pulzd BLOKOVANO
BLOKOVANO Blokovano 0
POVOLENO Povoleno 1
5003 PORUCHA INKR.CID | Definuje &innost mé&nige pfi zjisténi poruchy v komunikaci mezi snimagem PORUCHA
pulzt @ modulem rozhrani snimace pulzi nebo mezi modulem a méni¢em.
PORUCHA Mé&ni& prejde do poruchy CHYBA INKREMENTALNIHO CIDLA. 1
VAROVANI Méni& generuje varovani CHYBA INKREMENTALNIHO CIDLAOR. 2
5010 NUL.PULS POVOLEN | Povoleni pulzu snimag nula (Z). Nulovy pulz je pouZit pro resetovani pozice. | BLOKOVANO
BLOKOVANO Blokovano 0
POVOLENO Blokovano 1
5011 RESET POLOHY Blokovani resetu pozice. BLOKOVANO
BLOKOVANO Blokovano 0
POVOLENO Blokovano 1
51 EXT KOMUN. Parametry je nutno nastavovat pouze tehdy, kdyz je instalovan moglul
MODUL adaptéru fieldbus (volitelny) a je aktivovan parametrem 9802 VYBER KOM.
PROT.. Pro dal8i podrobnosti o parametrech viz pfiru¢ka modulu fieldbus a
kapitola Ovladani s procesni sbérnici s adaptérem fieldbus. Tato nastaveni
parametrl zdstavaji stejna, i kdyz se zméni makro.
Poznamka: V modulu adaptéru je Eislo skupiny parametrd 1.
5101 FBATYP Zobrazi typ pfipojeného modulu adaptéru fieldbus.
NEDEFINOVANO Modul fieldbus nenalezen nebo neni spravné pfipojen nebo neni parametr | 0
9802 VYBER KOM. PROT. nastaven na EXT FBA.
PROFIBUS-DP Modul adaptéru Profibus 1
CANopen Modul adaptéru CANopen 32
DEVICENET Modul adaptéru DeviceNet 37
5102 FBPAR?2 Tyto parametry jsou specifické pro moduly adaptéru. Pro ziskani dalSich
informaci viz pfiru¢ka modulu. PovS§imnéte si, Ze ne v§echny tyto parametry
jsou nutn& zobrazeny.
5126 FB PAR 26
5127 FBA PAR REFRESH | Potvrzeni platnosti jakéhokoliv zménéného nastaveni parametr(i modulu
adaptéru. Po obnové se hodnoty automaticky vrati na PROVEDENO.
PROVEDENO Obnova provedena 0
REFRESH Obnova
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52 KOMUN. S PANELEM

Popis Def, FbEq
Nastaveni komunikace pro port ovladaciho panelu u frekvenéniho ménice

5201 ID STANICE

Definuje adresu frekvenéniho ménice. On-line nejsou povoleny dvé jednotky | 1
se stejnou adresou.

1...247 Adresa 1=1
5202 BAUDRATE Definuje pfenosovou rychlost linky. 9,6
9,6 kbit/s 9,6 kbit/s 1=0,1 kbit/s
19,2 kbit/s 19,2 kbit/s
38,4 kbit/s 38,4 kbit/s
57,6 kbit/s 57,6 kbit/s
115,2 kbit/s 115,2 kbit/s
5203 PARITA Definuje pouZiti parity a stop bitu((i) a délku dat. Stejné nastaveni musi byt | 8 ZADNA 1
pouzito u vSech on-line stanic.
8 ZADNA 1 Bez paritniho bitu, jeden stop bit 0
8 ZADNA 2 Bez paritniho bitu, dva stop bity 1
8 SUDA 1 Suda parita, jeden stop bit 2
8 LICHA 1 Licha parita, jeden stop bit 3
5204 OK HLASENI Podet platnych zprav pfijatych frekvenénim méniéem. B&hem normalniho 0
provozu se tento pocet trvale zvysuje.
0...65535 Pocet zprav 1=1

5205 CHYBY PARITY

Pocet znakl s chybou parity pfijatych z Modbus linky. Pokud je pocet vysoky, | 0
prekontrolujte, zda je stejné nastaveni parity u zafizeni pfipojenych ke
sbérnici.

Poznamka: Vysoka uroven elektromagnetického ruSeni generuje chyby.

0...65535

Pocet znaku 1=1

5206 CHYBY RAMCE

Pocet znaku s chybou ramce pfijatych z Modbus linky. Pokud je pocet 0
vysoky, pfekontrolujte, zda je stejné nastaveni pfenosoveé rychlosti u zafi-
zeni pfipojenych ke sbérnici.

Poznamka: Vysoka uroven elektromagnetického ruSeni generuje chyby.

0...65535

Pocet znaku 1=1

5207 PRETECENI

Pocet znaku, které pretekly buffer, t.j. poCet znak(l pfesahujicich maximalni | 0
délku zpravy 128 byta.

0...65535

Pocet znakl 1=1
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Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
5208 CRC CHYBY Pocet zprav s chybou CRC (cyklicka redundantni kontrola) pfijatych 0
frekvenénim meéni¢em. Pokud je pocet zprav vysoky, pfekontrolujte vypocet
CRC z hlediska mozZnych chyb.
Poznamka: Vysoka uroven elektromagnetického ruseni generuje chyby.
0...65535 Pocet zprav 1=1
53 EFB PROTOKOL Nastaveni integrovaného propojeni fieldbus. Viz kapitola Oviadani s procesni
sbérnici a integrovanym fieldbus.
5302 ID EFB STANICE Definuje adresu zafizeni. On-line nejsou povoleny dvé jednotky se stejnou 1
adresou.
0...247 Adresa 1=1
5303 EFB BAUDRATE Definuje prfenosovou rychlost linky. 9,6
9,6 9,6 kbit/s 1=0,1 kbit/s
19,2 19,2 kbit/s
38,4 38,4 kbit/s
57,6 57,6 kbit/s
115,2 115,2 kbit/s
5304 EFB PARITA Definuje pouZiti parity a stop bitu(tl) a délku dat. Stejné nastaveni musi byt | 8 ZADNA 1
pouzito u v§ech on-line stanic.
8 ZADNA 1 Bez paritniho bitu, jeden stop bit, 8 datovych bitti 0
8 ZADNA 2 Bez paritniho bitu, dva stop bity, 8 datovych bit 1
8 SUDA 1 Licha parita, jeden stop bit, 8 datovych bitd 2
8 LICHA 1 Licha parita, jeden stop bit, 8 datovych bitl 3
5305 EFB CTRL PROFILE | Voli komunikaéni profile. Viz odstavec Komunikaéni profily na strané 258. ABB MEM
LIM
ABB MEM LIM ABB omezeny profil frekvenéniho ménice 0
DCU PROFIL DCU profil 1
ABB MEN.PLN. ABB profil frekvenéniho ménice 2
5306 EFB OK ZPRAVY Pocet platnych zprav pfijatych frekvenénim méni¢em. B&€hem normalniho 0
provozu se tento pocet trvale zvysuje.
0...65535 Pocet zprav. 1=1
5307 EFB CRC CHYBY Pocet zprav s chybou CRC (cyklicka redundantni kontrola) pfijatych
frekvenénim meéni¢em. Pokud je pocet zprav vysoky, pfekontrolujte vypocet
CRC z hlediska moznych chyb.
Poznamka: Vysoka uroveri elektromagnetického ruseni generuje chyby.
0...65535 Pocet zprav =1
5310 EFB PAR 10 Voli aktualni hodnotu, kterd ma byt mapovana do Modbus registru 40005. 0
0...65535 Index parametru 1=1
5311 EFBPAR M Voli aktualni hodnotu, kter4d ma byt mapovana do Modbus registru 40006. 0
0...65535 Index parametru 1=1
5312 EFB PAR 12 Voli aktualni hodnotu, kterd ma byt mapovana do Modbus registru 40007. 0
0...65535 Index parametru 1=1
5313 EFB PAR 13 Voli aktualni hodnotu, kterd ma byt mapovana do Modbus registru 40008. 0
0...65535 Index parametru 1=1
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Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
5314 EFBPAR 14 Voli aktualni hodnotu, ktera ma byt mapovana do Modbus registru 40009. 0
0...65535 Index parametru 1=1
5315 EFBPAR 15 Voli aktualni hodnotu, ktera ma byt mapovana do Modbus registru 40010. 0
0...65535 Index parametru 1=1
5316 EFB PAR 16 Voli aktualni hodnotu, ktera ma byt mapovana do Modbus registru 40011. 0
0...65535 Index parametru 1=1
5317 EFB PAR 17 Voli aktualni hodnotu, ktera ma byt mapovana do Modbus registru 40012. 0
0...65535 Index parametru 1=1
5318 EFB PAR 18 Rezervovano 0
5319 EFB PAR19 Ridici slovo profilu ABB frekvenéniho ménige (ABB DRV LIM nebo ABB DRV | 0x0000
FULL). Kopie pouze pro ¢teni z fidiciho slova Fieldbus.
0x0000...0xFFFF (hex)| Ridici slovo
5320 EFB PAR 20 Stavové slovo profilu ABB frekvenéniho méni¢e (ABB DRV LIM nebo ABB 0x0000

DRV FULL) Stavové slovo. Kopie pouze pro &teni ze stavového slova Fieldbus.

0x0000...0xFFFF (hex)

Stavoveé slovo

54 FBA DATA VST

Data z frekvenéniho ménice do fidici jednotky fieldbus pfes adaptér fieldbus.
Viz kapitola Ovi/adani s procesni sbérnici s adaptérem fieldbus.

Poznamka: V modulu adaptéru je &islo skupiny parametra 3.

5401 FBA DATA VST 1 Voli data, ktera maji byt pfenesena z ménice do fidici jednotky fieldbus.
0 Nepouzito
1..6 Ovladani stavu datovych slov
Nastaveni 5401 Datové slovo
1 fidici slovo
2 REF1
3 REF2
4 stavové slovo
5 aktualni hodnota 1
6 aktualni hodnota 2
101...9999 Index parametru
5402 FBA DATA VST 2 Viz 5401 FBA DAT VST 1.
5410 FBA DATA VST 10 Viz 5401 FBA DATA VST 1.
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Def, FbEq

55 FBA DATA VYST

Data z fieldbus Fidici jednotky do frekvenéniho ménice pres adapteér fieldbus.
Viz kapitola Oviadani s procesni sbérnici s adaptérem fieldbus.

Poznamka: V modulu adaptéru je €islo skupiny parametrd 2.

5501 FBA DATA VYST 1 Voli data, ktera maji byt pfenesena z fidici jednotky fieldbus do frekvenéniho
ménice.
0 Nepouzito
.6 Ovladani stavu datovych slov
Nastaveni 5501 Datové slovo
1 fidici slovo
2 REF1
3 REF2
4 stavové slovo
5 aktualni hodnota 1
6 aktualni hodnota 2
101...9999 Parametry frekvenéniho ménice
5502 FBA DATA VYST 2 Viz 5501 FBA DATA VYST 1.

5510 FBA DATA VYST 10

Viz 5501 FBA DATA VYST 1.

84 SEKV PROGR Sekvencni programovani. Viz odstavec Sekvencni programovani na str. 133.
8401 SEKV PR Povoleni sekvenéniho programovani. NEPOVO-
POVOLENO Pokud se ztrati signal povoleni sekvenéniho programovani, bude sekvenéni LENO
programovani zastaveno, stav sekvencni programovani (0768 SEKV PROG
STAV) se nastavi na 1 a vSechny ¢asovace a vystupy (RO/TO/AQO) budou
nastaveny na nulu.
NEPOVOLENO Zakazano 0
EXT2 Povoleno v misté externiho fizeni 2 (EXT2) 1
EXT1 Povoleno v misté externiho fizeni 1 (EXT1) 2
EXT1&EXT2 Povoleno v misté externiho fizeni 1 ad 2 (EXT1 a EXT2) 3
VZDY Povoleno v misté externiho fizeni 1 a 2 (EXT1 a EXT2) a v lokalnim fizeni |4
(LOCAL)
8402 SEKV PROG START | Voli zdroj aktivaéniho signalu pro sekvenéni programovani. NEVYBRANO
Pokud je aktivovano sekvencni programovani, zahaji se programovani od
dfive pouzivaného stavu.
Pokud se ztrati aktivaéni signal pro sekvenéni programovani, bude
sekvencéni programovani zastaveno a vSechny ¢asovace a vystupy (RO/TO/
AO) budou nastaveny na nulu. Stav sekvenéniho programovani (0768 STAV
SEKV PROG) zUstava nezménén.
Pokud je pozadovan start od prvniho stavu sekvencéniho programovani, musi
byt sekvenéni programovani resetovano parametrem 8404 SEKV PROG
RESET. Pokud je vzdy pozadovan start od prvniho stavu sekvenéniho
programovani, musi byt zdroj signalu resetovani a startu pfipojen pfes stejny
digitalni vstup (8404 a 8402 SEKV PROG START).
Poznamka: Frekvenéni ménic¢ se nenastartuje, pokud se nepfijme signal
Run Enable (b&h povolen) (1607 UMOZNENI CHODU).
DI1(INV) Sekvenéni programovani aktivovano pres invertovany digitalni vstup DI1. -1
0 = aktivni, 1 = neaktivni.
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
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Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
NEVYBRANO Bez aktivacniho signalu sekven&niho programovani
D1 Sekvenéni programovani, aktivace pres digitalni vstup DI1. 1

1 = aktivni, 0 = neaktivni.
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
START MENICE Sekvenéni programovani, aktivace pfi startu frekvenéniho ménice 6
FCE CAS.SP. 1 Sekvencni programovén[je aktivpvéno pomoci ¢asové funkce 1. Viz skupina | 7
parametrt 36 FUNKCE CASOVANI.
FCE CAS.SP. 2 Viz vybér FCE CAS.SP. 1. 8
FCE CAS.SP. 3 Viz vyb&r FCE CAS.SP. 1. 9
FCE CAS.SP. 4 Viz vybér FCE CAS.SP. 1. 10
AKTIVNI Sekvenéni programovani je vZdy aktivni. 11
8403 SEKV PROG PAUZA | Voli zdroj signalu pauzy pro sekvenéni programovani. Pokud je aktivovana | NEVYBRANO
pauza sekvencéniho programovani, budou zmrazeny vSechny ¢asovace a
vystupy (RO/TO/AQ). Pfechod stavu sekverjénl’ho prpgramovém’je mozny
pouze pomoci parametru 8405 SEKV ST PREPNUTI.
DI1(INV) Signal pauzy pres invertovany digitalni vstup DI1. 0 = aktivni, 1 = neaktivni. | -1
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
NEVYBRANO Bez signalu pauzy 0
DI1 Signal pauzy pres digitalni vstup DI1. 1 = aktivni, 0 = neaktivni. 1
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
PAUZA Sekvencéni programovani, pauza povolena 6
8404 SEKV PROG RESET | Voli zdroj pro resetovaci signal sekvenéniho programovani. Stav NEVYBRANO
sekvencéniho programovani (0768 STAV SEKV PROG) je nastaven na prvni
stav a vSechny ¢asovace a vystupy (RO/TO/AQ) budou nastaveny na nulu.
Reset je mozny pouze kdyz je sekvenéni programovani zastaveno.
DI1(INV) Reset pres invertovany digitalni vstup DI1. 0 = aktivni, 1 = neaktivni. -1
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
NEVYBRANO Bez resetovaciho signalu 0
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DI1 Reset pres digitalni vstup DI1. 1 = aktivni, 0 = neaktivni. 1
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
RESET Reset. Po resetu je hodnota parametru automaticky nastavena na NEVYBRANO. | 6

8405 SEKV ST PREPNUTI | Nepodmin&né pfepne sekvenéni programovani do zvoleného stavu. ZMENA NA

Note: Stav se zméni jen kdyz je sekvenéni programovani v rezimu pauzy ST 1

parametrem 8403 SEKV PROG PAUZA a tento parametr je nastaven na

zvoleny stav.
STAV 1 Stav je nepodminéné prepnut na stav 1. 1
STAV 2 Stav je nepodminéné pfepnut na stav 2. 2
STAV 3 Stav je nepodminéné pfepnut na stav 3. 3
STAV 4 Stav je nepodminéné pfepnut na stav 4. 4
STAV 5 Stav je nepodminéné pfepnut na stav 5. 5
STAV 6 Stav je nepodminéné pfepnut na stav 6. 6
STAV7 Stav je nepodminéné pfepnut na stav 7. 7
STAV 8 Stav je nepodminéné pfepnut na stav 8. 8

8406 SEKV LOGIC HOD 1 | Definuje zdroj pro logickou hodnotu 1. Logicka hodnota 1 je porovnana NEVYBRANO

s logickou hodnotou 2, jak je definovano parametrem 8407 SEKV LOGIC

OPER 1.

Hodnot;v/ logickych operaci se pouivl'vaji pfi pfepinani stavl. Viz parametr

8425 PREP ST1 DO ST2/ 8426 PREP ST1 DO ST N, vybér LOGIC HODN.
DI1(INV) Logicka hodnota 1 pfes invertovany digitaini vstup DI1(INV) -1
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
NEVYBRANO Bez logické hodnoty 0
DI1 Logicka hodnota 1 pfes digitalni vstup DI1 1
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Di4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
SUPERV.1 NAD Logicka hodnota podle supervize parametrii 32017...3203. Viz skupina 6

parametrt 32 SUPERVIZE.
SUPERV.2 NAD Logicka hodnota podle supervize parametrd 3204...3206. Viz skupina 7

parametrt 32 SUPERVIZE.
SUPERV.3 NAD Logicka hodnota podle supervize parametrd 3207...3209. Viz skupina 8

parametr 32 SUPERVIZE.
SUPERV.1 POD Viz vybér SUPERV. 10VER. 9
SUPERV.2 POD Viz vybér SUPERV. 20VER. 10

SUPERV.3 POD

Viz vybér SUPERV. 30OVER.

11

Aktualni signaly a parametry




232

Parametry - Gpiny popis

Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
FCE CAS.SP. 1 Logicka hodnota 1 je aktiyova’na 'po,moci Casované funkce 1. Viz skupina 12
parametrt 36 FUNKCE CASOVANI. 1 = asovana funkce je aktivni.
FCE CAS.SP. 2 Viz vyb&r FCE CAS.SP. 1. 13
FCE CAS.SP. 3 Viz vybér FCE CAS.SP. 1. 14
FCE CAS.SP. 4 Viz vyb&r FCE CAS.SP. 1. 15
8407 SEKV LOG OPER 1 | Voli operaci mezi logickymi hodnotami 1 a 2. Hodngty logickych operaci se | NEVYBRANO
pc:uil'vajl' pfi pfepinani stavl. Viz parametr 8425 PREP ST1 DO ST2 / 8426
PREP ST1 DO ST N, vybér LOGIC HODN.
NEVYBRANO Logicka hodnota 1 (bez logického porovnani) 0
AND Logicka funkce: AND 1
OR Logicka funkce: OR 2
XOR Logicka funkce: XOR 3
8408 SEKV LOGIC HOD 2 | Viz parametr 8406 SEKV LOGIC HODN 1. FALSE
Viz parametr 8406.
8409 SEKV LOG OPER 2 | Voli operaci mezi logicku hodnotou 3 a vysledkem prvni logické operace NEVYBRANO
definované parametrem 8407 SEKV LOGIC OPER 1.
NEVYBRANO Logicka hodnota 2 (bez logického porovnani) 0
AND Logicka funkce: AND 1
OR Logicka funkce: OR 2
XOR Logicka funkce: XOR 3
8410 SEKV LOGIC HOD 3 | Viz parametr 8406 SEKV LOGIC HODN 1. NEVYBRANO
Viz parametr 8406.
8411 SEKV HODN 1 HOR | Definuje horni limit zmény stavu, kdyZ je parametr 8425 PREP ST1 DO ST2 | 0
nastaven napt. na Al1 HIGH 1.
0,0...100,0 % Hodnota v procentech 1=0,1%
8412 SEKV HODN 1 DOL Definuje dolni limit pro zménu stavu, kdyZ je parametr 8425 PREP ST1 DO |0
ST2 nastaven napf. na Al1 LOW 1.
0,0...100,0 % Hodnota v procentech 1=0,1%
8413 SEKV HODN 2 HOR | Definuje horni limit pro zménu stavu, kdyZ je parametr 8425 PREP ST1 DO |0
ST2 nastaven napf. na Al2 HIGH 1.
0,0...100,0 % Hodnota v procentech 1=0,1%
8414 SEKV HODN 2 DOL Definuje dolni limit pro zménu stavu, kdyZ je parametr 8425 PREP ST1 DO |0
ST2 nastaven napf. na Al2 LOW 2.
0,0...100,0 % Hodnota v procentech 1=0,1%
8415 NAST CIT CYKLU Aktivuje &ita& cykld pro sekvenéni programovani. NEVYBRANO
Pfiklad: Kdyz je parametr nastaven na ST6 NA DALSI, bude &ita¢ cyklu
(0171 CIT CYKL SEK PR) zvySovan pfi kazdé zméné ze stavu 6 na stav 7.
NEVYBRANO Zakazano 0
ST1 NA DALSI Ze stavu 1 do stavu 2 1
ST2 NA DALSI Ze stavu 2 do stavu 3 2
ST3 NA DALSI Ze stavu 3 do stavu 4 3
ST4 NA DALSI Ze stavu 4 do stavu 5 4
ST5 NA DALSI Ze stavu 5 do stavu 6 5
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ST6 NA DALSI Ze stavu 6 do stavu 7 6
ST7 NA DALSI Ze stavu 7 do stavu 8 7
ST8 NA DALSI Ze stavu 8 do stavu 1 8
ST1 NAN Ze stavu 1 do stavu n. Stav n je definovan parametrem 8427 STAV N PO ST1. |9
ST2NAN Ze stavu 2 do stavu n. Stav n je definovan parametrem 8427 STAV N PO ST1. | 10
ST3NAN Ze stavu 3 do stavu n. Stav n je definovan parametrem 8427 STAV N PO ST1. | 11
ST4NAN Ze stavu 4 do stavu n. Stav n je definovan parametrem 8427 STAV N PO ST1. |12
ST5NAN Ze stavu 5 do stavu n. Stav n je definovan parametrem 8427 STAV N PO ST1. | 13
ST6 NAN Ze stavu 6 do stavu n. Stav n je definovan parametrem 8427 STAV N PO ST1. | 14
ST7 NAN Ze stavu 7 do stavu n. Stav n je definovan parametrem 8427 STAV N PO ST1. | 15
ST8NAN Ze stavu 8 do stavu n. Stav n je definovan parametrem 8427 STAV N PO ST1. | 16
8416 RESET CIT CYKLU | Voli zdroj resetovaciho signalu pro &ita& cyklt (07171 CIT CYKL SEK PR). NEVYBRANO
DI5(INV) Reset pfes invertovany digitalni vstup DI1(INV). 0 = aktivni, 1 = neaktivni. -5
DI4(INV) Viz vybér DI5(INV). -4
DI3(INV) Viz vybér DI5(INV). -3
DI2(INV) Viz vybér DI5(INV). -2
DI1(INV) Viz vybér DI5(INV). -1
NEVYBRANO Bez resetovaciho signalu 0
DI1 Reset pres digitalni vstup DI1. 1 = aktivni, 0 = neaktivni. 1
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
STAV 1 Reset béhem prechodu stavu do stavu 1. Citag je resetovan, kdyZ se 6
dosahne tento stav.

STAV 2 Reset bé&hem prechodu stavu do stavu 2. Citad je resetovan, kdyz se 7
dosahne tento stav.

STAV 3 Reset bé&hem prechodu stavu do stavu 3. Citad je resetovan, kdyz se 8
dosahne tento stav.

STAV 4 Reset béhem prechodu stavu do stavu 4. Citag je resetovan, kdyZ se 9
dosahne tento stav.

STAV 5 Reset bé&hem prechodu stavu do stavu 5. Citad je resetovan, kdyz se 10
dosahne tento stav.

STAV 6 Reset b&hem prechodu stavu do stavu 6. Citag je resetovan, kdyZ se 11
dosahne tento stav.

STAV 7 Reset béhem prechodu stavu do stavu 7. Citag je resetovan, kdyZ se 12
dosahne tento stav.

STAV 8 Reset bé&hem prechodu stavu do stavu 8. Citad je resetovan, kdyz se 13
dosahne tento stav.

SEKV PR RST Zdroj resetovaciho signélu definovany parametrem 8404 SEKV PROG 14

RESET
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8420 VYB REF ST1 Voli zdroj pro referenci stavu 1 sekvenéniho programovani. Parametr se 0
pouzije, kdyz je parametr 1103/7106 REF1/2 SELECT nastaveny na SEKV
PROG / AI1+SEKV PROG / AI2+SEKV PROG.
Poznamka: Konstantni otacky ve skupiné 12 KONSTANTNI OTACKY
pfepisi zvolenou referenci sekvenéniho programovani.
KOMUN 0136 KOM. - HODNOTA 2. Pro méf¥itko, viz Skalovani reference fieldbus na | -1,3
strané 253.
Al1/AI2 Reference je vypoctena podle nésledujiciho vzorce: -1,2
REF = Al1( %) - (50 % / Al2 ( %))
Al1-Al2 Reference je vypoctena podle nasledujiciho vzorce: -1,1
REF = Al1( %) + 50 % - Al2( %)
Al1*AlI2 Reference je vypoctena podle nasledujiciho vzorce: -1,0
REF = Al( %) - (Al2( %) / 50 %)
Al1+AI2 Reference je vypoctena podle nésledujiciho vzorce: -0,9
REF = Al1( %) + Al2( %) - 50 %
DI4U,5D Digitalni vstup 4: ZvySeni reference. Digitalni vstup DI5: Snizeni reference. |-0,8
DI3U,4D Digitalni vstup 3: ZvySeni reference. Digitalni vstup DI4: SniZeni reference. |-0,7
DI3U,4DR Digitalni vstup 3: ZvySeni reference. Digitalni vstup DI4: Snizeni reference. |-0,6
Al2 JOY Analogovy vstup Al2 jako joystick. Minimalni vstupni signal ovlada motor -0,5
s maximalni referenci v opaéném sméru, maximalni vstup s maximalni
referenci v dopfedném sméru. Minimalni a maximalni reference jsou
definovany parametry 7704 MINIMUM REF1 a 17105 MAXIMUM REF1. Dalsi
informace viz parametr 7103 VYBER REF1, vybér Al1/JOYST.
Al1 JOY Viz vybér AI2/JOYST. -0,4
Al2 Analogovy vstup Al2 -0,3
Al1 Analogovy vstup Al1 -0,2
PANEL Ovladaci panel -0,1
0,0...100,0 % Konstantni otacky
8421 PROMENNE ST1 Voli start, stop a smér pro stav 1. Parametr 1002 EXT2 PRIKAZY musi byt | STOP
nastaven na SEKV PROG. MENICE
Poznamka: Pokud je poZzadovana zména sméru otaceni, parametr 7003
SMER OTACENI musi byt nastaven na ZADOST.
STOP MENICE Frekvenéni méni¢ se dob&éhem nebo podle rampy zastavuje v zavislostina |0
nastaveni parametru 2702 FUNKCE STOP.
START VPRED Smér otaceni je pevné nastaven na dopfedny. Pokud frekvenéni ménic jesté | 1
nebézi, spusti se podle nastaveni parametru 2707 FUNKCE START.
START VZAD Smér otaceni je pevné nastaven na zpétny. Pokud frekvenéni ménic jesté 2
nebézi, spusti se podle nastaveni parametru 2707 FUNKCE START.
8422 RAMPY ST1 Voli €asy ramp zrychlovani/zpomalovani pro stav 1 sekvenéniho 0
programovani, t.j. definuje rychlost zmény reference.
-0,2/-0,1/ Casy 1=0,1s
0,0...1800,0 s

Pokud je hodnota nastavena na -0,2, je pouzit par rampy 2. Par rampy 1 je
definovan parametry 2205...2204.

Pokud je hodnota nastavena na -0.1, je pouzit par rampy 1. Par rampy 2 je
definovan parametry 2205...2204.

S parem rampy 1/2 musi byt parametr 22071 ZRYCH/ZPOM 1/2 VYB
nastaven na SEKV PROG. Viz také parametry 2202...2207.
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8423 RIZENIVYST ST1 Voli ovladani releovych, tranzistorovych a analogovych vystup( pro stav 1 pfi | AO=0
sekvenénim programovani.
Ovladani releovych a tranzistorovych vystupu musi byt aktivovano
nastavenim parametru 1407 RELEOVY VYSTUP 1/ 1805 DO SIGNAL na
SEKV PROG. Ovladani analogovych vystupli musi byt aktivovano skupinou
parametrd 15 ANALOGOVE VYSTUPY.
Hodnoty ovladani analogového vystupu mohou byt monitorovany signalem
0170 SEKV PROG AO VAL.
R=0,D=1,A0=0 Releovy vystup je bez proudu (rozepnut), tranzistorovy vystup je pod -0,7
proudem a analogovy vystup je vynulovan
R=1,D=0,A0=0 Releovy vystup je pod proudem (sepnut), tranzistorovy vystup je bez proudu | -0,6
a analogovy vystup je vynulovan.
R=0,D=0,A0=0 Releovy a tranzistorovy vystup jsou bez proudu (rozepnuty) a hodnota -0,5
analogového vystupu je nastavena na nulu.
RO=0,D0=0 Releovy a tranzistorovy vystup jsou bez proudu (rozepnuty) a ovladani -0,4
analogového vystupu je zmrazeno na dfive nastavenou hodnotu.
RO=1,DO=1 Releovy a tranzistorovy vystup jsou pod proudem (sepnuty) a ovladani -0,3
analogového vystupu je zmrazeno na dfive nastavenou hodnotu.
DO=1 Tranzistorovy vystup je pod proudem (sepnut) a releovy vystup je bez proudu. | -0,2
Ovladani analogového vystupu je zmrazeno na dfive nastavenou hodnotu.
RO=1 Tranzistorovy vystup je bez proudu (rozepnut) a releovy vystup je pod proudem. | -0,1
Ovladani analogového vystupu je zmrazeno na dfive nastavenou hodnotu.
AO=0 Hodnota analogového vystupu je nastavena na nulu. Releové a tranzistorové | 0,0
vystupy jsou zmrazeny na dfive nastavenou hodnotu.
0,1...100,0 % Hodnota zapsana do signalu 0770 SEKV PROG AO VAL. Hodnota m(ize byt
pfipojena pro ovladani analogového vystupu AO nastavenim parametru 15071
VYZNAM AO1, hodnota aZ 170 (napt. signal 0170 SEKV PROG AO VAL).
Hodnota AO je zmrazena na tuto hodnotu dokud neni vynulovana.
8424 ST1ZPOZD ZMENY | Definuje &as zpozdéni pro stav 1. KdyZ zpozdéni uplyne, bude povolen 0
zména stavu. Viz parametry 8425 PREP ST1 DO ST2 a 8426 PREP ST1 DO
STN.
0,0...65535s Cas zpozdéni 1=0,1s
8425 PREP ST1 DO ST2 Voli zdroj pro spoustéci signal, ktery méni stav ze stavu 1 do stavu 2. NEVYBRANO
Poznamka: Zména stavu do stavu N (8426 PREP ST1 DO ST N) ma vyssi
prioritu neZ zména stavu do dal$iho stavu (8425 PREP ST1 DO ST2).
DI5(INV) Spoustéci signal pfes invertovany digitalni vstup DI5. 0 = aktivni, 1 = -5
neaktivni.
DI4(INV) Viz vybér DI5(INV). -4
DI3(INV) Viz vybér DI5(INV). -3
DI2(INV) Viz vybér DI5(INV). -2
DI1(INV) Viz vybér DI5(INV). -1
NEVYBRANO Bez spoustéciho signalu. Pokud je parametr 8426 PREP ST1 DO ST N 0
nastaven také na NEVYBRANO, bude stav zmrazen a muze byt resetovan
pouze parametrem 8402 SEKV PROG START.
DI1 Spoustéci signal pres digitalni vstup DI1. 1 = aktivni, 0 = neaktivni.
DI2 Viz vybér DI1.
DI3 Viz vybér DI1.
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Di4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
Al 1LOW 1 Zmeéna stavu, kdyz hodnota Al1 < hodnota par. 8472 SEKV HOD 1 DOL. 6
Al 1 HIGH 1 Zména stavu, kdyz hodnota Al1 > hodnota par. 8411 SEKV HOD 1 HOR. 7
Al 2 LOW 1 Zmeéna stavu, kdyz hodnota Al2 < hodnota par. 8472 SEKV HOD 1 DOL. 8
Al 2 HIGH 1 Zména stavu, kdyz hodnota Al2 > hodnota par. 84171 SEKV HOD 1 HOR. 9
Al1 OR 2 LO1 Zména stavu, kdyz hodnota Al1 nebo Al2 < hodnota par. 8472 SEKV HOD 1 DOL. | 10
AIMLO1AI2HI1 Zména stavu, kdyz hodnota Al1 < hodnota par. 8472 SEKV HOD 1 DOL a 11
Al2 > hodnota par. 8471 SEKV HOD 1 HOR.

AIMLO1 ORDI5 Zmeéna stavu, kdyz hodnota Al1 < hodnota par. 8472 SEKV HOD 1 DOL 12
nebo kdyZ je aktivni DI5.

AI2HI1 ORDI5 Zmeéna stavu, kdyz hodnota Al2 > hodnota par. 8477 SEKV HOD 1 HOR 13
nebo kdyz je aktivni DI5.

Al 1LOW 2 Zména stavu, kdyz hodnota Al1 < hodnota par. 8414 SEKV HOD 2 DOL. 14

Al 1 HIGH 2 Zmeéna stavu, kdyz hodnota Al1 > hodnota par. 8473 SEKV HOD 2 HOR. 15

Al 2 LOW 2 Zména stavu, kdyz hodnota Al2 < hodnota par. 84714 SEKV HOD 2 DOL. 16

Al 2 HIGH 2 Zmeéna stavu, kdyz hodnota Al2 > hodnota par. 8473 SEKV HOD 2 HOR. 17

Al1 OR 2 LO2 Zména stavu, kdyZ hodnota Al1 nebo Al2 < hodnota par. 8414 SEKV HOD 2 18
DOL.

AIMLO2AI2HI2 Zmeéna stavu, kdyz hodnota Al1 < hodnota par. 8474 SEKV HOD 2 DOL a 19
Al2 hodnota > hodnota par. 8413 SEKV HOD 2 HOR.

AIMLO2 ORDI5 Zmeéna stavu, kdyz hodnota Al1 < hodnota par. 8474 SEKV HOD 2 DOL 20
nebo kdyz je aktivni DI5.

AI2HI2 ORDI5 Zména stavu, kdyz hodnota Al2 > hodnota par. 8413 SEKV HOD 2 HOR 21
nebo kdyZ je aktivni DI5.

FCE CAS.SP. 1 Spoustéci signal s ¢asovou funkci 1. Viz skupina parametr(i 36 FUNKCE 22
CASOVANI.

FCE CAS.SP. 2 Viz vybér FCE CAS.SP. 1. 23

FCE CAS.SP. 3 Viz vyb&r FCE CAS.SP. 1. 24

FCE CAS.SP. 4 Viz vybér FCE CAS.SP. 1. 25

ZPOZD ZMENY Zména stavu po uplynuti €asu zpozdéni definovaného parametrem 8424 26
ST1ZPOZD ZMENY.

DI1 OR ZPOZD Zmeéna stavu po aktivaci DI1 nebo po uplynuti ¢asu zpozdéni definovaného | 27
parametrem 8424 ST1 ZPOZD ZMENY.

DI2 OR ZPOZD Viz vybé&r DI1 OR ZPOZD. 28

DI3 OR ZPOZD Viz vybér DI1 OR ZPOZD. 29

DI4 OR ZPOZD Viz vybé&r DI1 OR ZPOZD. 30

DI5 OR ZPOZD Viz vybér DI1 OR ZPOZD. 31

AlIMHIM1 ORZPO Zména stavu, kdyZ hodnota Al1 > hodnota par. 8477 SEKV HOD 1 HIGH nebo | 32
po uplynuti asu zpozdéni definovaného parametrem 8424 ST1 ZPOZD ZMENY.

Al2LO1 ORZPO Zména stavu, kdyz hodnota Al1 < hodnota par. 8472 SEKV HOD 1 LOW nebo po | 33
uplynuti &asu zpoZdéni definovaného parametrem 8424 ST1 ZPOZD ZMENY.

Al1HI2 ORZPO Zména stavu, kdyz hodnota Al1 > hodnota par. 8473 SEKV HOD 2 HIGH nebo | 34
po uplynuti asu zpozdéni definovaného parametrem 8424 ST1 ZPOZD ZMENY.
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AI2LO2 ORZPO Zména stavu, kdyz hodnota Al2 < hodnota par. 8474 SEKV HOD 2 LOW nebo po | 35
uplynuti asu zpozdéni definovaného parametrem 8424 ST1 ZPOZD ZMENY.

SUPERV.1 NAD Logicka hodnota podle supervize parametrd 32017...3203. Viz skupina 36
parametrt 32 SUPERVIZE.

SUPERV.2 NAD Logicka hodnota podle supervize parametrd 3204...3206. Viz skupina 37
parametr( 32 SUPERVIZE.

SUPERV.3 NAD Logicka hodnota podle supervize parametrii 3207...3209. Viz skupina 38
parametrt 32 SUPERVIZE.

SUPERV.1 POD Viz vybér SUPERV. 1 NAD. 39

SUPERV.2 POD Viz vybér SUPERV. 2 NAD. 40

SUPERV.3 POD Viz vybér SUPERV. 3 NAD. 41

SPVINADORZPO Zmeéna stavu podle supervize parametra 32017...3203 nebo po uplynuti ¢asu | 42
zpozdéni definovaného parametrem 8424 ST1 ZPOZD ZMENY. Viz skupina
parametr( 32 SUPERVIZE.

SPV2NADORZPO Zmeéna stavu podle supervize parametrd 3204...3206 nebo po uplynuti ¢asu | 43
zpozdéni definovaného parametrem 8424 ST1 ZPOZD ZMENY. Viz skupina
parametr( 32 SUPERVIZE.

SPV3NADORZPO Zmeéna stavu podle supervize parametra 3207...3209 nebo po uplynuti ¢asu | 44
zpozdéni definovaného parametrem 8424 ST1 ZPOZD ZMENY. Viz skupina
parametrt 32 SUPERVIZE.

SPV1PODORZPO Viz vybér SPV1INADORZPO. 45

SPV2PODORZPO Viz vybér SPV2NADORZPO. 46

SPV3PODORZPO Viz vybér SPV3UNDORZPO. 47

CIiTAC NAD Zména stavu, kdyZ &itad hodnot prekro&i limit definovany parametrem 7905 | 48
LIMIT CITACE. Viz parametry 1904...1911.

CITAC POD Zména stavu, kdy?Z &itaé hodnot je pod limitem definovanym parametrem 49
1905 LIMIT CITACE. Viz parametry 1904...1911.

LOGIC HODN Zména stavu podle logické operace definované parametry 8406...8410 50

VSTUP SETPNT Zmeéna stavu, kdyz vystupni frekvence/otacky frekvenéniho ménice vstoupi | 51
do referenéni oblasti (tzn. diference je mensi nebo rovna 4 % z maximalni
reference).

NA SETPOINT Zmeéna stavu, kdyz vystupni frekvence/otacky frekvenéniho méni¢e budou 52
rovny referenéni hodnoté (= jsou v toleranci limit tzn. chyba je mensi nebo
rovna 1 % z maximalni reference).

Al1 L1 & DI5 Zména stavu, kdyz hodnota Al1 < hodnota par. 84712 SEKV HOD 1 DOL a 53
kdyz je aktivni DI5.

AlI2 L2 & DI5 Zména stavu, kdyz hodnota Al1 < hodnota par. 84714 SEKV HOD 2 DOL a 54
kdyz je aktivni DI5.

Al1 H1 & DI5 Zmeéna stavu, kdyz hodnota Al1 > hodnota par. 8477 SEKV HOD 1 HORa |55
kdyz je aktivni DI5.

Al2 H2 & DI5 Zména stavu, kdyz hodnota Al1 > hodnota par. 8473 SEKV HOD 2 HOR a | 56
kdyz je aktivni DI5.

Al1 L1 &Dl4 Zmeéna stavu, kdyz hodnota Al1 < hodnota par. 8472 SEKV HOD 1 DOL a 57
kdyz je aktivni DI4.

Al2 L2 & DI4 Zmeéna stavu, kdyz hodnota Al1 < hodnota par. 8474 SEKV HOD 2 DOL a 58

kdyz je aktivni DI4.
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Al1 H1 & DI4 Zmeéna stavu, kdyz hodnota Al1 > hodnota par. 8477 SEKV HOD 1 HOR a 59

kdyz je aktivni DI4.

Al2 H2 & Dl4 Zména stavu, kdyz hodnota Al1 > hodnota par. 8473 SEKV HOD 2 HOR a |60
kdyz je aktivni DI4.

ZPOZD A DI Zména stavu, kdyz uplynul ¢as zpozdéni definovany parametrem 8424 ST1 | 61
ZPOZD ZMENY a DI1 je aktivni.

ZPOZD A DI2 Zmeéna stavu, kdyz uplynul ¢as zpozdéni definovany parametrem 8424 ST1 | 62
ZPOZD ZMENY a DI2 je aktivni.

ZPOZD A DI3 Zména stavu, kdyz uplynul ¢as zpoZzdéni definovany parametrem 8424 ST1 | 63
ZPOZD ZMENY a DI3 je aktivni.

ZPOZD A DI4 Zména stavu, kdyz uplynul ¢as zpoZdéni definovany parametrem 8424 ST1 | 64
ZPOZD ZMENY a D4 je aktivni.

ZPOZD A DI5 Zmeéna stavu, kdyz uplynul ¢as zpozdéni definovany parametrem 8424 ST1 | 65
ZPOZD ZMENYa DI5 je aktivni.

ZPO & Al2 H2 Zména stavu, kdyz uplynul ¢as zpoZdéni definovany parametrem 8424 ST1 | 66
ZPOZD ZMENY a Al2 hodnota > hodnota par. 8473 SEKV HOD 2 HIGH
hodnota.

ZPO & Al2 L2 Zména stavu, kdyz uplynul ¢as zpoZzdéni definovany parametrem 8424 ST1 | 67
ZPOZD ZMENY a Al2 hodnota < hodnota par. 84714 SEKV HOD 2 LOW.

ZPO & Al1 H1 Zmeéna stavu, kdyz uplynul ¢as zpozdéni definovany parametrem 8424 ST1 | 68
ZPOZD ZMENY a Al1 > par. 8411 SEKV HOD 1 HIGH.

ZPO & Al1 L1 Zmeéna stavu, kdyz uplynul ¢as zpozdéni definovany parametrem 8424 ST1 | 69
ZPOZD ZMENY a Al1 hodnota < hodnota par. 8472 SEKV HOD 1 LOW.

KOM HOD1 #0 0135 KOM. - HODNOTA 1 bit 0. 1 = zména stavu. 70

KOM HOD1 #1 0135 KOM. - HODNOTA 1 bit 1. 1 = zména stavu. 71

KOM HOD1 #2 0135 KOM. - HODNOTA 1 bit 2. 1 = zména stavu. 72

KOM HOD1 #3 0135 KOM. - HODNOTA 1 bit 3. 1 = zména stavu. 73

KOM HOD1 #4 0135 KOM. - HODNOTA 1 bit 4. 1 = zména stavu. 74

KOM HOD1 #5 0135 KOM. - HODNOTA 1 bit 5. 1 = zména stavu. 75

KOM HOD1 #6 0135 KOM. - HODNOTA 1 bit 6. 1 = zména stavu. 76

KOM HOD1 #7 0135 KOM. - HODNOTA 1 bit 7. 1 = zména stavu. 77

Al2H2DI4SV10 Zména stavu podle parametr( supervize 3201...3203, kdyZ je hodnota Al2 > | 78
hodnota par. 8413 SEKV HOD 2 HOR a je aktivni DI4.

AI2H2DI5SV10 Zmeéna stavu podle parametrl supervize 32017...3203, kdyz je hodnota Al2 > | 79
hodnota par. 8413 SEKV HOD 2 HOR a je aktivni DI5.

8426 PREP ST1 DO STN | Voli zdroj pro spoustéci signal, ktery méni stav ze stavu 1 do stavu N. Stav N | NEVYBRANO

je definovan parametrem 8427 STAV N PO ST1.

Poznamka: Zména stavu do stavu N (8426 PREP ST1 DO ST N) ma vyssi
prioritu neZ zména do dal$iho satvu (8425 PREP ST1 DO ST2).

Viz parametr 8425 PREP ST1 DO ST2.

8427 STAV N PO ST1 Definuje stav N. Viz parametr 8426 ST1 TRIG TO STN. STAV 1
STAV 1 Stav 1 1
STAV 2 Stav 2 2
STAV 3 Stav 3 3
STAV 4 Stav 4 4
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STAV 5 Stav 5 5
STAV 6 Stav 6 6
STAV7 Stav 7 7
STAV 8 Stav 8 8
8430 VYB REF ST2
Viz parametry 8420...8427.
8497 STAV N PO ST8
98 VOLITELNE Aktivace externi sériové komunikace
MODULY
9802 VYBER KOM. PROT. | Aktivuje externi sériovou komunikaci a voli interfejs. NEVYBRANO
NEVYBRANO Zadna komunikace 0
STD MODBUS Integrovany fieldbus. Interfejs: RS-485 realizovany pfes volitelny FMBA-01 1
Modbus Adapter pfipojeny do pFipojky X3. Viz kapitola Ovl/édani s procesni
sbérnici a integrovanym fieldbus.
EXT FBA Frekvenéni méni¢ komunikuje pfes adaptér modulu fieldbus pfipojeny do 4
pFipojky frekvenéniho ménice X3. Viz také skupina parametrt 51 EXT
KOMUN. MODUL.
Viz kapitola Oviadani s procesni sbérnici s adaptérem fieldbus.
MODBUS RS232 Integrovany fieldbus. Interfejs: RS-232 (t.j. konektor ovladaciho panelu). Viz | 10
kapitola Ovladani s procesni sbérnici a integrovanym fieldbus.
99 START-UP DATA Volba jazyka. Definice nastavovacich dat motoru.
9901 JAZYK Voli jazyk displeje. ENGLISH
Poznamka: s asistencnim ovladacim panelem ACS-CP-D jsou k dispozici
nasledujici jazyky: angli¢tina (0), ¢instina (1) a korejstina (2).
ENGLISH Britska angli¢tina. Je k dispozici s asistenénim ovladacim panelem ACS-CP- | 0
A a ACS-CP-L.
ENGLISH (AM) Americka angli¢tina. Je k dispozici s asistenénim ovladacim panelem ACS- | 1
CP-A.
DEUTSCH Némcina. Je k dispozici s asistenénim ovladacim panelem ACS-CP-A a 2
ACS-CP-L.
ITALIANO Italstina. Je k dispozici s asistenénim ovladacim panelem ACS-CP-A. 3
ESPANOL Spanélstina. Je k dispozici s asistenénim ovladacim panelem ACS-CP-A. 4
PORTUGUES Portugalstina. Je k dispozici s asistenénim ovladacim panelem ACS-CP-A. |5
NEDERLANDS Holandstina. Je k dispozici s asistenénim ovladacim panelem ACS-CP-A. 6
FRANCAIS Francouzstina. Je k dispozici s asistenénim ovladacim panelem ACS-CP-A. |7
DANSK Danstina. Je k dispozici s asistenénim ovladacim panelem ACS-CP-A. 8
SUOMI Finstina. Je k dispozici s asistenénim ovladacim panelem ACS-CP-A. 9
SVENSKA Svédstina. Je k dispozici s asistenénim ovladacim panelem ACS-CP-A. 10
RUSSKI Rustina. Je k dispozici s asistenénim ovladacim panelem ACS-CP-L. 11
POLSKI Polstina. Je k dispozici s asistenénim ovlddacim panelem ACS-CP-L. 12
TURKCE Turectina. Je k dispozici s asistenénim ovladacim panelem ACS-CP-L. 13
CESKY Cestina. Je k dispozici s asistenénim ovladacim panelem ACS-CP-L. 14
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Parametry - Gpiny popis

Index Nazev/vybér Popis Def, FbEq
Magyar Madarstina. Je k dispozici s asistenénim ovladacim panelem ACS-CP-L.
Poznamka: Tato ¢ast bude pfidana pozdé;ji.
9902 APLIKACNI MAKRO | Voli aplikaéni makro. Viz kapitola Aplikaéni makra. ABB
STANDARD
ABB STANDARD Standardni makro pro aplikace s konstantnimi otackami 1
3-VODICOVE 3vodi¢ové makro pro aplikace s konstantnimi otackami 2
ALTERNATIVNI Alternativni (stfidavé) makro pro aplikace se startem vpFed a startem vzad 3
MOTOR POT Makro motor potenciometr pro aplikace s digitalnimi signaly regulace otacek | 4
RUCNE/VZDAL. Makro ruéné/vzdalené se pouziva, pokud maji byt dvé ovladaci zafizeni 5
pfipojena do frekvenéniho ménice:
- Zarizeni 1 komunikuje pfes interfejs definovany jako externi ovladaci misto
EXT1.
- Zarizeni 2 komunikuje pfes interfejs definovany jako externi ovladaci misto
EXT2.
V jediném okamziku je aktivni EXT1 nebo EXT2. Pfepinani mezi EXT1/2 se
provadi pres digitalni vstup.
PID RIZENI PID fizeni. Pro aplikace, ve kterych frekvenéni ménié reguluje procesni 6
hodnotu. NapF. regulace tlaku frekvenénim méni€em pro tlakové Cerpadlo.
Do frekvenéniho ménice je pfipojen méfeny tlak a referenéni hodnota tlaku.
MOMENT. RiZ. Makro momentového Fizeni 8
NAHR STD S Hodnota parametru FlashDrop jak je definovana v souboru FlashDrop. 31
Zobrazeni parametrl je zvoleno parametrem 16771 ZOBRAZ PARAM .
FlashDrop je volitelné pfisluSenstvi pro rychlé kopirovani parametr u
frekvenénich ménicl bez napajeni. FlashDrop umozriuje rychlé pfizpisobeni
seznamu parametr(l, zvolené parametry |ze napf skryt. DalSi informace viz
MFDT-01 Uzivatelska pfiru¢ka FlashDrop [3AFE68591074 (anglicky)].
S1 NAHR. PAR Zavedeni uZivatelského makra 1 pro pouziti. Pfed zavedenim pfekontrolujte, | O
zda jsou uloZena nastaveni parametrt a model motoru vhodna pro aplikaci.
S1ULOZ PAR UlozZeni uzivatelského makra 1. UloZeni aktualniho nastaveni parametr( a -1
modelu motoru.
S2 NAHR. PAR Zavedeni uzivatelského makra 2 pro pouziti. Pfed zavedenim prekontrolujte, | -2
zda jsou uloZena nastaveni parametrt a model motoru vhodna pro aplikaci.
S2 ULOZ PAR Ulozeni uzivatelského makra 2. UloZeni aktualniho nastaveni parametrd a -3
modelu motoru.
S3 NAHR. PAR Zavedeni uZivatelského makra 3 pro pouziti. Pfed zavedenim pfekontrolujte, | -4
zda jsou uloZzena nastaveni parametrt a model motoru vhodna pro aplikaci.
S3ULOZ PAR UloZeni uzivatelského makra 3. UlozZeni aktualniho nastaveni parametrt a -5
modelu motoru.
9904 MOD RIZENi MOT Voli rezim Fizeni motoru. SKALAR::
FREK

VEKTOR.:

Rezim bezsenzorového vektorového fizeni.
Reference 1 = referenéni otacky v ot./min.

Reference 2 = referenéni otadCky v procentech. 100 % jsou absolutni
maximalni ota¢ky, jsou rovny hodnoté& parametru 2002 MAXIMUM (nebo
2001 MINIMUM pokud je absolutni hodnota minimalnich otacek vétsi nez
hodnota maximalnich otacek).
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Def, FbEq

VEKTOR.:MOM Rezim vektorového fizeni. 2
Reference 1 = referenéni otacky v ot./min.
Reference 2 = moment reference v procentech. 100 % je rovno jmenovitému
momentu.

SKALAR.:FREK Rezim skalarniho Fizeni. 3
Reference 1 = frekvence reference v Hz.
Reference 2 = frekvence reference v procentech. 100 % je absolutni
maximaini frekvence, je rovna hodnoté parametru 2008 MAX FREKVENCE
UENCY (nebo 2007 MIN FREKVENCEUENCY pokud je absolutni hodnota
minimalnich otacek vétSi nez hodnota maximalnich otacek).

9905 JMEN. NAP.MOT Definuje jmenovité napéti motoru. Musi byt rovno hodnoté na typovém Stitku | 230 V
motoru. Frekvenéni méni¢ nedokaze napajet motor s napétim vétSim nez je | (jednotky
vstupni napajeci napéti. 200V)

Vystup napéti 400V
9905 — — (jednotky
400V,
| Evropa)
|
Vystupni frekvence 4.60 v
99(')7 > (jednotky
- 400V, USA)
VAROVANI! Nikdy nepfipojujte motor k frekvenénimu ménici, ktery je
pfipojen k napajecimu napéti o urover vy§Simu nez je jmenovité napéti
motoru.
115...345V Napéti. 1=1V
(jednotky 200 V) Poznamka: Namahani izolace motoru je vZdy zavislé na napajecim napéti
200...600 V frekvenéniho ménice. To se také tyka pfipadu, kdy je jmenovité napéti
(jednotky 400 V, Evropa) | motoru nizSi nez jmenovité napéti frekvenéniho ménice a napajeci napéti
230...690 V frekvencniho ménice.
(jednotky 400 V, US)

9906 JMEN. PROUD MOT | Definuje jmenovity proud motoru. Musi byt roven hodnoté& na typovém &titku | Ioy

motoru.
0,2...2,0 - Ipy Proud 1=0,1A

9907 JMEN. FREKV.MOT Definuje jmenovitou frekvenci motoru, tzn. frekvenci, pfi které je vystupni Evr: 50 /
napéti rovno jmenovitému napéti motoru: US: 60
Bod odbuzeni = jmen. frekvence - napajeci napéti / jmen. napéti motoru

10,0...500,0 Hz Frekvence 1=0,1Hz

9908 JMEN. OTACKY MOT | Definuje jmenovité otadky motoru. Musi byt rovny hodnoté& na typovém $titku | V zavislosti

motoru. na typu
50...30000 ot./min Otacky 1 =1 ot./min

9909 JMEN. VYKON MOT | Definuje jmenovity vykon motoru. Musi byt roven hodnot& na typovém $titku =N

motoru.
0,2...3,0 - Py kW Vykon 1=0,1 kW/hp

9910 ID CHOD MOTORU Tento parametr fidi proces vlastni kalibrace motoru nazyvany ID béh motoru. | VYPNUTO/

Béhem tohoto procesu méni¢ ovlada motor a provadi méfeni tak, aby iDMAGN

identifikoval vlastnosti motoru a vytvofil model pouzitelny pro interni vypocty.

Aktualni signaly a parametry
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Parametry - Gpiny popis
Index Nazev/vybér
VYPNUTO/IDMAGN

Popis

ID béh motoru se neprovadi. Identifikaéni magnetizace je provedena

v zavislosti na nastaveni parametrtl 9904 a 2101. V identifika¢ni magnetizaci
je vypoc&ten model motor pfi prvnim startu magnetizaci motoru po dobu 10 az
15 s s nulovymi otackami (motor se neto€i). Model je vzdy znovu vypocten
pfi startu po zméné parametr( motoru.

- Parametr 9904 = 1 (VEKTOR:OTACKY nebo 2 (VEKTOR:MOMENT):
Identifikaéni magnetizace je provedena.

- Parametr 9904 = 3 (SKALAR:FREK) a parametr 2707 = 3 (SK.LET. START)
nebo 5 (LETMY + ZVYS.): Identifikaéni magnetizace je provedena.
- Parametr 9904 = 3 (SKALAR:FREK) a parametr 2707 ma jinou hodnotu nez

3 (SK.LET. START) nebo 5 (LETMY + ZVYS$.): Identifikaéni magnetizace
neni provedena.

Def, FbEq
0

ZAPNUTO

ID béh. Zarucuje nejlep$i moznou presnost ovladani. ID béh trva pfiblizné
jednu minutu.ID béh je mimoradné efektivni, kdyz:

- Je pouzit rezim vektorového ovladani[parametr 9904 =1
(VEKTOR:OTACKY) nebo 2 (VEKTOR:MOMENT)], a

- provozni bod je v blizkosti nulovych otacek a/nebo

- provoz vyzaduje rozsah momentu nad jmenovitym momentem v Sirokém
rozsahu otacek a je bez zpétné vazby otacek (tzn. bez snimace pulz().

Poznamka: Motor musi byt mechanicky odpojen od pohanéného zafizeni.

Poznamka: Prekontrolujte smér otaceni motoru pfed spusténim ID bé&hu.
Bé&hem béhu se motor to¢i v dopfedném sméru.

Poznamka: Pokud se zméni parametry motoru po ID bé&hu, opakujte ID béh.

VAROVANI! Motor pob&zi b&hem ID b&hu s pfiblizné 50...80 %
A jmenovitych otaéek. PRED PROVEDENIM ID BEHU ZAJISTETE
BEZPECNE SPUSTENI MOTORU!

9912 JMEN MOM MOTORU

Vypoé&teny jmenovity moment motoru v Nm (vypocet je na bazi hodnot
parametrd 9909 JMEN. VYKON MOT a 9908 MOTOR NOM ).

Pouze pro ¢&teni

9913 POCET POLPARU M

Vypodéteny pocet part pold motoru (vypocet je na bazi hodnot parametra
9907 JMEN. FREKV.MOT a 9908 MOTOR NOM ).

Pouze pro ¢&teni

Aktualni signaly a parametry
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Rizeni s procesni sbérnici a integrovanym fieldbus

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola popisuje, jak Ize Fidit frekvenéni ménic pres externi zafizeni prostfednictvim
komunikacni sité s vyuzitim integrovaného fieldbus.

Prehled systému

Frekvenéni méni¢ muze byt pFipojenv k externimu ovladacimu systému pres adapter
fieldbus nebo integrovany fieldbus. Rizeni pfes adaptér fieldbus, viz kapitola Rizeni
S procesni sbérnici s adaptérem fieldbus.

Integrovany fieldbus podporuje protokol Modbus RTU. Modbus je sériovy,
asynchronnni protokol. Transakce jsou v polovi¢nim duplexu.

Pfipojeni k integrovanému fieldbus je budto pfes RS-232 (konektor ovladaciho
panelu X2) nebo RS-485 (pfipojka X1 u volitelného FMBA Modbus Adapter
pfipojeného k pfipojce frekvenéniho méni¢e X3). Maximalni délka komunika&niho
kabelu u RS-232 je omezena na 3 metry. DalSi informace o modulu FMBA Modbus
Adapter viz UZivatelska pfirucka FMBA-01 Modbus Adapter Module
[BAFE68586704 (anglicky)].

RS-232 je koncipovan pro aplikace point-to-point (jeden master Fidi jeden slave).
RS-485 je koncipovan pro multipointové aplikace (jeden master fidi nékolik slave).

Rizeni s procesni sbérnici a integrovanym fieldbus
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regulator

I‘ I‘ I Fieldbus
|

Fieldbus
ACS350 If':l Jina
zarizeni

RS-232*
konektor na panelu

*Integrovany
fieldbus (modbus),
pfipojeni budto pfes

X3 |FMBAModbus | RS-485* RS-232 nebo
5 X1 RS-485.
adaptér X1
Datovy tok

-«— Ridici slovo (CW)
-«t—— Reference

——  Stavoveé slovo (SWy———
———Aktualni hodnoty———»

Procesni V/V (cyklické)

GCEGREG

C/Z parametrdl, pozadavky/odezvy Servisni zpravy (necyklické)
|

Frekvenéni méni¢ maze byt nastaven na pfijem vSech Fidicich infomaci pfes fieldbus
interfejs nebo muze byt Fizeni rozdéleno mezi fieldbus interfejs a dali pouZzitelna
zafizeni, napf. digitalni a analogové vstupy.

Rizeni s procesni sbérnici a integrovanym fieldbus
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Nastaveni komunikace pres integrovany modbus

Pfed konfigurovanim frekvenéniho ménice pro fizeni pfes fieldbus, musi byt
mechanicky a elektricky nainstalovan FMBA Modbus adaptér (pokud je pouzit) podle
pokynu udanych na strané 28 v kapitole Mechanicka instalace a podle pfirucky

k modulu.

Komunikace mezi frekvenénim méni¢em a modulem adaptéru fieldbus je aktivovana
nastavenim parametru 9802 VYBER KOM. PROT. na STD MODBUS nebo
MODBUS RS232. Je také nutno nastavit pro adaptér specifické parametry ve
skupiné 53 EFB PROTOKOL. Viz nize uvedena tabulka.

Parametr Alternativni Nastaveni pro Funkce/informace
nastaveni fizeni fieldbus
INICIALIZACE KOMUNIKACE
9802 VYBER KOM. NEVYBRANO STD MODBUS Inicializuje komunikaci s integrovanym fieldbus.
PROT. STD MODBUS (S RS-485)
EXT EBA MODBUS RS232
MoDBUS Rs 232 | (¢ RS232)
KONFIGUROVANiI MODULU ADAPTERU
5302 1D EFB 0...65535 Jakékoliv Definuje ID adresy stanice linky RS-232/485. Dvé
STANICE stanice nesméji mit stejnou adresu.
5303 EFB 1.2 kbit/s Definuje komunika&ni rychlost linky RS-232/485.
BAUDRATE 2.4 kbit/s
4.8 kbit/s
9.6 kbit/s
19.2 kbit/s
38.4 kbit/s
57.6 kbit/s
76.8 kbit/s
5304 EFB PARITA 8 ZADNA 1 Voli nastaveni parity. Stejné nastaveni musi byt
8 ZADNA 2 pouzito u vSech on-line stanic.
8 SUDA 1
8 LICHA 1
5305 EFB CTRL ABB DRV LIM Jakékoliv Voli komunikacni profil pouZity frekvenénim
PROFILE DCU PROFILE meéni¢em. Viz odstavec Komunikacni profily na
ABB DRV FULL strané 258.
5310...56317 EFB PAR | 0...65535 Jakékoliv Voli aktudlni hodnotu pro mapovani do modbus
10...17 registru 400xx.

Kdyz se nastavi parametry konfigurace modulu ve skupiné 563 EFB PROTOKOL, je
nutné prekontrolovat a v pfipadé potfeby nastavit Parametry fizeni frekvencniho
ménice parametry na strané 246 .

Nové nastaveni se uplatni, kdyz se pFisté provede zapnuti napajeciho napéti nebo
kdyZ se vynuluje a resetuje parametr 5302 ID EFB STANICE

Rizeni s procesni sbérnici a integrovanym fieldbus
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Parametry fizeni frekvenéniho ménice

KdyZ se nastavi fieldbus komunikace, je nutné pfekontrolovat a v pfipadé potfeby
nastavit parametry fizeni frekvenéniho méni¢e uvedené v tabulce nize.

Sloupecek Nastaveni pro Fizeni fieldbus udava hodnotu, ktera se pouzije, kdyz je
fieldbus interfejs zdrojem nebo cilem pfislusného signalu. Sloupeéek Funkce/
Informace udava popis parametru.

Parametr

Nastaveni pro
fizeni fieldbus

Funkcel/informace

Adresa Modbus
registru

VYBER ZDROJE RIDICICH PRIKAZU ABB DRV | DCU
1001 EXT1 KOMUN Povoluje 0307 FB RID.SLOVO 1 bity 0...1 (START/ 40031
PRIKAZY STOP), kdyz je EXT1 zvolen jako aktivni ovladaci bity 0...1
misto.
1002 EXT2 KOMUN Povoluje 0307 FB RID.SLOVO 1 bity 0...1 (START/ 40031
PRIKAZY STOP), kdyz je EXT2 zvolen jako aktivni ovladaci bity 0...1
misto.
1003 SMER VPRED Povoluje fizeni sméru otaceni jak je definovano 40031
OTACENI VZAD parametry 7007 a 1002. Rizeni sméru je vysvétleno bit 2
JADOST v odstavci Zpracovani referenci. na strané 254.
1010 KOMUN Povoluje aktivaci joggingu 1 nebo 2 pomoci 0302 FB 40032
AKTIVACE RID.SLOVO 2 bity 20 a 21. bity 20 a
JOGG 21
1102 VYBER | KOMUN Povoluje vybér EXT1/EXT2 pfes 0301 FB RID.SLOVO | 40001 40031
EXT1/EXT2 1 bit 5 (s profilem ABB frekven¢niho méni¢e 53719 EFB | bit 11 bit 5
PAR 19 bit 11).
1103 VYBER | KOMUN Fieldbus reference REF1 se pouziva, kdyz je EXT1 40002 pro REF1
REF1 KOMUN+AI1 zvolen jako aktivni ovladaci misto. Viz odstavec
KOMUN*AI1 Fieldbus reference na strané 249 pro informace o
alternativnim nastaveni.
1106 VYBER | KOMUN Fieldbus reference REF2 se pouziva, kdyz je EXT2 40003 pro REF2
REF2 KOMUN-+AI1 zvolen jako aktivni ovladaci misto. Viz odstavec
KOMUN*AI Fieldbus reference na strané 249 pro informace o

alternativnim nastaveni.

VYBER ZDROJE VYSTUPNICH SIGNALU

ABB DRV | DCU

1401 KOMUN Povoluje releovy vystup RO ovladany signdlem 0134 40134 pro signal
RELEOVY KOMUN(-1) RIDICi SLOVO RO. 0134
VYSTUP 1
1501 135 PFevadi obsah fieldbus reference 0735 KOM. - 40135 pro signal
VYZNAM HODNOTA 1 na analogovy vystup AO. 0135
AO1
VSTUPY RIZENi SYSTEMU ABB DRV | DCU
1601 = KOMUN Povoluje fizeni invertovaného Run Enable (béh 40001 40031
UMOZNENI povolen) signalu (Run Disable) pfes 0301 FB bit 3 bit 6
CHODU RID.SLOVO 1 bit 6 (s profilem ABB frekvenéniho

ménic¢e 5319 EFB PAR 19 bit 3).
1604 VYBER | KOMUN Povoluje resetovani poruchy pfes fieldbus 0307 FB 40001 40031
RESETU RID.SLOVO 1 bit 4 (s profilem ABB frekvenéniho bit 7 bit 4
POR méniée 5319 EFB PAR 19 bit 7).
1606 MISTNI | KOMUN Signél blokovani rezimu lokalniho fizeni pfes 0301 FB - 40031
ZAMEK RID.SLOVO 1 bit 14 bit 14
1607 PROVEDENO; Uklada zménéné hodnoty parametrli (véetné hodnot 41607
ULOZENI UKLADANI... zmeénénych fizenim fieldbus) do permanentni paméti.
PARAM
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Parametr Nastaveni pro Funkcel/informace Adresa Modbus
fizeni fieldbus registru
1608 UMOZ. KOMUN Invertovany Start Enable 1 (Start Disable) pfes 0302 FB - 40032
STARTU 1 RID.SLOVO 2 bit 18 bit 18
1609 UMOZ. KOMUN Invertovany Start Enable 2 (Start Disable) pfes 0302 FB - 40032
STARTU 2 RID.SLOVO 2 bit 19 bit 19
LIMITY ABB DRV | DCU
2013VYBER | KOMUN Vybér minimalniho limitu momentu 1/2 pfes 0301 FB - 40031
MIN MOM RID.SLOVO 1 bit 15 bit 15
2014 VYBER | KOMUN Vybér maximalniho limitu momentu 1/2 pres 0307 FB - 40031
MAX MOM RID.SLOVO 1 bit 15 bit 15
2201 KOMUN Vybér paru ramp zrychlovani/zpomalovani pfes 0301 - 40031
ZRYCH/ FB RID.SLOVO 1 bit 10 bit 10
ZPOM 1/2
VYB
2209 VSTUP | KOMUN Vstup rampy na nulu pfes 0307 FB RIiD.SLOVO 1 bit 13 | 40001 40031
RAMPY 0 (s profilem ABB frekven&niho méni¢e 5379 EFB PAR 19 | bit 6 bit 13
bit 6)
PORUCHOVE FUNKCE KOMUNUNIKACE ABB DRV | DCU
3018 FCE NEVYBRANO Urcuje ¢innost frekvenéniho ménice v pfipadé ztraty 43018
PORUCHA PORUCHA komunikace s fieldbus.
KOM. KONST. OT. 7
LAST
3019 POR. 0.1...60.0 s Definuje Cas mezi zjiténim ztraty komunikace a akci 43019
KOM. - CAS zvolenou parametrem 3078 FCE PORUCHA KOM..
VOLBA ZDROJE SIGNALU PRO PID RIZENISELECTION ABB DRV | DCU
4010/4110/ KOMUN Reference PID regulatoru (REF2) 40003 pro REF2
4210 VYBER
SADANE KOMUN-+AI1
HOD KOMUN*AI1
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Interfejs Fizeni pres fieldbus

Komunikace mezi fieldbus systémem a frekvenénim méniem sestava ze
16bitovych vstupnich a vystupnich datovych slov (s profilem ABB frekvenéniho
ménice) a 32bitovych vstupnich a vystupnich datovych slov (s profilem DCU).

Ridici slovo a stavové slovo

Ridici slovo (CW) se principialné pouziva k fizeni frekvenéniho ménice z fieldbus
systému. Ridici slovo je vyslano z fieldbus do frekvenéniho ménice. Frekvenéni
ménic¢ se prepina podle jeho stavl a podle bitové kédovanych instrukci Fidiciho
slova.

Stavoveé slovo (SW) je slovo obsahujici stavové informace vysilané frekvenénim
méni¢em do fieldbus regulatoru.

Reference

Reference (REF) jsou 16bitové celo¢iselné hodnoty. Negativni reference (indikujici
opacny smér otaceni) jsou vytvofeny vypocétem dvojkového dopliiku se znaménkem
k pfislusné pozitivni referenéni hodnoté. Obsah kazdého slova reference Ize pouzit
jako referenci otacek, frekvence, momentu nebo procesu.

Aktualni hodnoty

Aktualni hodnoty (ACT) jsou 16bitova slova obsahujici informace o zvolenych
provoznich parametrech frekvenéniho ménice.
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Fieldbus reference

Vybér reference a jeji korekce

Fieldbus reference (nazyvana KOMUN v kontextu vybéru signalu) se zvoli
nastavenim parametru vybéru reference — 17103 nebo 1106 — jako KOMUN,
KOMUN+AI1 nebo KOMUN*AI1. Kdyz je 1103 VYBER REF1 nebo 1106 VYBER
REF2 nastaveno na KOMUN, pfenese se fieldbus reference jako takova, tedy bez
korekce. Kdyz je parametr 7703 nebo 7706 nastaven na KOMUN+AI1 nebo
KOMUN*AI1, bude fieldbus reference korigovana prostfednictvim analogového
vstupu Al1, jak je ukazano v nasledujicich pfikladech.

Priklady korekce reference pro profil ABB frekvencéniho ménice

Nastaveni Kdyz je KOMUN > 0 Kdyz je KOMUN < 0
KOMUN-+AI KOMUN( %) - (MAX-MIN) + MIN KOMUN( %) - (MAX-MIN) - MIN
1 + (Al( %) -50 %) - (MAX-MIN) + (Al( %) -50 %) - (MAX-MIN)
Korigovana KOMUN
reference REF ( %)-100 % -50 % 0%
A POl 0
1500 Max limit | Min limit ot./min
ot./min
-7500
750 ot./min
ot./min
Max limi 1500
0 vot./min
ot./mi % . Korigované
REF ( %) reference
Kc;rigované KOMUN
refer e”ceA REF (%100 %  -50 % 0%,
1500 ! ! ot./min
ot./min -300.
1200 ot./min
ot./min 750
7SQ ot./min
ot./min -1200
300 | ot./min
ot./min [ | -1SOQ
. NN yOot./min
ot./min0 % 50% 100 % KOMUN Korigovana
REF ( %) reference
Maximalni limit je definovan parametrem 7705 MAXIMUM REF1 / 1108 MAXIMUM REF2.
Minimaini limit je definovan parametrem 77104 MINIMUM REF1 / 1107 MINIMUM REF2.
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Nastaveni Kdyz je KOMUN > 0 Kdyz je KOMUN < 0
KOMUN*AI | KOMUN( %) - (Al( %)/ 50 %) - (MAX-MIN) + MIN KOMUN( %) - (Al( %) / 50 %) - (MAX-MIN) - MIN
1
Korigovana KOMUN
referenc‘? REF (%)100 %  -50 % 0%
Max limit Lo s e - 0
1500 | - - - - - . Min limit Al=0% . :
ot /min ‘ o : ‘ ,+/ | ot/min
| ,' | | I o'
| £ | | *
Al = 160 %245 50 % | X
S A S ‘ e A (- '
) o | [ A ot./min
ot./min R | . Al'=50 %
L \ Lot AY=100 %
o ! ‘ Max limit e ‘
0 a ' Al=0%! . Minlimit e -1500
ot./min % 50% 100 %KOMUN VRN ana
REF (%) reference
Kofrigované KOMUN
refen e”cf REF (%)100 %  -50 % 0 %o
Co —no ot./min
0: ?ra(l)n 777777 L | - A= %\) 77 -300
1200 |- - - - ! __Max limit Min fimit | .2/ |ot/min
ot/min | Al=300% - R PZOE W
750 AN AR A =E0 o ot./min
ot./min "'."‘:50 % : Max limit w,AJ o/ 1200
300 . I AlI=0% Min limit [ [ ot./min
ot fmin i S -1500
. Ly wot./min
ot./mir0 % 50% 100 % KOMUN Korigované
REF ( %) reference

Maximalni limit je definovan parametrem 1705 MAXIMUM REF1 / 17708 MAXIMUM REF2.
Minimalini limit je definovan parametrem 7704 MINIMUM REF1 / 17707 MINIMUM REF2.
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S profilem DCU muze byt fieldbus reference typu Hz, ot./min nebo procento.

V nasledujicim pfikladu jsou to ot./min.

Nastaveni

Kdyz je KOMUN > 0 ot./min

Kdyz je KOMUN < 0 ot./min

KOMUN-+AI
1

KOMUN/1000 + (Al( %) -50 %) - (MAX-MIN)

KOMUN/1000+ (Al( %) -50 %) - (MAX-MIN)

Korigovana KOMUN
referenceA REF
. it 0
1?00 Max limit | Min limit ot./min
ot./min
-750
o /7rr51?n ot./min
Max lim
0 __, Minimit | ot
ot/mind 750000 150000~ KOMUN Korigovand
reference
Korigovana KOMUN
refert 9”C9A REF - 1 50000 -750000 0 o
1500 ot./min
ot./min P -300
1200 Min fimit ot./min
ot./min o, 1-750
750 o ot./min
ot./min _Max limit -1200
300 | | | ot./min
ot/mn| 0 -1509
s N yot./min
ot./min0 750000 150000 KOMUN Korigovana
REF reference

Maximalni limit je definovan parametrem 7705 MAXIMUM REF1 / 1108 MAXIMUM REF2.
Minimalini limit je definovan parametrem 77104 MINIMUM REF1 / 1107 MINIMUM REF2.
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Nastaveni

Kdyz je KOMUN > 0 ot./min

Kdyz je KOMUN < 0 ot./min

KOMUN*AI1

(

KOMUN/1000) - (Al( %) / 50 %)

(KOMUN( %)/1000) - (Al( %) / 50 %)

Korigovana KOMUN
referenceA REF - l 50000  -750000 0
1500 | - - - - - - Max limit | Min limit i Al=0% St min
- R | | R :
Ot./m|n Al — 1:00 % ’o : | | o‘
| P | ' el
Al =50 % | ' .
- +*~ — /- - 1-750
750 |- e : . AI50% ot./min
ot./min R | ' ¢ !
R [ : o< Al'Z100 %
o|/. : : Max limit o ,
ot./min |~ Al=0% | Minlimit |-~~~ ] ;:tslr%?n
0 > A A
750000 150000 gglll_/lUN Korigovana
reference
Korigovana KOMUN
reference REF  -150000  -750000 0 .
A < : 0 ot./min
1500 | -~ - - | =0,
! i | Al=0%
ot./min I = " -300
A . Max limit | Min Timit | e ot./min
. | ¢
ot./min | w‘ ,,,,, ‘r' -/ | 750
750 L L _le_ _ _ __ : o | Al ="50 % ot./min
ot./min [ Maxlimit ‘ : A/ > {-1200
300 Al =:0 0/_0_ ~Min_limit | AI =100 % ot./min
ot./min I -150(-)
. N yOot./min
REF reference

Maximalni limit je definovan parametrem 71705 MAXIMUM REF1 / 17708 MAXIMUM REF2.
Minimalini limit je definovan parametrem 7704 MINIMUM REF1 / 1707 MINIMUM REF2.
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Fieldbus references REF1 a REF2 jsou Skalovany, jak je ukazano v nasledujici tabulce.

Poznamka: Jakékoliv korekce reference (viz odstavec Vybér reference a jeji
korekce na strané 253) se aplikuji pfed Skalovanim.

Fieldbus Skalovani pro profil ABB frekvencniho ménice

Reference Rozsah Typ Skalovani Poznamky
reference
REF1 -32767 Otacky -20000 = ~(par. 1105) Vysledna reference
nebo 0=0 omezena 1104/1105.
+32767 frekvence | +20000 = (par. 1105) Aktualni ota¢ky motoru
(20000 odpovida 100 %) omezeny 2001/2002
(otacky) nebo 2007/2008
(frekvence).
REF2 -32767 Otacky -10000 = -(par. 1108) Vysledna reference
nebo 0=0 omezena 1107/1108.
+32767 frekvence | +10000 = (par. 1108) Aktualni ota¢ky motoru
(10000 odpovida 100 %) omezeny 2001/2002
(otacky) nebo 2007/2008
(frekvence).
Moment -10000 = ~(par. 1108) Vysledna reference
0=0 omezena 2015/2017
+10000 = (par. 1108) (moment1) nebo 20716/2018
(10000 odpovida 100 %) (moment2).
PID -10000 = ~(par. 1108) Vysledna reference
reference |0=0 omezena 4012/4013 (PID

+10000 = (par. 1108)
(10000 odpovida 100 %)

set1) nebo 4112/4113 (PID
set2).

Poznamka: Nastaveni parametrii 7704 MINIMUM REF1 a 1707 MINIMUM REF2
nema efekt na Skalovani reference.

Fieldbus Skalovani pro profil DCU

Reference Rozsah Typ Skalovani Poznamky
reference
REF1 -214783648 | Otacky 1000 =1 ot./min/ 1 Hz Vysledna reference
nebo omezena 1104/1105.
+214783647 | frekvence Aktualni otacky motoru
omezeny 2001/2002
(otacky) nebo 2007/2008
(frekvence).
REF2 -214783648 | Otacky 1000=1% Vyslednd reference
nebo omezena 1107/1108.
+214783647 | frekvence Aktualni otacky motoru
omezeny 2001/2002
(otacky) nebo 2007/2008
(frekvence).
Moment 1000 =1 % Vyslednd reference
omezena 2015/2017
(moment1) nebo 2016/2018
(moment2).
PID 1000=1% Vyslednd reference
reference omezena 4012/4013 (PID

set1) nebo 4112/4113 (PID
set2).

Poznamka: Nastaveni parametri 7704 MINIMUM REF1 a 7707 MINIMUM REF2
nema efekt na Skalovani reference.
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Zpracovani referenci

Rizeni sméru otadeni pro kazdé ovladaci misto (EXT1 a EXT2) se provadi para-
metry ve skupiné 10 START/STOP/SMER. Fieldbus reference jsou bipolarni, tzn.
mohou byt negativni nebo pozitivni. Nasledujici obrazky ilustruji, jak skupina 10
parametr(l a znaménko fieldbus reference spolupracuji pfi vytvareni reference

REF1/REF2.
Smér uréen znaménkem KOMUN Smér uréen digitalnim povelem,
napf. digitalni vstup, ovladaci panel
par. 10.03 . . . .
L Vysledna Vysledna
SMER EF1/2 EF1/2
OTACENI = —_ -
VPRED
Max.ref. 4 - - - -, Max.ref. 1 - - - -
Fieldbus | C | Fieldbus | |
Ref. 1/2 100 % 100 % | Ref. 1/2 700 % 100 % |
-163 % 163 % -163 % 163 %
—[Max.ref.] + —[Max.ref.] +
par. 10.03 . . . .
Y Vysledna Vysledna
SMER EF1/2 EF1/2
OTACENI = T B
VZAD
4+ Max.Ref. + Max.Ref.
-163 % 163 % -163 % 163 %
Fieldbus | -100 % 100 % | Fieldbus | -100 % 100 % |
ref. 1/2 | ? l | ref. 1/2 | : ; |
777777 | —[Max.Ref] —[Max.Ref]+- - - - “\
par. 10.03 , . g 2
= Vysledna Vysledna
SMER EF1/2 EF1/2
OTACENI = -1 T Povel sméru:
ZADOST VPRED
Max.ref. - - - - - Max.ref. L. - - - _,
-163 % : . :
Fieldbus | '10,0 % ; | Fl?lqtl)zus | . ; |
ref. 1/2 | 5 1007% | ref. | 100 % 100% |
' 163 % -163 % . 163 %
------ L —[Max.ref.] —[Max.ref]4 - - -\ .
Povel sméru:
H VZAD

Skalovani aktualni hodnoty

Skalovani celogiselné hodnoty vysilané do jednotky master jako aktualni hodnota
zavisi na zvolené funkci. Viz kapitola Aktualni signaly a parametry.
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Mapovani funkci modbus

Nasledujici kédy funkci modbus funkce jsou podporovany frekvenénim ménicem.

Héd
hex (dec)
Read Multiple 03 (03) Cte obsah registru v slave jednotce.

Holding Registers Sady parametrtl, ovladaci, stavové a referenéni hodnoty jsou
mapovany jako holding registry.

Funkce Pridavné informace

Write Single 06 (06) Zapisuje do jednotlivého registru v slave jednotce.

Holding Register Sady parametri, ovladaci, stavové a referenéni hodnoty jsou
mapovany jako holding registry.

Diagnostics 08 (08) Provadi fadu testd pro kontrolu komunikace mezi jednotkami master
a slave nebo pro konrolu riznych internich chybovych podminek u
jednotky slave.

Podporovany jsou nasledujici subkédy:

00 Return Query Data (vraceni dat dotazu): Data pfenesena do
pozadovaného datového pole jsou pfenesena zpét v odpovédi.
Zprava odpovédi by méla byt identicka se zpravou pozadavku.

01 Restart Communications Option (opétny start komunikacni
volby) : Sériovy port linky u jednotky slave musi byt inicializovan a
znovu spustén a vSechny jeho &itate komunikaénich jev budou
vynulovany. Pokud je port aktualné v rezimu pouze pro pfijem
(Listen Only), nebude vracena Zadna odpovéd. Pokud port neni
aktuélné v reZzimu pouze pro pfijem (Listen Only), vrati se pfed
opétnym startem normaini odpovéd.

04 Force Listen Only Mode (vynuceny rezim pouze pro prijem):
Nepodminéné prepne adresovanou slave jednotku do rezimu Listen
Only (pouze pro pfijem). Tim ji izoluje od dalSich zafFizeni v siti a
povoluje pokracovani v komunikaci bez preru$eni s adresovanymi
vzdalenymi jednotkami. Neni o¢ekavana odpovéd. Jedina funkce,
ktera se zpracuje po zadani tohoto rezimu je funkce Restart Com-
munications Option (opétny start komunikacni volby) (subkéd 01).

Write Multiple 10 (16) Zapis do registru (1 az pfiblizné 120 registrd) v slave jednotce.

Holding Registers Sady parametrtl, ovladaci, stavové a referenéni hodnoty jsou
mapovany jako holding registry.

Read/Write 17 (23) Provadi kombinaci jedné ¢&teci a jedné zapisové operace (funkce
Multiple Holding s kédy 03 a 10) v jediné modbus transakci. Zapis se provadi pfed
Registers ¢tenim.

Mapovani registru

Parametry frekvenéniho ménice, Fidici/stavova slova, reference a aktualni hodnoty
jsou mapovany do oblasti 4xxxx takto:

* 40001...40099 jsou rezervovany pro Fizeni/stavy, reference a aktualni hodnoty
frekvencniho ménice.

* 40101...49999 jsou rezervovany pro parametry frekvenéniho ménice
0101...9999. (Tzn. 40102 je parametr 0102). V tomto mapovani koresponduji
tisicovky a stovky s Cislem skupiny, desitky a jednotky koresponduji s Cislem
parametru v rdmci skupiny.

Adresy registl, které nekoresponduji s parametry frekvenéniho ménice, jsou
chybné. Pfi pokusu o &teni nebo zapis chybné adresy, vySle modbus interfejs do
regulatoru pfislusny kod vyjimky. Viz Kody vyjimek na strané 257.
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Nasledujici tabulka udava informace o obsahu adres Modbus 40001...40012 a

40031...40034.

Modbus registr Pristup

Informace

40001 | Ridici slovo R/W

Ridici slovo. Podporovano pouze u profilu ABB
frekvenéniho ménice, t.j., kdyz je 5305 EFB CTRL PROFILE
nastaven na ABB DRV LIM nebo ABB DRV FULL. Parametr
5319 EFB PAR 19 ukazuje kopii Fidiciho slova

v hexadecimalnim formatu.

40002 | Reference 1 R/W

Externi reference REF1. Viz odstavec Fieldbus reference na
strané 249.

40003 | Reference 2 R/W

Externi reference REF2. Viz odstavec Fieldbus reference na
strané 249.

40004 | Stavové slovo R

Stavové slovo. Podporovano pouze u profilu ABB
frekvenéniho ménice,, kdyz je 5305 EFB CTRL PROFILE
nastaven na ABB DRV LIM nebo ABB DRV FULL. Parametr
5320 EFB PAR 20 ukazuje kopii Fidiciho slova

v hexadecimalnim formatu.

40005 | Aktualni 1...8 R

40012

Aktualni hodnota 1...8. Pouzijte parametr 56310... 5317 pro
vybér aktualni hodnoty, ktera ma byt mapovana k modbus
registru 40005...40012.

40031 | Ridici slovo LSW R/W

0301 FB RID.SLOVO 1, tj. niz8i vyznamové slovo
32bitového Fidiciho slova profilu DCU.

Podporovéano pouze u profilu DCU, t.j., kdyZ je 5305 EFB
CTRL PROFILE nastaven na DCU PROFILE.

40032 | Ridici slovo MSW R/W

0302 FB RID.SLOVO 2, t.j. vy$si vyznamové slovo
32bitového Fidiciho slova profilu DCU.

Podporovéno pouze u profilu DCU, t.j., kdyZ je 5305 EFB
CTRL PROFILE nastaven na DCU PROFILE.

40033 | Stavové slovo LSW | R

0303 FB STAV. SLOVO 1, t.j. niZ8i vyznamové slovo
32bitového stavového slova profilu DCU.

Podporovéano pouze u profilu DCU, t.j., kdyZ je 5305 EFB
CTRL PROFILE nastaven na DCU PROFILE.

40034 | ACS350 STATUS R

WORD MSW

0304 FB STAV. SLOVO 2, t.j. vy88i vyznamové slovo
32bitového stavového slova profilu DCU.

Podporovano pouze u profilu DCU, t.j., kdyz je 5305 EFB
CTRL PROFILE nastaven na DCU PROFILE.

Poznamka: Zapisy parametr( pfes standardni Modbus jsou vZdy doCasné, tedy t.j.
modifikované hodnoty nejsou automaticky ukladany do permanentni pameti.
Pouzijte parametr 1607 ULOZENI PARAM pro uloZeni vdech zménénych hodnot.
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Podporované funkéni kody pro holding registr 4xxxx jsou:

Kod hex Nazev funkce Pridavné informace
(dec)
03 (03) Read 4X Register Cte binarni obsah registru (4X reference) v slave jednotce.
06 (06) Preset single 4X Prednastavuje hodnotu do jediného registru (4X reference). Pi
register vysilani nastavuje funkce stejnou referenci registril ve vSech
pfipojenych jednotkach slave.
10 (16) Preset multiple 4X | Pfednastavuje hodnoty do sekvence registrt (4X reference). PFi
registers vysilani nastavuje funkce stejnou referenci sekvence registri ve
vSech pfipojenych jednotkach slave.
17 (23) Read/Write 4X Provadi kombinaci jedné ¢&teci a jedné zapisové operace (funkce
registers s kody 03 a 10) v jediné modbus transakci. Zapis se provadi pred

¢tenim.

Poznamka: V Modbus datové zpravé jsou registry 4xxxx adresovany jako xxxx -1.
Napfiklad registr 40002 je adresovan jako 0001.

Kody vyjimek

Kddy vyjimek jsou odpovédi frekvenéniho ménice pfes sériovou komunikaci.
Frekvenéni méni¢ podporuje standardni kody vyjimek Modbus uvedené v na-
sledujici tabulce.

Kod Nazev Popis
01 lllegal Function Nepodporovany povel
02 lllegal Data Adresa | Adresa neexistuje nebo je chranéna proti ¢teni/zapisu.
03 lllegal Data Hodnota | Nespravna hodnota pro frekvenéni ménic:

* Hodnota je mimo minimalni nebo maximalni limity.
« Parametr je pouze pro &teni.

» Zprava je pfilis dlouha.

» Zapis parametru neni povolen, kdyz je aktivni start.

» Zapis parametru neni povolen, kdyz je zvoleno standardni ABB
makro.

Parametr frekvenéniho ménie 53718 EFB PAR 18 obsahuje posledni kéd vyjimky.
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Komunikaéni profily

Modbus Integrovany field-

Integrovany fieldbus podporuje tfi komunikaéni profily:

*  Komunikaéni profil DCU

+ Komunikaéni profil ABB frekven¢niho ménic¢e v omezené (Limited) verzi
»  Komunikaéni profil ABB frekven¢niho ménice v piné (Full) verzi.

Profil DCU ma interfejs pro fizeni a pfenos stavu rozSifen na 32 bitd a je internim
interfejsem mezi hlavni aplikaci frekvenéniho ménice a prostfedim integrované
procesni sbérnice fieldbus. Komunikaéni profil ABB frekvenéniho méni¢e v omezené
(Limited) verzi pracuje na bazi interfejsu PROFIBUSu.Komunikaéni profil ABB
frekvenéniho ménice v piné (Full) verzi podporuje dva bity Fidiciho slova, které
nejsou podporovany u implementace ABB DRV LIM.

sit bus RS-232/485 Frekvenéni méni¢

ABB DRV FULL / LIMITED

Profil ABB frekv. mé&nice Konverze dat Profil DCU
Aktudlni hodnoty zvoleny
parametry 5310...5317
DCU PROFILE
Profil DCU Rizeni/Stavové slovo Profil DCU

Konverze dat
pro REF1/2

Aktualni hodnoty zvoleny
parametry 5310...5317

Komunikaéni profily frekvenénich ménicu ABB

K dispozici jsou dvé implementace komunikacnich profilid ABB frekvenéniho ménice:
uplny profil ABB frekven&niho méni¢e a omezeny profil ABB frekven&niho ménice.
Profil komunikace ABB frekvenéniho ménice je aktivni, kdyz je parametr 5305 EFB
CTRL PROFILE nastaven na ABB DRV FULL nebo ABB DRV LIM. Ridici slovo a
stavové slovo pro profil je popsano nize.

E’rofil komunikace ABB frekvenéniho ménice Ize pouzit jak pro E)v("l'1, tak pro EXT2.
Ridici slova povell se uplatni, kdyZ jsou parametry 1007 EXT1 PRIKAZY nebo 71002
EXT2 PRIKAZY (podle toho, které ovladaci misto je aktivni) nastaveny na KOMUN.
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Nasledujici tabulka a nize v tomto odstavci uvedeny stavovy diagram popisuji obsah
fidiciho slova pro profil ABB frekvencéniho ménice. Text psany tu¢nymi kapitalkami
odpovida staviim znazornénym v nasledujicim blokovém diagramu.

Ridici slovo profilu ABB frekvenéniho méniée (parametr 5319)

Bit Nazev Hod- Poznamky
nota
0 OFF1 1 Pfechod do PRIPRAVEN K PROVOZU.

CONTROL 0 Zastaveni po pravé aktivni ramp& zpomalovani (2203/2206). Prechod do OFF1
AKTIVNI; zpracovani READY TO SWITCH ZAPNUTO (pfipraven k zapnuti) dokud
jsou aktivni jina blokovani (OFF2, OFF3).

1 OFF2 1 Pokra€ovani v provozu (OFF2 neaktivni).

CONTROL 0 Nouzové VYPNUTO (vypnuti), frekvenéni méni¢ se bez napéti zastavi dobéhem.

Prechod do OFF2 AKTIVNI; zpracovani ZAPNUTI BLOKOVANO.
2 OFF3 1 Pokracovani v provozu (OFF3 neaktivni).

CONTROL 0 Nouzové zastaveni, frekvenéni méni¢ se zastavuje béhem €asu definovaného
parametrem. 2208. Pfechod do OFF3 AKTIVNI; zpracovani ZAPNUTI
BLOKOVANO.

VAROVANI: Je nutné zajistit, aby mohly byt motor a pohanény stroj zastaveny
fizené timto reZimem zastaveni.
3 INHIBIT 1 Pfechod do PROVOZ POVOLEN. (Poznamka: The Run Enable (b&h povolen)

OPERATION signal musi byt aktivni; viz parametr 76071. Kdyz je par. 1601 nastaven na KOMUN,
tak tento bit také aktivuje signal Run Enable (béh povolen).)

0 Blokovani provozu. Pfechod do PROVOZ BLOKOVAN.
4 Poznamka: Bit 4 je podporovan pouze u profilu ABB DRV FULL!

RAMP_OUT_ 1 Pfechod do GENERATOR FUNKCE RAMPY: VYSTUP POVOLEN.

ZERO (ABB 0 Vynuceny vystup funkce generatoru rampy na nulu.

DRV FULL) UM S -
Frekvenéni ménic se podle rampy zastavi (s limity proudu a ss napéti).

5 RAMP_HOLD 1 Povoleni funkce rampy.
Pfechod do GENERATOR FUNKCE RAMPY: ZRYCHLENiI POVOLENO.
0 Zastaveni funkce rampy (vystup generatoru funkce rampy je pfidrzen).
6 RAMP_IN_ 1 Normalni provoz. Pfechod do PROVOZ (provoz).
ZERO 0 Vynuceny vstup funkce generatoru rampy na nulu..
7 RESET 0=>1 |Resetovani poruchy, kdyZ existuje aktivni porucha. Pfechod do ZAPNUTI
BLOKOVANO. Je efektivni, kdyZ je par. 1604 is nastaven na KOMUN.
0 Pokracovani normalniho provozu.
8...9 Nepouzito
10 Poznamka: Bit 10 je podporovan pouze u profilu ABB DRV FULL!

REMOTE_CMD |1 Rizeni pres fieldbus je povoleno.

(ABB DRV 0 Ridici slovo # 0 nebo reference # 0: Zachovani posledniho Fidiciho slova a

FULL) reference.

Ridici slovo = 0 a reference = 0: Rizeni pres fieldbus je povoleno.
Reference a rampa zpomalovani/zrychlovani jsou blokovany.
11 EXT CTRL LOC |1 Voli externi ovladaci misto EXT2. Je efektivni, kdyz je par.77102 is nastaven na
KOMUN.
0 Voli externi ovladaci misto EXT1. Je efektivni, kdyZ je par. 1102 is nastaven na
KOMUN.
12...15 | Rezervovano
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Nasledujici tabulka a stavovy diagram uvedeny nize v tomto odstavci, popisuji
obsah stavového slova pro profil ABB frekvenéniho ménice. Tuénymi kapitalkami
uvedeny text odpovida stavu zobrazenému v nasledujicim blokovém diagramu.

Stavové slovo profilu ABB frekvenéniho ménice (EFB)(parametr 5320)

Bit

Nazev

Hod-
nota

STAV/Popis
(Koresponduje se stavem/boxem ve stavovém diagramu)

RDY_ON

PRIPRAVEN K ZAPNUTI

NEPRIPRAVEN K ZAPNUTI

RDY_RUN

PRIPRAVEN K PROVOZU

OFF1 AKTIVNI

RDY_REF

PROVOZ POVOLEN

PROVOZ ZAKAZAN

TRIPPED

PORUCHA. Viz kapitola Hledéani zdvad.

Bez poruchy

OFF_2_STA

OFF2 neaktivni

OFF2 AKTIVNI

OFF_3_STA

OFF3 neaktivni

OFF3 AKTIVNI

SWC_ON_INHIB

ZAPNUTIi ZAKAZANO

Zakaz zapnuti neni aktivni

ALARM

Alarm. Viz kapitola Hledani zavad.

Bez alarmu

AT_SETPOINT

PROVOZ. Aktualni hodnota je rovna referenéni hodnoté (= je v ramci limitd
tolerance, tzn. pfi Fizeni otéCek je chyba otacek mensi nebo rovna 4/1 %* ze
jmenovitych otacek motoru).

* Asymetricka hystereze: 4 %, kdyZ jsou otacky v referenéni oblasti, 1 %, kdyz
otacky opusti referenéni oblast.

Aktualni hodnota se li§i od referenéni hodnoty (= je mimo limitd tolerance).

REMOTE

Misto Fizeni frekvenéniho ménic¢e: REMOTE (EXT1 nebo EXT2)

Misto Fizeni frekvenéniho meénice: LOCAL

10

ABOVE_LIMIT

= O| ~| O

Supervizovana hodnota parametru prekrocila horni limit supervize. Bitova hodnota
je 1, dokud supervizovana hodnota parametru nespadne pod dolni limit supervize.
Viz skupina parametri 32 SUPERVIZE.

Supervizovana hodnota parametru poklesla pod dolni limit supervize. Bitova
hodnota je 0, dokud supervizovana hodnota parametru neprekro¢i horni limit
supervize. Viz skupina parametrt 32 SUPERVIZE.

1"

EXT CTRL LOC

Je zvoleno externi ovladaci misto EXT2

Je zvoleno externi ovladaci misto EXT1

12

EXT RUN ENABLE

Je pfijat externi signal Run Enable (béh povolen)

o =| O =

Neni pfijat externi signal Run Enable (béh povolen)

15

13...

Rezervovano
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Nize uvedeny stavovy diagram popisuje funkce start-stop u bitl fidiciho slova (CW)
a stavového slova (SW) pro profil ABB frekvenéniho ménice.

Z libovolného stavu Z libovolného stavu Z libovolného stavu
Nouzové zastaveni Nouzové vypnuti
OFF3 (CW bit2=0) | | OFF2 (CW bit 1=0) 'I- Porucha
we—y__| OFF3 OFF2 Y PORUCHA— (SW bit3=1)
(SWHItS=0)— s kTIVNi AKTIVNI [ (SWbit4=0)
# (CW bit7=1)**
n(f)=0/ 1=0 -|— J_
N~ S~
— L
Z libovolného stavu
OFF1 (CW bit0=0) -|- v
NAPAJECI NAPETI ] e
. OFF1 VYPNUTO BLOKOVANO [ (SW bit6=1)
(SW bit1=0) — ]
AKTIVNI B—r
apnuti | A
n(f)=0/1=0 memm napéti + (CW bit0=0)
T
A B*C D NEPRIPRAVEN .
KZAPNUTI [ (SWDitd=0)
(CW bit3 =0) + (CW xxxx x1*xx xxxx x110)
<o _n__| PROVOZ PRIPRAVEN | .
(SW bit2 =0) BLOKOVAN K ZAPNUTI (SWbit0=1)
PROVOZ BLOKOVAN + ; (CW= xxxx x1*xx xxxx x111}
N~
B*C*D*
PRIRAEN. [—(swbir=1)
(CW bit4=0)* (CW bit3=1 a
[ SW bit12=1)
PROVOZ .
POVOLEN [ (SWhit2=1)

(CW bit5=0) (CW=xxxx x1*xx xxx1* 1111

t. bitd=1)*

GENERATOR FUNKCE RAMPY:
VIYSTUP POVOLEN*

figlg

[] Stav
mm Zmeéna stavu (CW bit6=0)

«=u Cesta popsana v piikladu
CW = Ridici slovo

(CW=xxxx x1*xx xx11* 1111
t.j. bits=1)

i

SW = Stavové slovo ENERATOR FUNKCE RAMPY:

RFG = Generator funkce rampy YRYCHLENi POVOLEN

| = Parametr 0104 PROUD c

f = Parametr 0103 VYSTUPNI FREKV. (CW=xxxx x1*xx x111* 1111
s t.j. bit6=1)

n = Otacky

* Podporovano jen u profilu ABB DRV FULL. PROVOZ  [— (SWbit8=1)

** Pfechod stavu se rovnéz provede, kdyz

bude porucha resetovana z jiného zdroje D —<—I

(napf. digitalni vstup).
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Komunika¢€ni profily DCU

Protoze profil DCU rozSifuje interfejs fizeni a stavu na 32 bitd, jsou potfebné dva
razné signaly pro fidici (0301 a 0302) a pro stavova (0303 a 0304) slova.

Nasledujici tabulka popisuje obsah fidiciho slova pro profil DCU.

Ridici slovo profilu DCU (parametr 0301)

Bit Nazev Hod- Informace
nota
0 |STOP 1 Zastaveni budto podle parametru stop reZzimu (2702) nebo podle poZadavku na rezim
(bity 7 a 8).
Poznamka: Soucasny povel STOP a START se interpretuje jako povel stop.
0 Zadna operace
1 | START 1 Start
Poznamka: Soucasny povel STOP a START se interpretuje jako povel stop.
0 Zadna operace
2 | REVERSE 1 Reverzni smér. Smér je definovan operaci XOR hodnoty bitd 2 a 31 (=znaménko
reference).
0 Dopredny smér.
3 |LOCAL 1 Pfechod do rezimu lokalniho fizeni.
0 Pfechod do rezimu externiho Fizeni.
4 | RESET > 1 Reset.
jina Z4dna operace
5 |EXT2 1 Pfepnuti na externi fizeni EXT2.
0 Prepnuti na externi Fizeni EXT1.
6 | RUN_DISABLE 1 Aktivujte Run Disable.
0 Aktivujte Run Enable (b&h povolen).
7 | STPMODE_R 1 Stop podle aktivni rampy zpomalovani (bit 10). Hodnota bitu O musi byt 1 (=STOP).
0 Z4dna operace
8 | STPMODE_EM 1 Nouzové zastaveni. Hodnota bitu 0 musi byt 1 (=STOP).
0 Z4dna operace
9 | STPMODE_C 1 Zastaveni dobéhem bez napajeni. Hodnota bitu O musi byt 1 (=STOP).
0 Zadna operace
10 | RAMP_2 1 Pouziti paru ramp zrychlovani/zpomalovani 2 (definovany parametry 2205...2207).
0 Pouziti paru ramp zrychlovani/zpomalovani 1 (definovany parametry 2202...2204).
11 | RAMP_OUT_O 1 Vynucené nastaveni vystupu rampy na nulu.
0 Z4dna operace
12 | RAMP_HOLD 1 Rampa s pfidrzenim (generator funkce rampy pfidrzuje vystup).
0 Zadna operace
13 | RAMP_IN_O 1 Vynucené nastaveni vstupu rampy na nulu.
0 Zadna operace
14 | REQ_LOCALLOC |1 Povoleni blokovani rezimu LOCAL. Pfepnuti do reZimu lokalniho fizeni je
zablokovéno (tlacitko LOC/REM na panelu).
0 Zadna operace
15 | TORQLIM2 1 Minimalni/maximalni limit momentu 2 (definovan parametry 2016 a 2018).
0 Minimalni/maximalni limit momentu 1 (definovan parametry 2015 a 2017).
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Ridici slovo profilu DCU (parametr 0302)

Bit Nazev Hod- Informace
nota
16 FBLOCAL_CTL 1 Pro fidici slovo je pozadovan lokalni rezim fieldbus.
PFiklad: Pokud je frekvenéni méni¢ v rezimu dalkového Fizeni a zdrojem povell
pro start/stop/smér je DI externiho ovladaciho mista 1 (EXT1): nastavenim bitu
16 na hodnotu 1, start/stop/smér bude ovladan Fidicim slovem z fieldbus.
0 Neni lokalni rezim fieldbus
17 FBLOCAL_REF 1 Pro referenci je poZadovéno fidici slovo v lokalnim rezimu fieldbus. Viz pfiklad
v bitu 16 FBLOCAL_CTL.
0 Neni lokalni rezim fieldbus
18 START_DISABLE1 |1 Neni povolen start
0 Povolen start. Je efektivni, kdyz je parametr 1608 nastaven na KOMUN.
19 START_DISABLE2 | 1 Neni povolen start
0 Povolen start. Je efektivni, kdyZ je parametr 1609 nastaven na KOMUN.
20 JOGGING 1 1 Aktivuje jogging 1. Je ucinné, pokud je parametr 70710 nastaven na KOMUN. Viz
odstavec Jogging na strané 129.
0 Jogging 1 je zakazan

21 JOGGING 2 1 Aktivuje jogging 2. Je ucinné, pokud je parametr 1070 nastaven na KOMUN. Viz
odstavec Jogging na strané 129.

0 Jogging 2 je zakazan
22...26 | Rezervovano
27 REF_CONST 1 Pozadavek na referenci pro konstantni otacky.
Toto je interni fidici bit. Pouze pro supervizi.
0 Z4dna operace
28 REF_AVE 1 Pozadavek na pridmeérné referenéni otacky.
Toto je interni fidici bit. Pouze pro supervizi.
0 Zadna operace
29 LINK_ON 1 Master zjisté€n na spojeni fieldbus.
Toto je interni fidici bit. Pouze pro supervizi.
0 Fieldbus spojeni je vypnuto
30 REQ_STARTINH 1 Blokovani startu
0 Bez blokovani startu

31 Rezervovano
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Nasledujici tabulka popisuje obsah stavového slova pro profil DCU.

Stavové slovo profilu DCU (parametr 0303)

Bit Nazev I:g:! a Stav

0 | READY 1 Frekvenéni ménic je pfipraven k pfijeti startovaciho povelu.
0 Frekvenéni méni€ neni pfipraven.

1 | ENABLED 1 Je pfijat externi signal Run Enable (b&h povolen).

0 Neni pfijat externi signal Run Enable (béh povolen).

2 | STARTED 1 Frekvenéni ménic pfijal povel ke startu.

0 Frekven&ni ménic€ nepfijal povel ke startu.
3 | RUNNING 1 Frekvenéni ménic pracuje.
0 Frekven&ni méni€ nepracuje.
4 | ZERO_SPEED 1 Frekven&ni ménic je na nulovych otackéach.
0 Frekvenéni méni¢ nedosahl nulové otacky.
5 | ACCELERATE 1 Frekvenéni ménic zrychluje.
0 Frekvenéni méni€ nezrychluje.
6 | DECELERATE 1 Frekvenéni méni¢ zpomaluje.
0 Frekven&ni méni¢ nezpomaluje.

7 | AT_SETPOINT 1 Frekvenéni ménic je v bodé nastavenych hodnot. Aktualni
hodnota je rovna referen¢ni hodnoté (t.j. je v ramci tolerance
limitd).

0 Frekven&ni méni¢ nedosahl bod nastavenych hodnot.

8 | LIMIT 1 Operace je limitovana nastavenim skupiny 20 LIMITY.

0 Operace je v ramci nastaveni skupiny 20 LIMITY.

9 | SUPERVISION 1 Supervizovany parametr (skupina 32 SUPERVIZE) je mimo své
limity.

0 V8echny supervizované parametry jsou v ramci limitd.

10 | REV_REF 1 Reference frekvenéniho ménice je v reverznim sméru.

0 Reference frekvenéniho ménice je v dopfedném smeéru.
11 | REV_ACT 1 Frekven&ni méni€ bé&zi v reverznim sméru.
0 Frekven&ni méni€ bézi v dopfedném sméru.
12 | PANEL_LOCAL 1 Ovladani je z ovladaciho panelu (nebo z PC) v lokalnim rezimu.
0 Ovladani neni z ovlddaciho panelu v lokalnim rezimu.
13 | FIELDBUS_LOCAL | 1 Ovladani je v fieldbus lokalnim rezimu
0 Ovladani neni v fieldbus lokalnim rezimu
14 | EXT2_ACT 1 Ovladani je v rezimu EXT2.
0 Ovladani je v rezimu EXT1.
15 | FAULT 1 Frekvenéni ménic je v poruchovém stavu.
0 Frekven&ni méni€ neni v poruchovém stavu.
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Stavové slovo profilu DCU (parametr 0304)

Bit Nazev Hod- Stav
nota
16 ALARM 1 Alarm je zapnut.
0 Zadny alarm neni zapnut.
17 NOTICE 1 Je zapamatovan pozadavek na udrzbu.
0 Zadny pozadavek na Gdrzbu
18 DIRLOCK 1 Zamek zmény sméru je zapnut (zména sméru je zamknuta)
0 Zamek zmény sméru je vypnut.
19 LOCALLOCK 1 Zamek lokalniho rezimu je zapnut (lokalni rezim je zamknut)
0 Zamek lokélniho reZimu je vypnut.
20 CTL_MODE 1 Frekvenéni ménic je v rezimu vektorového Fizeni.
0 Frekvenéni ménic je v rezimu skalarniho Fizeni.
21 JOGGING ACTIVE Je aktivni funkce joggingu
22...25 | Rezervovano
26 REQ_CTL 1 Ridici slovo pozadovano z fieldbus
0 Zadna operace
27 REQ_REF1 1 Reference 1 pozadovana z fieldbus
0 Reference 1 neni pozadovana z fieldbus.
28 REQ_REF2 1 Reference 2 poZzadovana z fieldbus
0 Reference 2 neni pozadovana z fieldbus.
29 REQ_REF2EXT 1 Externi PID reference 2 pozadovana z fieldbus
0 Externi PID reference 2 neni poZzadovana z fieldbus.
30 ACK_STARTINH 1 Blokovani startu z fieldbus
0 Bez blokovani startu z fieldbus
31 Rezervovano
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Rizeni s procesni sbérnici s adaptérem fieldbus

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola popisuje, jak Ize Fidit frekvenéni ménic pres externi zafizeni prostfednictvim
komunikacni sité a adaptéru fieldbus.

Popis systému

Frekvenéni méni¢ muze byt pFipojenv k externimu ovladacimu systému pfes adaptér
fieldbus nebo integrovany fieldbus. Rizeni pres integrovany fieldbus control viz
kapitola Rizeni s procesni sbérnici a integrovanym fieldbus.

Adaptér fieldbus je pfipojen k pfipojce X3 frekvenéniho ménice.

[ |
I . I I I Fieldbus
fidici systém

ACS350

| Fieldbus

Jind
zarizeni

4 x3 Adapter
fieldbus

Datovy tok
<«—— Ridici slovo (CW)
-t——— Reference

Stavové slovo (SWy———=
Aktualni hodnoty———pm=

Procesni VIV (cyklické)

C/Z parametrd, pozadavky/odezvy Servisni zpravy (necyklické)
|

Frekvenéni méni¢ muze byt nastaven na pfijem vSech fidicich infomaci pres fieldbus
interfejs nebo muze byt Fizeni rozdéleno mezi fieldbus interfejs a dalSi pouzitelna
zarizeni, napf. digitalni a analogové vstupy.
Frekvenéni méni¢ miaze komunikovat se systémem fizeni pfes fieldbus adaptér
s vyuzitim nasledujicich sériovych komunikaénich protokolu:

— PROFIBUS-DP® (FPBA-01 adaptér)

— CANopen® (FCAN-01 adaptér)

— DeviceNet® (FDNA-01 adaptér)

— Modbus® RTU (FMBA-01 adaptér. Viz kapitola Rizeni s procesni sbérnici a
integrovanym fieldbus.)
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Frekvenéni méni¢ detekuje automaticky, jaky adaptér procesni sbérnice je pfipojen k
pfipojce X3 u ménice (s vyjimkou FMBA-01). DCU profil se vzdy pouziva v
komunikaci mezi ménicem a adaptérem procesni sbérnice (viz odstavec Interfejs
fieldbus rizeni na strané 270). Komunikacni profil sité u adaptéru procesni sbérnice
zavisi na typu pfipojeného adaptéru.

Standardni nastaveni profilu zavisi na protokolu (napf. profil specificky pro dodavatele
(ménice ABB/ pro PROFIBUS a profily pro primyslové standardy méni¢i (meénice
AC/DC) pro DeviceNet).

Nastaveni komunikace pres modul adaptéru fieldbus

Pfed konfigurovanim frekvenéniho ménice pro fizeni pres fieldbus, musi byt
mechanicky a elektricky nainstalovan modul adaptéru podle pokynl udanych na
strané 28 v kapitole Mechanicka instalace a podle pfiru¢ky k modulu.

Komunikace mezi frekvenénim ménicem a modulem adapteéru fieldbus je aktivovana
nastavenim parametru 9802 VYBER KOM. PROT. to EXT FBA. Je také nutno
nastavit pro adaptér specifické parametry ve skupiné 57 EXT KOMUN. MODUL. Viz

nize uvedena tabulka.
Parametr Alternativni Nastaveni pro Funkce/informace
nastaveni fizeni fieldbus
Inicializace komunikace
9802 VYBER KOM. NEVYBRANO EXT FBA Inicializuje komunikaci mezi frekvenénim
PROT. STD MODBUS méni¢em a modulem adaptéru fieldbus.
EXT FBA

MODBUS RS 232

Konfigurace modulu adaptéru

5101 FBATYP

Zobrazi typ modulu adaptéru fieldbus.

5102 FB PAR 2

Tyto parametry jsou specifické pro modul adaptéru. Pro ziskani dalSich informaci viz pfirucka

modulu. PovS§iméte si, Ze ne vSechny z téchto parametrll jsou nezbytné nutné.

5126 FB PAR 26

5127 FBA PAR

(0) PROVEDENO;

REFRESH

(1) REFRESH

Potvrzuje vSechny zménéné parametry
konfigurace modulu adaptéru.

Poznamka: V modulu a

daptéru je Cislo skupiny

parametr 1 pro 57 EXT KOMUN. MODUL.

Volba pfenaSenych dat

5401...5410 FBA 0 Definuje data pfenasena z frekvenéniho

DATA VST 1...10 1...6 ménice do fieldbus Fidiciho systému.
101...9999

5501...6510 FBA 0 Definuje data pfenasena z Fidici jednotky

DATA VYST 1...10 1..6 fieldbus do frekvenéniho ménice.
101...9999

Poznamka: V modulu adaptéru je &islo skupiny parametr(i 3 pro 54 FBA DATA VST a 2 pro 55 FBA DATA VYST.

KdyZ se nastavi parametry konfigurace modulu ve skupiné 51 EXT KOMUN.
MODUL, je nutné pfekontrolovat a v pfipadé potfeby nastavit parametry Fizeni
frekvenéniho ménice (uvedené v odstavci Parametry fizeni frekvencéniho ménice na
strané 269).

Noveé nastaveni se uplatni, kdyz se provede nasledujici zapnuti napajeciho napéti
nebo kdyZ se aktivuje parametr 5727 FBA PAR REFRESH.
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Parametry fizeni frekvenéniho ménice

KdyZ se nastavi fieldbus komunikace, je nutné pfekontrolovat a v pfipadé potfeby
nastavit parametry fizeni frekvenéniho méni¢e uvedené nize v tabulce.

Sloupecek Nastaveni pro ovladani fieldbus udava hodnotu, ktera se pouzije, kdyz
je fieldbus interfejs zdrojem nebo cilem pfisluSsného signalu. Sloupeéek Funkce/
Informace udava popis parametru.

Parametr

Nastaveni pro
ovladani fieldbus

Funkce/informace

VYBER ZDROJE OVLADACICH PRIKAZU

1001 EXT1 PRIKAZY KOMUN Voli fieldbus jako zdroj pro povely start a stop, kdyZ je EXT1 je zvolen
jako aktivni ovladaci misto.
1002 EXT2 PRIKAZY KOMUN Voli fieldbus jako zdroj pro povely start a stop, kdyz je EXT2 je zvolen
jako aktivni ovladaci misto.
1003 SMER OTACENI VPRED Povoluje ovladani sméru otadeni jak je definovano parametry 1007 a
VZAD 1002. Ovladani sméru je vysvétleno v odstavci Zpracovani referenci.
ZADOST na strané 254.
1010 AKTIVACE JOGG KOMUN Povoluje aktivaci joggingu 1 nebo 2 pres fieldbus.
1102 VYBER EXT1/EXT2 | KOMUN Povoluje vybér EXT1/EXT2 pres fieldbus
1103 VYBER REF1 KOMUN Fieldbus reference REF1 se pouzZiva, kdyz je EXT1 zvolen jako
KOMUN+AI1 aktivni ovladaci misto. Viz odstavec Vybér reference a jeji korekce
KOMUN*AI1 (pro profil DCU) na strané 249.
1106 VYBER REF2 KOMUN Fieldbus reference REF2 se pouziva, kdyz je EXT2 zvolen jako
KOMUN+AI1 aktivni ovladaci misto. Viz odstavec Vybér reference a jeji korekce
KOMUN*AI1 (pro profil DCU) na strané 249.
VYBER ZDROJE VYSTUPNICH SIGNALU
1401 RELEOVY KOMUN Povoluje releovy vystup RO ovladany signalem 0734 RIDICI SLOVO
VYSTUP 1 KOMUN(-1) RO.

1501 VYZNAM AO1

135 (tzn. 0135
KOM. - HODNOTA 1)

Sméfuje obsah fieldbus reference 0735 KOM. - HODNOTA 1 na
analogovy vystup AO.

VSTUPY RIZENI SYSTEMU

16017 UMOZNENI KOMUN Voli interfejs fieldbus jako zdroj pro invertovany signal Run Enable

CHODU (b&h povolen) (Run Disable - béh zakéazan).

1604 VYBER RESETU KOMUN Voli interfejs fieldbus jako zdroj pro signal resetovani poruchy.

POR

1606 MISTNI ZAMEK KOMUN Voli interfejs fieldbus jako zdroj pro signal mistniho blokovani.

1607 ULOZENI PARAM PROVEDENO; Uklada zménéné hodnoty parametr( (véetné hodnot zménénych

ULOZIT ovladanim fieldbus) do permanentni paméti.

1608 UMOZ. STARTU 1 KOMUN Voli interfejs fieldbus jako zdroj pro invertovany signal Start povolen 1
(Start zakazan).

1609 UMOZ. STARTU 2 KOMUN Voli interfejs fieldbus jako zdroj pro invertovany signal Start povolen 2
(Start zakazan).

LIMITY

2013 VYBER MIN MOM KOMUN Voli interfejs fieldbus jako zdroj pro minimaini limit momentu 1/2.

2014 VYBER MAX MOM KOMUN Voli interfejs fieldbus jako zdroj pro maximalni limit momentu 1/2
selection.

2201 ZRYCH/ZPOM 1/2 KOMUN Voli interfejs fieldbus jako zdroj pro volbu paru ramp zrychlovani/

VYB zpomalovani 1/2

2209 VSTUP RAMPY 0 KOMUN Voli interfejs fieldbus jako zdroj pro nucené nastaveni rampy na nulu.
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Parametr

Nastaveni pro
ovladani fieldbus

Funkce/informace

KOMUNUNICATION PORUCHOVE FUNKCE

parametrem 30718 FCE PORUCHA KOM..

3018 FCE PORUCHA NEVYBRANO Ur€uje Cinnost frekvenéného ménice v pfipadé ztraty komunikace
KOM. PORUCHA s fieldbus.

KONST. OT. 7

LAST
3019 POR. KOM. - CAS 0.1...60.0s Definuje Cas mezi zjiSténim ztraty komunikace a akci zvolenou

VYBER ZDROJE SIGNALU PRO PID RIZENI

4010/4110/4210 VYBER
ZADANE HOD

KOMUN
KOMUN-+AI1
KOMUN*AI1

Reference PID regulatoru (REF2)

Interfejs fieldbus fizeni

Komunikace mezi fieldbus systémem a frekvenénim méni¢em sestava ze
16bitovych vstupnich a vystupnich datovych slov. Frekvenéni méni¢ podporuje

pouziti maximalné 10 datovych slov v kazdém sméru.

Data pfenesena z frekvenéniho ménice do fieldbus fidici jednotky jsou definovana
skupinou parametrd 54 FBA DATA VST a data pfenesena z fieldbus regulatoru do
frekvenéniho ménice jsou definovana skupinou parametrd 55 FBA DATA VYST.

Fieldbus sit”
Modul fieldbus
|
| [ DATA
| IN
| 1
| 10
Fieldbus |
L §pecifi§:ky|
interfejs | DATA
ouT
| 7
| >
| 10
|

1) Viz také dali vybér parametrd KOMUN

Vybér Vybér start,
vstup. dat 4 = Stavové slovo | stop, smér
= NEVYBRA
/ 5= ACT2 ool (N
KOMUN
Par. 0102...9910
5401/.../5410 1001/1002
Vybér ——
vystup. dat 1= Ridici slovo* Vybér REF1
2= REF PANEL -
3 6 = REF2 N
Par. 0102...9910 L KOMUN
5501/.../5510 1103
Vyb&r REF2
PANEL -
KOMUN
1106
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Ridici slovo (CW) se principialné pouziva k fizeni frekvencniho ménice z fieldbus
systému. Ridici slovo je vyslano z fieldbus do frekvenéniho ménice. Frekvencéni
méni¢ se prepina podle jeho stavl a podle bitové kédovanych instrukci Fidiciho

slova.

Stavové slovo (SW) je slovo obsahujici stavove informace vysilané frekvenénim

méni¢em do fieldbus Fidici jednotky.

Reference

Reference (REF) jsou 16bitové celo¢iselné hodnoty. Negativni reference (indikujici
opacny smér otaceni) jsou vytvofeny vypoctem doplriku k pFislusné pozitivni
referen¢ni hodnoté. Obsah kazdého slova reference Ize pouZzit jako referenci otaek

nebo frekvence.
Aktualni hodnoty

Aktualni hodnoty (ACT) jsou 16bitova slova obsahujici informace o zvolenych

provoznich parametrech frekvenéniho ménice.

Komunikaéni profily

Komunikace mezi frekvenénim méni¢em a adaptérem fieldbus podporuje
komunikacni profily DCU. DCU profily rozsifuji interfejs ovladani a stavu na 32 bitd.

Fieldbus sit’ Adaptér fieldbus

Profil ménice dle pram.
standardu (t.j. PROFIdrive)

_ Konverze dat 1)
—>
ABB Drives
Konverze dat 1)
—>

Ménié

Transparent 16

Volitelna
reference,

Volba

2)

méfitko
aktualnihodnoty

Transparent 32

1) DCU profil
2)

KOMUN. MODUL)

Volba konfiguraénich parametrd pres fieldbus adaptér (skupina parametru 57 EXT

Rizeni s procesni shérnici s adaptérem fieldbus
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Obsah Fidicich a stavovych slov u profilu DCU, viz odstavec Komunikacni profily
DCU na strané 262.

Fieldbus reference

Viz odstavec Fieldbus reference na strané 249 pro vybér a korekci reference,
Skalovani reference, zpracovani reference a Skalovani aktualni hodnoty u profilu
DCU.

Rizeni s procesni sbérnici s adaptérem fieldbus
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Hledani zavad

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola uvadi vypis v§ech alarmd a chybovych hlaseni v€etné moznych pficin a
korek&nich zasaha.

Bezpecénost

elektrikafi. Pfed zahajenim prace na frekvenénim ménici si prectéte bezpeénostni

Q VAROVANI! Udrzbu frekvenéniho méni¢e smé&ji provadét pouze kvalifikovani
instrukce na prvnich stranach v kapitole Bezpecnost.

Indikace alarmu a poruch
Poruchy jsou indikovany pomoci ¢ervené LED. Viz odstavec LED na strané 287.

Alarmové nebo chybové zpravy na displeji panelu indikuji abnormalni stav
frekvenéniho ménice. Pomoci informaci udanych v této kapitole Ize identifikovat
a opravit vétsinu pfic¢in alarmd a poruch. Pokud ne, tak kontaktujte regionalni
zastoupeni ABB.

Ctyfmistny digitalni kod v zavorkach za alarmem/poruchou je uréen pro komunikaci
fieldbus. (Viz kapitoly Rizeni s procesni sbérnici a integrovanym fieldbus a Rizeni s
procesni sbérnici s adaptérem fieldbus.)

Jak resetovat

Frekvenéni ménic Ize resetovat budto stisknutim tlaCitka na klavesnici
(Zakladni ovladaci panel) nebo % (Asistencni ovladaci panel), pfes digitalni vstup
nebo fieldbus, nebo vypnutim napajeciho napéti na kratkou dobu. Zdroj pro signal
resetovani poruchy je zvolen parametrem 1604 VYBER RESETU POR. Po
odstranéni zavady mize byt motor znovu spustén.

RESET
EXIT

Historie poruch

Kdyz se zjisti porucha, tak bude uloZena v historii poruch. Posledni poruchy a
alarmy jsou uloZeny spole¢né se zaznamem o Case.

Parametry 0407 POSLEDN|i PORUCHA, 0412 PREDCHOZI POR. 1 a 0413
PREDCHOZi POR. 2 obsahuji nejnovéjsi poruchy. Parametry 0404...0409 ukazuji
provozni data frekvenéniho ménice v dobé vzniku posledni poruchy. Asistencni
ovladaci panel obsahuje pfidavné informace o historii poruch. Pro ziskani dalSich
informaci viz odstavec Rezim zaznamniku poruch na strané 78.

Hledani zavad
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Alarmové zpravy generované frekvenénim méniéem

KOD | ALARM PRICINA CO UDELAT
2001 NADPROUD Je aktivni limit vystupniho Pfekontrolujte zatizeni motoru.
(2310) proudu. Prekontrolujte &as zrychlovani (2202 a 2205).
0308 bit 0 Prekontrolujte motor a kabel motoru (véetné fazovani).
(programovatelna PFekontrolujte podminky okolniho prostfedi. Schopnost
poruchova funkce zatiZeni klesa, pokud teplota v okoli mista instalace
1610) prekroci 40 °C. Viz odstavec SniZzeni jmenovitych
parametru na strané 291.
2002 S'[EJNpSMERNE Je aktivni kontrola Pfekontrolujte €as zpomalovani (2203 a 2206).
PREPETI pFekvrc,oéenistejnosmérného Prekontrolujte vstupni napéjeci napéti z hlediska stalého
(3210) 0308 bit 1 napeti. nebo dogasného prepéti.
(programovatelna
poruchova funkce
1610)
2003 STEJNOSMERNE Je aktivni kontrola Prekontrolujte vstupni napajeci napéti.
PODPETI nedosazeni
(3220) 0308 bit 2 stejnosmérného napéti.
(programovatelna
poruchova funkce
1610)
2004 | UZAMCENY SMER | Zména sméru neni PFekontrolujte nastaveni parametru 7003 SMER OTACENI.
OTACENI povolena.
0308 bit 3
2005 10 KOMUN Preruseni komunikace Prekontrolujte stav komunikace fieldbus. Viz kapitola Rizeni
(7510) fieldbus s procesni shérnici s adaptérem fieldbus/Rizeni s procesni
. sbérnici a integrovanym fieldbus nebo pfisludna pfiru¢ka
0308 bit 4 _
. pro adaptér fieldbus.
(program(?vatelna Prekontrolujte nastaveni parametrt poruchové funkce.
poruchova funkce
3018, 3019) Prekontrolujte pfipojeni.
Prekontrolujte, zda master dokaze komunikovat.
2006 ZTRATA Signal analogového vstupu | Pfekontrolujte nastaveni parametrt poruchové funkce.
REFERENCE Al1 Al1 poklesnul pod limit Prekontrolujte spravnou Uroveri analogovych ovladacich
(8110) 0308 bit 5 definovany parametrem signald.
. 3021 LIMIT POR. Al1 . . L
(programovatelna Prekontrolujte pfipojeni.
poruchova funkce
3001, 3021)
2007 ZTRATA Signal analogového vstupu | Pfekontrolujte nastaveni parametrd poruchové funkce.
REFERENCE Al2 Al2 poklesnul pod limit Pfekontrolujte spravnou uroveri analogovych ovladacich
(8110) 0308 bit 6 definovany parametrem signall.
. 3022 LIMIT POR. Al2 . . L
(programovatelna Prekontrolujte pfipojeni.
poruchova funkce
3001,3022)
2008 ZTRATA PANELU Ovladaci panel zvoleny Prekontrolujte pfipojeni panelu.
(5300) Jakofakktlvn|'vovllédvac.|'vm|'sto Prekontrolujte parametr poruchové funkce.
0308 bit 7 p[o r?. vencni menic Pfekontrolujte konektor ovladaciho panelu.
prerusil komunikaci. “ . iy
(programovatelna Vyménite ovladaci panel v montazni desce.
poruchova funkce Pokud je frekvenéni ménic€ v externim ovladacim rezimu
3002) (REM) a je nastaven, aby akceptoval start/stop, povel
zmeény sméru nebo reference pfes ovladaci panel:
PFekontrolujte nastaveni ve skupiné 10 START/STOP/
SMER a 11 VYBER REFERENCE .

Hledani zavad
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KOD | ALARM PRICINA CO UDELAT
2009 | PREHRATI Prekrogeni teploty IGBT Prekontrolujte podminky okolniho prostredi. Viz také
ZARIZENI frekvencéniho ménice. Limit | odstavec SniZeni jmenovitych parametri na strané 291.
(4210) alarmu je 120 °C. Prekontrolujte priitok vzduchu a funkci ventilatoru.
0308 bit 8 PFekontrolujte vykon motoru proti vykonu ménice.
2010 | PREHRATY MOT Teplota motoru je pfilis Prekontrolujte jmenovité hodnoty motoru, zatizeni a
(4310) vysoka (nebo se zda byt chlazeni.
0305 bit 9 prilis vysoka) v dlsledku Prekontrolujte data zadana pfi uvedeni do provozu.
nadmeérného zatizeni, . . ,
(programovatelna nedostate&ného vykonu Pfekontrolujte parametr poruchové funkce.
poruchova funkce motoru, neadekvatniho
3005...3009/ 3503) | chlazeninebo nespravnych
dat pfi uvedeni do provozu
Mérena teplota motoru Prekontrolujte hodnotu limitu alarmu.
prekroCila nastaveny limit | prekontrolujte, zda aktualni typ pouZitych senzorti odpovida
alarmu v parametru 3503 hodnot& nastavené parametrem (3507 TYP CIDLA).
LIMIT ALARMU. . . . . .
Nechejte motor ochladit. Zajistéte spravné chlazeni motoru:
Pfekontrolujte ventilator chlazeni, oCistéte chlazené
povrchy atd.
2011 NiZzKA ZATEZ ZatiZeni motoru prili§ nizké | PFekontrolujte problémy v pohanéném zafizeni.
(FF6A) 0308 bit 10 | Napf. v dusledku uvolné- Prekontrolujte parametr poruchové funkce.
X ného mechanismu v poha- . S - o
(programovatelna . . v Prekontrolujte vykon motoru proti vykonu ménice.
. néném zarizeni.
poruchova funkce
3013...3015)
2012 ZABLOKOVANY Motor blokovan, napf. v Prekontrolujte jmenovité hodnoty zatizeni motoru a
MOTOR dasledku nadmérného frekvenéniho ménice.
(7121) 0308 bit 11 zatizeni nebo nedostateC- | prekontrolujte parametr poruchové funkce.
. ného vykonu motoru.
(programovatelna
poruchova funkce
3010...3012)
2013 AUTOMATICKY Alarm automatického Prekontrolujte nastaveni skupiny parametrt 31
RESET resetu AUTOMATICKY RESET.
0308 bit 12
2018 PID USNUTI Funkce Sleep vstoupila do | Viz skupiny parametrti 40 PROCES NAST. PID 1...41
0309 bit 1 rezimu spanku. PROCES NAST. PID 2.
2019 ID CHOD MOTORU | Je zapnut béh identifikace Tento alarm se tyka normalniho spousténi. Poc¢kejte dokud
0309 bit 2 motoru. frekvenéni méni¢ neoznami, ze identifikace motoru je
dokonc&ena.
2021 CHYBI UMOZ. Neby! pfijmut signal Start Ptekontrolujte nastaveni parametru 17608 UMOZ. STARTU 1.
STARTU 1 Enable 1 Prekontrolujte pfipojeni digitalnich vstupa.
0309 bit 4 Pfekontrolujte nastaveni komunikace fieldbus.
2022 | CHYBIUMOZ. Neby! pFijmut signal Start Ptekontrolujte nastaveni parametru 17609 UMOZ. STARTU 2.
STARTU 2 Start Enable 2 Prekontrolujte pfipojeni digitalnich vstup.
0309 bit 5 Prekontrolujte nastaveni komunikace fieldbus.
2023 BEZPECNOSTNI Frekvenéni ménic pfijjal Prekontrolujte, zda je bezpecné pokracovat v provozu.
STOP povel pro nouzové zasta- Vrat'te tlagitko nouzového zastaveni do normaini polohy.
0309 bit 6 veni a pfechazi do stopu

s Casy rampy definovanymi
parametrem 2208 BZP
STP-CAS ZPM.
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KOD | ALARM PRICINA CO UDELAT
2024 CHYBA Porucha komunikace mezi Prekontrolujte inkrementalni ¢idlo a jeho zapojeni modul
INKREMENTALNI- inkrementalnim ¢idlem a interfejsu inkrementalniho ¢idla a jeho zapojeni a nastaveni
HO CIDLA interfejsovym modulem skupiny parametri 50 INKREMENTAL. CIDLO.
(7301) 0306 bit 6 inkrementalniho ¢idlanebo
. mezi modulem a méni¢em.
(programovatelna
poruchova funkce
5003)
2025 PRVNI START Je zapnuta identifikace Pockejte dokud frekvenéni méni€ neoznami, Ze identifikace
0309 bit 8 magnetizace motoru. Tento | motoru je dokoncena.

alarm spada do normalniho
postupu uvedeni do
provozu.

2026 ZTRATA VSTUPNI Napéti ve ss meziobvodu Prekontrolujte pojistky pfivodu napajeciho napéti.

FAZE

3016)

(programovatelna i ) .
poruchova funkce Alarm je generovan, kdyz

nebo prepalené pojistky.

zvinéni napéti prekrodi
14 % jmenovitého ss napéti.

osciluje v disledku vypad- | pgekontrolujte nesymetrii vstupniho napajeciho napéti.

(3130) 0306 bit 5 ku faze napajeciho napéti Piekontrolujte parametr poruchové funkce.

Alarmy generované Zakladnim ovladacim panelem

Zakladni ovladaci panel indikuje alarmy ovladaciho panelu s kody A5xxx.

KOD ALARMU | PRICINA CO UDELAT
5001 Frekvenéni méni¢ neodpovida. Prekontrolujte pfipojeni panelu.
5002 Nekompatibilni komunikaéni profil Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.
5010 Poskozeny soubor zalohovani parametrd Opakujte upload parametr(.
Opakujte download parametr(.
5011 Frekven&ni ménic je ovladan z jiného zdroje. Zmeénte ovladani frekvenéniho ménice na
mistni ovlddaci rezim (LOCAL).
5012 Je zablokovana zména sméru otaceni. Povolte zménu sméru. Viz parametr 1003
SMER OTACENI.
5013 Ovladani z panelu je blokovano, protoze je aktivni Deaktivujte omezeni startu a opakujte. Viz
blokovani startu. parametr 2108 ZAKAZANI STARTU.
5014 Ovladani z panelu je blokovano, protoze frekvenéni | Resetujte poruchu frekvenéniho ménice a
méni¢ ma poruchu. opakujte.
5015 Ovléadani z panelu je blokovano, protoZe je aktivni Deaktivujte zamek lokalniho ovladaciho
zamek lokalniho ovladaciho reZimu. rezimu. Viz parametr 1606 MiSTNi ZAMEK.
5018 Nebyla nalezena standardni hodnota parametru. Kontaktujte vase regionalni zastoupeni ABB.
5019 Zapis nenulové hodnoty parametru je zakazan. Je povolen pouze reset parametr(.
5020 Parametr nebo skupina parametrl neexistuje nebo | Kontaktujte vase regionalni zastoupeni ABB.
hodnota parametru je inkonzistentni.
5021 Parametr nebo skupina parametrd jsou skryty. Kontaktujte vase regionalni zastoupeni ABB.
5022 Parametr je chranén proti zapisu. Hodnota parametru je jen pro &teni a proto ji
nelze zménit.
5023 Zmeéna parametru neni povolena, pokud frekvencni | Zastavte frekvenéni méni¢ a zménte hodnoty
ménic¢ pracuje. parametru.
5024 Frekvenéni ménic¢ zpracovava ulohu. Pockejte dokud se uloha nedokondi.
5025 Software je uploadovan nebo downloadovan. Pockejte dokud se upload/download neukonéi.
5026 Hodnota je na nebo pod minimalnim limitem. Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.
5027 Hodnota je na nebo nad maximalnim limitem. Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.
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KOD ALARMU | PRICINA CO UDELAT

5028 Nespravna hodnota Kontaktujte vase regionalni zastoupeni ABB.

5029 Pamét’” neni pfipravena Opakuijte.

5030 Nespravny pozadavek Kontaktujte vase regionalni zastoupeni ABB.

5031 Frekvenéni ménic¢ neni pfipraven pro provoz napr. Prekontrolujte vstupni napajeci napéti.

v dlsledku pfili§ nizkého ss napéti.

5032 Chyba parametru Kontaktujte vase regionalni zastoupeni ABB.

5040 Chyba downloadu parametrd. Zvolena sada Provedte funkci upload pred funkci download.
parametrd neni v aktualnim zaloznim souboru
parametra.

5041 Zalozni soubor parametrli se nevejde do paméti. Kontaktujte vase regionalni zastoupeni ABB.

5042 Chyba downloadu parametrd. Zvolena sada Provedte funkci upload pred funkci download.
parametrd neni v aktualnim zaloznim souboru
parametra.

5043 Chybi blokovani startu

5044 Chyba opétného vytvoreni zaloZniho souboru Prekontrolujte, zda je soubor kompatibilni
parametrd s frekvenénim ménic¢em.

5050 Upload parametrl pferusen Opakujte upload parametr(.

5051 Chyba souboru Kontaktujte vase regionalni zastoupeni ABB.

5052 Upload parametrd ma chybu. Opakujte upload parametra.

5060 Download parametrQ prerusen. Opakujte download parametr(.

5062 Parametr download ma chybu. Opakujte download parametrd.

5070 Zalozni pamét” panelu - chyba zapisu Kontaktujte vase regionalni zastoupeni ABB.

5071 Zalozni pamét” panelu - chyba Cteni Kontaktujte vase regionalni zastoupeni ABB.

5080 Operace neni povolena, protoze frekvenéni ménic Prepnéte do lokalniho ovladaciho rezimu.
neni v rezimu lokalniho ovladani.

5081 Operace neni povolena, protoZe je aktivni porucha. | Pfekontrolujte pFi€inu poruchy a resetujte

poruchu.

5082 Operace neni povolena, protoZe je povolen rezim PFrekontrolujte nastaveni parametru
prepis.

5083 Operace neni povolena, protozZe je zapnut zamek Prekontrolujte nastaveni parametru 1602
parametrd. UZAMCENI PARAM.

5084 Operace neni povolena, protoze frekvenéni ménic Pockejte dokud se Uloha neukonéi a opakuijte.
zpracovava ulohu.

5085 Download parametr(i ze zdrojového k cilovému Prekontrolujte, zda je stejny typ zdrojového a
frekvenénimu ménici vykazal poruchu. cilového frekvenéniho ménice, t.j.. ACS350.

Viz typovy Stitek frekvenéniho ménice.

5086 Download parametr(i ze zdrojového k cilovému Prekontrolujte, zda je stejny kdéd zdrojového a

frekvenénimu ménici vykazal poruchu. cilového frekvenéniho ménice. Viz typovy
Stitek frekvenéniho ménice.

5087 Download parametrt ze zdroje k cili k frekvenénimu | PFekontrolujte, zda je stejny zdroj a cil
meénici vykazal poruchu, protoze sada parametri je | informaci pro frekvenéni ménic. Viz parametry
nekompatibilni. ve skupiné 33 INFORMACE.

5088 Operace vykazala poruchu, protoZe doslo k chybé Kontaktujte vase regionalni zastoupeni ABB.
paméti frekvenéniho ménice.

5089 Download vykéazal poruchu, protoZe vznikla chyba Kontaktujte vase regionalni zastoupeni ABB.
CRC.

5090 Download vykéazal poruchu, protoZe vznikla chyba Kontaktujte vase regionalni zastoupeni ABB.
zpracovani dat.

5091 Operace s chybou parametru. Kontaktujte vase regionalni zastoupeni ABB.

5092 Download parametru ze zdroje k cili k frekvenénimu | Pfekontrolujte, zda je stejny zdroj a cil

meénici vykazal poruchu, protoze sada parametrt je

informaci pro frekvenéni ménic. Viz parametry

nekompatibilni.

ve skupiné 33 INFORMACE.
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Chybova hlaseni generovana frekvenénim méniem

CODE | PORUCHA PRICINA CO UDELAT
0001 NADPROUD Vystupni proud pfekracuje Pfekontrolujte zatizeni motoru.
(2310) pfipustnou troven. Prekontrolujte &as zrychlovani (2202 a 2205).
0305 bit 0 Prekontrolujte motor a kabel motoru (véetné
fazovani).
Prekontrolujte podminky okolniho prostiedi.
Schopnost zatizeni klesa, pokud teplota v okoli mista
instalace prekroci 40 °C. Viz odstavec Snizeni
Jjmenovitych parametrt na strané 291.
0002 STEJNOSMERNE PFilis vysoké napéti ss Prekontrolujte zapnuti kontroly pfepéti (parametr
PREPETI meziobvodu. Limit ptekro&eni 2005 OVL. PREPETIL).
(3210) Ss napétvl' é,i”" 420Vpro Prekontrolujte vstupni napajeci napéti z hlediska
0305 bit 1 frekven-Cni méniCe napajené s | staieho nebo dodasného prepéti.
200 V a 840 V pro frekvenéni . . , . .
o L Yo Pfekontrolujte brzdny chopper a rezistor (pokud jsou
ménice napajené napétim 400 - . - . -
v pouzity). Pokud je pouzit brzdny chopper a rezistor,
’ musi byt vypnuta kontrola ss pfepéti.
Pfekontrolujte €as zpomalovani (2203, 2206).
Vybavte frekvenéni méni¢ brzdnym chopperem a
brzdnym rezistorem.
0003 | PREHRATI Teplota IGBT frekvenéniho Prekontrolujte podminky okolniho prostfedi. Viz také
ZARIZENI ménice je pfili§ vysoka. Limit odstavec SniZzeni jmenovitych parametr( na strané
(4210) hlaSeni poruchy je 135 °C. 291
0305 bit 2 Prekontrolujte pratok vzduchu a funkci ventilatoru.
Prekontrolujte vykon motoru viéi vykonu jednotky.
0004 ZKRAT NA Zkrat v kabelu motoru(li) nebo Pfekontrolujte motor a kabel motoru.
VYSTUPU v motoru
(2340)
0305 bit 3
0006 STEJNOSMERNE Napéti ss meziobvodu neni Prekontrolujte zapnuti kontroly pfepéti (parametr
PODPETI dostate¢né v diisledku chybéjici | 2006 OVL. PODPETI).
(3220) faze napajeciho napéti, pfepa- | prekontrolujte vstupni napajeci napéti a pojistky.
. lené pojistky, interni poruchy
0305 bit 5 § . RS
mustkového usmériiovace nebo
pfili§ nizké napajeci napéti.
0007 ZTRATA Analogovy vstupni signal Al1 Pfekontrolujte nastaveni parametrd poruchové
REFERENCE Al1 poklesl pod limit definovany funkce.
(8110) parametrem 3027 LIMIT POR. Prekontrolujte spravnou Urover analogovych
0305 bit 6 Al ovladacich signald.
(programovatelna Pfekontrolujte pfipojeni.
poruchova funkce
3001, 3021)
0008 ZTRATA Analogovy vstupni signal Al2 Prekontrolujte nastaveni parametrd poruchové
REFERENCE Al2 poklesl pod limit definovany funkce.
(8110) parametrem 3022 LIMIT POR. Prekontrolujte spravnou trover analogovych
0305 bit 7 Al2. ovladacich signald.

(programovatelna
poruchova funkce
3001, 3022)

Pfekontrolujte pfipojeni.
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CODE | PORUCHA PRICINA CO UDELAT
0009 | PREHRATY MOT. Teplota motoru je pfili§ vysoka | Prekontrolujte jmenovité hodnoty motoru, zatiZzeni a
(4310) (nebo se zda byt pfilis vysoka) chlazeni.
0305 bit 8 v dusledku nadmémého Prekontrolujte data zadana pfi uvedeni do provozu.
zatizeni, nedostateéného . . ,
(programovatelna vykonu motoru, neadekvatniho Pfekontrolujte parametr poruchové funkce.
poruchova funkce chlazeni nebo nespravnych dat
3005...3009/ 3504) | pfi uvedeni do provozu.
Méfena teplota motoru Pfekontrolujte hodnotu limitu poruchy.
prekrocila nastaveny limit Prekontrolujte, zda aktualni typ senzord odpovida
poruchy v parametru 3504 hodnoté nastavené parametrem (3507 TYP CIDLA).
LIMIT PORUCHY. . . . A .
Nechejte motor ochladit. Zajistéte spravné chlazeni
motoru: Pfekontrolujte ventilator chlazeni, ocistéte
chlazené povrchy atd.
0010 ZTRATA PANELU Ovladaci panel zvoleny jako Prekontrolujte pfipojeni panelu.
(5300) faktli(vnl’ ovladaci misto pvr? Prekontrolujte parametr poruchové funkce.
0305 bit 9 kroemvuenr;lc(:g(lzimemc prerusi PFekontrolujte konektor ovladaciho panelu.
(programovatelna ' Vyménite ovladaci panel v montazni desce.
poruchova funkce Pokud je frekvenéni ménic¢ v externim ovladacim re-
3002) Z2imu (REM) a je nastaven, aby akceptoval start/stop,
povel zmény sméru nebo reference prfes ovladaci
panel:
PFekontrolujte nastaveni ve skupiné 70 START/
STOP/SMER a 11 VYBER REFERENCE.
00M CHYBA o ID béh pro motor nebyl Prekontrolujte pfipojeni motoru.
IDENTIFIKACNIHO kompletné uspésné dokoncen. | prekontrolujte data uvedeni do provozu (skupina 99
BEHU START-UP DATA).
(FF84) Prekontrolujte maximalni ota€ky (parametr 2002).
0305 bit 10 Mély by byt nejméné 80 % jmenovité rychlosti motoru
(parametr 9908).
Zajistéte provedeni ID béhu podle instrukci v od-
stavci Jak se provede ID béh na strané 54.
0012 ZABLOKOVANY Motor pracuje v rezimu Prekontrolujte zatizeni motoru a jmenovité hodnoty
MOTOR blokovani napf. v dusledku frekvenéniho ménice.
(7121) 0305 bit 11 nadmémého zatizeni nebo Prekontrolujte parametr poruchové funkce.
. nedostate¢ného vykonu motoru.
(programovatelna
poruchova funkce
3010...3012)
0014 EXTERNI Externi porucha 1 Prekontrolujte externi zafizeni z hlediska poruch.
PORUCHA 1 Prekontrolujte nastaveni parametru 3003 EXT
(9000) 0305 bit 13 PORUCHA 1.
(programovatelna
poruch. funkce 3003)
0015 EXTERNI Externi porucha 2 Prekontrolujte externi zafizeni z hlediska poruch.
PORUCHA 2

(9001) 0305 bit 14

(programovatelna
poruch. funkce 3004)

Prekontrolujte nastaveni parametru 3004 EXT
PORUCHA 2.
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CODE | PORUCHA PRICINA CO UDELAT
0016 ZEMNI SPOJENI Frekvenéni ménic zjistil poruchu | Pfekontrolujte motor.
(2330) Ekgsfre“" (zeme) v motoru nebo | prekontrolujte parametr poruchové funkce.
0305 bit 15 abelu motoru. Prekontrolujte kabel motoru. Délka kabelu motoru
(programovatelna nesmi pfesahovat maximalni pfedepsanou. Viz
poruchova funkce odstavec Motorovy pfivod na strané 296.
3017)
0017 | NizZKA ZATEZ ZatiZeni motoru je pFili§ nizké Prekontrolujte problémy v pohan&ném zafizeni.
(FFBA) 0306 bit 0 napf. v disledku uvolnéni Prekontrolujte parametr poruchové funkce.
. mechanismu v pohanéném . . , o i .
(programovatelna safizeni Prekontrolujte vykon motoru vuci vykonu jednotky.
poruchova funkce ’
3013...3015)
0018 PORUCHA Interni porucha frekvenéniho Kontaktujte vase regionalni zastoupeni ABB.
TERMISTORU ménice. Termistor pouzity pro
(5210) méfeni interni teploty
. frekvenéniho ménice je
0306 bit 1 rozpojen nebo ma zkrat.
0021 PORUCHA MERENI | Interni porucha frekven&niho Kontaktujte va$e regionalni zastoupeni ABB.
PROUDU ménice. Mé&feni proudu je mimo
(2211) rozsah.
0306 bit 4
0022 CHYBI JEDNA FAZE | Napéti ss meziobvodu osciluje Prekontrolujte pojistky pfivodu napajeciho napéti.
(3130) v dl‘]sle’dku chyvbléjici faze Prekontrolujte nesymetrii vstupniho napajeciho
0306 bit 5 V§tUF{T'h9 “aeetl'(”ebo napéti.
(programovatelna prepa ene p.OJISt y . L. Prekontrolujte parametr poruchové funkce.
poruchova funkce Situace vznikne, kdyZ zvinéni
3016) ss napéti prekro¢i 14 %
jmenovitého ss napéti.
0023 CHYBA Porucha komunikace mezi Prekontrolujte inkrementalni ¢idlo a jeho zapojeni
INKREMENTALNIH inkrementalnim Cidlem a modul interfejsu inkrementalniho ¢idla a jeho
O CIDLA interfejsovym modulem zapojeni a nastaveni skupiny parametr 50
(7301) inkrementalniho &idlanebo mezi | INKREMENTAL. CIDLO.
0306 bit 6 modulem a méni¢em.
(programovatelna
poruchova funkce
5003)
0024 NADOTACKY Motor se otaci rychleji, nez jsou | Pfekontrolujte nastaveni minimalni/maximalni
(7310) nejvyssi povolené otacky v di- rychlosti.
0306 bit 7 sledku nespravné nastavene Prekontrolujte adekvatnost brzdného momentu
minimalni/maximalni rychlosti, motoru.
nedostatec¢ného brzdného mo- . . ” .
. . Prekontrolujte pouzitelnost fizeni momentu.
mentu nebo zmén zatizeni pfi
pouziti momentové reference. Pfekontrolujte potfebu pouziti brzdného chopperu
. . - a rezistoru(l).
Limity provoznich rozsahu jsou
uréeny parametry 2001
MINIMUM a 2002 MAXIMUM
(s vektorovym Fizenim) nebo
2007 MIN FREKVENCE a 2008
MAX FREKVENCE (se skalar-
nim fizenim).
0026 IDENTIFIKACNI Interni porucha ID frekvenéniho | Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.
BEH MENICE ménice
(5400) 0306 bit 9
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CODE | PORUCHA PRICINA CO UDELAT
0027 KONFIGURACNI Chyba interniho souboru Kontaktujte vase regionalni zastoupeni ABB.
SOUBOR konfigurace
(630F) 0306 bit 10
0028 PORUCHA PferuSeni komunikace fieldbus Prekontrolujte stav komunikace fieldbus. Viz kapitola
SERIOVE Rizeni s procesni sbérnici s adaptérem fieldbus/
KOMUNIKACE Rizeni s procesni sbérnici a integrovanym fieldbus
(7510) nebo pfislusna pfiruc¢ka pro adaptér fieldbus.
0306 bit 11 Prekontrolujte nastaveni parametr(i poruchové funkce.
(programovatelna Prekontrolujte pfipojeni.
poruchova funkce Prekontrolujte, zda master dokaze komunikovat.
3018, 3019)
0030 VNEJSI PORUCHA Z fieldbus byl pfijat trip-povel Viz pfisluSna pfiru¢ka komunikaéniho modulu.
(FF90) pro vypnuti
0306 bit 13
0034 FAZE MOTORU Porucha pfipojeni motoru v da- Pfekontrolujte motor a kabel motoru.
(FF56) sledku chybéjici faze nebo Ptekontrolujte relé termistoru motoru (pokud je
. porucha relé termistoru motoru ouzito)
0306 bit 14 .. . p .
(pouzito k méFeni teploty motoru).
0035 | VYSTUPNI Chybné pipojeni napajeciho PFekontrolujte pfipojeni napajeciho napéti.
PRIPOJENI napéti a pfipojeni kabelu Prekontrolujte parametr poruchové funkce.
(FF95) motoru (t.j. napajeci kabel
0306 bit 15 pfipojen k pfipojce frekvenéniho
i ménice pro pfipojeni motoru).
(programovatelna
por. funkce 3023)
0036 NEKOMPATIBILNI Zavedeny software neni Kontaktujte vase regionalni zastoupeni ABB.

SW
(630F)
0307 bit 3

kompatibilni.
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CODE

PORUCHA

PRICINA

CO UDELAT

0101

SERF CORRUPT
(FF55)
0307 bit 14

0103

SERF MACRO
(FF55)
0307 bit 14

0201

PRETIZENI DSP T1

(6100)
0307 bit 13

0202

PRETIZENI DSP
T2(6100)
0307 bit 13

0203

PRETIZENI DSP
T3(6100)
0307 bit 13

0204

DSP STACK
(6100)
0307 bit 12

0206

MMIO ID ERROR
(5000)
0307 bit 11

Interni chyba ménice

Zaznamenejte si kdd poruchy a kontaktujte vase
regionalni zastoupeni ABB.

1000

PAR HZRPM
(6320)
0307 bit 15

Nespravné nastaveni limitu
parametr( otacky/frekvence

Prekontrolujte nastaveni parametrd. Pfekontrolujte,
zda plati nasledujici:

2001 < 2002,

2007 < 2008,

2001/9908, 2002/9908, 2007/9907 a
2008/9907 jsou v ramci rozsahu.

1003

MERITKO PAR Al
(6320)
0307 bit 15

Nespravné méfitko signalu
analogového vstupu Al

Prekontrolujte nastaveni skupiny parametra13
ANALOGOVE VSTUPY . Ptekontrolujte, zda plati
nasledujici: 1301 < 1302, 1304 < 1305.
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CODE | PORUCHA PRICINA CO UDELAT
1004 MERITKO PAR AO Nespravné méfitko signalu Pfekontrolujte nastaveni skupiny parametra 75
(6320) analogového vstupu AO ANALOGOVE VYSTUPY. Prekontrolujte, zda plati
0307 bit 15 nasledujici: 1504 < 1505.
1005 PAR PCU 2 Nespravné nastaveni Pfekontrolujte nastaveni parametru 9909. Je nutno
(6320) jmenovitého vykonu motoru pouzit nasledujici:
0307 bit 15 1.1 < (9906 JMEN. PROUD MOT - 9905 JMEN.
NAP.MOT - 1.73/ Py) < 3.0
Kde Py = 1000 - 9909 JMEN. VYKON MOT (pokud
jsou jednotky v kW)
nebo Py = 746 - 9909 JMEN. VYKON MOT (pokud
jsou jednotky v HP).
1007 PAR FBUSMISS Nebylo aktivovano ovladani Prekontrolujte nastaveni parametrt fieldbus . Viz
(6320) 0307 bit 15 pres Fieldbus. kapitola Rizeni s procesni sbérnici s adaptérem
fieldbus.
1009 PAR PCU 1 Nespravné nastaveni jmeno- Prekontrolujte nastaveni parametrd. Je nutno pouzit
(6320) vitych otacek/frekvence motoru | nésledujici:
0307 bit 15 1 < (60 - 9907 JMEN. FREKV.MOT / 9908 MOTOR
NOM ) < 16
0,8 <9908 MOTOR NOM /(120 - 9907 JMEN.
FREKV.MOT / Motor poles) < 0,992
1015 PAR CUSTOM U/F Nespravné nastaveni poméru Pfekontrolujte nastaveni parametru 2610...2617.
(6320) 0307 bit 15 napéti vici frekvenci (U/f).
1017 | PAR SETUP 1 Neni povoleno pouzivat modul | \ypina frekvenéni vystup, frekvenéni vstup nebo sni-
06220 Enimace MTAC vsunl SGndl | mac
0307 bit 15 ystup 9 - pfepina tranzistorovy vystup do digitalniho rezimu

frekvence soucasné.

(hodnoty parametrtl 1804 = DIGITAL), nebo

- pfepina volbu frekvenéniho vstupu na jinou hodnotu
ve skupin& parametrtl 11 VYBER REFERENCE,

40 PROCES NAST PID 1, 41 PROCES NAST PID 2
a 42 EXT / NASTAV. PID, nebo

- vypina (parametr 5002) a odstrafiuje modul sni-
mace MTAC.
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Poruchy integrovaného fieldbus

Poruchy integrovaného fieldbus Ize vyhledavat monitorovanim skupiny parametr(
53 EFB PROTOKOL. Viz také porucha/alarmy PORUCHA SERIOVE
KOMUNIKACE.

Chybi jednotka master

Pokud na lince chybi zafizeni master, zUstavaji nezménény hodnoty parametrd
5306 EFB OK ZPRAVY a 5307 EFB CRC CHYBY.

Co je nutné udélat:
» Prekontrolujte, zda je pfipojen master sité a zda je spravné konfigurovan.

» Pfekontrolujte pfipojeni kabelu.

Stejna adresa zarizeni

Pokud maji dvé nebo vice zafizeni stejnou adresu, zvySuje se hodnota parametru
5307 EFB CRC CHYBY s kazdym povelem pro Cteni/zapis.

Co je nutné udélat:

« PFekontrolujte adresy zafizeni. Zadna dvé zafizeni na stejné lince nesméji mit
stejnou adresu.

Nespravné propojeni

Pokud jsou komunikacni vodi€e prekfizeny (pfipojka A na jednom zafizeni je
spojena s pripojkou B na dalSim zafizeni), zdstava nezménéna hodnota parametru
5306 EFB OK ZPRAVY a parametr 5307 EFB CRC CHYBY zvy3suje hodnotu.

Co je nutné udélat:
» Prekontrolujte pfipojeni interfejsu RS-232/485.

Hledani zavad
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Udrzba a diagnostika hardwaru

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola obsahuje pokyny pro preventivni udrzbu a popis LED kontrolek.

Bezpecénost

pfiru¢ky pfed zahajenim jakychkoliv udrzbovych praci na zafizeni. Nedodrzeni

c VAROVANI! Pieététe si pokyny v kapitole Bezpecnost na prvnich stranach této
bezpecénostnich pokynt muze zpusobit zranéni nebo smrt.

Intervaly udrzby

Pfi instalaci v odpovidajicim prostfedi vyZaduje frekvenéni méni¢ velmi maly rozsah
udrzby. V tabulce jsou uvedeny intervaly pravidelné udrzby doporucené firmou ABB.

Udrzba Interval Pokyny
Formovani kondenzatord Kazdé dva roky pfi skladovani | Viz Kondenzatory na strané
286.
Vyména ventilatort chlazeni Kazdych pét let Viz Ventilatory na strané 285.

(velikosti ram(i R1...R4)

Vyména baterie v Asistenénim | Kazdych deset let Viz Baterie na strané 287.
ovladacim panelu

Ventilatory

Ventilatory chlazeni frekvenéniho méni¢e maji Zivotnost 25 000 provoznich hodin.
Reaélna Zivotnost zavisi na Cetnosti pouziti frekvenéniho ménice a na okolni teploté.

Pokud se pouziva Asistencni ovladaci panel, bude vas Notice Handler Asistent
informovat o dosazeni definované hodnoty poctu provoznich hodin (viz parametr
2901). Tato informace mUze také byt nastavena na jako reléovy vystup (viz parametr
1401) nezavisle na pouzitém typu panelu.

Zavadu ventilatoru Ize detekovat zvySenym hlukem loZisek ventilatoru. Pokud je
frekvenéni méni¢ provozovan v kritickych oblastech vyrobniho procesu, doporucuje
se vymenit ventilator ihned po prvnich pfiznacich tohoto projevu. Nahradni
ventilatory dodava ABB. Nepouzivejte jiné nahradni dily nez jsou specifikovany
ABB.
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Vyména ventilatoru (R1...R4)

Ventilator obsahuji pouze velikosti ram( R1...R4; velikost ramu RO ma pfirozené
chlazeni.

1. Zastavte frekvencéni méni¢ a odpojte jej od napajeciho napéti.
2. Demontujte kryt, pokud frekvenéni méni¢ obsahuje volitelny doplnék NEMA 1.

3. Uvolnéte drzak ventilatoru z ramu frekvenéniho ménice napf. pomoci Sroubovaku
a zvednéte vyklopny drzak ventilatoru nahoru za pfedni hranu.

Uvolnéte kabel ventilatoru z drzaku.
Odpojte kabel ventilatoru.
Vyjméte drzak ventilatoru ze zavésu.

Instalujte novy drZzak ventilatoru s ventilatorem v opaéném pofadi.

© N o 0 b~

Pfipojte napajeci napéti.

®

Kondenzatory

Formovani

Pokud byl frekvenéni ménic skladovan déle nez dva roky, museji byt kondenzatory
formovany. V tabulce na strané 26 zjistite, jak se zjisti datum vyroby ze sériového
Cisla. Informace o formovani kondenzatoru zjistite v PFfiru¢ce o formatovani
kondenzatori v ACS50/150/350/550 [3BAEFE68735190 (anglicky)], ktera je k
dispozici na internetu (jdéte na adresu http.//www.abb.com a zadejte tento kéd do
vyhledavaciho pole).

Ovladaci panel

Cisténi
Pro Cisténi ovladaciho panelu pouzijte mékky hadfik. NepouZivejte silné Cistici
prostfedky, které by mohly poSkrabat okénko displeje.
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Baterie

Baterie se pouzivaji pouze u Asistenéniho ovladaciho panelu, ktery ma k dispozici
funkci hodin a ma ji povolenou. Baterie udrzuje provoz hodin v pfipadé pferuseni
napajeciho napéti.

Ocekavana zivotnost baterie je vétSi nez deset let. Pro vyjmuti baterie pouZijte minci
a otoCte drzak baterie na zadni strané ovladaciho panelu. Vymérite baterii, pouzijte

s typ CR2032.

Poznamka: Baterie NENi pozadovana pro jakékoliv funkce ovladaciho panelu a
frekvenéniho ménice s vyjimkou hodin.

LED
Na pfedni strané frekvencniho ménice jsou umistény zelena a a €ervena LED. Jsou
vidét bez krytu panelu, ale nejsou vidét, pokud je ovladaci panel nasazen na
frekvenéni ménic¢. Asistenéni ovladaci panel ma jednu LED. NiZe uvedena tabulka
popisuje LED kontrolky.
Kde LED zhasnuta LED trvale sviti LED blika
Na pfedni strané Chybi napajeci napéti. | Zelena | Napajeci napéti na Zelena | Frekvenéni ménic je
frekvenéniho ménice. desce je OK. v alarmovém stavu.
ngqu N ovladaC|vpa}neI Cervena| Frekvenéni méni& ma Cervena| Frekvenéni méni¢ ma
pfipojen k frekvenénimu L
P poruchu. Pro vynulovani poruchu. Pro vynu-
ménici, je nutno L L .
. . poruchy stisknéte lovéni poruchy vypnéte
pfepnout na vzdalené . . L S
e g RESET na ovladacim napajeci napéti
ovladani (jinak by se | b 5t frekvenéniho ménic
vygenerovala porucha) panelu nebo vypnéte rekvenéniho ménice.
napajeci napéti
a potom panel . o
frekvenéniho ménice.
demontovat, aby bylo
vidét na LED.
V hornim levém rohu na | Panel nema napajeni Zelena | Frekvenéni ménic je Zelena | Frekvenéni ménic je
Asistenénim ovladacim | nebo neni pfipojen v normalnim stavu. v alarmovém stavu.
panelu. k frekvenénimu ménici. | < . R * .
Cervena | Frekvenéni méni¢ ma Cervena| -
poruchu. Pro vynulovani
poruchy stisknéte
RESET na ovladacim
panelu nebo vypnéte
napajeci napéti
frekvenéniho ménice.
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Technické udaje

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola obsahuje technické udaje frekvenéniho ménice, napf. jmenovité hodnoty,
velikosti a technické pozadavky, jakoz i podminky pro spinéni pozadavku CE a
jinych znacek.

Technické udaje
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Jmenovité udaje

Proud a vykon

V tabulce jsou uvedeny jmenovité hodnoty proudu a vykonu. Symboly jsou popsany
pod tabulkou.

Typ Vstup Vystup Velikost
ACS350- hn Ixn o |R2Aminfomin|  F2max Py ramu
x=E/ A A A A kw | HP

Jednotky s jednofazovym napajenim Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 6.1 24 3.6 4.2 0.37 0.5 RO
01x-04A7-2 1.4 4.7 71 8.2 0.75 1 R1
01x-06A7-2 16.1 6.7 10.1 1.7 1.1 1.5 R1
01x-07A5-2 16.8 7.5 11.3 13.1 1.5 2 R2
01x-09A8-2 21.0 9.8 14.7 17.2 22 3 R2

Jednotky s tfifazovym napéajenim Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 43 24 3.6 4.2 0.37 0.5 RO
03x-03A5-2 6.1 3.5 53 6.1 0.55 0.75 RO
03x-04A7-2 7.6 4.7 7.1 8.2 0.75 1 R1
03x-06A7-2 11.8 6.7 10.1 1.7 1.1 1.5 R1
03x-07A5-2 12.0 7.5 11.3 131 1.5 2 R1
03x-09A8-2 14.3 9.8 14.7 17.2 22 3 R2
03x-13A3-2 21.7 13.3 20.0 23.3 3 3 R2
03x-17A6-2 248 17.6 26.4 30.8 4 5 R2
03x-24A4- 2 41 244 36.6 42.7 5.5 7.5 R3
03x-31A0-2 50 31 46.5 54.3 7.5 10 R4
03x-46A2-2 69 46.2 69.3 2 80.9 11.0 15 R4

Jednotky s tfifazovym napéajenim Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 22 1.2 1.8 2.1 0.37 0.5 RO
03x-01A9-4 3.6 1.9 29 3.3 0.55 0.75 RO
03x-02A4-4 4.1 24 3.6 4.2 0.75 1 R1
03x-03A3-4 6.0 3.3 5.0 5.8 1.1 1.5 R1
03x-04A1-4 6.9 4.1 6.2 7.2 1.5 2 R1
03x-05A6-4 9.6 5.6 8.4 9.8 2.2 3 R1
03x-07A3-4 11.6 7.3 11.0 12.8 3 3 R1
03x-08A8-4 13.6 8.8 13.2 15.4 4 5 R1
03x-12A5-4 18.8 12.5 18.8 219 5.5 7.5 R3
03x-15A6-4 22.1 15.6 23.4 273 7.5 10 R3
03x-23A1-4 30.9 23.1 347 404 11 15 R3
03x-31A0-4 52 31 46.5 54.3 15 20 R4
03x-38A0-4 61 38 57 66.5 18.5 25 R4
03x-44A0-4 67 44 66 2 77.0 22.0 30 R4

00353783.xIs G

) E = EMC filtr pfipojen, U = EMC filtr odpojen. Kovovy Sroubek filtru EMC je instalovan ve verzi “E” a
plastovy Sroubek je u verze “U”.

2)

Predbézna hodnota
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Symboly
Vstup
N Efektivni hodnota trvalého vstupniho proudu (pro dimenzovani kabell a pojistek)
Vystup
N Efektivni hodnota trvalého proudu. Pretizeni 50 % je povoleno na jednu minutu

kazdych deset minut.
I 4minftomin ~ Maximalni (50 % pfetizeni) proud je povolen na jednu minutu kazdych deset minut

bmax Maximalni vystupni proud. Je k dispozici dvé sekundy po startu, jinak podle toho, jak
to povoli teplota frekvenéniho ménice.
Py Typicky vykon motoru. Jmenovité hodnoty vykonu v kilowattech odpovidaji vétsiné

4polovych motort dle IEC. Vykony v konskych silach (HP) odpovidaji vétsiné
4polovych motor(i dle NEMA.

Dimenzovani

Hodnoty povolenych proudd se neméni pro vSechny hodnoty s napajeciho napéti v daném napét'ovém
rozsahu. Aby se dosahly vykony motoru dle tabulky, jmenovity proud méni¢e musi byt vétsi nebo roven
jmenovitému proudu motoru.

Poznamka 1: Maximalni vykon na hfideli je omezen na hodnotu 1,5 - Py. Je-li toto pfekroeno, dochazi
k automatickému omezeni momentu a proudu. Tim je chranén vstupni usmérfovac pfed pretizenim.

Poznamka 2: Vykonové parametry jsou platné az do teploty okoli 40 °C.

Snizeni jmenovitych parametri

Dovolené proudy a vykony se snizuji v nadmorskych vyskach nad 1000 m nebo je-li teplota okoli vy$si
nez 40 °C.

SniZeni parametrt v disledku vy$Si teploty

V rozsahu teplot +40 °C...+50 °C je jmenovity vystupni proud snizovan o 1 % na kazdy dalSi 1 °C.
Vystupni proud se vypocte vynasobenim proudu udaného v tabulce jmenovitych hodnot koeficientem
snizeni proudu.

Priklad: Je-li teplota okoli 50 °C je koeficient snizeni proudu 100 % - 1 % - 10 °C =90 % nebo 0,90.
Vystupni proud je potom 0,90 - /5. C

SniZeni parametrt v disledku nadmorské vysky
V nadmofskych vyskach 1000...2000 m se snizuje proud 0 1 % na kazdych 100 m.
SniZeni parametri v disledku zvy$ené spinaci frekvence

Snizeni dle pouzité spinaci frekvence (viz parametr 2606) bude nasledujici:

Switching Drive voltage rating

frequency Uy =200...240 V Uy = 380...480 V

4 kHz No derating No derating

8 kHz Derate /oy to 90%. Derate /oy to 75% for RO or to 80% for
R1...R4.

12 kHz Derate /oy to 80%. Derate /o to 50% for RO or to 65% for

R1...R4 and derate maximum ambient
temperature to 30°C (86°F).

16 kHz Derate Iy to 75%. Derate /o to 50% and derate maximum
ambient temperature to 30°C (86°F).

Je nutné zajistit nastaveni parametru 2607 OVL. SP. FREKV. = 1 (ZAPNUTO), ten snizuje spinaci
frekvenci, kdyz bude vnitfni teplota frekvenéniho ménice pfili§ vysoka. Viz parametr 2607 pro ziskani
dalSich podrobnosti.
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Pozadavky na prutok chladiciho vzduchu

Nize uvedena tabulka udava ztratovy vykon v hlavnim obvodu pfi jmenovitém
zatizeni a v ovladacich obvodech s minimalnim zatizenim (V/V a panel se
nepouzivaji) a pfi maximalnim zatiZeni (vSechny digitalni vstupy v zapnutém stavu a
je pouzit panel, fieldbus a ventilator). Celkovy ztratovy vykon je souctem ztratovych
vykonu v hlavnim a v ovladacim obvodu.

Typ Ztratovy vykon Pritok vzduchu
ACS350- Hlavni obvod Ovladaci obvody
x=E/U Jmenov. Iy a by Min Max
W BTU/Hr W BTU/Hr W BTUMHr | m¥%h | t3/min
Jednotky s jednofazovym napajenim Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 25 85 6,1 21 22,7 78 - -
01x-04A7-2 46 157 9,5 32 26,4 90 24 14
01x-06A7-2 71 242 9,5 32 26,4 90 24 14
01x-07A5-2 73 249 10,5 36 27,5 94 21 12
01x-09A8-2 96 328 10,5 36 27,5 94 21 12
Jednotky s trifazovym napajenim Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 19 65 6,1 21 22,7 78 - -
03x-03A5-2 31 106 6,1 21 22,7 78 - -
03x-04A7-2 38 130 9,5 32 26,4 90 24 14
03x-06A7-2 60 205 9,5 32 26,4 90 24 14
03x-07A5-2 62 212 9,5 32 26,4 90 21 12
03x-09A8-2 83 283 10,5 36 27,5 94 21 12
03x-13A3-2 112 383 10,5 36 27,5 94 52 31
03x-17A6-2 152 519 10,5 36 27,5 94 52 31
03x-24A4-2 250 854 16.6 57 354 121 71 42
03x-31A0-2 270 922 334 114 57.8 197 96 57
03x-46A2-2 430 1469 334 114 57.8 197 96 57
Jednotky s trifazovym napajenim Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 11 38 6,6 23 24,4 83 - -
03x-01A9-4 16 55 6,6 23 24,4 83 - -
03x-02A4-4 21 72 9,8 33 28,7 98 13 8
03x-03A3-4 31 106 9,8 33 28,7 98 13 8
03x-04A1-4 40 137 9,8 33 28,7 98 13 8
03x-05A6-4 61 208 9,8 33 28,7 98 19 11
03x-07A3-4 74 253 14,1 48 32,7 112 24 14
03x-08A8-4 94 321 14,1 48 32,7 112 24 14
03x-12A5-4 130 444 12,0 41 31,2 107 52 31
03x-15A6-4 173 591 12,0 41 31,2 107 52 31
03x-23A1-4 266 908 16,6 57 35,4 121 71 42
03x-31A0-4 350 1195 334 114 57,8 197 96 57
03x-38A0-4 440 1503 334 114 57,8 197 96 57
03x-44A0-4 530 1810 334 114 57,8 197 96 57

00353783.xIs G
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Rozmeéry pro vstupni sitové napajeci kabely a pojistky

V niZe uvedené tabulce jsou uvedeny rozméry kabell pro jmenovité proudy (/4y)
spolecné s pfislusnymi typy pojistek pro ochranu napajecich kabell pfed zkratem.
Jmenovité proudy pojistek udané v tabulce jsou maximalnimi pro uvedené typy
jmenovita efektivni hodnota proudu vy$Si nez jmenovity proud /4y uvedeny v tabulce
jmenovitych hodnotna strané 273. Pokud je potfebny vykon 150 %, vynasobte proud
I4N koeficientem 1,5. Viz také odstavec Vybér kabelt napajeciho napéti na strané 32.

Prekontrolujte, aby byla reakéni doba pojistek pod hodnotou 0,5 sekundy.
Reaké&ni doba zavisi na typu pojistky, na impedanci napajeci sité, dale na priifezu,
materialu a délce napajeciho kabelu. V pfipadé pfekroceni ¢asu 0,5 sekundy u
pojistek gG nebo T, snizi ve vétsiné pripadl reakéni €as na pfijatelnou uroven ultra-
rychlé pojistky (aR).
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Poznamka: Neni nutné pouzivat vétsi pojistky.

Typ Pojistky Rozméry CU vodice
ACS350- gG UL Class| Napajeci napéti Motor PE Brzda
x = E/U T (600 V) (U1, V1, W1) (U2, V2, W2) (BRK+ a BRK-)
A A mm’ | AWG | mm* | AWG | mm* | AWG | mm* | AWG
Jednotky s jednofazovym napajenim Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 10 10 25 14 0.75 18 25 14 25 14
01x-04A7-2 16 20 25 14 0.75 18 25 14 25 14
01x-06A7-2 | 1620 [ 25 25 10 1.5 14 25 10 25 12
01x-07A5-2 | 20/25 ") 30 25 10 15 14 25 10 25 12
01x-09A8-2 | 25/351 | 35 6 10 2.5 12 6 10 6 12
Jednotky s tfifazovym napéajenim Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 10 10 25 14 0.75 18 25 14 25 14
03x-03A5-2 10 10 25 14 0.75 18 25 14 25 14
03x-04A7-2 10 15 25 14 0.75 18 25 14 25 14
03x-06A7-2 16 15 25 12 1.5 14 25 12 25 12
03x-07A5-2 16 15 25 12 1.5 14 25 12 25 12
03x-09A8-2 16 20 25 12 25 12 25 12 25 12
03x-13A3-2 25 30 6 10 6 10 6 10 25 12
03x-17A6-2 25 35 6 10 6 10 6 10 25 12
03x-24A4-2 63 60 10 8 10 8 10 8 6 10
03x-31A0-2 80 80 16 6 16 6 16 6 10 8
03x-46A2-2 100 100 25 2 25 2 16 4 10 8
Jednotky s tfifazovym napéajenim Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 10 10 25 14 0.75 18 25 14 25 14
03x-01A9-4 10 10 25 14 0.75 18 25 14 25 14
03x-02A4-4 10 10 25 14 0.75 18 25 14 25 14
03x-03A3-4 10 10 25 12 0.75 18 25 12 25 12
03x-04A1-4 16 15 25 12 0.75 18 25 12 25 12
03x-05A6-4 16 15 25 12 1.5 14 25 12 25 12
03x-07A3-4 16 20 25 12 1.5 14 25 12 25 12
03x-08A8-4 20 25 25 12 25 12 25 12 25 12
03x-12A5-4 25 30 6 10 6 10 6 10 25 12
03x-15A6-4 35 35 6 8 6 8 6 8 25 12
03x-23A1-4 50 50 10 8 10 8 10 8 6 10
03x-31A0-4 80 80 16 6 16 6 16 6 10 8
03x-38A0-4 100 100 16 4 16 4 16 4 10 8
03x-44A0-4 100 100 25 4 25 4 16 4 10 8

00353783.xIs H

) Pokud je potfebné 50% prekro€eni kapacity, pouzijte vétSi pojistku.
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Napajeci sitové kabely: rozméry pripojek, maximalni priméry kabell a
utahovaci momenty

Veli- Max. pramér U1, V1, W1, U2, V2, W2, BRK+ a PE
k’ost kabelu pro NEMA 1 BRK-
ramutyq,v1, w1, | BRK+and | Velikost pripojek | Utahovaci Velikost Utahovaci
U2, v2, W2 BRK- moment uchyceni moment
mm | in. | mm | in. mm? AWG | N'm | Ibfin. | mm? | AWG | N'm | Ibfin.
RO 16 | 063 | 16 | 0.63 4.0/6.0 10 0.8 7 25 3 1.2 11
R1 16 | 063 | 16 | 0.63 4.0/6.0 10 0.8 7 25 3 1.2 11
R2 16 | 063 | 16 | 0.63 4.0/6.0 10 0.8 7 25 3 1.2 11
R3 29 114 | 16 | 0.63 10.0/16.0 6 1.7 15 25 3 1.2 11
R4 35 1.38 | 29 1.14 25.0/35.0 2 25 22 25 3 1.2 11
00353783.xls G
Rozméry, hmotnosti a hluk
Veli- Rozmeéry a hmotnosti Hluk
rlgr)rfltj IP20 (skfin) / UL open ]
H1 H2 H3 w D Hmotnost | Uroven hluku
mm in. mm in. mm in. mm in. mm in. kg Ib dBA
RO 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 239 | 9,41 70 2,76 161 6,34 | 1,2 2,6 <30
R1 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 239 | 9,41 70 2,76 161 6,34 | 1,2 2,6 50...62
R2 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 239 | 9,41 105 | 4,13 165 | 6,50 | 1,5 3,3 50...62
R3 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 236 | 9,29 169 | 6,65 169 | 6,65 | 2,5 55 50...62
R4 181 713 | 202 | 7,95 | 244 | 9,61 260 | 10,24 | 169 | 6,65 | 4,4 9,7 <62
00353783.xIs G
Veli- Rozméry a hmotnosti Hluk
Kost IP20 / NEMA 1 ’
H4 H5 w D Hmotnost Uroven hluku
mm in. mm in. mm in. mm in. kg Ib dBA
RO 257 | 10,12 | 280 | 11,02 | 70 2,76 169 | 6,65 1,6 3,5 <30
R1 257 | 10,12 | 280 | 11,02 | 70 2,76 169 | 6,65 1,6 3,5 50...62
R2 257 | 10,12 | 282 | 11,10 | 105 | 4,13 169 | 6,65 1,9 4,2 50...62
R3 260 | 10,24 | 299 | 11,77 | 169 | 6,65 177 | 6,97 3,1 6,8 50...62
R4 270 | 10,63 | 320 | 12,60 | 260 | 10,24 | 177 | 6,97 5,0 11,0 <62
Symboly

IP20 (skFin) / UL open

H1 vy$ka bez uchytl a upinaci desky

H2 vyska s Uchyty, bez upinaci desky

H3 vyska s uchyty a upinaci deskou

IP20 / NEMA 1

H4 vyska s Uchyty a propojovacim boxem
H5

vyska s Uchyty, propojovacim boxem a krytem
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Sitovy privod

Napéti (U,)

Predpokladany zkratovy
proud

Frekvence
Nevyvazenost

Ucinik 1. harmonické
(cos phiy)

Motorovy privod

200/208/220/230/240 V jednofazové pro jednotky 200 V st.

200/208/220/230/240 V tfifazové pro jednotky 200 V st.

380/400/415/440/460/480 V tfifazové pro jednotky 400 V st.

Standardné je povolena odchylka £10 % od jmenovité hodnoty napéti.

Maximalni povoleny zkratovy proud u pfipojky sitového napéti, jak je definovano

v [EC 60439-1, je 100 kA. Frekvenéni ménic je vhodny pro pouZiti v obvodech schopnych
dodat efektivni symetrickou hodnotu maximaln& 100 kA pfi maximalnim jmenovitém
napéti frekvenéniho ménice.

50/60 Hz £ 5 %, maximalni Cetnost zmén 17 %/s

Max. £3 % jmenovitého sdruZzeného napéti

0,98 (pfi jmenovitém zatizeni)

Napéti (U,)

Ochrana proti zkratu
(IEC 61800-5-1, UL 508C)
Frekvence

Rozliseni frekvence
Proud

Omezeni vykonu
Bod odbuzeni
Spinaci frekvence
Rizeni otaéek
Rizeni momentu

Maximalni doporuc¢ena
délka kabelu motoru

0 az Uy, tfifazové symetrické, U,ax vV bodé odbuzeni
Vystup motoru je chranén proti zkratu dle IEC 61800-5-1 a UL 508C.

Vektorové Fizeni: 0...max. 150 Hz, doporu¢eno
Skalarni fizeni: 0...500 Hz

0,01 Hz

Viz odstavec Jmenovité tdaje na strané 290.

1,5 Py

10...500 Hz

4, 8, 12 nabo 16 kHz (v rezimu skalarniho Fizeni)

Viz odstavec Udaje vykonu pro fizeni otaéek na strané 114.
Viz odstavec Udaje vykonu pro fizeni momentu na strané 114.

RO: 30 m (100 ft), R1...R4: 50 m (165 ft)

S vystupnimi tlumivkami maze byt délka kabelu motoru rozSifena az na 60 m pro RO a
100 m pro R1...R4.

Pro splnéni podminek evropské smérnice o EMC, pouzivejte délky kabell udané v tabulce
pro spinaci frekvenci 4 kHz. Délky jsou udany pro pouziti frekvenéniho ménice s internim
EMC filtrem nebo s volitelnym externim EMC filtrem.

Spinaci frekvence 4 kHz Interni EMC filtr Volitelny externi EMC filtr

2. prostredi 30 m 30 m minimum

(kategorie C3 1))

1. prostredi - 30m

(kategorie C2 1))

") Viz nové polozky v odstavci IEC/EN 61800-3 (2004) Definice na strané 300.
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Analogové vstupy X1A: 2 a 5 Napétovy signal,

Proudovy signal,

unipolarni
bipolarni
unipolarni
bipolarni

Potenciometr refer. hodnoty (X1A: 4)

RozliSeni
Presnost
Analogovy vystup X1A: 7
Auxiliary napéti X1A: 9
Digitalni vstupy X1A: 12...16 Napéti
(frekvenéni vstup X1A: 16) Typ

Frekvence vstupu

Vstupni impedance

Releovy vystup X1B: 17...19 Typ

Max. spinaci napéti
Max. spinaci proud

Max. trvaly proud

Digitalni vystup X1B: 20...21 Typ

Max. spinaci napéti
Max. spinaci proud

Frekvence
Rozliseni
Presnost

Velikost vodicu
Utahovaci moment

Pripojka brzdného rezistoru

0(2)...10 V, Ry, > 312 kohm

-10...10 V, Ry, > 312 kohm

0 (4)...20 mA, R;, = 100 ohm

-20...20 mA, R;, = 100 ohm

10V £1 %, max. 10 mA, R < 10 kohm
0,1 %

+1 %

0 (4)...20 mA, zatizeni < 500 ohm
24V ss £ 10 %, max. 200 mA

12...24 V ss s internim nebo externim zdrojem
PNP a NPN

Sled impulz( 0...16 kHz (X1A: pouze 16)
2,4 kohm

NE + NC

250V st./30Vss
0,5A/30Vss;5A/230V st.

2Arms

Tranzistorovy vystup PNP

30Vss

100 mA / 30 V ss, s ochranou proti zkratu
10 Hz ...16 kHz

1Hz

0,2 %

1.5...0.25 mm?2 16...24 AWG

0.5 Nm

Ochrana proti zkratu
(IEC 61800-5-1, IEC 60439-1,

Vystup brzdného rezistoru je podminéné chranén proti zkratu dle IEC/EN 61800-5-1 a
UL 508C. Pro spravnou volbu pojistek kontaktujte prosim mistni zastoupeni ABB.

UL 508C) Jmenovity podminény zkratovy proud jak je definovan v IEC 60439-1 a testovaci zkratovy
proud dle UL 508C je 100 kA.

Ucéinnost
PFiblizné 95 aZz 98 % pfi jmenovité Urovni vykonu, v zavislosti na velikosti frekvenéniho
meénice a volitelnych doplicich

Chlazeni

Metoda RO: pfirozené konvekeni chlazeni. R1...R4: interni ventilator, smér priitoku zdola nahoru.

Volny prostor kolem
frekvenéniho ménice

Stupné kryti

Viz kapitola Mechanicka instalace, strana 27.

IP20 (instalace ve skfini) / UL open: Standardni kryty. Aby byly spinény podminky ochrany
pred dotekem, musi byt frekvenéni ménic¢ instalovan ve skfini.

IP20 / NEMA 1: Lze dosahnout se sadou volitelnych doplrikd obsahuijici kryt a pfipojovaci

box.
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Podminky okolniho prostredi

V tabulce jsou udany mezni hodnoty pro okolni prostredi frekvenéniho meénice.
Frekvenéni ménic by se mél pouzivat ve vytapéném vnitinim prostfedi.

Provoz
instalovan pro stacionarni
pouziti

Skladovani
v ochranném baleni

Transport
v ochranném baleni

Nadmofiska vyska instalace

0 az 2000 m nad mofem
[nad 1000 m, viz odstavec
Snizeni jmenovitych
parametru na strané 291]

Teplota vzduchu -10 az +50 °C. Neni povolen |-40 az +70 °C -40 az +70 °C
mraz. Viz odstavec SniZeni
jmenovitych parametrt na
strané 2917.

Relativni vihkost vzduchu 0az95 % max. 95 % max. 95 %

Bez kondenzace. Maximalni povolena relativni vihkost vzduchu za pfitomnosti korozivnich

plynt je 60 %.

Uroveii kontaminace
(IEC 60721-3-3,
IEC 60721-3-2,
IEC 60721-3-1)

Neni povolen vodivy prach.

Podle IEC 60721-3-3,
chemické plyny: tfida 3C2
pevné Castecky: tfida 3S2.
ACS350 musi byt instalovan
v Cistém vzduchu podle
klasifikace krytu. Chladici
vzduch musi byt Cisty, bez
korozivnich materiald a
elektricky vodivého prachu.

Podle IEC 60721-3-1,
chemické plyny: tfida 1C2
pevné Castecky: tfida 1S2

Podle IEC 60721-3-2,
chemické plyny: tfida 2C2
pevné Castecky: tfida 2S2

Sinusové vibrace
(IEC 60721-3-3)

Testovany podle IEC 60721-
3-3, mechanické podminky:
tfida 3M4

2...9Hz, 3.0 mm

9...200 Hz, 10 m/s?

Narazy
(IEC 60068-2-27, ISTA 1A)

Podle ISTA 1A.
Max. 100 m/s2, 11 ms.

Podle ISTA 1A.
Max. 100 m/s2, 11 ms.

Volny pad

Nepovolen

76 cm

76 cm

Materialy

Kryt frekvenéniho ménice

Baleni
Likvidace

« PC/ABS 2 mm, PC+10 %GF 2,5 ... 3 mm a PA66+25 %GF 1,5 mm, vSe v barvé
NCS 1502-Y (RAL 9002 / PMS 420 C)

» zaroveé zinkovany ocelovy plech 1,5 mm, tloustka povlaku 20 mikrometrt

« extrudovany hlinik AlSi.
VInita lepenka.

Ménice jsou vyrobeny z material(, které by mély byt recyklovany pro dosazeni Uspor
energii a ochranu pfirodnich zdrojl. Balici materialy jsou neskodné pro Zivotni prostfedi a
jsou recyklovatelné. VSechy kovové €asti jsou recyklovatelné. Plasty Ize recyklovat nebo
za stanovenych podminek spalit podle narodnich predpis(l. VétsSina recyklovatelnych ¢asti
je oznacena znackou recyklace.

Jestlize recyklace neni mozna, pak vSechny €asti s vyjimkou elektrolytickych
kondenzatorll a desek ploSnych spoju mohou byt skladovany. Elektrolytické kondenzatory
obsahuiji elektrolyt a plosné spoje olovo, coz jsou latky klasifikované EU jako nebezpecny
odpad. Museji byt proto demontovany a likvidovany dle mistnich pfedpisu.

Potrebujete-li detailnéj$i informace, obrat'te se na regionalni zastoupeni ABB.
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Pouzité normy

Frekvenéni ménice odpovidaji nasledujicim normam:
« |IEC/EN 61800-5-1 (2003) Pozadavky na elektrickou, tepelnou a funkéni bezpecnost pro nastavitelné frekvence u
stfidavych frekvenénich ménica
« IEC/EN 60204-1 (1997) + Strojni bezpeénost. Elektrické vybaveni stroji. Cast 1: Obecné pozadavky. Ustanoveni o
dodatek A1 (1999) povinostech: Koncovy zhotovitel zafizeni je odpovédny za instalaci
- havarijniho stopu
- sitového vypinace (odpojovace).

« IEC/EN 61800-3 (2004) Elektrické vykonové systémy mé&ni&(i s nastavitelnymi otagkami. Cast 3: Pozadavky na
EMC a specifické testovaci metody
« UL 508C Bezpec&nostni standard UL, mé&nice energie, tieti vydani

CE znaceni

Oznaceni CE potvrzuje, zZe frekvenéni ménic spliuje pfedpisy Evropského nizkého napéti a EMC
nafizeni (direktiva 73/23/EEC revidovana jako 93/68/EEC a direktiva 89/336/EEC revidovana jako 93/
68/EEC). .

Soulad s ustanovenim smérnic EMC

Smérnice EMC definuji pozadavky na imunitu a vyzafovani elektrického zafizeni pouzivaného v ramci
Evropské unie. EMC produktovy standard [EN 61800-3 (2004)] pokryvé poZadavky definované pro
frekvenéni ménice.

Soulad s EN 61800-3 (2004)
Viz strana 283.

 c-Tick znamkovani

Platné oznaceni vaseho frekvenéniho ménice naleznete na typovém stitku.

C-Tick oznaceni je vyzadovano v Austrdlii a na Novém Zélandu. Znamka C-Tick je pfipojena k ménici,
aby potvrzovala jeho souhlas s relevantnimi standardy (IEC 61800-3 (2004) — elektrické vykonové
systémy pohon( s nastavitelnou rychlosti — Cast 3: EMC produktové standardy v&etné specifickych
testovacich metod), dle Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility Scheme.

Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility Scheme (EMCS) bylo zavedeno Australian
Communication Authority (ACA) a Radio Spectrum Management Skupina (RSM) novozélandského
Ministerstva pro ekonomicky rozvoj (NZMED) v listopadu 2001. U&elem schématu je chranit spektrum
radiovych frekvenci zavedenim technickych limith pro vyzafovani u elektrickych/elektronickych
produktd.

Soulad s IEC 61800-3 (2004)
Viz strana 283.

RoHS znamkovani

Znamka RoHS je uvedena na frekven&nim meénici pro potvrzeni toho, Ze ménic
odpovida predpisim smérnice European RoHS Directive. RoOHS = omezeni pouziti
nebezpecnych latek v elektrickych a elektronickych zafizenich.
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UL znaceni

Viz typovy §titek, kde jsou uvedena platna znamkovani vaseho frekvenéniho ménice.
UL znaceni je pfipojeno k ménici a potvrzuje, Ze méni¢ vyhovuje poZadavkim UL.

UL kontrolni seznam

Pfipojeni napajeciho napéti — Viz odstavec Sit’ovy pfivod na strané 296.

Odpojovaci zarizeni (odpojovaci prostredky) — Viz odstavec Odpojovac napajeciho napéti na strané
29.

Podminky okolniho prostredi — Frekvenéni ménice je nutné pouzivat ve vytapéném interiéru. Viz
odstavec Podminky okolniho prostiedi na strané 298, zde jsou uvedeny pFislusné specifické limity.

Pojistky vstupnich kabelll — Pro instalace ve Spojenych statech musi byt zajisténa ochrana
koncového obvodu v souladu s National Electrical Code (NEC) a vSemi pouzitelnymi mistnimi pfedpisy.
Pro spinéni tohoto pozadavku se pouzivaji pojistky klasifikované podle UL a uvedené v odstavci
Rozméry pro vstupni sit’ové napajeci kabely a pojistky na strané 293.

V Kanadé& musi byt napF. ochrana koncového obvodu zajisténa v souladu s Canadian Electrical Code a
s vyuzitim dalSich pouzitelnych provinénich nafizeni. Pro spInéni tohoto pozadavku se pouZzivaji
pojistky klasifikované podle UL a uvedené v odstavci Rozméry pro vstupni sit’ové napajeci kabely a
pojistky na strané 293.

Vybér napajeciho kabelu — Viz odstavec Vybér kabelt napajeciho napéti na strané 32.
Pripojeni napdjeciho kabelu — Schéma zapojeni pfipojek a utahovaci momenty, viz odstavec
Pripojeni kabelll napajeciho napéti na strané 38.

Ochrana proti pretizeni — Frekvenéni ménice jsou vybaveny ochranou proti pfetiZzeni v souladu s
National Electrical Code (US).

Brzdéni — ACS350 ma interni brzdny chopper. Pokud jsou pfipojeny spravné dimenzované brzdné
rezistory, brzdny chopper umozni frekvenénimu ménici vyzarit rekuperaéni energii (normalné
asociovanou s rychlym brzdénim motoru). Vybér brzdnych rezistor( je vysvétlen v odstavci Pripojka
brzdného rezistoru na strané 297.

IEC/EN 61800-3 (2004) Definice

EMC je zkratkou pro Electromagnetic Compatibility (elektromagnetickd kompatibilita). Jedna se o
schopnost elektrického/elektronického zafizeni pracovat bez problém0 v elektromagnetickém
prostfedi. Obracené také zafizeni nesmi vyzafovat nebo rusit jiné produkty nebo vyrobky ve stejné
lokalité.

1. prostfedi zahrnuje instituce pfipojené k siti rozvodu nizkého napéti zasobujici energii budovy uréené
pro bydleni.

2. prostredi zahrnuje instituce pfipojené k siti rozvodu bez dodavek pro domacnosti.
Ménice kategorie C2: ménice se jmenovitym napétim nizSim nez 1000 V a uréené k instalaci a uvadéni
do provozu pouze profesionaly, kdyZ se maji pouzivat v 1. prostfedi.

Pokyn: Profesional je organizace nebo osoba majici nutné zkusenosti s instalci a uvadénim systému
vykonového ménice do provozu, véetné veskerych aspekta tykajicich se EMC.

distribuce. EMC standard IEC/EN 61800-3 tedy jiz nijak neovliviiuje omezeni distribuceménic, ale
definuje pouzivani, instalaci a uvadéni do provozu.

Ménice kategorie C3: ménice se jmenovitym napétim nizSim nez 1000 V, uréené pro pouZziti ve 2.
prostiedi a neuréené pro pouziti v 1. prostredi.

neomezenou distribuci.
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Soulad s ustanovenimi smérnice IEC/EN 61800-3 (2004)

Ménice vyhovuji pozadavkim stanovenym dle IEC/EN 61800-3, pro druhé prostfedi (viz strana 300,
kde jsou uvedeny definice IEC/EN 61800-3). Limity vyzafovani dle IEC/EN 61800-3 jsou v souladu
s nize popsanymi podminkami.

1. prostredi (ménice kategorie C2)

1.

2.
3.
4.

Volitelny filtr EMC je zvolen v souladu s dokumentaci ABB a je instalovan tak, jak je uvedeno
v pfiru€ce pro filtr EMC.

Kabely motoru a ovladaci kabely jsou zvoleny podle technickych udajl v této pfirucce.
Méni¢ je instalovan v souladu s pokyny uvedenymi v této pfirucce.

Se spinaci frekvenci 4 kHz je maximalni délka kabelu motoru 30 m .

VAROVANI! V domacim prostfedi muZe toto zaFizeni zptisobovat rugeni radiového pFijmu, v tomto
pripadé je nutné provést pfidavna opatfeni na jeho odstranéni.

2. . prostfedi (ménice kategorie C3)

@ N o=

4.

Interni filtr EMC je zapojen (je zaSroubovan Sroubek pro EMC) nebo je instalovan volitelny filtr EMC.
Kabely motoru a ovladaci kabely jsou zvoleny podle technickych udaju v této pFirucce.
Méni¢ je instalovan v souladu s pokyny uvedenymi v této pfirucce.

S internim filtrem EMC: se spinaci frekvenci 4 kHz je délka kabelu motoru 30 m.

VAROVANI! Mé&nige kategorie C3 nejsou uréeny pro pouZiti v nizkonapét’ové verejné siti napajejici
domacnosti. Radiové ruseni Ize ocekavat jen u ménicu pouzivanych v téchto sitich.

Pokyn: V systémech napéjeni IT (heuzemnéné) neni dovoleno instalovat méni€ se zapojenym internim
filtrem EMC. Napajeci sit” by byla pfes kondenzatory ve filtru EMC spojena s potencialem zemé a tak
by vznikalo nebezpeci poSkozeni ménice.

Pokyn: V systémech napajeni s v rohu uzemnénym trojuhelnikem neni dovoleno instalovat ménic se
zapojenym internim filtrem EMC, protoZe by doSlo k poSkozeni ménice.

Ochrana produktil v USA

Tento produkt je chranén jednim nebo nékolika z nasledujicich US-patent:

4,920,306 5,301,085 5,463,302 5,621,483 5,532,568 5,589,754
5,612,604 5,654,624 5,799,805 5,940,286 5,942,874 5,952,613
6,094,364 6,147,887 6,175256 6,184,740 6,195,274 6,229,356
6,252,436 6,265,724 6,305,464 6,313,599 6,316,896 6,335,607
6,370,049 6,396,236 6,448,735 6,498,452 6,552,510 6,597,148
6,741,059 6,774,758 6,844,794 6,856,502 6,859,374 6,922,883
6,940,253 6,934,169 6,956,352 6,958,923 6,967,453 6,972,976
6,977,449 6,984,958 6,985,371 6,992,908 6,999,329 7,023,160
7,034,510 7,036,223 7,045,987 7,057,908 7,059,390 7,067,997
7,082,374 7,084,604 7,098,623 7,102,325 D503,931 D510,319
D510,320 D511,137 D511,150 D512,026 D512,696 D521,466

Dalsi patenty jsou ve fazi pfihlaseni a feseni.
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Brzdné rezistory

Frekvencni méni¢e ACS350 maji interni brzdny chopper jako standardni vybaveni.
Brzdny rezistor se zvoli pomoci tabulky a vzorcli uvedenych v tomto odstavci.

Vybér brzdnych rezistort

1. UrCete pozadovany maximalni brzdny vykon Prpax Pro aplikaci. Prmax musi byt
mensi nez Pgrmax Udany v tabulce na strane 303 pro pouzity typ frekvenéniho

ménice.

2. Vypoctéte odpor R pomoci vzorce 1.

3. Viypocteéte energii Erpjse POMOCi vzorce 2.
4. Zvolte rezistor tak, aby byly splnény nasledujici podminky:

+ Jmenovity vykon rezistoru musi byt vétSi nebo roven Prpyax-

* Odpor R musi byt mezi R,y @ Rmax Uvedenymi v tabulce pro pouzity typ

frekvenénino ménice.

* Rezistor musi byt schopen vyzafit energii Eryyse b€hem cyklu brzdéni T.

Vzorce pro vybér rezistoru:

150000

Vz.1. Uy=200...240V: R= P
Rmax
450000

Uy =380..415V: R=
Rmax
615000

Uy=415..480V: R=

PRmax

Vz. 2. Erpuse = PRmax" ton

ton

T
Pro pfevod pouzijte 1 HP = 746 W.

Vz.3. Prave = PrRmax

kde

R = zvolena hodnota brzdného rezistoru (ohm)
Prmax = maximalni vykon béhem cyklu brzdéni (W)
Prave = prumérny vykon b&hem cyklu brzdéni (W)

ton

P Rmax

P Rave

ERrpulse = €nergie pfenesena do rezistoru béhem jediného brzdného pulzu (J)

on = délka brzdného pulzu (s)
T = délka brzdného cyklu (s).
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Typ Rmin Rmax PBRmax
ACS350- ohm ohm kW HP

Jednotky s jednofazovym napajenim Uy = 200...240 V
(200, 208, 220, 230, 240 V)

01x-02A4-2 70 390 0,37 0,5
01x-04A7-2 40 200 0,75 1
01x-06A7-2 40 130 1.1 1,5
01x-07A5-2 30 100 1,5 2
01x-09A8-2 30 70 2,2 3

Jednotky s trifazovym napajenim Uy = 200...240 V
(200, 208, 220, 230, 240 V)

03x-02A4-2 70 390 0,37 0,5
03x-03A5-2 70 260 0,55 0,75
03x-04A7-2 40 200 0,75 1
03x-06A7-2 40 130 1.1 1,5
03x-07A5-2 30 100 1,5 2
03x-09A8-2 30 70 2,2 3
03x-13A3-2 30 50 3,0 3
03x-17A6-2 30 40 4,0 5
03x-24A4-2 18 25 5.5 7.5
03x-31A0-2 7 19 7.5 10
03x-46A2-2 7 13 11.0 15

Jednotky s trifazovym napajenim Uy = 380...480 V
(380, 400, 415, 440, 460, 480 V)

03x-01A2-4 200 1180 0,37 0,5
03x-01A9-4 175 800 0,55 0,75
03x-02A4-4 165 590 0,75 1
03x-03A3-4 150 400 1.1 1,5
03x-04A1-4 130 300 1,5 2
03x-05A6-4 100 200 2,2 3
03x-07A3-4 70 150 3,0 3
03x-08A8-4 70 110 4,0 5
03x-12A5-4 40 80 55 7,5
03x-15A6-4 40 60 7,5 10
03x-23A1-4 30 40 11 15
03x-31A0-4 16 29 15 20
03x-38A0-4 13 23 18,5 25
03x-44A0-4 13 19 22,0 30

00353783.xIs G

Rmin = minimalni povoleny brzdny rezistor
Rmax = maximalné povoleny brzdny rezistor
Pgrmax = maximalni brzdné schopnosti frekvenéniho ménice, museji pfekracovat pozadovany brzdny vykon.

VAROVANI! Nikdy nepouzivejte brzdny rezistor s odporem pod minimalni hodnotou
specifikovanou pro pfislusny frekvenéni méni¢. Frekvenéni ménic a interni chopper
nejsou schopny zpracovat vy$si hodnoty proudu zplisobené nizkym odporem.
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Instalace a pripojeni rezistort

V3echny rezistory musi byt instalovany v mistech, kde jsou chlazeny.

Povrchova teplota rezistor( je vysoka. Vzduch proudici kolem rezistord ma teplotu

Q VAROVANI! Materialy v blizkosti brzdnych rezistor(i museji byt nehoflavé.
stovek stupnti Celsia. Chranite rezistory proti doteku.

Pouzijte stinény kabel se stejnym prafezem vodi€u jako ma kabel pfivodni kabelaze
frekvenéniho ménice (viz odstavec Napajeci sit’'ové kabely: rozméry pfipojek,
maximalni praméry kabell a utahovaci momenty na strané 295). Ochrana proti
zkratu u pfipojky brzdnych rezistor( viz Pripojka brzdného rezistoru na strané 297.
Alternativné Ize pouzit dvouvodiCovy stinény kabel se stejnym prifezem vodica.
Maximalni délka kabelu(0) je 5 m. Pfipojeni viz schéma pfipojeni napajeni
frekvenéniho ménice na strané 38.

Povinné jiSténi obvodu
Nasledujici zapojeni je dllezité pro bezpecnost — pferusuje pfivod napajeciho
napéti v pfipadé zavady chopperu vyvolavajici zkrat:
* Vybavte frekven&ni méni¢ hlavnim stykacem.

» Zapojte stykac tak, aby se vypnul pfi rozepnuti tepelného spinace (pfehfaty
rezistor vypina stykac).

Zde je uveden jednoduchy pfiklad schématu zapojeni.

L1 L2 L3

e lInlinil

1

Q Tepelny spinac rezistor(
d
2
ACS350 |

U1t v1i w1

Lo
o

Nastaveni parametrt

Aby se umoznilo rezistoroveé brzdeni vypnéte Fizeni pfekroceni napéti u
frekvencniho ménie nastavenim parametru 2005 na 0 (BLOKOVANO).

Technické udaje



305

Rozméry

Rozmérové vykresy ACS350 jsou uvedeny niZze. Rozméry jsou udany v millimetrech
a [palcich].

Rozméry
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Velikosti rami RO a R1, IP20 (instalace ve skf¥ini) / UL open

R1 a RO jsou identické, i kdyz R1 ma na horni strané ventilator.
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Velikosti rama RO a R1, IP20 / NEMA 1

R1 a RO jsou identické, i kdyZ R1 ma na horni strané ventilator.
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Velikosti rami RO a R1, IP20 / NEMA 1
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Velikost ramu R2, IP20 (instalace ve skfini) / UL open
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Velikost ramu R2, IP20 / NEMA 1
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Velikost ramu R3, IP20 (instalace ve skfini) / UL open
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Velikost ramu R3, IP20 / NEMA 1
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Velikost ramu R4, IP20 (instalace ve skfini) / UL open
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