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Kapitola 1 - Uvod

Tato kapitola je Uvodem k SSM softstartérim s polovodi¢i se snizenym napétim spole¢nosti
ABB, uréenym pro vysokonapétové stiidavé motory. Jsou v ni popsany zakladni
konfigurace, provoz a vlastnosti jednotky. Je dirazné doporuc¢eno, aby si novi uZivatelé tuto
kapitolu velmi peclivé precetli za Gcelem ziskani zakladnich védomosti o systému startéru
jesté pred jeho spusténim. Pokud jste s SSM softstartéry jiz obeznameni, mizete okamzité
zacit s procedurami nastaveni, uvedenymi v kapitole 2 — Instalace.

1.1 Prehled
Standardni SSM softstartér je kompletni fizeny spousté¢ motoru NEMA tfidy E-2,
konstruovany pro spousténi, ochranu a fizeni stfidavych vysokonapétovych motora.
Obsahuje odpina¢ motoru, pojistky obvodu motoru, transformator pro napajeni fidicich
a ovladacich obvodd, sitovy oddélovaci stykac, stojanové tyristorové sestavy,
premostovaci stykac¢, nizkonapétové ovladace a svorkovnice motoru. K dispozici je
také volitelna verze ,samostatny softstartér”, ktera je dodavana bez transformatoru pro
napajeni fidicich a ovladacich obvodu, odpina¢e motoru a sitového oddélovaciho
stykace. (Model ,samostatny softstartér” musi byt pouzit se zakaznikem dodanym,
mechanicky blokovanym panelem primého spousténi.)

1.2 Specifikace

Typ zatizeni Trifazové stfidavé indukéni motory nebo synchronni motory (viz pFiloha)

Stridavé napajeci napéti 2300, 3300, 4160, 7200 V~+10 % az -15 %

2300 V 200 hp - 2500 hp
3300V 200 hp - 3000 hp
Jmenovité hodnoty vykonu (hp) | 4160V 250 hp - 5000 hp
6000/7200 V 300 hp - 7500 hp
11-15kV 800 hp - 15000 hp (viz pfiruc¢ka 11 - 15 kV)

125 % - trvale
500 % - 60 sekund
600 % - 30 sekund

Pretizitelnost jednotky
(procentualni podil hodnoty

proudu pfi jmenovitém zatizeni
[JMENOVITY PROUD MOTORU])

1 cyklus: az 14x jmenoviitého proudu motoru (interné chranéno programovatelnym
spojenim nakratko)

Kmitocet

50 nebo 60 Hz, +2 Hz hardwarové volitelné

Silovy obvod

6 tyristort (SCR), 12 tyristor( (SCR), 18 tyristorli (SCR) (v zavislosti na modelu)

Jmenovité hodnoty vrcholového
zpétného napéti tyristoru

6500 V - 21000 V (v zavislosti na modelu, viz tabulka 1 na strané 4)

Fazova necitlivost

Uzivatelsky volitelna fazova sekvenéni detekce

Ochrana proti prechodnému
napéti

Odporove kapacitni (RC) tlumicidU/dt sité (po jedné na tyristorovy napéajeci modul)

Chlazeni

Konvekeni ventilator pro jednotky NEMA1 nebo NEMA12 > 400 A

Pfremost'ovaci stykac¢

U v8ech skfifiovych jednotek je standardné dodavan vakuovy, sitové dimenzovany
stykaé

Projektované podminky
okolniho prostredi

Jednotky do $asi: 0°az 50°C (32°az 122 °F)

Skfifové jednotky: 0°az 40°C (32°az 104 °F) (volitelné -20°az 50° C s ohfivaci)
relativni vihkost vzduchu 5 - 95 %

V nadmoiské vySce 0 - 3300 ft (1000 m) bez snizeni vykonu

Rizeni

2 nebo 3 vodi¢ové 120 V~(dodavané zakaznikem)
Transformatory pro napajeni fidicich a ovladacich obvodu (CPT) jsou soucasti
standardni jednotky (u modell ,samostatny softstartér” jako volitelné prislusenstvi)

Pomocné kontakty

Vicenasobné: prepinaci kontakty, jmenovita hodnota 4 A, 240 V~max.

8 relé (4 programovatelna): pfepinaci kontakty

Signalizace poruchy: prepinaci kontakt

Jmenovita hodnoty BIL

2300 V - 7200 V 60 kV
11000 - 15000 V 110 kV (viz pfiru¢ka 11 - 15 kV)

Schvéleni

Seznam bezpecnostnich pozadavkl, seznam bezpecnostnich pozadavkd (cUL) do 4160
V (vy$§Si jmenovité vykonnosti v Fizeni)
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Kapitola 1 - Uvod

1.2 Specifikace (pokracovani)

ZvysSena ochrana motoru

Dvou stuprové krivky
elektrického pretizeni

Spousténi: programovatelné pro tfidu 5 az 30
Béh: programovatelné pro tfidu 5 az 30, je-li detekovan stav ,At-speed (provozni
rychlost)”.

Reset pretizeni

Ruéni (implicitni hodnota) nebo automaticky.

Trvala tepelna pamét’

PretéZzovaci obvod udrzuje tepelny stav motoru bez ohledu stav napéjeni fidicich a
ovladacich obvodu. Jednotka pouziva k nastaveni doby vypnuti hodiny reélného ¢asu.

Kapacita dynamického resetu

Pretizeni nebude resetovano, dokud v motoru nebude k dispozici tepelna kapacita
dostatecna k Uspésnému restartu. Startér se uci a udrzuje tyto informace na zakladé
monitorovani pfedchazejicich uspésnych startd.

Ochrana proti nevyvazenosti
fazového proudu

Uroveri vypnuti fazovou nevyvaZenosti: 5 - 30 % proud mezi jakymikoliv dvéma fazemi.
Zpozdéni vypnuti fazovou nevyvazenosti: 1 - 20 sekund.

Nadproudova ochrana
(elektronicky stfizny kolik)

Uroven vypnuti: 100 - 300 % hodnoty proudu pfi jmenovitém zatizeni (JMENOVITEHO
PROUDU) motoru.
Zpozdéni vypnuti: 1 - 20 sekund.

Ochrana vypnutim pfi ztraté
zatizeni

Urovei vypnuti podproudem: 10 - 90 % hodnoty proudu p¥i jmenovitém zatizeni
(JMENOVITEHO PROUDU) motoru.
Zpozdéni vypnuti podproudem: 1 - 60 sekund.

Blokovaci doba zastaveni s
volnym dobéhem (zpétny spin)

Rozpéti doby zastaveni s volnym dobé&éhem: 1 - 60 minut.

Blokovaci ¢asovy spinac¢
startt za hodinu

Rozpéti: 1 - 6 UspéSnych startt za hodinu.
Doba mezi starty: 1 - 60 minut mezi pokusy o start.

Programovatelné vystupy

Typ / jmenovité hodnoty

Prepinaci kontakty dvoupolové (DPDT), jmenovita hodnota 4 A, 240 V~max., (960 VA).

Provozni indikace stavu
,»provozni rychlost”

Programovatelna.

Indikace stavu ,,provozni
rychlost”

Programovatelna.

Nastaveni rozbéhu

Programovatelné typy rampy: napétova nebo proudova rampa (VR nebo CR).

Rozbé&hovy to€ivy moment: 0 - 100 % sitového napéti (VR) nebo 0 - 600 % hodnoty proudu
pii jmenovitém zatizeni (JMENOVITEHO PROUDU) motoru. Doba rampy: 1 aZ 120
sekund.

Mezni proud: 200 - 600 % (VR nebo CR)

Nastaveni dvojité rampy

4 moznosti: VR1+VR2; VR1+CR2; CR1+CR2; CR1+VR2
Rizeni dvojité rampy: rampa 1 = implicitni.
rampa 2 = volitelng prostfednictvim vstupu suchého kontaktu.

Nastaveni zpomaleni

Pocate¢ni troven zpomaleni: 0 - 100 % sitového napéti.
Uroveii zastaveni: 0 0 aZ 1 % méné nez po&ate&ni Grover zpomaleni.
Doba zpomaleni: 1 - 60 sekund.

Nastaveni krokovani

Napétovy krok: 5 -75%.

Nastaveni narazového startu

Narazové napéti: 10 - 100 %. Narazova doba: 0,1 - 2 sekundy.

Zobrazeni poruch

Zkratovany tyristor, vypadek faze, vypnuti napétovou spousti, vypnuti fazovou
nevyvazenosti, pretizeni, pfehfati, nadproud, zkrat, ztrata zatizeni, podpéti nebo jakékoliv
vypnuti.

Zobrazeni blokovani

Doba zastaveni s volnym dobéhem, starty za hodinu, doba mezi starty a jakékoliv
blokovani.

Historie udalosti

Az 60 udalosti

UloZené Udaje zahrnuji pfi¢inu udalosti, ¢as, datum, napéti, t¢inik a proud pro kazdou fazi
a zemni poruchovy proud v dobé udalosti.
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Kapitola 1 - Uvod

1.2 Specifikace (pokracovani)

Funkce méreni

Zatizeni motoru

Procentudlni podil hodnoty proudu pfi jmenovitém zatizeni (JMENOVITEHO PROUDU)
motoru.

Udaje o proudu

A, B, C fazovy proud, stfedni proud, zemni poruchovy proud (volitelnd moznost).

Tepelné udaje

Registr zbyvajiciho tepla; tepelna kapacita ke startu.

Udaje o startu

Primérnd doba startu, primérny zapinaci proud, méfena kapacita ke startu, doba od
posledniho startu.

Udaje odporovych snimaéu
teploty (volitelna moznost)

Odecty teploty z az 12 odporovych snimaci teploty (6 statorovych odporovych snimact
teploty).

Méreni napéti

kW, kVAR, PF, KWH.

Sériova komunikace

Protokol Modbus RTU.

Signal RS-485, RS-422 nebo RS-232.

Sit’ AZ 247 zafizeni na jeden uzel.

Funkénost Plny provoz, zobrazeni stavu a programovani prostfednictvim komunikaéniho portu.
Rozhrani operatora

LCD displej Alfanumericky LCD displej.

Klavesnice 8 funké&nich klaves s hmatovou zpétnou vazbou.

Stavové indikatory

12 LED indikétor(, véetné indikace napajeni, béhu, poplachu, vypnuti, pomocnych relé.

Kapacita z hlediska vzdalené
montaze

AZ 300 m okruhu od $asi (pouzijte sto¢ené, stinéné vodice a zdroj napajenti).

Hodiny a pamét’

Operacni pamét’

SRAM pamét, nacitana pfi inicializaci z EEPROM paméti.

Ulozeni implicitniho tovarniho
nastaveni

Flash EPROM pamét, vyménitelna v terénu.

Zakaznicka nastaveni a stav

Energeticky nezavisla EEPROM pamét, bez nutnosti zalozni baterie.

Hodiny realného ¢asu

Lithium-iontova baterie pouze pro napajeni paméti hodin.

Produkty a systémy nizkého napéti

ABB Inc. - 888-385-1221 - www.abb-control.com

AC 1007.1 - 8/04




Kapitola 1 - Uvod

1.3 Konstrukcni viastnosti
Softstartér ve standardni SSM konfiguraci pfedstavuje kompletni fizeny spousté¢ motoru NEMA tridy E-2, ktery se
vyznacuje nasledujicimi vlastnostmi:

+ Odpinac:
V pfivodni napajeci ¢asti sestavy startéru je zapojen odpina¢ dimenzovany na ,zapnuti pfi
poruse - vypnuti pfi zatizeni”. Maximalni jmenovité napéti je 5 kV pro jednotky 2300 - 4160
V a 7,2 kV pro jednotky 6600 - 7200 V.

Odpina¢ mize byt uzamknut visacim zadmkem v ,rozepnuté” pozici. Dvifka komory
odpinace nelze pfi sepnutém odpinadi (tj. systém pod napétim) otevfit. Stejné tak nelze
odpinac sepnout pfi otevienych dvifkach pfivodni napajeci ¢asti. Souvisejici dvifka v
¢astech obsahujicich stfedni napéti jsou vzajemné blokovana s dvirky ¢asti pfivodniho
napajeni, bud pfimymi mechanickymi prostfedky, jako jsou gilotinové spinace, nebo
pouzitim blokovaciho mechanizmu ,Kirk-key”.

Kontrolni okénko komory pfivodniho sitového napéajeni umoziuje vizuélni kontrolu stavu
nozového kontaktu odpinace bez nutnosti otevieni dvifek. Samostatny nozovy kontaktni dil
odpojovace spojuje mechanizmus pfi plné rozepnutém spinaci s ochrannym uzemnénim.

+ Vykonoveé pojistky: Podle poZadavku na spoustéce motoru NEMA tfidy E2 jsou pro
kazdou pfivodni fazi zapojeny primarni vykonové pojistky s omezenim proudu.

Typicky se pro jednotky az 7200 V jedna o pojistky podle ANSI tfidy ,R”. Pojistky jsou
dimenzovany podle proudu motoru pfi zabrzdéném rotoru a jsou koordinovany s
polovodi¢ovym relé na pretizeni. Pojistka a koordinované relé na pfetizeni jsou
konstruovany tak, aby umoznily regulatoru a stykaci vypnout pfi poruchovych stavech nizké
a stfedni Urovné. To brani pfekroceni vypinacich jmenovitych hodnot stykace. Pojistky
prerusuji poruchové stavy vyssi Urovné, které prekracuji jmenovité hodnoty stykace. Drzak
pojistky je vybaven indikatory vypaleni pojistky (zapojeny do obvodu oddélovaciho stykace)
za Uc¢elem odpojeni vSech tfi fazi pfi vypnuti jakékoliv jediné pojistky (viz oddil 2.7).

« Tyristorové napajeci moduly: tyristory (pro kazdou fazi) jsou sparovana zafizeni
uspofadana v antiparalelnich parech a v sériovych fadach, jak je zobrazeno na schématu k
usnadnéni stanoveni dostate€nych jmenovitych hodnot Spickového zpétného napéti (PIV)
pro pouzité napéti.

« Odporové kapacitni (RC) tlumici sité: zajiStuji ochranu proti prechodnému napéti pro
tyristorové napajeci moduly pro kazdou fazi za G¢elem zabranéni poskozeni rychlosti
zmény napéti v ¢ase (dv/dt).

« Obvod fizeni zapnuti: tyristory jsou hradlovany
(zapinany) pomoci obvodu Fizeni zapnuti s trvalym Jednotky 200 a 400 A
impulzem. Tento obvod je zesilen a oddélen od Seriové | Celkovy | Jmenovita
fidiciho napéti prostfednictvim vliaknové optiky pro Napéti pary pocet hoanti
z z z turictars énicknudhn
transformatory proudu a kruhové transformatory. 2300 V 0 5 5500 V
« Stykace: za UcCelem zajisténi jak pFivodniho 3300/ 4160 V 2 12 13000 V
sitového oddéleni, tak pfemosténi tyristord jsou 6000 - 7200 V 3 18 19500 V
zapojeny vakuové stykace. Jmenovité hodnoty
stykacu jsou nésleduijici: 5 kV pro jednotky 2300 - Jednotky 600 A
4160 V a 7,2 kV pro jednotky 6000 - 7200 V. — - —
Sériové Celkovy | Jmenovita
Stykace jsou fizeny sekvencnim Fizenim. To za Napéti pary pocet hodnota
normalnich provoznich podminek zajistuje, ze oba turictart | EniZkavdha
stykacCe jsou zapinany a vypinany ve stavu bez 2300 V 2 12 7000 V
zatizeni za U€elem maximalizace Zivotnosti stykace. 3300/4160 V 4 24 14000 V
Vakuové stykace jsou dimenzovany na maximalni 6000 - 7200 V 6 36 21000 V
spoustéci pozadavky projektované jednotky.
Pfemostovaci stykac je dimenzovan tak, aby byl Jmenovité hodnoty spickového zpétného napéti (PIV)
schopen nouzového startu. jednotky
Tabulka 1
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Kapitola 1 - Uvod

« Volitelna konfigurace ,,samostatny softstartér”’: Softstartér SSM je nabizen rovnéz ve
volitelné moznosti s konfiguraci ,samostatny softstartér”, ur€ené k vylepSeni stavajiciho,
zakaznikem dodaného pfimého sitového spoustéce. V této konfiguraci nejsou soucéasti
jednotky SSM ,samostatny softstartér” odpinace, pojistky, sitové oddélovaci vakuové
stykaée ani transformatory pro napajeni Fidicich a ovladacich obvod, takze fadné zajisténi
vzajemného blokovani ¢asti obsahujicich stfedni napéti se stava povinnosti osoby
provadéjici montaz.

VSechny soupravy dodateéného vybaveni ,samostatny softstartér” musi byt pouzity s
kompletnim sitovym oddélenim pomoci stykace nebo jiného zafizeni se ,vzduchovou
mezerou”. Volitelna moznost jednotky s konfiguraci ,samostatny softstartér’ obsahuje
ochranu proti pfetizeni v normalnim provoznim rezimu a bude provadét sekvenéni fizeni
odpojovaciho stykace, takze veskeré logické Fizeni musi byt provadéno v fidici jednotce
SSM. Vyvarujte se zapinani a vypinani jednotky SSM pomoci odpojovaciho zafizeni. Na
fidici desku musi byt dodavano fidici napajeni 120 V (minimalné 750 VA), které bude
indikovat stav sitového oddélovaciho stykace. (Transformator pro napajeni fidicich a
ovladacich obvodu [CPT] neni soucasti této konfigurace.)

1.4 Konstrukce a pripojnice
Softstartér SSM je konstruovan pro tézky provoz. Zvlastni pozornost byla vénovana navrhu
skfiné i jednotky, aby byly vhodné pro vétSinu aplikaci a prostredi.

» Konstrukce: ocelova skfif (s minimalni tloustkou 11) je tvofena pevnou, volné stojici
konstrukci, jejiz pfedni ¢ast je bez elektrického proudu. Sestava skiiné odpovida NEMA /
EEMAC typu 12 s plnym utésnénim za ¢€elem ochrany vSech internich komponent pred
znecisténim.

«  Casti sk¥iné: konstrukce je rozdélena do t¥i (3) oddélenych komor:

V komore privodniho sitového napajeni je osazen hlavni odpinac¢ a horizontalni napajeci
pFipojnice (je-li jimi systém vybaven). Kontrolni okénko umoziiuje jednoznacnou indikaci
pozice odpinace bez nutnosti otevieni komory. Horni nebo boéni kabelové vstupy Ize
realizovat s minimalnim ohybem kabeld.

Jedna nebo vice komor napajeni startéru obsahuje pojistky, vakuové stykace, tyristorové
napajeci moduly, pfistrojové transformétory a veSkera dalSi stfednénapétova zafizeni. Je
zabezpecen dostateény prostor, aby pfipojeni vodi¢d motoru mohlo byt provedeno s
minimalnim ohybem vodice.

V komore nizkonapét'ovych ovladacu je umisténa digitalni mikroprocesorova Fidici
jednotka s rozhranim operatora s LCD klavesnici, spolu s veSkerymi dalSimi
nizkonapétovymi zafizenimi. Toto uspofadani umozfiuje operatorovi provadét nastavent,
aniz by byl vystaven riziku kontaktu se sitovym napétim.

Dvitfka komory jsou valcovana a profilovana, aby byla schopna zvladnout maximalni
defektni silu. Dvifka se oteviraji 0 120° a jsou konstruovana tak, aby pfi provadéni udrzby
nebo testovani zlstala oteviena.

Horni a dolni ¢asti skfini jsou vybaveny deskami pro vstupy vodi¢ud, které umoznuji vrtani a
prorazeni otvor( pro vodice, aniz by byla zafizeni skfiné vystavena moznosti znecisténi
kovovymi pilinami a necistotami.

« Povrchova uprava skiiné: skiiné jsou vhodné pro pouziti v nekorozivnich prostfedich. Je
pouzita ANSI 61 Seda polyuretanova praskova barva na podkladu oSetfeném
fosfore€nanem zine¢natym s minimalni tloustkou 2 tisiciny palce. Ve vSech skfinich je
pouzit ocelovy plech tloustky 11. V8echny jednotky NEMA typu 12 jsou vybaveny hornimi a
dolnimi vstupnimi deskami.

«  Opatieni pfi zdvihani: horni ¢asti skfini jsou opatfeny oky nebo Uhelniky schopnymi udrzet
maximalni hmotnost kazdé dodavané &asti zafizeni.
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« Pripojnice: horizontalni sitové fazové napajeci pripojnice, dodavané jako volitelné
prislusenstvi, mohou byt konfigurovany tak, aby se tahly po celé délce startéru. Materialem
pfipojnice je pocinovana nebo postiibfena med. VSsechny jmenovité hodnoty odpovidaji
BEZPECNOSTNI POZADAVKY normé 347.

« Vyztuzeni: pfipojnice jsou vyztuzeny izolaénimi ohnivzdornymi, nehydroskopickymi
podpérami odolnymi proti plazivym proudiim a maji zatizitelnost poruchovym proudem
minimalné 78000 A.

* Spoje: vSechny spoje pfipojnice jsou minimalné se dvéma Srouby, k zajisténi tésnosti jsou
pouzity pruzinové podlozky Belleville. Ke kazdé oddélené ¢asti dodavky je pfFilozena
spojovaci souprava, véetné konkrétnich montaznich pokynu.

+ Ochranna pripojnice: souvisla ochranna pfipojnice s minimalni zatiZitelnosti 400 A je
protazena po celé délce startéru blizko dna kazdé skriné. K hlavni ochranné pfipojnici jsou
v8echny vertikalné sousedici komory a rovnéz uzemrovaci rameno odpinace pfipojeny
uzemnovacim paskem (viz oddil 2.11).

« Seizmicka odolnost: cela sestava startéru, je-li spravné nainstalovana, vydrzi vertikalni a
horizontalni pohyby typické pro seizmické zény 1 az 4, definované stavebnim zakonem
(UBC). Sestava se neprevrati ani nevykaze vyznamny lateralni pohyb, nelze vSak oekavat,
ze by béhem seizmické udalosti nebo po ni bylo mozné pokracovat v provozu.

1.5 Teorie provozu
Sila jednotky SSM tkvi v procesoru (CPU), ktery pfedstavuje na mikroprocesoru zalozeny
ochranny a Fidici systém sestavy motoru a startéru. CPU vyuziva fizeni fazovym Ghlem
tyristord k pfivadéni omezeného napéti k motoru, a poté pomalu a pozvolné zvySuje toCivy
moment prostfednictvim Fizeni napéti a proudu, dokud motor nezrychli na plnou rychlost.
Tato metoda spousténi snizuje spoustéci proud motoru a omezuje napétové namahani
napajeciho systému a motoru. Rovnéz omezuje Spickové namahani rozbéhovym tocivym
momentem jak na motoru, tak na zatézovych mechanickych komponentach, pfispiva k delsi
zZivotnosti zafizeni a ke zkraceni jeho prostojl.

Rozbéh: jednotky SSM jsou standardné vybaveny nékolika moznostmi metod rozbéhu
motoru, takze mohou byt naprogramovany tak, aby vyhovovaly prakticky jakékoliv aplikaci
primyslového stfidavého motoru.

Tovarni implicitni nastaveni vyuziva napétovou rampu s meznim proudem, jelikoz tato
této metodé rozbéhu nastaveni pocatecniho tocivého momentu aplikuje na motor pravé jen
takové napéti, aby se hfidel motoru zac¢ala otacet. Toto napéti je poté postupné v case
zvySovano (podle nastaveni doby rampy), dokud nenastane jedna z nasledujicich moznosti:
motor se rozbéhne na plnou rychlost, doba rampy vyprsi nebo je dosazeno nastaveného
mezniho proudu.

Pokud se motor rozbéhne na plnou rychlost jesté pfed vyprSenim nastavené doby rampy,
automaticka funkce zabrariujici kmitani potlaci zbyvajici dobu rampy a na motor bude
pfivedeno plné napéti. Tim bude zabranéno vzniku jakychkoliv razi nebo pulzaci toc¢ivého
momentu motoru, které by mohly jinak vzniknout, pokud by zatizeni pfi béhu s omezenymi
urovnémi napéti a to€ivého momentu nebylo pIné v interakci s motorem.

Pokud motor pfi uplynuti nastavené doby rampy nedosahne maximalnich otacek, bude
maximalni vystupni to€ivy moment proporcionalné fizen nastavenym meznim proudem.
Zpétnovazebni ¢idla v jednotce SSM zajistuji ochranu z hlediska zastaveni, pretizeni nebo
nadmérné doby rozbéhu.
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Funkce mezniho proudu je uréena k pfizplsobeni systému instalacim, u nichz je k dispozici
omezeny vykon (napfiklad napajeni generatorem na pracovisti nebo sitovy pfivod s
omezenou kapacitou). To¢ivy moment motoru se zvySuje, dokud motorovy proud
nedosahne pfedem nastavené hodnoty mezniho proudu. Poté je to€ivy moment udrzovan
na této Urovni. Hodnota mezniho proudu potlacuje nastavenou dobu rampy, proto pokud se
motor nerozbéhne na plnou rychlost pfi dosazeni nastavené hodnoty mezniho proudu,
zustane proud omezen tak dlouho, dokud motor nezrychli na plnou rychlost.

Pokud motor dosdhne maximalnich otacek a proud klesne na provozni Uroven, jednotka
SSM detekuje stav ,At-Speed (provozni rychlost)” a zapoji premostovaci stykac.
Premostovaci styka¢ slouzi k pfemosténi napajeni mimo stojanové tyristorové sestavy za
Ucelem zabranéni hromadeéni tepla v komofe startéru z divodu lehkého poklesu napéti
napric tyristory. V tomto okamziku udrzuje jednotka SSM béh motoru s plnym napétim, jako
jakykoliv jiny startér.

DalSi metody spousténi, které jsou v jednotce SSM k dispozici,jsou nasledujici:

» Proudova rampa: vyuziva uzavienou proudovou zpétnovazebni proporcionalné
integracné derivacni (PID) smycku k zajisténi linearniho zvySovani to¢ivého momentu az
na droven maximalniho proudu.

+ Konstantni proud: proud je okamzité zvySen na hodnotu mezniho proudu a je drZzen na
této hodnoté, dokud motor nedosahne maximalnich otacek.

« Uzivatelska rozbéhova charakteristika: umozriuje uzivateli pomoci hodnot toc¢ivého
momentu a ¢asu sestrojit rozbéhovou kfivku. Softstartér bude poté Fidit rozbéh motoru na
zékladé téchto hodnot.

+ Otackomérova zpétnovazebni rampa: vyuziva metodu sledovace otacek s uzavienou
smyckou k monitorovani vstupniho signalu otackoméru z motoru nebo zatizené hfidele.

Zpomaleni: jednotka SSM poskytuje uzivateli moznost zatézového zastaveni s volnym
dob&hem nebo fizeného zpomalovani pomalym snizovanim napétim do motoru na zakladé
pfikazu k zastaveni. Funkce zpomaleni je opakem stejnosmérného injekéniho brzdéni v
tom smyslu, ze motoru bude zastaveni trvat déle, nez kdyz je mu umoznéno zastaveni s
volnym dobéhem. Nejobvyklejsi aplikaci funkce zpomaleni jsou Cerpaci aplikace, kde Fizené
zastaveni zabrafiuje vzniku vodniho rdzu a mechanického poskozeni systému.

1.6 Obecna ochrana

Provoz jednotky SSM mizeme rozdélit do 4 rezim(; pfipravenost, spusténi, béh a zastaveni.
CPU zajistuje ochranu motoru a zatézovou ochranu ve vSech cCtyfech rezimech. Dalsi
podrobnosti ke kazdé ochranné funkci naleznete v dalSich kapitolach.

Rezim ,pripravenost (Ready)”: v tomto rezimu je zapnuté fidici a sitové napajeni a startér
je pfipraven k provedeni pfikazu spusténi. Ochrana v tomto rezimu zahrnuje monitorovani
proudu z hlediska jeho unikani pfes vicenasobné zkratované tyristory nebo zatavené
kontakty v pfemostovacim stykaci. Mezi dal$i zapojené funkce ochrany patfi:

» Teplota startéru

Zkratovany tyristor

* Indikace vypalené pojistky

» Reverzace fazi (je-li k dispozici)

* Oblast vypnuti sitovym kmito¢tem
» Chyby externiho vstupu

Poznamka: do ,programovaciho rezimu” je mozné vstoupit pouze prostfednictvim rezimu
pfipravenosti. BEhem programovani jsou vSechny ochranné funkce a spoustéci prikazy
vypnute.
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Rezim ,,spusténi (Start)”: pokud softstartér pfijme prikaz spusténi, jsou aktivovany
nasledujici dalSi ochranné funkce:

Reverzace fazi (je-li k dispozici)

Rozbéhové charakteristika

Casovy spinaé rozb&hu

Fazova nevyvazenost

Predbézna kontrola zkratu / zatizeni (pozvolna)

Zemni poruchovy proud (volitelné pfislusenstvi)

Chyby externiho vstupu ]
Akumulované spoustéci hodnoty proudu pfi jmenovitém zatizeni (JMENOVITEHO
PROUDU MOTORU) jednotek (ochranal®t)

» Ochrana pred pretizenim

+ Tepelna kapacita

Poznamka: jakmile startér pfejde do rezimu spusténi, neni jiz aktivni ochrana pred
zkratovanym tyristorem a vypnuti napétovou spousti.

Rezim ,béh (Run)”: softstartér pfejde do reZzimu béhu, jakmile dosahne pIného vystupniho
napéti a motorovy proud klesne béhem pfedem nastavené doby pod nastavenou hodnotu
proudu pfi jmenovitém zatizeni (IMENOVITEHO PROUDU MOTORU) (hodnota
JMENOVITEHO PROUDU z typového Stitku motoru + €initel zatizeni). Béhem trvani
rezimu béhu jsou aktivovany nasledujici dalSi ochranné funkce:

Provozni pfetéZovaci charakteristika

Vypadek faze

Podproud / ztrata zatizeni

Nadproud / elektronicky stfizny kolik (ochrana proti neprachodnosti)
Chyby externiho vstupu

Rezim ,zastaveni (Stop)”: jakmile je pfijat pfikaz zastaveni, zméni se ochranné funkce
jednotky SSM v zavislosti na tom, jaky rezim zastaveni byl zvolen.

* Rezim ,zpomaleni (Decel)”: ma aktivovany vSechny ochranné funkce rezimu béhu. Na
konci zpomaleni se motor zastavi a ochranné funkce se zméni, jak je uvedeno nize.

* Rezim ,zastaveni s volnym dobéhem (Coast-To-Stop)”: je okamzité vypnuto napajeni

motoru a softstartér se vrati do rezimu pfipravenosti. DalSi ochranné funkce, které se

aktivuji pfi pfijmu pfikazu zastaveni, jsou nasleduijici:

Casovy spinac zastaveni s volnym dob&hem / zpétny spin

Pocet startd za hodinu

Doba mezi starty

Chyby externiho vstupu

1.7 Ochrana pred tepelnym pretiZzenim

Jednotka SSM ma vyznamnou Ulohu v ochrané vaseho motoru v tom smyslu, Ze monitoruje
motor z hlediska stavd nadmérného tepelného zatizeni pfi spousténi, béhu nebo i podminek
okoli. CPU jednotek Fady SSM jsou vybaveny systémem dynamického tepelného registru,
ktery poskytuje matematické vyjadreni tepelného stavu motoru. Tyto informace o tepelném
stavu jsou ukladany v paméti a jsou monitorovany z hlediska vyskytu jak nadmérnych hodnot,
tak nadmérnych rychlosti zmén. Vstup se odvozuje z proudovych nevyvazenosti a z méreni
odporovych snimacu teploty (RTD - volitelna moznost), coz jej €ini dynamickym z hlediska
vSech procesu probihajicich v motoru. Jednotka SSM monitoruje tyto stavy samostatné v
rezimu spusténi i béhu, aby byla vzdy zajisténa fadna ochrana pred tepelnym pretizenim.
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Typ ochrany pred pretizenim v rezimu spusténi je mozné zvolit pomoci jedné z
nasledujicich tfi metod:

« Zakladni ochrana: It Gidaje jsou shromazdovany a zanaseny do kfivky pretizeni, zvolené
pfi programovani. Tato kfivka je programovana podle standardnich kfivek NEMA tfidy 5-
30 a je zalozena na proudu mototu pfi zabrzdéném rotoru (uvedeném na typovém Stitku
motoru), naprogramovaném do softstartéru.

« Méfena spoustéci kapacita: uzivatel do tepelného registru softstartéru jako zadanou
hodnotu zadd naméfenou hodnotu tepelné kapacity z pfedem zvoleného Uspésného
startu.

« Ochrana nauéenou charakteristikou: uZivatel nastavi softstartér do rezimu ,UCENI
(LEARN)” a spousti motor za normalnich spoustécich podminek. CPU poté provadi
vzorkovani a v pribéhu spoustéci kfivky zaznamena 100 datovych hodnot, provede jejich
analyzu a vytvori v paméti jejich grafické zobrazeni. Softstartér se poté prepne do rezimu
ochrany sledovanim kfivky a monitoruje vykon motoru proti této naucené kfrivce. Tato
funkce je zvlasté uzite€na pfi zkouskach prvniho uvedeni do provozu k zaznamu zakladni
vykonnosti (v tomto pfipadé nemusi byt nutné pouzita k ochrané motoru).

Ochrana pred pretizenim v rezimu béhu se aktivuje, jakmile jednotka SSM detekuje, ze
motor je ve stavu provozni otacek. Ochrana pfed pfetizenim se aktivuje, jakmile efektivni
motorovy proud prekroéi ,hodnotu snimani” (zjiSténou na zakladé hodnoty JMENOVITEHO
PROUDU z typového &titku motoru + proud motoru). Ochrana v rezimu béhu je zajiStovana
CPU monitorovanim dynamického tepelného registru. Data pro dynamicky tepelny registr
jsou ziskavana z vypoctu I°t a rychlosti chlazeni. K vypnuti dojde, pokud hodnota registru
dosahne hodnoty 100 %, stanovené podle zvolené charakteristiky ochrany pred pretizenim
(standardni charakteristiky NEMA tfidy 5-30) a je zalozena na naprogramovaném proudu
mototu pfi zabrzdéném rotoru, uvedeném na typovém Stitku motoru. Dynamicky tepelny
registr se zmeéni nebo ,posune” za nasledujicich podminek:

* Proudova nevyvazenost: posune hodnoty registru vySe, aby byla zajisténa dalsi ochrana
pred dalSim zahfivanim motoru béhem stavu proudové nevyvazenosti.

* Normalni chlazeni: je zaji$téno, pokud motorovy proud klesne pod hodnotu snimani
nebo pokud je motor ,off-line”. Rychlost chlazeni je nizsi pro motory, které jsou ,off-line”
(napfiklad po vypnuti), protoze nefunguiji ani chladici ventilatory.

» Vstup odporovych snimaci teploty (RTD): (vyzaduje volitelnou kartu monitorovani
odporovych snimacu teploty): posune hodnoty registru v jakémkoliv sméru na zakladé
vstupu v realném &ase podle stavu motoru, loziska a dokonce teploty okoli.

» Dynamicky reset je dalsi funkci, ktera pridava k vykonnosti softstartéru SSM dalsi stuperi
spolehlivosti a konzistence. Pokud nastane stav pretiZzeni motoru a softstartér vypne, neni
mozné provést jeho reset, dokud neprobéhne doba nutna k dostate¢nému ochlazeni. Tato
doba ochlazeni je ur€ovana tepelnym stavem motoru pfi vypnuti (tj. horké motory
chladnou rychleji diky dal§imu proudéni). Doba chlazeni je rovnéz posouvana na zakladé
méfeni odporovych snimacu teploty, jsou-li pouzity.

+ Trvala pamét’ zajistuje trvalou ochranu pfed pretizenim a reset v redlném Case i pfi ztraté
napajeni. Pfi obnoveni napdjeni jednotka SSM odecte hodnotu hodin realného €asu a
obnovi tepelny registr do stavu, jaky by mél byt podle uplynulé doby.

* Schopnost uceni resetu je funkci, ktera je u jednotky SSM unikatni. Prostfednictvim
vzorkovani hodnot tepelné kapacity pouzité pfi pfedchazejicich tfech uspésnych startech
jednotka SSM neumozni reset, dokud v motoru nebude znovu dosazena dostate¢na
hodnota tepelné kapacity.
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To brani ruSivému vypinani a zaruéuje, Ze nebudou zapog¢itany netspésné pokusy o
spusténi motoru (které by jinak ovlivnily kapacitu motoru podle funkce poctu startli motoru
za hodinu).

1.8 Obvod fizeni zapnuti

Tyristorovy zapinaci obvod fizeni zapnuti je kriticky z hlediska vykonnosti a stability systému.
Obvod fizeni zapnuti jednotky SSM zahrnuje nékolik unikatnich funkci, které zlepSuiji
robustnost, odolnost proti ruseni a flexibilitu pro maximalni vykonnost. Tato vykonnost je
dosaZena bez nutnosti pouziti tlumivek nebo provoznich zafizeni pouzitych v jinych systémech,
bez ohledu na stav (impedance vedeni, zkratova odolnost nebo prepinaci pfechodné odchylky).
Mezi tyto funkce patfi:

Automatické synchronizace zapinacich taktovacich impulzu pfizplsobi v§echny fazové
Uhly zapnuti pfislusnym fazim. Jednotka SSM aktivné sleduje malé posuny sitového
kmitoctu a zabranuje ruSivému vypinani, které mize nastat u konvenénich systém
zapinacich obvodu Fizeni zapnuti. To je zvlasté uzite€né u pfenosnych nebo zaloznich
zdroja napajeni a umoznuje, aby jednotka SSM mohla byt s jistotou pouzita v aplikacich
vyznacuijicich se nestabilnim napajenim.

Trvaly impulz fizeni zapnuti udrzuje signal fizeni zapnuti aktivni pro 270 elektrickych
stupniu, coz zarucuje, Ze stejnosmérny zapinaci impulz zplsobi zapnuti tyristoru i v
pfipadé, ze v kritickém okamziku dojde k ruseni vedeni. To propUjcuje jednotce SSM
vynikajici odolnost proti ruSeni a chrani pfed chybnym zapnutim, coz zlepSuje
spolehlivost systému.

Rizeni zapnuti v uzaviené regulaéni smyéce je metoda vyvazovani modelu zapinani
tyristoru na zakladé pozadovaného vystupu. CPU vyuziva zpétnovazebni signdly jak
vystupniho proudu, tak vystupniho napéti k zajisténi vyrovnaného vystupu a prevenci
nevyvazenosti v pribéhu rampy, coz brani zbyte€nému zahfivani motoru.

Transformatorové oddéleni signalu fizeni zapinani brani pfenosu z ruseni vedeni a
signald EMI/RFI, které se mohou v systému vyskytovat. Specialné konstruované 120 V 3-
fazové oddélovaci transformatory zajistuji méfeni potencialu, napajeni desky fizeni
zapinani a hradlové napajeni systému pfi sou¢asném oddéleni od sitového napéti.
Vysoce u¢inné oddeélovaci kruhové transformatory se pouzivaji ke snizeni tohoto napéti
na napéti 28 V~pro obvod Fizeni zapnuti s trvalym impulzem, coz zajistuje dalSi oddéleni
pro tyristorova hradla. DalSi magnetické oddéleni je zajiSténo prostfednictvim
samostatného transformatoru fidiciho napajeni, ktery napdji vSechny nizkonapétové Fidici
prvky a CPU.

Oddéleni viaknovou optikou je zajisténo pro vSechna signaini rozhrani mezi
stfednénapétovymi a nizkonapétovymi systémy. Za U¢elem maximalniho oddéleni a
bezpecnosti jsou na signaly vlaknoveé optiky pfevedeny i proudové signaly z
PROUDOVYCH TRANSFORMATORU.

1.9 Elektronika

Elektronické systémy jednotky SSM jsou rozdéleny do dvou kategorii,
nizkonapétové a vysokonapétové, zalozenych vyhradné na tom, kde se
nachazeji v konstrukci startéru.

Nizkonapét'ova elektronika, zahrnujici klavesnicové rozhrani operatora,
CPU desku a hlavni napajeci PC desku, je umisténa v oddélené
nizkonapétové komore skfiné.

* Rozhrani klavesnice/operator: LCD displej, 2 fadky x 20 znakd, s
podsvicenim pro zlepSenou Eitelnost pfi Spatnych podminkach okoli.
Displej zobrazuje Udaje ve zkracené angli¢tiné a mize na kazdé
obrazovce zobrazit vice datovych hodnot. K dispozici je také 12 LED
indikatoru, které indikuji napajeni, béh, poplach, vypnuti a stav 8
pomocnych relé. Rozhrani komunikuje s CPU prostfednictvim
sériového spojeni a v pfipadé potfeby mize byt montovano oddélené
od softstartéru ve vzdalenosti az 300 m.

Rozhrani klavesnice/operator

Produkty a systémy nizkého napéti
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» CPU deska: obsahuje mikroprocesor a komunikacni koprocesor. Je pfipojena k hlavni
napajeci desce. Komunikuje s klavesovym rozhranim operatora prostfednictvi sériové
komunikace. CPU stanovuje provozni funkce, uklada uzivatelem naprogramovana
nastaveni a reaguje na zakladé zpétnovazebnich signdld pro zavady, méfeni a historicka
data. Tato deska obsahuje rovnéz paméti flash EEPROM a SRAM, stejné jako analogové
vstupy/vystupy (I/O) a pFipojeni.

« Hlavni napajeci deska: se také nazyva deska fizeni zapinani. Obsahuje digitalni I/O relé a
rozhrani k TCB desce (viz nize) pro uzivatelské rozhrani. Rovnéz fidi sekvencni fizeni
oddélovacich a pfemostovacich stykacu v zavislosti na fizeni zapinani tyristord. Tato deska
generuje vSechny zapinaci signaly pro tyristorové stojany a pfijima zpétnovazebni signaly z
vysilacd optickymi vlakny. Pfevadi analogové Urovné na digitalni signaly pro CPU. Tyto
zapinaci impulzy jsou pfedavany prostfednictvim signala vlidknové optiky za ucelem jejich
oddéleni od vysokonapétového prostfedi.

Ridici elektronika je umisténa ve vysokonapétové &asti softstartéru. Pfed pFistupem k této
elektronice musi byt odpojeno hlavni sitové napajeni. Tato elektronika obsahuje desky TCB,
hradlového fizeni a teploty/PROUDOVYCH TRANSFORMATORU.

* TCB (svorkova a fidici deska - Terminal and Control Board): je deskou rozhrani
uzivatelského pfipojeni. Je umisténa ve vysokonapétové ¢asti za i¢elem splnéni
bezpecénostnich pozadavkl pozadavkl na pfipojeni, ve skute€nosti se vSak pfimo
nepfipojuje k jinym stfednénapétovym komponentdm nez k civkam stykace. Tato deska
obsahuje uzivatelské svorkovnice, vystupni relé (zdvojend), pfipojeni vstupu a fidiciho
napéajeni. Rovnéz obsahuje dalsi casovana relé pro propojeni stykact kompenzace U€iniku
(jsou-li pouzity) a dalSi externi zafizeni. Laskaveé si prectéte vystrahy tykajici se stykacu
kompenzace u¢iniku v oddilu 2.8.

« Desky hradlového fizeni: jsou umisténé pfimo na tyristorovych stojanech. Tyto desky
komunikuji s hlavni napajeci deskou prostfednictvim optickych kabeld. Zesiluji hradlové
pulzni signaly pomoci napajeni z toroidnich transformatort za u¢elem vytvoreni Fizeni
zapnuti tyristord s trvalym impulzem. Pro kazdy par tyristord v kazdém stojanu je
montovana jedna deska hradlového fizeni.

- Desky teplota / Proudové transformatory: jsou pripojeny k deskam hradlového fizeni na
tyristorovych stojanech a zajistuji prenos signall teploty chladi€e a proudu zpét do hlavni
napajeci desky prostfednictvim optickych kabell.

+ Desky MOV: jsou pfipojeny k mrtvym boddm montovanym na chladi€e tyristord a jsou
montovany pfimo pod desky hradlového fizeni. MOV desky se pouzivaji k ochrané
hradlové/katodové €asti tyristoru.

+ DeskydU/dt: jsou rovnéz pfipojeny k mrtvym boddm montovanym na chladiCe tyristort a

jsou montovany pod deskami MOV. DeskydU/dt se pouzivaji k omezeni pfechodnych
napéti napfi¢ stojanovych sestav.

Produkty a systémy nizkého napéti
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2.1 Prejimka a vybaleni

P¥i pfejimce jednotky:

» Jednotky SSM jsou typicky dodavany ve vertikalni poloze a musi s nimi byt manipulovano
v souladu s polohou, v jaké byly pfijaty. (Jednotky mohou byt zabaleny do beden a
dodavany v horizontalni poloze pfi exportu.)

» Jednotku peclivé vybalte a zkontrolujte ji na znamky pfepravniho poSkozeni. Jakékoliv
poskozeni okamzité oznamte a narokujte u prepravce ve [haté 15 dnd od pfijmu zasilky.

« Ovéfte, zda souhlasi &islo modelu vasi jednotky s vasi nakupni objednavkou. Cislo
modelu je uvedeno na Stitku v nizkonapétové komore.

2.2 Poéatecni kontrola jednotky

» Provedte kompletni vizudlni kontrolu jednotky z hlediska znamek poSkozeni pfi pfepravé
a manipulaci. Pokud je jednotka poskozena, nepokracujte v jeji instalaci nebo spusténi.

» Zkontrolujte, zda béhem prepravy nebo pfi manipulaci nedoslo k mechanickému uvolnéni
sestav nebo k poSkozeni vodi¢d. Uvolnéné elektrické spoje zvysSuji odpor a mohou mit za
nasledek nespravnou ¢innost jednotky.

» PFed zahgjenim instalace ovéfte, zda jsou motor a jednotka SSM spravné dimenzovany z
hlediska proudové intenzity a napéti.

2.3 Umisténi

Spravné umisténi jednotky tvofi dalezity faktor z hlediska dosazeni specifikované
vykonnosti a obvyklé provozni zZivotnosti jednotky. Jednotka musi byt vzdy instalovana na
misté, kde jsou spinény nasledujici podminky:

» Provozni teplota okolniho prostfedi: 0 °C az 50 °C (32 °F az 122 °F)
(Pro provoz pfi teploté okolniho prostfedi do -20 °C jsou dodavany jako volitelné
prisluSenstvi ohfivace prostoru.)

» Prostor chranény pred destém a vihkosti.

* Vlhkost vzduchu: 5 % az 95 %, bez kondenzace.

» Bez kovovych €astic, vodivého prachu a korozivnich plynd.

* Bez nadmérnych vibraci (pod 0,5 G)

2.4 Rozméry
Jmenovité charakteristiky SSM softstartér standardniho typu Volitelna konfigurace ,,samostatny
softstartér™
Vv Max. A |Jmenovity| kW Model NEMA 1 Model NEMA 12
max. vyko 4 S H v s H
(hp)

2300 200 800 500 SSM-23200-E-S 92 36 30 SSM-23200-E 92 36 30
400 1500 1000 SSM-23400-E-S 36 SSM-23400-E
600 2500 1900 SSM-23600-E-S 72 SSM-23600-E

3300 200 1000 600 SSM-33200-E-S 92 36 30 SSM-33200-E 92 36 30
400 1800 1200 SSM-33400-E-S 36 SSM-33400-E
600 3000 2200 SSM-33600-E-S 72 SSM-33600-E

4160 200 1250 1000 SSM-41200-E-S 92 36 30 SSM-41200-E 92 36 30
400 2500 2000 SSM-41400-E-S 36 SSM-41400-E
600 5000 3750 SSM-41600-E-S 72 SSM-41600-E

6000/ 200 2500 2000 SSM-60200-E-S 92 72 30 SSM-60200-E 92 36 30

7200 400 5000 3750 SSM-60400-E-S SSM-60400-E
600 7500 5600 SSM-60600-E-S SSM-60600-E 72

11-15kV | 300 7500 5700 SSM-130300-E-S 92** |120** |44** Podrobnosti viz pfiru¢ka pro kV

600 15000 11000 SSM-130600-E-S 93** |84** |96** jednotky

* Musi byt pouzita s uzZivatelem dodanym panelem primého spousténi.

**Jednotky 11 - 15 kV jsou k dispozici pouze v konfiguraci NEMA1.

Poznamka: rozméry jsou udavany pouze jako referenéni hodnoty a mohou podléhat zménam. Pfesné
rozméry jednotky obdrzZite na vyZadani z vyrobniho zavodu.

Produkty a systémy nizkého napéti
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2.5 Montaz

Pfi provadéni veskerych zapojeni musi byt dodrzeny mistni elektrotechnické pfedpisy a normy
IEEE. Pfi montazi na betonovou desku s kabelovodem zajistéte, aby byla skfifi jednotky pro
zajisténi spravné Cinnosti dvifek vyrovnana. Z plochy odstrante veSkera dalsi zafizeni, ktera by
mohla prekazet funkci dvifek a dodrzte mistni pfedpisy z hlediska spravnych svétlych

vzdalenosti a pfistupu.

Po celé délce predni a zadni strany kazdé zakladny skfiné se tahnou zpevriovaci kanély. Na
zakladné se nachazeji otvory pro Srouby, dimenzované pro V2" Sroub. Za Uucelem zajisténi
spravného poruchového a seizmického ukotveni pouZzijte vSechny Ctyfi otvory pro Srouby. PFi
montazi vice skfini pfiSroubujte timto zplisobem vS8echny zakladny skfini. Srouby upevnéte
podle mistnich pfedpist. Konstrukce namontované timto zplisobem mohou byt bud volné
stojici, nebo mohou byt vyrovnané se sténou, jelikoz vSechny komponenty jsou pfistupné z

predni strany skfiné.

2.6 Dalsi zaFizeni

Pokud je vyzadovano vytvorfeni vstup( vodi€u v jinych mistech nez jen na vyjimatelnych
deskach, zakryjte pfi praci elektrické sestavy na ochranu pfed kovovymi pilinami, které by mohly
pfi usazeni v oblasti zplsobit omezeni vzdusnych vzdalenosti mezi vysokonapétovymi kontakty
nebo i zkrat. Po ukon&eni prace celou oblast peclivé vycistéte a znovu jednotku zkontrolujte na

vyskyt necistot.

2.7 Pred zapojenim napajeni

Pri instalaci standardniho softstartéru SSM NEMA tfidy E2 vyjméte pfed pfipojenim napajeni k
jednotce vazaci pasky, které drzi indikatory ,vypaleni pojistky”. Vyjimatelné desky pro vstupy
vodicl jsou umistény na horni a kterékoliv z bo&nich stran jednotky (neplati pro jednotky
.samostatny softstartér”). Po zjisténi polohy mista pfipojeni vodicu desky vyjméte a vyvrtejte a
prorazte v nich pfislusné otvory. Desky vratte na své misto a vodice zapojte. Tento postup brani

kontaminaci vnittku jednotky kovovymi pilinami.

2.8 Vystrahy
* Neprovéjte udrzbu tohoto zafizeni pod napétim! V takovém
pripadé hrozi riziko smrtelného Grazu elektrickym proudem! K
zabranéni tohoto rizika odpojte pred zahajenim prace na jednotce
hlavni a fidici napajeni. Vystrazné stitky musi byt umistény na
v8ech svorkach, skfinich a ovladacich panelech tak, aby
odpovidaly mistnim pfedpistim.

» Nepripojujte kompenzaéni kondenzatory (PFC) k zatézové
strané (strana motoru) jednotky. Mohou pfi zapnuti zpGsobit
di/dt poskozeni tyristord.

* Nepfipojujte kondenzatory k vstupni strané jednotky. Pokud
se nemuzete pouziti kondenzatort na napajecim vedeni vyhnout,
musi byt umistény co mozné nejdale ,proti proudu” od stykace
vstupniho vedeni. V takovém pfipadé musi byt specifikovan styka¢
pro volitelny kompenzaéni kondenzator. Pro dalsi informace a
specifikace se laskavé obratte na vyrobni zavod.

» Nikdy nezaménujte vstupni a vystupni napajeci pfipojeni na
jednotce.
To by vedlo k aplikaci nadmérného napéti na fidici logické obvody.
« Za ucelem ochrany sbérnice je v oblastech, kde blesky
predstavuji zavazny problém, dirazné doporucéeno pouzit
bezmezerové bleskojistky. Bleskojistky musi byt umistény na
nejbliz§im sloupu verejné sité.

e mmtey o —g—ewerry sermmaer— semp—as

/A DANGER

NEBEZPECNE NAPETI

Pred zahajenim prace na tomto zafizeni
odpojte vSechny zdroje napajeni.
Nedodrzeni tohoto pokynu bude mit za
nasledek vznik smrtelného nebo vazného
Urazu.

ACAUTION

POSKOZENI TYRISTORU

Nepfipojujte kompenzaéni kondenzatory
(PFC) k zatézové strané jednotky.
Takové zapojeni zpusobi po zapnuti
tyristort jejich DI/DT poskozeni.

BEZPECNOSTNI RIZIKO

Nepremostujte elektrickd nebo mechanicka
blokovaci zafizeni

Nedodrzeni tohoto pokynu bude mit za
nasledek vazné poskozeni zafizeni, vznik
vazného nebo i smrtelného Urazu.
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2.9 Vysokonapétové sitové zapojeni
K utazeni vSech stfednénapétovych spoji na utahovaci momenty uvedené v tabulce
pouzijte Fadné kalibrovany momentovy klic.

2.9.1 Standardni SSM softstartér NEMA téidy E2
U standardniho softstartéru SSM NEMA tfidy E2 musi byt pfipojeni provedena pfimo k

hlavnimu odpinadi. (K dispozici je spojovaci souprava.)

Pfi zapojovani sitovych a zatézovych vodi¢u dodrzujte specifikace uvedeni na
spojovaci soupravé a montazni utahovaci momenty. Viz oddil 1.4.

2.9.2 Volitelna konfigurace ,,samostatny softstartér” Velikost Utahovaci
U volitelné konfigurace ,samostatny softstartér’ se spoje vstupnich Sroubu moment pfi
napajecich vodi¢u provadéji na horni strané sitovych spoju (sestava [7] plném zatizeni
tyristorového modulu) na zadnim panelu. Viz oddil 7.4 - standardni jednotky [N.m]
schéma zapojeni - volitelna konfigurace ,samostatny softstartér”. 7 -
4
3/16 16
2.9.3 ZatéZové spoje 3/8 24
7/16 40
Motorové vodice se pfipojuji k sbérnicovym svorkam oznadenym 1/2 61
L117,,T2” a ,T3” ve spodni €asti napajeciho mastku. Na motorové 916 2
vodi¢e pouzijte 3M 130C 2” (dvoupalcovou) pasku. (Viz Stitek 5/ 122
uvnitf jednotky.)
3/4 203
7/8 325
1,0 331

Specifikace utahovacich momentt pro
vysokonapétové napdjeci spoje

Produkty a systémy nizkého napéti
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2.10 Ridici zapojeni - TCB (svorkova a Fidici deska)
Zvétseny pohled na tento vykres naleznete v oddilu 7.4.

2.10.1 SSM-TCB deska

Cumtomar Prowd ded

SSM-TCB deska zajistuje propojeni mezi hlavni Mo tary of M ntai nad
napajeci deskou a CPU deskou a spoji fidici logiky Amit ! Sop Swlching —
zékaznika. Jedna se o fidici desku 120 V ~ s , I
nékolika pomocnymi bezpotencialnimi Fidicimi o STERT  ATOR ||
kontakty, zabudovanymi obvody ¢asového zpozdéni e — e I AT !
a funkcemi nouzového premosténi. Rovnéz Fidi PPN b e b g :_ . n-l :
sekvenéni fizeni pifimych oddélovacich a ra SR :: R T | =

premostovacich stykacl a zajiStuje opatfeni pro

vypinaci blokovaci zafizeni. (Viz oddil 2.10.2.) ﬁga E <[ w]. i
& Fer
2.10.2 Popis svorkovych zapojeni T 'E‘ o [ Rouarat |
TB1 - ?_:m !
E B Do
| . | }hﬂhh
B[ #2 M3 K586 M7 A | W9 %HZIQH M2 = Ty
HC C|NGC C|NC C NOl AC o) NG EJ ] feared
Sﬂﬁ%{‘._ 'fgé:?' HI=R ,!STQD l,':;r.nql'r MEUT  STAET o ! DI: L
Rizeni spousténi/zastaveni - svorkovnice 1 (TB1): =] B DE:I :ﬁfgﬂ."‘:‘“
- Pozice 1a 9 jsou uréeny pro fidici napajeni 120 V. as{t= | [} & s &
st. Doporuéenda hodnota VA je 750 VA nebo vyssi — e = Ervargtney Bypads
) > L Uik o 20 iid e AL Conacn
(pokud nebyl zapojen transformator pro napajeni —i —g = A P
fidicich a ovladacich obvodt [CPT]). CPT je Ut | e TS e Pull¥ctags s
dodavan u vSech jednotek kompletnich startért D _g o 1o oy p
(t. startéry NEMA tfidy E2). Pozndmka: tento e TR
transformator nesmi byt pouzit pro jiny provoz =
nebo zdroj napéti nez 120 V ~. . : ' TCB o
. Pozice 2-3 a 4-5 maji z vyroby nainstalované U BOARD
jumpery, které mohou byt odstranény pro zapojeni . -+
zakaznikovych rozpinacich (Normal closed), b :

bezpotencialové, vypinacich kontakt( (viz obrazek

2-1 vyse). e
. Pozice 6-7-8 jsou ureny pro dvouvodi€ové nebo >

tfivodi¢ové zapojeni logického obvodu

=

&&GEEEI:'I??'ﬂ
= i

g

f
|

e ] e o il

spusténi/zastaveni. DvojvodiGové zapojeni se i Fris ! i
zapojuje do pozice 6 a 8 s rozpinacim (Normal -l Eiier Ao
Open), bezpotencialnim, remanentnim kontaktem T . P
spusténi/zastaveni. TfivodiCové fidici zapojeni se e = E
zapojuje do pozice 6 s pozici 7 pro tlacitko o
zastaveni a tlacitko spusténi je zapojeno do pozic
7 a 8. Pozice 10-11-12 tvofi bezpotencialovy 2 2
prepinaci kontakt. Tento kontakt je kontaktem
okamzitého spusténi/zastaveni.

Rizeni nouzového premosténi - svorkovnice 2 TCB (svorkova a fidici deska)
(TB2): Obrazek 2 - 2

. Pozice 1 a 2 jsou uréeny pro kontakt nouzového
premosténi. Pokud bezpotencidlovy kontakt
sepne pozice 1 a 2, zpusobi to vypnuti CPU s
naslednym vypnutim
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displeje. Pokud je poté iniciovano zapnuti, pfitahne pfimy oddélovaci stykac,
ktery spusti motor na vedeni.

» Pozice 3-4-5 jsou uréeny pro prepinaci kontakt. Jedna se o bezpotencialovy
kontakt, ktery je iniciovan sepnutim nouzového kontaktu. Poskytuje indikaci
rezimu nouzového premosténi.

» Pozice 6 a 7 jsou ureny pro zédkaznické pfipojeni fidiciho napajeni. Pozice 6 je
ur€ena pro napajeni 120 V ~ (400 VA) a pozice 7 pro zpétny vodic.

» Pozice 8-9-10 jsou uréeny pro pfepinaci kontakt. Tento bezpotencialovy kontakt
je kontaktem zpozdéného spusténi/zastaveni. Délka zpozdéni je uréena
nastavenim X1, X2 a SW3 (viz ,Polohy pfepinace” a ,Volba jumperu” na dalsi
strance). Poznamka: dalsi ¢asové zpozdéni prictené k hodnoté SP2 nastavené
pfi programovani CPU.

« JP1 - Jumper ochrany motoru. Vyjmuti jumperu JP1 na TCB desce umozni CPU
softstartéru pokracovat v zajisténi elektronické ochrany motoru i pfi provozu v
rezimu nouzového pfemosténi. Pokud je nutné pfi provozu v rezimu nouzového
premosténi odpojit CPU systém softstartéru, ujistéte se, zda je jumper JP1
zapojen na obou kolicich a zda jsou pouzity externi prostfedky ochrany pred
pretizenim (napfiklad ochrana pred pretizenim typu bimetalového typu).

Porucha - svorkovnice 3 (TB3):

. Pozice 1-2-3 a 4-5-6 jsou urCeny pro prepinaci kontakty. Jedna se o suché
kontakty, které funguji, je-li vyslan signal indikace vypaleni pojistky nebo je
rozepnut odpinac.

. Pozice 7-8-9 a 10-11-12 jsou ureny pro prepinaci kontakty. Jedna se o
poruchové kontakty, které méni stav, pokud nastane néjaky poruchovy stav.

Volitelné relé - svorkovnice 4 (TB4):

. Pozice 1-2-3 a 4-5-6 jsou urceny pro prepinaci kontakty. Jedna se o
pomocné kontakty ¢asového zpozdéni, které budou ménit stav (po uplynuti
zpozdéni), je-li aktivovan spoustéci kontakt. Délka zpozdéni je uréena
nastavenim X3, X4 a SW4. (Viz ,Polohy pfepinace” a ,Volba jumperu” na
dalsi strance.)

. Pozice 7-8-9 a 10-11-12 jsou ur€eny pro pfepinaci kontakty. Jedna se o
kontakty kompenzacniho kondenzatoru (PFC), které pfitahuji oddélovaci
styka¢ pro kompenzacni kondenzatory (je-li to vyzadovano aplikaci). Tyto
kontakty méni stav, je-li aktivovan kontakt ,At-speed (provozni rychlost)”.
Délka zpozdéni je uréena nastavenim X5, X6 a SW5. (Viz ,Polohy prepinace”
a ,Volba jumperu” na dalsi strance.) Poznédmka: toto zpozdéni se pficita k
hodnoté SP2 nastavené pfi programovani CPU.

Svorkovnlce 6 (TB6):

Pozice 1 a 2 jsou uréeny pro fidici napajeni 120 V ~ hlavni napéjeci obvodové
desky a CPU obvodové desky.

. Pozice 3 a 4 tvori spoustéci vstupni spojeni do hlavni napéajeci obvodové
desky a CPU obvodové desky.

. Pozice 5 a 6 tvofi vstupni spojeni vypaleni pojistky do hlavni napajeci
obvodové desky a CPU obvodové desky.

. Pozice 7 a 8 tvori vstupni spojeni dualni rampy do hlavni napéajeci obvodové
desky a CPU obvodové desky.

. Pozice 9 a 10 tvofi vstupni spojeni stavu pfemosténi do hlavni napajeci
obvodové desky a CPU obvodové desky.

Svorkovnice 7 (TB7):

. Pozice 1 a 2 jsou uréeny pro kontakty béhu (AUX 3) z hlavni napéjeci
obvodové desky a CPU obvodové desky do TCB desky. Tento signal udrzuje
hlavni stykac pfi zpomalovani sepnuty.

. Pozice 3 a 4 jsou uréeny pro vystupni spojeni z hlavni napajeci obvodové
desky a CPU obvodové desky do TCB desky, ktera signalizuji poruchovy stav
AUX 1.

. Pozice 5 a 6 jsou uréeny pro kontakty ,At speed (provozni rychlost)” (AUX 4)
z hlavni napdjeci obvodové desky a CPU obvodové desky do TCB desky.

. Pozice 7 neni zapojena

TB2
WLE (Bl | # 8 (PHW
EMER BYP| MNTER [CUST. BOWER | DELAYED
EWITCH LOCK CUTPUT ETART

EMER. SYP SWITH - SPINAC NOUZOVEHO
PREMOSTENI

INTER LOCK - BLOKOVAGI ZARIZENI
CUST POWER OUTPUT - UZIVATELSKY
NAPAJECI VYSTUP L )
DELAYED START - ZPOZDEN{ ZAPNUTI

Rizeni nouzového pfemosténi
Obrazek 2 - 3

/\ CAUTION

ZTRATA OCHRANY PRED PRETIZENIM

Pokud neni odstranén jumper JP1 na
TCB desce, neni pii provozu jednotky v
rezimu nouzového pfemosténi zajisténa
elektronicka ochrana pred pretizenim.
Musi byt proto za uc¢elem zajisténi
trvalého bezpecného provozu zapojena
externi ochrana pied pretizenim.

TB3

il i |E B RVIBNE
Blokovaci/poruchové kontakty
Obrazek 2 - 4

TB4

# 2 LR ] | & ap #0 @1 e

[ MO NC G MO [+ c WO NE c NO NG

TIME DELAY FRC CAR

Casové zpoZdéni/kompenzacni
kondenzator

Obrazek 2 - 5
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Kapitola 2 - Instalace

Svorkovnice 8 (TB8):
(Pri dodavce kompletni fidici jednotky NEMA E2 je zapojena z vyroby. V konfiguraci ,samostatny softstartér”
ji musi zapojit zdkaznik.)

. Pozice 1 a 2 jsou uréeny pro suché, rozpinaci (Normal closed) kontakty z indikatort vypaleni pojistky a/nebo
blokovaci kontakt odpinace.

. Pozice 3 a 4 jsou uréeny pro suché, rozpinaci (Normal closed) kontakty z externiho zafizeni ochrany pfed
pretizenim (jsou vyzadovany, pokud je pouzito nouzové pfemosténi).

. Pozice 5 a 6 jsou ur€eny pro suché, rozpinaci (Normal closed) kontakt z pfemostovaciho stykace pro
indikaci ,,At speed (provozni rychlost)”. (Zapojené z vyroby.)

. Pozice 7 a 8 jsou zapojeny k civce pfemostovaciho stykace a zajistuji aktivaci a deaktivaci stykace.
(Zapojené z vyroby.)

. Pozice 9 a 10 jsou zapojeny k civce pfimého pfemostovaciho stykace a zajistuji aktivaci a deaktivaci
stykace. Poznamka: vSechny zakaznikem zapojované kontakty jsou suché kontakty dimenzované na 960
VA, 120 V ~ (max.).

LED kontrolky na TCB desce (pouze pro nizkonapét'ové testovani):

. Zdroj napajeni - 12V = * Zdroj napéjeni + 12V =

. Start (spusténi) = do TCB desky je aktivovano spusténi « Fuse Blown (vypalena pojistka) = rozepnuty
odpinac nebo bylo aktivovano vypaleni pojistky

. Fault (porucha) = doSlo k néjaké poruse

. PFC On (PFC zapnuto) = byly aktivovany kontakty kompenzaéniho kondenzatoru

. Timed Out (vyprSel ¢asovy limit) = byly aktivovany kontakty pomocného ¢asového zpozdéni

Volba jumperét PFCC X5
Zpozdéni spusténi (viz obrazek 2 - 6) ALXC %3
Jedna se o volitelnou dobu zpozdéni mezi aktivaci pfikazu spusténi a dobou, kdy DLY-C X1
CPU prikaz spusténi skute¢né pfijme. Volba jumperu X1 nebo X2 ur€uje metodu, DLY-5 X2
kterou je zpozdéni pocitano (v cyklech nebo sekundach). Pokyny k nastaveni AUX-S X4
skute¢né doby zpozdéni viz SW3 nize. Volba jumperd

. X1 = (DLY-C) zpozdéni doby spusténi v cyklech Obrazek 2 - 6

. X2 = (DLY-S) zpozdéni doby spusténi v sekundach (nastaveni z vyroby)

Pomocné zpozdéni (spusténi) (od okamziku aktivace spusténi do okamziku zmény

stavu kontaktu). Volba jumperu X3 nebo X4 urCuje metodu, kterou je zpozdéni

pocitano (cykly nebo sekundy). Pokyny k nastaveni doby zpozdéni viz SW4 nize.

. X3 = (AUX-C) pomocna doba zpozdéni v cyklech

. X4 = (AUX-S) pomocna doba zpozdéni v sekundach (nastaveni z vyroby)
Zpozdéni stykace kompenzaéniho kondenzatoru (PFC) (od okamziku sepnuti -
premosténi do okamziku zmény stavu kontaktu). Volba jumperu uréuje metodu, il
kterou je zpozdéni pocitano. Pokyny viz SW5. ? ? ? ? ? ? ?
. X5 = (PFC-C) doba zpozdéni v cyklech

Pozice spinace

« X6 = (PFC-S) doba zpozdéni v sekundach (nastaveni z vyroby) 5 :; 2 4 8 16 32 84
oba
Polohy prepinace (viz obrazek 2 - 7) (sekundy/cykly)

. SW1 = ON = dualni nastaveni OFF = deaktivovano

. SW2*= neni pouZzito.
Prepinace SW3, SW4 a SW5 jsou 7-polohové DIP prepinace, které vyuzivaji
binarni kod k pocitani az 127 sekund/cykll (viz ,Volba jumperu” vySe).

Priklad:
Nastaveni prepinace jsou
kumulativni. Nastaveni
poloh DIP pfepinace 1, 2 a

. SW3 = zpozdéni spusténi; 7-polohovy DIP pfepinac vyuziva binarni kéd k 3na,on’ =1+2+4=7
pocitani az 127 sekund/cykla. (Viz ,Volba jumperu” vySe.) Nastaveni z sekund celkové doby.
vyroby: 1 sekunda Poznamka: tyka se

. SW4** = pomocné zpozdéni (spusténi); 7-polohovy DIP pfepinac vyuziva prepinadti SW3, SW4 a
binarni kod k pocitani az 127 sekund/cyklud. (Viz ,Volba jumperu” vyse.) SW5.

Nastaveni z vyroby: 1 sekunda
. SW5** = doba zpozdéni kompenzaéniho kondenzatoru (PFC); 7-polohovy Polohy prepinace
DIP pfepina¢ vyuziva binarni kod k pocitani az 127 sekund/cykld. (Viz ,Volba Obrazek 2 -7
jumperu” vySe.) Nastaveni z vyroby: 1 sekunda.
*Poznamka: tento pfepinac interaguje s naprogramovanymi hodnotami CPU, pokud
je aktivovana funkce zpomaleni. Tento prepina¢ ponechte v poloze OFF
(VYPNUTO).
**Poznamka: tyto doby se pficitaji k hodnoté SP2 nastavené jako zadana hodnota
CPU.

Produkty a systémy nizkého napéti
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Kapitola 2 - Instalace

2.11 Uzemnéni

. PFipojte uzemnovaci kabel ke svorce oznacené,GND” ve spodni _
¢asti hlavniho panelu. & DAN GER

. U tfifazového vedeni 120 V ~ z napétovych tranformator( je faze

B interné uzemnéna ke skfini pro fazové sekvenéni Fizeni. NEBEZPECNE NAPETI o
. Ohmetrem zkontrolujte véechna uzemriovaci spojeni mezi Pred zahajenim prace na tomto zafizeni
¥ g . odpojte vSechny zdroje napajeni.
kazdym pam’—:-lem a Zem'; ; . 3 NedodrZeni tohoto pokynu bude mit za
. U standardniho softstartéru SSM NEMA tfidy E2 je ochranna nésledek vznik smrtelného nebo vazného
pfipojnice umisténa na dné skfiné. Volitelna konfigurace Grazu.

~samostatny softstartér” ma ochrannou pfipojnici ve spodni ¢asti
hlavniho panelu.

2.12 Referen¢ni oddil - TENTO OpDiL JE URC‘{:'N POUZE JAKO REFERENCGNI ODDIL.
BUDICI VEDENI/ZAPOJENI NEJSOU VYZADOVANA.
2.12a Volitelna deska odporovych snimacu teploty (RTD)
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o i | S8EES
nZxXh
RTD

Typicka
instalace RTD
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Kapitola 2 - Instalace

2.12b Komunikacéni desky

O @

POHLED
ZEZADU

(RE4EE) (RE422)
O TB1¢ i X2 X3 TB2 ¥4 T O
Al il |
& 1 & 7

|
Poznamka: odstrarite pro posledni jednotku v fétézci MODBUS

2.12c Zapojeni komunikacnich desekTB1

TB1 TB2
TE1 1l2]s]4+]5]6s
l§ | g 2 l ¥
=g < 5
RECEIVE TRAMEMIT

Spojeni RS485 Spojent R$422
(zdkaznicka spojent) (pouze z vyroby)
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Kapitola 2 - Instalace

2.12d Napdjeci deska
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" | [y T |
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(Max. dimenzovani reléového kontaktu je 240 V ~, 4 A, 960 VA)
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2.12f Zapojeni CPU desky
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Poznamka: instalujte programovy jumper pro
umoznéni programovani zadanych hodnot. Po
programovani, nebo pfi delSim skladovani za
ucelem ochrany nastaveni, musi byt jumper
odstranén
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Kapitola 3 - Spusténi
3.1 Kontrolni seznam pred spusténim
Pfed zapnutim napéjeni jednotky laskavé provedte nasledujici kontroly:
« Kvalifikovani pracovnici pfed zapojenim k softstartéru provedli odzkouSeni
sitového a zatéZzového vedeni vysokym napétim. (Typicky napétim s hodnotou 1,5

NEBEZPECNE NAPETI
Pfed zahajenim prace na

X ervenOVitéh_o napéti.) . . L . . . . tomto zafizeni odpojte vSechny
+ Ovéite, zda jsou dokon&ena v8echna zapojeni a zda jsou utazeny v8echny spoje. | zdroje napajeni. Nedodrzeni
+  Zkontrolujte typovy Stitek motoru a ovéfte, zda je jednotka naprogramovana na tohoto pokynu bude mit za
spravnou hodnotu proudu motoru pfi jmenovitém zatizeni (JMENOVITEHO nasledek vznik smrteiného
PROUDU ). nebo vazného Urazu.

Poznamka: je nezbytné pripojit sitové napdjeni na svorky L1,L2a L3, v
opacném pripadé se aktivuje ,,ochrana sledu fazi”.

+  Ovérte Fidici logické obvody pomoci 120 V zkuSebniho pfepinace (k dispozici
pouze na standardnich startérech SSM NEMA tfidy E2). Do obvodu Fidici logiky
muze byt pfidana samostatna zkusebni zasuvka 120 V ~, ktera umozni testovani
obvodu fidici logiky bez nutnosti zapnuti vysokonapétové ¢asti softstartéru.
Rovnéz umoznuje oddéleni napéti 120 V ~ od zpétného napajeni transformatoru
fidiciho napéjeni.

»  PFipojte napdjeni fidicich obvodl (pouze volitelna konfigurace ,samostatny
softstartér”). Rozsviti se LED kontrolky ,On (zapnuto)” a ,Stop”.

»  Zkontrolujte vSechny parametry a v pfipadé potfeby je znovu nastavte. Podrobné
pokyny viz kapitola 5 - Programovani. (Nejprve zkuste nastaveni z vyroby.)

+ Ovérte, zda jsou v systému instalovany blokovaci mechanizmy a zda
spravneé pracuiji.

+ Ovérte, zda je napajeci transformator spravné dimenzovan pro pfislusny(é)
motor(y).

»  Zkontrolujte, zda ve skfini nejsou zadné volné mechanické ¢astice nebo

kovové necistoty.

Zkontrolujte stazeni a zapojeni motoru.

Ovéfte, zda je jednotka fadné uzemnéna.

Odstrante vazaci pasky z indikatoru vypaleni pojistky.

Pripojte sitové napéti k sitovym svorkam.

3.2 Uvod
K dosazeni spravného nastaveni doby, to¢ivého momentu a rampy je nejlepsi
spustit motor v jeho spoustécim stavu s pinym zatiZzenim. PoCate¢ni nastaveni jsou
nastavena tak, aby vyhovovala vétsiné stavi motoru. NEJPRVE VYZKOUSEJTE
POCATECNI NASTAVENI. Provedeni nastaveni viz oddil 5.1.2 - konfigurace
startéru (stranka Zadanych hodnot 2).

3.3 Nastaveni rozbéhu
Jednotka je ve vyrobnim zavodé nastavena s typickymi rozbéhovymi
charakteristikami, které dobfe funguiji ve vétsiné aplikaci. Je-li systém pfipraven ke
spusténi, zkuste pocatecni nastaveni jednotky. Pokud se motor nerozbéhne na
jmenovité otacky, zvyste nastaveni mezniho proudu. Pokud se motor nezacne
otacet hned pfi spusténi, zvySte nastaveni spoustéciho napéti. Popis a procedury
nastaveni jsou popsany nize. Dal§i nastaveni rozbéhu viz oddil 5.1.2 - konfigurace
startéru (stranka Zadanych hodnot 2).

3.3.1 Spoustéci napéti
Nastaveni z vyroby = 20 % sitového napéti
Rozpéti = 0 % - 100 % sit'ového napéti
Nastaveni spoustéciho napéti méni Groven pocatecniho spoustéciho napéti do
motoru.

3.3.2 Doba rampy
Nastaveni z vyroby = 10 sek.
Rozpéti = 0 - 120 sek.
Nastaveni doby rampy méni délku doby, po kterou bude trvat dosazeni hodnoty
mezniho proudu nebo pIného napéti, pokud nebylo dosazeno hodnoty mezniho
proudu.

Poznamka: v pfiru¢ce motoru zjistéte maximalni po€et spusténi motoru za hodinu,

povoleny vyrobcem motoru a tento doporuceny pocet neprekracujte.

FIUUURLY @ SySLelly IIZReNnu napeu
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Kapitola 3 - Spusténi

3.3.3 Mezni proud

Nastaveni z vyroby = 350 % hodnoty proudu motoru pfi jmenovitém

zatizeni (JMENOVITEHO PROUDU ) Rozpéti = 200 % - 500 % hodnoty
proudu motoru pfi jmenovitém zatizeni (JMENOVITEHO PROUDU )
Nastaveni mezniho proudu je z vyroby nastaveno na 350 % hodnoty proudu
motoru p¥i jmenovitém zatizeni (JMENOVITEHO PROUDU ). Rozpéti
nastaveni je 200 % az 500 %. Hlavni funkci mezniho proudu je pokryvat

AGCELERATION
100% MODE

Spickovy proud. Muze byt také v pfipadé potfeby pouzit k prodlouzeni doby wy

rampy. Interakce mezi napétovou rampou a meznim proudem umozni gg

softstartéru spoustét motor rampovou funkci, dokud nebude dosazeno 23

maximalniho proudu a mezni proud poté bude proud udrZovat na této Grovni. VOLTAGE

Mezni proud musi byt nastaven na dostateéné vysokou hodnotu, aby motor '-EIE'-

mohl dosahnout maximalnich ota&ek. Hodnota 350 % nastavena z vyroby je TIME
dobrou vychozi hodnotou. Nenastavujte hodnotu mezniho proudu u — “Cgfh'-'fﬁfhg"” _'I
proménlivych spoustécich zatizeni pfili$ nizkou. To by mohlo zpusobit

zastaveni motoru a pripadné i spusténi ochrany pred pretizenim. Vorque voltage - Momentové napéti

Poznamka: pokud se motor zastavi, vyhledejte v Udajich o motoru vyrobce motoru

spravnou délku doby chlazeni.

3.4  Nastaveni zpomaleni (Fizeni éerpadla)
Zpomaleni prodluzuje dobu zastaveni u zatézi, které by jinak pfi
zastaveni s volnym dob&hem motor zastavily pFili rychle. Rizeni
zpomaleni zajistuje pozvolné zpomaleni, dokud se zatiZzeni nezastavi.
TFi nastaveni optimalizuji charakteristiku zpomaleni tak, aby odpovidala
vétsiné vyzadovanych poZadavkul. Jednotka je z vyroby dodavana s
deaktivovanou funkci zpomaleni.

Aplikace zpomaleni

Jednotka je z vyroby dodavana s deaktivovanou funkci
zpomaleni. Pfed aktivaci zpomaleni nebo zménou jejiho nastaveni
zapnéte napéjeni a provedte nastaveni softstartéru. Jak nastaveni
rozbéhu, tak nastaveni zpomaleni musi byt provedeno v podminkach
normalniho zatizeni.

Funkce zpomaleni zajistuje pomalé snizovani vystupniho napéti,
doprovazené pomalym snizovani to¢ivého momentu motoru v rezimu
zastaveni. To je OPAKEM BRZDENI v tom smyslu, Ze motoru bude
zastaveni trvat déle, nez kdyby byl startér jednoduse vypnut.
Primarnim vyuZzitim této funkce je omezit nahlé zmény tlaku, které jsou
spojené se vznikem ,vodniho razu” a poskozenim zpétnych ventill
odstredivych erpadel. Rizeni zpomaleni v aplikacich gerpadel se
¢asto oznacuje jako ,.fizeni ¢erpadla”.

V Cerpacich systémech je kapalina tlatena smérem vzhiru. Na
sloupec kapaliny pfi jeho zvySovani pusobi gravitaéni sila, ktera se
nazyva ,hydrostaticky tlak” systému. Cerpadio je dimenzované na
poskytovani dostateéného vystupniho tlaku k prekonani
hydrostatického tlaku a zajisténi pohybu kapaliny potrubim. Pfi vypnuti
Cerpadla vystupni tlak rychle klesne na nulu a prevazi hydrostaticky
tlak, ktery stla¢i kapalinu zpét dold. Na nékterém misté systému byva
pouzit ,zpétny ventil”, ktery (v pfipadé potfeby) tomuto brani tim, ze
umoznuje proudéni kapaliny pouze jednim smérem. Kineticka energie
proudici kapaliny je pfi rychlém uzavfeni zpétného ventilu nahle
zachycena. JelikoZ se kapalina nemuze stlacit, zméni se tato energie
na ,rdzovou vinu”, ktera se Sifi potrubnim systémem a hleda otvor,
kterym by se mohla rozptylit. Zvuk této razové viny se oznaduje jako
,vodni raz”. Energie tohoto vodniho razu maze byt tak velkd, Zze
poskodi potrubi, potrubni spoje, pfiruby, t&€snéni a montazni systémy.

Produkty a systémy nizkého napéti

Acceleration mode - Rezim rozb&hu
Current limit - Mezni proud

Starting voltage level - Uroven
spoustéciho napéti

Acceleration ramp tome - Doba rampy
rozbéhu

Zastaveni s volnym dobéhem
(a pouZitim elektromechanického startéru)

,-/PUMP\I -'..r'r-.r:kn'l:l'?lue
[ o | Slams

\ /’I— 4\\*" BACK FLOW
/ ;L;P\ Check Valve

OFF Closed
1
w1
N \(@i,SHDCK WAVE )
i I

Pump on/off/flow - Cerpadlo zapnuto/vypnuto/pratok
Cerpadlem

Back flow - Zpétny tok

Shock wave - Vodni raz

Pressure - Tlak

No shock wave - Bez vodniho razu

Check valve open/slams/closed - Zpétny ventil
otevieny/nahled uza},vFen)'I/uzavFeny

Rizeni ¢erpadla
Pozvolné zastaveni

o
’//PLIMP\‘ Check Valve

[ SOFT 4 Closes Slowly

| sTop —
N _NEUTRAL %;-:‘ PRESSURE

//p-;-p\\ Check Valve

| OFF | Closed

Check valve closes slowly - Zpétny ventil se pomalu uzavira

Check valve closed - Zpétny ventil uzavieny
Pump soft/stop - Plynulé zastaveni ¢erpadla
Neutral - Vyrovnany

Pressure - Tlak
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Kapitola 3 - Spusténi

Pouzitim funkce pozvolného zastaveni/zpomaleni jednotky SSM se vystupni toCivy
moment Cerpadla postupné a lehce snizuje, ¢imz se pomalu snizuje tlak v potrubi. Jelikoz
je vystupni tlak jen slabé nizsi nez hydrostaticky tlak, kapalina se pomalu vraci a uzavira
zpétny ventil. V tomto okamziku zbyva v pohybujici se kapaliné jen velmi malé mnozstvi
energie, ¢imz je zabranéno vzniku razové viny. Jakmile je vystupni napéti motoru tak
nizké, ze ho jiz neni zapotfebi, jednotka SSM ukonéi cyklus zpomalovani a vypne se.

ACCELERATION RUNNING MODE DECELERATION
100% MODE P — MODE
START
DECELERATION
MODE
ww
50
g s STEP
S a3 DOWN
> VOLTAGE
TORQUE LEVEL sTOP STOP
LEVEL VOLTAGE 53— ] DECELERATION
LEVEL MODE
|'I— ACCELERATION —-l I— DECELERATION ..I
RAMP TIME
Starting torque level Uroven spoustéciho tocivého momentu
Running mode Rezim béhu
Step down voltage level Uroven krokového snizeni napéti
Stop voltage level Urovern zastavovaciho napéti
Deceleration ramp time Doba zpomalovaci rampy

Start/stop deceleration mode  Zapnuti/vypnuti zpomalovaciho rezimu

DalSi obvyklou aplikaci pro fizeni zpomaleni jsou dopravniky na manipulaci s materialem,
kde slouzi jako prostfedek branici nahlému zastaveni dopravniku, které by mohlo
zpUsobit pad produktt z dopravniku nebo jejich narazeni do sebe navzajem. U aplikaci
mostovych jefabl muze pozvolné zastavovani jefabového mostu nebo kocky branit
rozkyvani zatéze, ke kterému by doslo pfi ndhlém zastaveni.

3.4.1 Uroveri zah&jeni sniZovani napéti
Nastaveni z vyroby = 60 % sitového napéti
Rozpéti = 0 % - 100 % sit'ového napéti
Nastaveni sniZzovani napéti eliminuje mrtvé pdsmo v reZzimu zpomalovani, se kterym se
setkavame, pokud napéti klesne na Uroven, kdy je zpomaleni motoru citlivé na snizené
napéti. Tato vlastnost umoznuje okamzity pokles napéti pfi zahajeni zpomalovani.

3.4.2 Uroveri ukonéeni sniZovani napéti
Nastaveni z vyroby = 20 % sitového napéti
Rozpéti = 0 % - 100 % sitového napéti
Zadana hodnota zastavovaciho napéti pfedstavuje Uroven napéti, pfi jejiz dosazeni
klesne napéti na nulu.

3.4.3 Doba poklesu
Nastaveni z vyroby = 5 sek.
Rozpéti = 0 - 60 sek.
Hodnota doby rampy zpomaleni nastavuje dobu, ktera ubéhne k dosazeni nastavené
hodnoty zastavovaci Urovné napéti. K ovéfeni, zda bylo dosazeno pozadované doby
zpomaleni, je nutné jednotku restartovat a zastavit.

Poznamka: neprekracujte vyrobcem motoru doporuceny pocet startd za hodinu. Pfi
vypoctu poctu startd za hodinu musi byt cyklus zpomaleni pogcitan jako cyklus rozbéhu.
Pokud napfiklad doporuceny pocet startl za hodinu = 6, bude pocet povolenych startl s
cyklem zpomaleni za hodinu = 3.

Produkty a systémy nizkého napéti
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Kapitola 3 - Spusténi

3.5 Normalni provozni sekvence

» Zapnéte napdjeni fidicich obvodl a zkontrolujte, zda se Displej 1 EEXS??J%?ZE?
rozsvitila LED kontrolka ,Power (napéajeni)”. (Displej 1.)
+ Pripojte k jednotce tfifazové napajeni. Motor by se mél Displej 2 [WOTOR STARTING

00 X JMENOVITEHO

DRALINIL MATADIL

rozbéhnout pouze pfi zadani pfikazu spusténi.

«  Zadejte pfikaz spusténi. (Displej 2.) Rozsviti se LED kontrolka
,RUN (BEH)". (Displej 3.) Rozsviti se LED kontrolka ,AUX3". Displej 3 | Oy ER O R o e T ME
Pokud motor béhem nastavené doby neprejde do rezimu béhu i :
(mezni doba rozbéhu, viz SP8.2), dojde k vypnuti.

« Jakmile motor dosahne maximalnich ot&cek, rozsviti se LED
kontrolka ,AUX4” (provozni rychlost).

* LED kontrolky POWER, RUN, AUX3 budou svitit, coz indikuje,
ze kontakty jsou pod napétim. Hodnoty IA, IB, IC na displeji
ukazuji nastaveni faze A, faze B a faze C a hodnota G/F
indikuje zemni poruchovy proud. (Displej 4.)

*  Pokud motor za¢ne b&hem doby rozbéhu zpomalovat, nebo se
zastavi, okamzité stisknéte tlacitko STOP a rozepnéte odpojovac
vedeni. Pokud jednotka nebude fungovat podle této provozni
sekvence, nahlédnéte do oddilu vyhledavani zavad v pfislusné
kapitole.

i i 1A: IB:
Displej 4 |-Gk~

K dosazeni spravného nastaveni doby, to¢ivého momentu a rampy je
nejlepsi spustit motor v jeho spoustécim stavu s plnym zatizenim.
Pocatecni nastaveni jsou nastavena tak, aby vyhovovala vétsiné
stavi motoru. NEJPRVE VYZKOUSEJTE POCATECNI
NASTAVENI. Provedeni nastaveni viz stranka zadanych hodnot 2
(strana 40).
* Pocatecni napéti

Charakteristika pozvolného spusténi
¢ Mezni proud
* Dobarozbéhu

Je-li aktivovano zpomaleni, musi byt naprogramovany také
nasledujici parametry: doba zpomaleni, spoustéci napéti zpomaleni
(viz stranka zadanych hodnot 2 na strané 40) a zastavovaci napéti
zpomaleni.

3.6 Provoz s nouzovym premosténim

+  Odpoijte privodni napajeni (pomoci &asti _
prfimého spousténi a ochranného odpinace). A DAN G E R

+  Sepnéte kontakt nouzového pfemosténi.

*  Znovu sepnéte odpinac na panelu pfimého spousténi. NEBEZPECNE NAPETI

Pfed zahajenim prace na tomto zafizeni

+ Je Vyiadcl)vvénlo pouZziti b,im?tajovlé ochrany odpojte véechny zdroje napajeni. NedodrZeni
pred pretizenim (dodané zakaznikem, pokud tohoto pokynu bude mit za nasledek vznik
dodana jednotka z vyroby neobsahovala smrtelného nebo vazného Urazu.

volitelnou nouzovou ochrany pfed pretizenim).

Poznamka: v rezimu nouzového pfemosténi, neni-li namontovano
samostatné relé tepelného pretizeni (volitelné pfislusenstvi nebo dodané
zakaznikem), neni zajisténa Zadné ochrana pred pretizenim.

“Produkly a systemy nizkeno napeti

Panel pfimého spousténi je provozuschopny jako normalini pfimy
spoustéc. Pri zapnuti napajeni se aktivuje pfemostovaci stykac,
ktery propoji pfivodni svorky pfimo na své vystupni svorky.
Pokud se sepne zapinaci kontakt ,ON/OFF”, dojde k aktivaci
hlavniho stykace a zapne se motorové vedeni. Pokud se rozepne
zapinaci/vypinaci kontakt ,ON/OFF”, dojde k odpojeni motoru od
vedeni prostfednictvim hlavniho pfimého vakuového stykace.

ABB Inc. - 888-385-1221 - www.abb-control.com AC 1007.1 - 8/04



Kapitola 4 - Uzivatelské rozhrani a navigace v nabidkach

V této kapitole je vysvétleno klavesnicové rozhrani operatora, jsou
popséany obrazovky LCD displeje a programovaci funkce.

4.1 Rozhrani klavesnice/operator
Rozhrani uzivatelské klavesnice / klavesnicového rozhrani operatora jednotky
SSM se sklada z nasledujicich soucasti:
« displej s tekutymi krystaly (LCD) s 2 fadky po 20 znacich
+ 12 LED kontrolek
- 8tlacitek

Poznamka: jednotka SSM se ovlada pomoci systému nabidek a
existuji zde tfi irovné programovani. Programovani ve dvou z
téchto drovni je chranéno heslem. Urover dvé vyzaduje zadani
hesla slozeného ze tfi Cislic, Uroven tfi hesla slozeného ze Ctyf

Gislic.
MENU PFepina mezi volbou nabidek pro stranky méfeni a
(NABIDKA) |stranky zadanych hodnot.
RESET Provede vymazani indikace vypnuti a uvolnéni
(RESET) vypinaciho relé.
ENTER V rezimu editace pii stisknuti tlagitka ENTER jednotka
(ENTER) piijme nové naprogramovanou informaci. Mimo rezim
editace se tlacitkem ENTER prepina seznam indikace
udélosti (napfiklad poplachy nebo vypnuti).
HELP Poskytuje véeobecné informace napovédy tykajici
(NAPOVEDA (g6 konkrétni zadané hodnoty nebo €innosti.
SIPKA Provéadi rolovani zadanymi hodnotami a strankou
NAHORU mérfeni nahoru. Rolovani bude probihat az na horni
fadek stranky zadanych hodnot nebo pfislusného
oddilu. V reZzimu editace zvySuje zadanou hodnotu v
pirGstkovych krocich nebo prepina mezi moznostmi
zadanych hodnot, které jsou k dispozici.

SIPKA VPRAVO |V hlavni nabidce poskytuje tlagitko SIPKA VPRAVO
pistup ke strance zadanych hodnot. U stranek
Zadanych hodnot s vice sloupci zajistuje tlagitko SIPKA
VPRAVO rolovani stranky zadanych hodnot doprava.
Mimo rezim editace posune jeden znak doprava.

SIPKA DOLU Provéadi rolovani strankami zadanych hodnot dolli a
doll zadanymi hodnotami. V reZimu editace sniZuje
zadanou hodnotu a pfepina mezi moznostmi zadanych
hodnot, které jsou k dispozici.

SIPKA DOLEVA | Provadi rolovani strankami zadanych hodnot s vice
sloupci doleva. V rezimu editace ma funkci zpétné
klavesy a posune jeden znak doleva.

LED Power Indikuje pfitomnost napajeni fidicich obvodu
KONTROL Run (b&h) [Indikuje béh jednotky/motoru
KA Alarm Sviti spolecné s AUX 2 za GGelem indikace udalosti
(poplach)  [nebo varovani pred moznym kritickym stavem.
Trip Sviti spole&né s AUX 1 za i&elem indikace kritického
(vypnuti)  [stavu,
AUX 1-8 Pomocna relé

Poznamka: tlacitka smérovych Sipek vyzaduji peclivé ovladani. V rezimu
editace se pfi podrzeni tlacitka delSi dobu zvySuje rychlost rolovani.

Rozhrani klavesnice/operator

Produkty a systémy nizkého napéti
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Kapitola 4 - Uzivatelské rozhrani a navigace v nabidkach

4.2 Navigace v nabidkach

Poznamky:

1. Klavesa MENU vam umoziuje prepinat obrazovky mezi nabidkami MENU
zadanych hodnot a nabidkami méfeni. K pfechodu na jiné obrazovky v (1
ramci nabidky jednodus$e pouzijte smérové klavesy. ]

Priklad: k pfistupu na stranku zadanych hodnot 3: NASTAVENI
FAZE A UZEMNENI, stisknéte jednou klavesu MENU a dvakrat PAGE1 BASIC
klavesu SIPKA DOLU. T SONEIRAIH

2. Urovné 1, 2 a 3 indikuji Uroven ochrany heslem pro pfisluSné stranky
#adanych hodnot. LEVEL 1

PAGE2 STARTER
CONFIGURATION
h PAGE3 PHASEER
GROUND SETTINGS
PAGE 4 RELAY
ASSIGNMENT
LEVEL 2

PAGES RELAY
CONFIGURATION

PAGEE® USER O
CONFIGURATION

PAGE T CUSTOM
A ACCELERATION CURVE

PAGE 8 OVERLOAD
CURVE CONFIGURATION

PAGE® RTD
CONFIGURATION

LEVEL 3

PAGE 10 SECURITY
SET PASSWORD

PAGE 11
COMMUNICATIONS.

!
!
!

PAGE 12 SYSTEM
Y SETPOINTS

!

FACTORY | page 13 cALBRATION
LEVEL | & service

Produkty a systémy nizkého napéti
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Kapitola 4 - Uzivatelské rozhrani a navigace v nabidkach

4.2.1 Pristupové heslo

Obrazovky nabidky zadanych hodnot s arovni 1 je mozné meénit bez
zadani pfistupového hesla, protoze obsahuji seznam zékladnich
informaci o motoru. Obrazovky s Urovni 2 a 3 vyZaduji zadani
pristupového hesla, protoze se tykaji hloubkové ochrany a fizeni
jednotky SSM. Hesla pro Grovné 2 a 3 mize uzivatel ménit.

POZNAMKA: zadanou hodnotu je mozné zménit jen pokud je
motor v rezimu zastaveni/pripravenosti! Jednotka SSM
neumozni start, pokud je stale prepnuta v rezimu editace.
Pokud je jednotka v rezimu editace, je v pravém hornim
rohu obrazovky zobrazena hvézdicka.

4.2.2 Zména Zadanych hodnot

Priklad 1: Zména hodnoty jmenovitého proudu motoru (FLA)
A. Stisknéte tlacitko MENU pro zobrazeni stranky Zadanych hodnot 1 - zakladni konfigurace.
B. Stisknéte tlacitko SIPKA VPRAVO, obrazovka se zméni na
obrazovku ,Motor Full Load Amps (proud pfi jmenovitém
zatizeni motoru)”.
C. Stisknéte tlacitko ENTER pro pfechod do rezimu editace.
Povsimnéte si, ze v pravém hornim rohu LCD displeje je
zobrazena hveézdicka, indikujici rezim editace. ;
D. Zadanou hodnotu zméfite pomoci tlagitek SIPKA NAHORU nebo SIPKA DOLU.
E. Pro pfijeti nové hodnoty stisknéte tlacitko ENTER. Jednotka
pfijme zmény a opusti rezim editace. PovSimnéte si, ze v
pravém hornim rohu LCD displeje zmizi hvézdicka.

MENU
PAGE1 BASIC MOTOR FULL LOAD AMPS
CONFIGLRATION | * | : 140 AMPS
ENTER
4 WOTOR FULLLOAD AMP*
ox 142 AMPS
ENTER

MOTOR FULL LOAD AMP
1 160 AMPS

Produkty a systémy nizkého napéti
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Kapitola 5 - Programovani zadanych hodnot

Nabidka jednotky SSM obsahuje tfinact programovatelnych stranek zadanych hodnot. V oddilu 5.1 jsou
popsany stranky zadanych hodnot v tabulkové formé. V oddilu 5.2 jsou stranky Zadanych hodnot zobrazeny ve
formé obrazkl a definovany za U€elem zajisténi snadné navigace a snadného programovani. Poznamka:
zadané hodnoty je moZzné ménit jen pokud je startér v reZimu pfipravenosti. V programovacim rezimu se
softstartér rovnéz nespusti.

5.1  Seznam stranek Zadanych hodnot
V této tabulce je uveden seznam stranek Zadanych hodnot, programovatelnych funkci a ¢asti.
5.1.1 Zakladni konfigurace (stranka Zadanych hodnot 1)

Setpoint  Security Factory Setting

Page Lol Description Default Range Section
) g | Motor Ful Losd Amps (FLA) Model dependent fﬁﬂ e d”;";‘:;g”?;ﬁf;:jg;ﬂ;ﬁ} SP1.1
3 g [ service Factor 1.15 1.00-1.3 5P1.2
=) = % Overload Class 10 O/L Class 5-30 5P1.3
g8 & 2 | NEMADesign B AF SP1.4
-E g Insulation Class B A,B,C EFHKNMN,S SP1.5
o 2 Line Vollage 4160 100 to 7200V SP1.6
Line Frequency &0 50 ar 60 HZ SP1.7
s;:;:“ s:‘:::’ Description F‘“"Dgzt”““ Range Section
Start Control Mode Start Ramp 1 i'lif?i?!il‘iiﬁﬁmop & :::‘;m SP2.1
Jog Voltage Off 5-75%, Off Sp2 2
Start Ramp #1 Type Vaoltage Current, Voltage, Off
Initial Violtage #1 20% 0-100%
Ramp Time #1 10 sec 0-120 sec
Current Limit #1 350% FLA 200-600 % SP2.3
Initial Current #1 200% FLA 0-300%
Ramp Time #1 10 sec 0-120 sec
Maximum Current #1 350% FLA 200-600 %
: E Start Ramp #2 Type Off Current, Voltage, Off
-E g_ Initial Voltage #2 60% 0-100 %
PR -0 Ramp Time #2 10 sec 0-120 sec
S5 2t Current Limit #2 350 % FLA 200-600 % SP2.4
B E = E Initial Current #2 200% FLA 0-600 %
5 cDL: Ramp Time #2 10 sec 0-120 sec
@ z Maximum Current #2 350% FLA 200-600 %
Kick Start Type Off Vaoltage or Off
Kick Start Vollage B5% 10-100 % S5P2.5
Kick Start Time 0.50 sec 0.10-2.00
Deceleration Disabled Enabled or Disabled
Start Deceleration Voltage B0% 0-100 % e
Stop Deceleration Vollage 30% 0-59 %
Deceleration Time 5 sec 1-60 sec
Timed Output Time Off 1-1000 sec, Off Spa 7
Run Delay Time 1 Sec 1-30 sec, Off SP2.8
At Speed Delay Time 1 Sec 1-30 sec, Off SP2.9
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Kapitola 5 - Programovani zadanych hodnot

5.1.3 Nastaveni faze a uzemnéni (stranka Zadanych hodnot 3)

Setpoint  Security Factory Setting .
Page Level Dy ssipion Default Range Newn
Imbalance Alarm Level 15% FLA 5-30 %, Off SP3.1
Imbalance Alarm Delay 1.5 seCc 1.0-20.0 sec .
Imbalance Trip Level 20% 5-30 %, Off
SP3z2
Imbalance Trip Delay 2.0 sec 1.0-20.0 sec
Undercurrent Alarm Level off 10-90 %, Off Sp3.3
Undercurrent Alarm Delay 2.0 seC 1.0-60.0 sec :
Owercurrent Alarm Level Off 100-300 %, Off —_—
Owercurrent Alarm Delay 2.0 sec 1.0-20.0 sec :
Owercurrant Trip Lewvel Off 100-300 %, Off SP3s
Owercurrant Trip Delay 20sec 1.0-20.0 sec -
Phase Loss Trip Disabled Enabled or Disahled o
Phase Loss Trip Delay 0.1 sec 0-20.0 sec -
Phase Rotation Detection Enabled Enabled Only SP3.7
Phase Rolation ABC ABC '
*Ground Fault Alarm Level Off 5-90 %, Off e
*Ground Fault Alarm Delay 0.1 sec 0.1-20.0 sec :
*Ground Fault Loset Trip Level Off 5-80 %, Off Sp3.g
*Ground Fault Losel Trip Delay 0.5 sec 0.1-20 sec .
E‘ o *Ground Fault Hiset Trip Level Off 5-00 %, Off 5P3.10
B £ *Ground Fault Hisel Trip Delay | 0.008 sec 0.008-0.250 sec '
o B o *E Overvoltage Alarm Level Off 5 -30%, Off A
3 - & 8
%@E E % Overvoltage Alarm Delay 1.0 sec 1.0-30.0 sec
W = = 5 Overvoltage Trip Level Off 5-30%, Off
@ 7 SP3.12
B = Overvoltage Trip Delay 2.0 sec 1.0-30.0 sec
2 Undervoltage Alarm Level Off 5-30%, Off
a 5P3.13
Undervaltage Alarm Delay 1.0 sec 1.0-30.0 sec
Undervoltage Trip Level Off 5-30%, Off Sp314
Urdervaoltage Trip Delay 2.0 seC 1.0-30.0 sec =
Line Frequency Trip Window Disabled 0-6 Hz, Disabled —
Line Frequency Trip Delay 1.0 sec 1.0-20.0 sec N
P/F Lead P/F Alarm off 0.1-1.00, Off
S5P3.16
P/F Lead Alarm Delay 1.0 sec 1-120 sec
F/F Lead P/F Trip Off 01-1.00, Off
SP3.17
P/F Lead Trip Delay 1.0 sec 1-120 sec
P/F Lag P/F Alarm Off 01-1.00, Off 5p3.18
F/F Lag Alarm Delay 1.0 sec 1-120 sec a
P/F Lag PIF Trip Off 01-1.00, Off
S5P3.19
P/F Lag Trip Delay 1.0 sec 1-120 sec
Power Demand Period 10 min 1 - B0 min
KW Demand Alarm Pickup Off KW Off, 1-100000
KWVA Demand Alarm Pickup Off K\VA, Off, 1-100000 SP3.20
KVAR Demand Alarm Fickup Off KNVAR Off, 1-100000
Amps Demand Alarm Fickup Off Amps Off, 1-100000

*Musi byt nainstalovano volitelné pfislusenstvi pro zemni spojeni

Produkty a systémy nizkého napéti
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danych hodnot

5.1.4 Prirazeni relé (stranka Zadanych hodnot 4)

Setpoint  Security Factory Setting
Page  Level Fasenten 1st 2nd  3rd bt st
OJ/L Trip Trip Only None MNone
I/B Trip Trip MNone MNaone
S/C Trip Trip Only MNone MNaone
Owercurrent Trip Trip None MNone
Stator RTD Trip Trip None MNaone
Bearing RTD Trip Trip None MNane
*G/F Hi Set Trip Trip MNone MNong
*GJF Lo Set Trip Trip MNone Mane
Fhase Loss Trip Trip None MNang
Accel. Time Trip Trip Only Mong Mong
Start Curve Trip Trip Only None Mane
Owver Frequency Trip Trip MNone MNang
Under Freguency Trip Trip MNone MNone
1*I*"T Start Curve Trip MNone Mane
Learned Start Curve Trip None MNone
Phase Reversal Trip MNong Mane
Overvoltage Trip Trip None MNaone
Undervoltage Trip Trip None MNone None
FPower Factor Trip Trip None MNone TrHp(AUX1)
Tach Accel Trip None None None Alarm( AUX2)
E _5 Inhibits Trip Trip MNone MNoneg AUX3
E 'g TCB Fault Trip None MNane AlX4
TE ™3 External Input #2 Mone Moire Marie AUX5-8
§>£ R Dual Ramp None None None | Only Available in & Relay SP4.1
o i) — E Tharmostat Trip MNane Nane System
n @ O/L Warning Alarm None MNone Motes:
& & Owvercurrent Alarm Alarm Mong Mone AUX1 to AUX4 are for Factory
SCR Fail Shunt Alarm None None Notie | ssanty Ou.not change!
- Only AUX 5 - 8 are used in the
Ground Fault Alarm Alarm None Maone :
Under Current Alarm MNone MNone None 2. Sed el wEsigmants
Motar Running AUX3 MNone MNone
I/B Alarm Alarm MNong MNong
Stator RTD Alarm Mone MNone MNone
Mon-Stator BETD Alarm Mone MNone MNone
RTD Failure Alarm Mong Mone MNone
Self Test Fail Trip None MNone
Thermal Register Alarm None MNone
UiV Alarm Alarm MNone MNong
OMN Alarm Alarm MNone Mone
Power Factor Alarm Mong Mone Mone
KW Demand Alarm Mone MNonge MNone
K\WA Demand Alarm Mone MNone MNone
KVAR Demand Alarm Nong MNone None
Amps Demand Alarm MNong None MNane
Timed Qutput Mone MNone MNaone
Run Delay Time Mone MNone Mane
Al Speed ALX4 None Mang
Produkty a systémy nizkého napéti
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5.1.5 Konfigurace relé (stranka Zadanych hodnot 5)

Setpoint
Page

Page 5
Relay Configuration

Security
Level

Level 2
Password Protection

Description B Range Section
Trip (AUX1) Fail-Safe Mo Yes or No SP5.1
Trip (ALUX1) Relay Latched Yes Yes or No SP5.2
Alarm (ALXZ) Fail-Safe Mo Yes or No SP5.1
Alarm (AUX2) Relay Latched No Yes or No SP5.2
AUX3 Relay Fail-Safe Na Yes or No SP5.1
AUX3 Relay Lalched Na Yes or No SP5.2
AlUX4 Relay Fail-Safe Na Yes or No SP5.1
AlUX4 Relay Latched Na Yes or No SP5.2
AUXS Relay Fail-Safe No Yes or No SP5.1
AUXS Relay Latched Na Yes or No SP5.2
AUXE Relay Fail-Safe Na Yes or Mo SP5.1
AUXE Relay Lalched Na Yes or No SP5.2
AUXT Relay Fail-Safe Na Yes or No SP5.1
AUXT Relay Latched No Yes or No SP5.2
AUXE Relay Fail-Safe Na Yes or No SP5.1
AlUXE Relay Lalched Mo Yes or No SP5.2

Produkty a systémy nizkého napéti
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5.1.6

Setpoint  Security

Page Level

Page 6
User I/Q Configuration

Konfigurace uzZivatelskych I/O (stranka Zadanych hodnot 6)

Lavel 2
Passowrd Protection

Description F‘“"w'?'xtﬁ““ Range Section

Tachometer Scale Selection Disabled Enabled or Disabled
Manual Tach Scale 4.0 mA: 0RPM 0 - 3600 SPE6.1
Manual Tach Scale 20.0 mA: 2000 RPM 0 - 3600
Tach Accel Trip Mode Select Disabled Underspeed, Overspeed or Disabled
Tach Ramp Time 20 sec 1-120
Tach Underspeed Trip PT 1650 RPM 0-3600 SP6.2
Tach Overspeed Trip PT 1850 RPM 0 - 3600
Tach Accel Trip Delay 1sec 1-60

Off, RPM 0-3600, Holtest Mon-Stator RTD
Analog Output #1 RMS Current g_?gjﬂ;?b!-‘;:desstcsjit;;tT.:IT-D?S-UD A %

Motor Load 0 - 600%, kw 0 - 30000kw. SP6.3
Analog Output #1 4mA 0 0-65635
Analog Output #1 20mA; 250 0-65535
Analog Output #2 % Motor Load Same As Analog Input #1
Analog Output #2 4m A 0 0-1000% SPE.4
Analog Output #2 20mA; 1000 0-1000%
User Programmable External
Inputs
TCE Fault Enabled Enabled or Disabled
Name Ext. Input #1 TCB Fault User Defined, up to 15 Characters
TCE Fault Type NO MNormally Open or Closed
TCB Fault Time Delay 1sec 0-60 sec
External Input #2 Disabled Enabled or Disabled
Mame Ext. Input #2 User Defined, up to 15 Characters
External Input #2 Type NO MNarmally Open or Closed
Exlernal Input #2 Time Delay 0 sec 0-60 sec has
Second Ramp Dual Ramp Enabled or Disabled or Dual Ramp
Name Ext. Input #3 Second Ramp User Defined, up to 15 Characters
Second Ramp Type NO MNarmally Open or Closed
Second Ramp Time Delay 0 sec 0-60 sec
Thermaostat Enabled Enabled or Disabled
Name Ext. Input #4 Thermostat User Defined, up to 15 Characters
Thermaostat Type NC Normally Open or Closed
Thermostat Time Delay 1sec 0-60 sec

Produkty a systémy nizkého napéti
ABB Inc. - 888-385-1221 - www.abb-control.com
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5.1.7  Uzivatelska rozbéhova charakteristika (stranka Zadanych hodnot 7)

o S g s - soctn
Custom Accel Curve Disabled Disabled, Curve A, B, or C
Custom Curve A
Curve A Voltage Level 1 25% 0-100%
Curve A Ramp Time 1 2 sec 1-60 sec
Curve A Voltage Level 2 30% 0-100%
Curve A Ramp Time 2 2 sec 1-60 sec
Curve A Voltage Level 3 37% 0-100%
Curve A Ramp Time 3 2 sec 1-60 sec
E - Curve A Voltage Level 4 45% 0-100%
E '% Curve A Ramp Time 4 2 sec 1-60 sec
= % - *E Curve A Voltage Level § 55% 0-100%
%}E ;E % Curve A Ramp Time 5 2 sec 1-60 sec SP7.1
o E = g Curve A Voltage Level 6 67 % 0-100%
E E: Curve A Ramp Time 6 2 sec 1-60 sec
§ Curve A Voltage Level 7 82% 0-100%
Curve A Ramp Time 7 2 sec 1-60 sec
Curve A Voltage Level 8 100% 0-100%
Curve A Ramp Time 8 2 sec 1-60 sec
Curve A Current Limit 350% FLA 200-600%
Custom Curve B ::rgjs:?ng?:;aﬂe Data Poinls and Ranges
Custom Curve C :sargjsi‘;?ngrgrrlaﬂe Data Points and Ranges

5.1.8  Konfigurace pretéZovaci charakteristiky (stranka Zadanych hodnot 8)

s;‘:;:“ s:::i:y Description Famng:;ttﬂnu Range Section
Basic Run Overload Curve
Run Curve Locked Rotor Time QYL Class 1-30 sec, QJ/L Class —
Fun Locked Rotor Current 600% FLA 400-800%
= Coast Down Timer Disabled 1-60 Min, Disabled
'I*n% - Basic Start Overload Curve
) £ |Start Curve Locked Rotor Time OIL Class 1-30 sec, O/L Class
w8 © B |Start Locked Rotor Current 600% FLA 400-800% Spe
% g % % Acceleration Time Limit 30 sec 1-300 sec, Disabled
C 3 = S MNumber of Starts Per Hour Disabled 1-6, Disabled
E E Time Between Starts Time Disabled 1-60 Min, Disabled
é‘& Area Under Curve Protection Disabled Enabled or Disabled SP8.3
Max I*I*T Start 368 FLA 1-2500 FLA’FLAsec
Current Over Curve Disabled Disabled, Learn, Enabled
Learned Starl Curve Bias 10% 5-40% sSP84
Time for Sampling 30 sec 1-300 sec

AC 1007.1 - 8/04 ABB Inc. - 888-385-1221 - www.abb-control.com
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5.1.9  Konfigurace odporovych snimacua teploty (volitelné prislusenstvi) (stranka Zadanych hodnot 9)

s‘:,':’;‘“ T::’ Description F“’"’Dg:“::“"“ Range Section
Use MEMA Temp for RTD Values  |Disabled Enabled or Disabled SPO1
# of RTD Used for Stator 4 0-6 SPo.2
RTD Wating Disabled Enabled or Disabled SP9.3
Stator Phase A1 Type Off BEIEMDSEI NI, 100 OHM NI, 100 OHM FT, 10
RTD #1 Description Stator A1 User defined, Up to 15 Characters
Stator Phaze A1 Alarm Level Off 0-240C (32-464F), Off
Stator Phase A1 Trip Level Off 0-240C (32-464F), Off
Stator Phase A2 Type Off Same as Stator Phase A1
RTD #2 Description Stator A2 User defined, Up to 15 Characlers
Stator Phasze A2 Alarm Off 0-240C (32-464F), Off
Stator Phaze A2 Trip Level Off 0-240C (32-464F), Off
Stator Phase B1 Type Off Same as Stator Phase A1
RTD #3 Description Stator B1 User defined, Up to 15 Characlers
Stator Phase B1 Alarm Level Off 0-240C (32-464F), Off
Stator Phase B1 Trip Level Off 0-240C (32-464F), Off
Stator Phase B2 Type Off Same as Stator Phase A1
_E _E RTD #4 Description Stator B2 User defined, Up to 15 Characters

= E = % Stator Phase B2 Alarm Level Off 0-240C (32-464F ), Off

%_\ Lg T E Stator Phase B2 Trip Level Off 0-240C (32-464F), Off

a3 5 Q Stator Phase C1 Type Off Same as Stator Phase A1

E cLE RTD #5 Descriptian Stator C1 User defined, Up to 15 Characlers SPo.4
Stator Phase C1 Alarm Level Off 0-240C (32-464F), Off
Stator Phase C1 Trip Level Off 0-240C (32-464F ), Off
Stator Phase C2 Type Off Same as Stator Phase A1
RTD #6 Description Stator C2 User defined, Up to 15 Characters
Stator Phase C2 Alarm Level Off 0-240C (32-464F), Off
Stator Phase C2 Trip Level Off 0-240C (32-464F), Off
End Bearing Type Off Same as Stator A1l
RTD #7 Description End Bearing User defined, Up to 15 Characlers
End Bearing Alarm Level Off 0-240C (32-464F), Off
End Bearing Trip Level Off 0-240C (32-464F), Off
Shaft Bearing Type Off Same as Stator Phase A1
RTD #8 Description Shaft Bearing User defined, Up to 15 Characlers
Shaft Bearing Alarm Level Off 0-240C (32-464F), Off
Shaft Bearing Trip Level Off 0-240C (32-464F), Off
RTD #9 Type Off Same as Stator Phase A1
RTD #9 Description User defined User defined, Up to 15 Characters
RTD #9 Alarm Level Off 0-240C (32-464F), Off
RTD #9 Trip Level Off 0-240C (32-464F), Off
Produkty a systémy nizkého napéti
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5.1.9 Konfigurace odporovych snimacéu teploty (volitelné prislusenstvi) (stranka Zadanych hodnot 9)
pokracovani

Setpoint  Security Factory Setting

Page Level HsaREicn Default Rangs soction
RTD #10 Type Off Same as Stator Phase Al
RTD #10 Description User defined User defined, Up to 15 Characters
RTD #10 Alarm Level Off 0-240C (32-464F), OFf
- 5 RTD #10 Trip Level off 0-240C (32-464F), OFf
'é‘; ﬁ RTD #11 Type Off Same as Stator Phase Al
‘E‘% 3 £ [RTD #11 Description User defined User defined, Up to 15 Characters i
g3 L E RTD #11 Alarm Level off 0-240C (32-464F), Off
E ﬁ RTD #11 Trip Level Off 0-240C (32-464F), OFf
e o RTD #12 Type off Same as Stator Phase Al
RTD #12 Description User defined User defined, Up to 16 Characters
RTD #12 Alarm Level Off 0-240C (32-464F), Off
RTD #12 Trip Level Ooff 0-240C (32-464F), OFf

5.1.10 Nastaveni hesla (stranka Zadanych hodnot 10)

% g . [setLevei2 Passward 100 000 — 999 Thres Digils SP10.1
T Sut Laval 3 Password 1000 0000 —9999 Four Digits SP10.2
Setpoint  Security Factory Sefting

Page Level Smcption Default Range Bachan
= |set Front Baud Rate 9.6 KB/sec 2.4, 4.8, 9.6, 19.2, 30.4 KB/sac P11.1

E % [Set Modbus Bawd Rate 0.6 KB/sec 2.4, 4.8, 9.6, 19.2, 30.4 KB/sac 5P11.2
=3 = § Madbus Address Number 247 1247 5P11.3
EE %“g Sal Access Code 1 1998 SP11.4
§ 7 |setLink Baud Rate 38 4 KBsac 2.4, 4.8, 9.6, 19.2, 38.4 KB/sac 5P11.5

£ |Ramate Star/Stop Disablad Enablad or Disatiad SP11.6

Produkty a systémy nizkého napéti
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5.1.12 Systém (stranka Zadanych hodnot 12)

Setpoint  Security Factory Setting
Page Level Description Default Range Section
Default Display Scraen
Meatering Dala Page # 1 Entar Metaring Page (1-4)
Entar Metering Screan
Page 1(1-10) sP12.
Mataring Data Screan # 1 Page 2(1-11)
Paga 3(1- 29)
Page 4 (1- 6)
Alamms
RTD Failure Alamm Disablad Enablad or Disabled SPy22
Thermal Register Alarm 0% O, 40-95% ;
Thermal Alarm Delay 10 sac 1-20 s8c
;-é B Tharmal Register Setup Inb
- E, - g Cald Stall Time VL Class WL Class (5-30) or 440 second time delay
g b L [Hot Stall Time % O/L Class % OfL Class, 4-40 sec
a§ 3 5 [Stopped Codl Down Time 30 Min 10-300 Min
;.% i Runing Cool Down Tima 15 Min 10-300 Min
o
Relay Maasurad Codl Rates Disablad Enablad or Disabled
Thermal Register Minimum 15% 10-50% 5P12.3
Maotar Design Ambiant Temp 40C 10-90C
Matar Design Run Temperature B0% Max 50-100%: of Motor Stator Max Temp
Motor Statar Max Temp INS CLS INS CLS, 10-240 C
I/B Inputto Thermal Register Enablad Enablad Only
Usa Caleulated K or Assign T 1-50, On
Prass Enter to Cir Tharmal Register 5M12.4
5.1.13 Kalibrace a udrzba (stranka Zadanych hodnot 13)
Setpoint  Security Factory Setting
o D faud
Pics escription D Range Section
Sel Date and Time FACTORY SET,
(D DMMY Y HHMM) ST
»
§ » FACTORY SET; . e
E 5 Erter Date (DDMMY YY) D=1-31, M=1-12, Y=13970-2059 s34
o] w
- .
&c = Erter Time | HH:MM) FACTORY SET, H=00-23, M=0-59
5 g E LR
b o
g = Moded # FACTORY SET,; )
3 E Firmware REV. # Display Only, Cannot be changed 5P13.2
gziigimr o Access Factory Available to Gualified Factory Parsonnel 5P3.3

Produkty a systémy nizkého napéti
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52 Nabidka zadanych hodnot
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Poznamka:

1. Stisknéte klavesu MENU pro pfepnuti obrazovky mezi nabidkami Zadanych hodnot a
nabidkami méfeni.

2. K pfechodu na rizné obrazovky pouZijte smérové klavesy.
Piklad: ke vstupu na stranku 3 - NASTAVENI FAZE A UZEMNENI, stisknéte klavesu
MENU a dvakrat klavesu SIPKA DOLU.

!

LEVEL 1

%

MENU
(1)
PAGE1 BASIC
CONFIGURATION

PAGE 2 STARTER
CONFIGURATION

LEVEL 2

PAGE3 PHASE&
GROUND SETTINGS

PAGE 4 RELAY
ASSIGNMENT

PAGES RELAY
COMFIG URATION

PAGEGE USERIO
CONFIGURATION

!
!
!
I
!
I

LEVEL 3

PAGET CUSTOM
ACCELERATION CURVE

PAGE 8 OVERLOAD
CURVE CONFIGURATION

PAGES RTD
CONFIGURATION

PAGE 10 SECURITY
SET PASSWORD

PAGE 11
COMMUNICATIONS

PAGE 12 SYSTEM
SETPOINTS

!
!
!
!
!

FACTORY

LEVEL

PAGE 13 CALIBRATION

& SERVICE

ABB Inc. - 888-385-1221 - www.abb-control.com
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SP1 Zakladni konfigurace (stranka Zadanych hodnot

1)

Na strance zadanych hodnot 1 se do jednotky SSM zadavaji
nasledujici zakladni Udaje z typového &titku motoru.

SP1.1

SP1.2

SP1.3

Jmenovity proud motoru (Motor Full Load Amps [FLA]):
umoznuje uzivateli zadat jmenovitou hodnotu proudu motoru.
Rozpéti nastavenych hodnot je 50 - 100 % (minus
naprogramovany €initel zatiZzeni).

Cinitel zatizeni (Service Factor): nastavuje hodnotu
snimani na kfivce pretiZeni, jak je definovana
naprogramovanym plnym zatézovacim proudem motoru.
Pfiklad: Pokud je hodnota JMENOVITEHO PROUDU
MOTORU 100 a ¢initel zatizeni je 1,15, bude hodnota
snimani pretizeni jednotky SSM 115 A.

Trida pretizeni (Overload Class): zvolte tfidu ochrany
motoru pied pretizenim, v rozpéti 5 - 30.

Priklad: tfida ochrany pred pretizenim 10 vypne v 10 sekundéach pri
Sestinasobku hodnoty JMENOVITEHO PROUDU MOTORU.

1

1002

o] Coveshonl Clasa 10
= Cvirbsd Chss 15

= wehad Ches 3

— Dvwhind Class 16

- ol Ok Gl 18

| hewiad Class &

1
@

SP1.4

SP1.5

SP1.6

napéti.

SP1.7

2 1 4 ] L1 T L] a
sy,

NEMA konstrukce (NEMA design): maximalni povoleny
skluz podle navrhu motoru (zvolte tfidu od A do F).

Trida izolace (Insulation Class): teplotni tfida izolace
motoru (zvolte A, B, C, E, F, G, H, K, N nebo S).

Sit'ové vstupni napéti (Line Voltage Input): pfivadéné

Sitovy kmitocet (Line Frequency): uZivatel muze zvolit
bud 50 Hz- nebo 60 Hz.

MENU

!

PAGE1 BASIC
COMNFIGURATION

3 MOTOR FULL LOAD AMPS
1 200 AMPS

MAX CURRENT AMPS

Range: 50 - 100% of Unit
Incraments of 1

SERVICE FACTOR
:1.15 X FLA

Range: 1.00-13
Incraments of 0.01

OVERLOAD
CLASS: 10

Range: 5 - 30
Incremants of 5

MEMA
DESIGNM: B

Range: A-F

INSULATION
CLASS:B

Range: A-S

LINE VOLTAGE
INPUT: 4160 VOLTS

Range: 100 - 7200

LIME FREQUENCY
HZ: 60

Range: 50 or 60

AC 1007.1 - 8/04
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SP.2 Konfigurace startéru
(stranka Zadanych hodnot 2)

Produkty a systémy nizkého napéti
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MENU

i{l‘ﬂ DOWH ARRDW ane Erma )

PAGE 2 STARTER ‘ » START CONTROL MODE
CONFIGURATION : START RAMP 1

JOG, START RAMP 1,
START RAMP 2, DUAL
RAMP, CUSTOM ACCEL
CURVESTART DISABLED

] It
VOLTAGE CURRENT
JOG VOLTAGE salecled selected
: OFF these thase
SCMeens SCIeens
E:rmi;?sﬁ?}hurﬂﬂ A will appear. will appear.
Y + +
START RAMP # TYPE INITIAL VOLTAGE INITIAL CURRENT
: VOLTAGE #1: 20%: #1: 200% FLA
Options:Vatage, Currant Range: 0-100%: Range: 0-300%
ot c1rD\§| "“ |nc,r3-|!:;gn15 of1 3 Incguﬂscf‘l i
RAMP TIME RAMP TIME
#1: 10 SEC. #1: 10 SEC.
Range: 0- 120 SEC. Range: 0- 120 SEC A
Incramants of 1 Incramants of 1
Y
CURRENT LIMIT MAXIMUM CURRENT
#1: 350% FLA #1: 350% FLA
Range: 200 - 500% Range: 200-500%
Increments of 10 Incramants of 10
Y " + i +
START RAMP #2 TYPE VOLTAGE CURRENT
. OFF ‘-“;:f:" INITIAL VOLTAGE ‘-‘:I‘:i‘:"' INITIAL CURRENT
Options: Voltags, Curant 4 sereans | H2 B0% soreens | 2 200% FLA
or Off will appear. Bange: 0- 100% will appear. Range: 0 - 300% A
Incremants of 1 Incremants of 1
Y
RAMP TIME RAMP TIME
#2: 10 SEC. #2: 10 SEC.
Range: 0- 120 SEC. A Range: 0-120 SEC A
Incremants of 1 Incraments of 1
Y Y
CURRENT LIMIT MAXIMUM CURRENT
#2:350% FLA #2: 350% FLA
Range: 200 - 500% Range: 200-500%:
v Incramants of 10 Incraments of 10
KICK START < — .| KICK START VOLTAGE
TYPE: OFF ¢ 1 B5%
Range: Voltage or OfF Range: 10 - 100% A
Incramants of 5
Y
DECELERATION KICK START TIME
. DISABLED : 0.50 SEC.
r = Range: 0.10 - 2.00
Range: EnahladurDrsabladI Incramants of 0.10
START DECELERATION
E:EE’SFFU"’UT VOLTAGE: 60%
- Range: 0- 100% A
E:.r'.u?:ﬁ:rl; 10??3 sec, OFF Incramants of 1
i Y
STOP DECELERATION
RUN DELAY
TIME: 1 SEC. VOLTAGE: 30%:
0 - Range: 0-59% A
ﬁ:’:&:ﬁ%ﬁ?fﬂc UFF Incremants of 1
\d
DECELERATION
AT SPEED DELAY
TIME: 1 SEC. e SEes
FTh Range: 1- 60
ﬁ:’:&n‘fﬁ?ﬂs‘;ﬂfﬂc il Incremants of 1

Produkty a systémy nizkého napéti
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SP.2 Konfigurace startéru (stranka Zadanych
hodnot 2)

Umozruje nastaveni vice voleb pro rozbéhové rampy,
které mohou byt nastaveny pro konkrétni zatizeni a
aplikace.

SP2.1 Rezim fizeni spusténi (Start Control Mode):
dudlni rampa, uzivatelska rozbéhova
charakteristika, krokovaci napéti, spoustéci
rampa 1, spoustéci rampa 2.
Dualni rampa (Dual Ramp): rezim dualni
rampy funguje ve spojeni s externim vstupem
€. 3. To umozhuje uzivateli pfepinat mezi
dvéma spoustécimi rampami bez nutnosti
opétovné konfigurace rezimu spusténi.
(Podrobné Udaje ke konfiguraci externiho
vstupu &. 3 DUALNI RAMPA viz stranka
zadanych hodnot 6.)
Uzivatelska rozbéhova charakteristika
(Custom Accel Curve): umoznuje uzivateli
vlastni navrh uzivatelské rozbéhové
charakteristiky pro pfislusnou aplikaci.
(Nastaveni konfigurace viz stranka Zadanych
hodnot 7.) Poznamka: pokud nebyla
uzivatelska rozbéhova charakteristika na
strance zadanych hodnot 7 aktivovana, bude
jednotka SSM rezim fizeni spusténi ignorovat a
nacitani této zadané hodnoty bude
deaktivovano.
« Otackomérova rampa (Tach Ramp):
nastaveni konfigurace vstupu otackomeéru viz
stranka zadanych hodnot 6. (V Fizeni.)

SP2.2 Krokovaci napéti (Jog Voltage): Groven
napéti nezbytna ke spusténi pomalého
ota&eni motoru.

SP2.3 Spoustéci rampa typ 1 (Start Ramp 1 Type):
typ rampy muze byt nastaven bud napétovy
nebo proudovy. Je-li zvolena napétova rampa,
Ize nastavit pocatecni napéti, dobu rampy a
mezni proud. Je-li zvolena proudova rampa, Ize
nastavit po¢atec¢ni proud, dobu rampy a
maximalni proud.

Spoustéci rampa typ 1 (Start Ramp 1 Type):
napéti (Voltage)

. Napét'ova rampa je nejspolehlivéjsi metodou
spousténi, protoze startér nakonec dosahne vystupniho
napéti, dostatecné vysokého k odbéru piného proudu a
vytvoreni plného toCivého momentu. Tato metoda je
uzite€nd u aplikaci, kde se ¢asto méni podminky
zatizeni a kde jsou vyzadovany riizné Grovné tocivého
momentu.

Produkty a systémy nizkého napéti

Mezi typické
aplikace patfi
dopravniky pro
manipulaci s
materialem,
objemova
Cerpadla a
bubnové
michacky.
Napéti je
zvySovano z
pocatecni
hodnoty
(pocatecni
toCivy moment)
na plné napéti
postupné
béhem
nastavitelné
doby (doba
rampy).

K dosazeni napétové rampy zvolte u Zadané hodnoty
SPOUSTECI RAMPA TYP C. 1 (START RAMP #1
TYPE) hodnotu NAPETI (VOLTAGE) a nastavte
74danou hodnotu MEZNI PROUD C. 1 (CURRENT
LIMIT#1) na 500 % (maximalni hodnota). Jelikoz u
vétSiny motord v podstaté existuje proud pfi
zabrzdéném rotoru, ma mezni proud na profil rampy
jen maly nebo zadny vliv.

Jog Vaoltage
Selting L

hS S = =0

— Time
Button
Held
Start Contral Mods
Salpaint changed
fram Jog 1o
Start Ramp #1 Typa: Voltaga

* Napét'ova rampa s meznim proudem je

nejuzivanéjsi charakteristika rozbéhu, ktera je
podobna napétové rampé. Na rozdil od ni vSak
pfidava nastavitelny maximalni vystupni proud.
Napéti je zvySovano postupné, dokud nedojde k
dosazeni maximalniho mezniho proudu. Napéti je
poté udrzovano na této Grovni, dokud se motor
nerozbéhne na plnou rychlost. To mize byt nezbytné
u aplikaci, u nichz je omezeny pfivod elektrické
energie. Mezi typické aplikace patfi pfenosné nebo
nouzové generatorové zdroje, odbéry elektfiny na
koncovych mistech pfenosovych vedeni a pozadavky
na omezeni odbéru elektfiny pfi spousténi.
Poznamka: pouziti mezniho proudu v pfipadé potreby
potlac¢i nastaveni doby rampy, proto tuto funkci
pouzijte tam, kde neni doba rozbéhu kritickym
faktorem. K dosazeni napétové rampy s meznim
proudem zvolte u zadané hodnoty SPOUSTECI
RAMPA TYP C. 1 (START RAMP #1 TYPE) hodnotu
NAPETI (VOLTAGE) a nastavte zadanou hodnotu
MEZNi PROUD C. 1 (CURRENT LIMIT#1) na
pozadovanou nizsi hodnotu, uréenou podle
pozadavku vasi aplikace.
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Spoustéci rampa typ 1 (Start Ramp 1 Type): proud
(Current)

Proudova rampa (rampa to¢ivého momentu s
uzavienou smyckou) se pouziva k plynulému
linearnimu rozbéhu vystupniho tocivého momentu.
Tato rampa se pouziva pouze u nékterych
dopravnikovych systému (dalkova doprava nebo
doprava doll ze svahu). Pro jiné aplikace pouzijte
napétovou rampu nebo uzivatelskou rozbéhovou
charakteristiku. Vystupni napéti je konstantné
aktualizovano za ucelem zajisténi linearni proudové
rampy, a proto je dostupny to¢ivy moment pfi
jakykoliv urcitych otaéek maximalizovan. Tato funkce
je uréena pro aplikace, kde rychlé zmény tocivého
momentu mohou zplsobit poSkozeni zatéze nebo
zmény zafizeni. Mezi typické aplikace patfi pozemni
dopravniky, kdy dochazi k natahovani pasu,
ventilatory a mixéry, u nichz jsou problémem
deformace lopatek a systémy pro manipulaci s
materialem, u nichz dochazi k padiim nebo
poskozeni stohovanych produktd. Tato funkce maze
byt pouzita s nastavenim maximalniho mezniho
proudu nebo bez ného. K dosazeni proudové rampy
zvolte u Za4dané hodnoty SPOUSTECI RAMPA TYP
C. 1 (START RAMP #1 TYPE) hodnotu PROUD
(CURRENT) a nastavte zadanou hodnotu MAXIMUM
PROUD C. 1 (MAXIMUM CURRENT #1) na
pozadovanou uroven.

» Pouze mezni proud: (proudovy krok) spusténi
vyuzivé vyhradné funkce mezniho proudu. Tato
metoda spusténi eliminuje napétovou/proudovou
rampu softstartéru a namisto toho maximalizuje
Ucinnou aplikaci toc¢ivého momentu motoru v ramci
meznich hodnot motoru. V tomto rezimu nastavte
hodnotu DOBY RAMPY C. 1 (RAMP TIME #1) na
nulu (0), takze vystupni proud okamzité vyskoci na
nastavenou hodnotu mezniho proudu. Pouziva se
typicky u aplikaci s omezenym pfivodem elektrického
proudu, pfi spousténi obtiznych zatézi, jako je
napfiklad centrifuga nebo ¢erpadlo hlubinného vrtu, u
aplikaci, kdy kapacita motoru stézi postacuje
(dochazi ke staviim zastaveni nebo pretizeni), nebo
pokud jiné modely spusténi selzou. Jelikoz je doba
rampy nastavena na nulu (0), nastavte hodnotu
SPOUSTECI RAMPA TYP C. 1 (START RAMP #1
TYPE) na hodnotu hodnoty SPOUSTECI RAMPA
TYP C. 1 (START RAMP #1 TYPE) hodnotu bud
NAPETI (VOLTAGE) nebo PROUD (CURRENT).

Produkty a systémy nizkého napéti
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Pocatecni tocivy moment (pocatecni napéti €. 1
[Initial Voltage #1] nebo poc¢atecni proud €. 1
[Initial Current #1]): nastavuje spoustéci hodnotu
bud napétové rampy nebo proudové rampy. Kazda
zatéz vyzaduje pro spusténi ze stavu necinnosti
urcitou hodnotu to€iveho momentu. Je neucinné
zacinat funkci rampy motoru vzdy od nuly, jelikoz
mezi nulou a Urovni odtrhu to€ivého momentu WK2
neni provadéna zadn4 prace. Pocatecni Groven
to€ivého momentu musi byt nastavena tak, aby
poskytla dostate¢ny to€ivy moment ke spusténi
otac€eni hfidele motoru, umoznujici pozvolné spusténi
a branici poSkozeni razem to¢ivého momentu.
Nastaveni této hodnoty pfilis vysoké neposkodi
startér, ale mize omezit nebo eliminovat Gc¢inek
pozvolného spusténi.

Doba rampy €.1 (Ramp Time #1): nastavuje
maximalni povolenou dobu pro funkci rampy hodnoty
pocatecniho napéti nebo proudu (toivého momentu)
na jednu z nasledujicich moznosti:

1) nastaveni mezniho proudu, pokud se motor stéle
rozbiha, nebo

2) plné vystupni napéti, pokud je mezni proud
nastaven na maximalni hodnotu.

ZvySeni doby rampy zvySuje pozvolnost procesu
spusténi postupnym zvySovanim napéti nebo proudu.
V idealnim pfipadé by méla byt doba rampy
nastavena na nejdelS$i dobu, jakou aplikace dovoli
(bez zastaveni motoru). Nékteré aplikace vyzaduiji
kratkou dobu rampy z divodu mechaniky systému.
(Napftiklad odstfediva ¢erpadla, nebot u nich mize
dojit k problémdm ¢Eerpadla z dlvodu nedostateéného
to¢ivého momentu).

Mezni proud (Current Limit): nastavuje maximalni
motorovy proud, ktery startér povoli béhem funkce
rampy. Jakmile motor za¢ne funkci rampy, funkce
mezniho proudu nastavi strop, na némz bude odbér
proudu udrzovan. Mezni proud stale plati, dokud
nenastane jedna z nasledujicich okolnosti: motor
dosahne maximalnich otacek (detekované detekénim
obvodem ,provoznich otacek”) nebo ochrana pred
pretizenim vypne ochranu pfed tepelnym pretizenim
motoru. Jakmile motor dosahne maximalnich otacek,
funkce mezniho proudu se deaktivuje.

V profilu napétové rampy se vystupni napéti zvysuje,
dokud nebude dosazeno hodnoty mezniho proudu.
Doba rampy je maximalni doba, béhem niz se musi
napéti zvysit tak, aby bylo dosazeno hodnoty
mezniho proudu. Za uréitych zatézovych podminek je
hodnoty mezniho proudu dosazeno jesté pred
vyprsenim doby rampy.

Profil napétové rampy méni vystupni napéti tak, aby
bylo zajiSténo lineérni zvySovani proudu az na
z&danou hodnotu maximéalniho proudu. Rizeni profilu
proudové rampy zajiStuje zpétnovazebni uzaviena
smycka proudu motoru.

SP2.4 Spoustéci rampa 2 (Start Ramp 2): stejné

SP2.5

SP2.6

moznosti a nastavovaci obrazovky jako u
spoustéci rampy 1. Poznamka: je-li jako rezim
fizeni spusténi nastavena UZIVATELSKA
ROZBEHOVA CHARAKTERISTIKA, potlagi
toto nastaveni napétové nebo proudové
spusténi v rezimu rampy 1 a rampy 2.

Kick Start: vyuziva se jako razové zvyseni
pocatecni energie v aplikacich se zatézemi
s vysokym tfenim.

Kick Start Voltage : pocatecni napéti (jako
procentudlni podil hodnoty plného napéti),
které je zapotfebi ke spusténi motoru. (Tj. odtrh
nebo pocatecni to€ivy moment.)

Kick Start Time: Doba, po kterou je aplikovan
pocatecni narazovy to€ivy moment.

Zpomaleni (Deceleration): umozZriuje motoru
postupné prejit do plynulého zastaveni.

Uroveii zahajeni snizovani napéti (Start
Deceleration Voltage): prvni ¢ast zpomalovaci
rampy. Jednotka SSM pfi pfijmu pFikazu
zastaveni nejprve snizi napéti na tuto droven.
(Napéti vyjadrené jako procentualni podil
hodnoty napéti.)

Uroveii dokonéeni snizovani napéti (Stop
Deceleration Voltage): hodnota poklesu
zpomalovaci rampy. (Procentudlni podil
hodnoty napéti.)

Doba zpomaleni (Deceleration Time): doba

zpomalovaci rampy.

SP2.7 Casové zpozdéni vystupu (Timed Output):

SP2.8

SP2.9

pouziva se s relé AUX 5-8. Je-li aktivovano,
pak pfi pfijeti pfikazu spusténi ¢eka do vyprseni
naprogramované doby + doby zpozdéni béhu.
Relé se aktivuje a zlistane aktivované az do
pFijmu signélu zastaveni. Deaktivuje se pfi
pfijmu pfikazu zastaveni.

Doba zpozdéni béhu (Run Delay Time): muze
byt pouzita s relé AUX 5-8. Casovy spinacg se
spousti pfi pfijmu pfikazu spusténi. Relé poté
odpadne pfi vyprseni nastavené doby.

Doba zpozdéni p¥i provoznich otackach (At
Speed Delay Time): pouziva se s relé AUX 4,
které ¢ekd, az motor dosahne konce rampy a
vyprs§i naprogramovana doba zpozdéni. Relé
zUstane aktivované do pfijmu signalu
zastaveni.
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SP.3 Nastaveni faze a

uzemnéni

(stranka Zadanych hodnot 3)

(Uroveri zabezpeceni: 2)
(Hesla viz stranka 58.)

[ MENU |

PAGE 3 PHASE &
GROUND SETTINGS

[<>|

Poznamka:pfi zapojovani vstupniho napajeni musi

SP3.1

SP3.2

SP3.3

SP3.4

byt dodrzen sled fazi. Napfiklad faze A musi
predbihat fazi B, ktera musi naopak
predbihat fazi C, postupné o 120°. Pokud
sled fazi neni v poradku, bude problém
indikovan poruchovou kontrolkou a na LCD
displeji.

Uroven poplachu fazové nevyvazenosti
(Imbalance Alarm Level): jednéa se o
predbéznou vystrahu problému fazové
nevyvazenosti. Problém nemusi byt
zplsoben poruchou motoru, ale pouze
nevyvazenym napétim.

Zpozdéni poplachu nevyvazenosti
(Imbalance Alarm Delay): délka doby, po
kterou musi trvat stav nevyvazenosti, nez
dojde ke spusténi poplachu.

Urovein vypnuti fazovou nevyvazenosti
(Imbalance Trip Level): vede k vypnuti
motoru pfi nadmérné fazové nevyvazenosti.
Uroven vypnuti musi byt naprogramovana na
vy$8i Uroven nez je uroven poplachu.
Zpozdéni vypnuti fazovou nevyvazenosti
(Imbalance Trip Delay): délka doby, po
kterou musi trvat stav nevyvazenosti, nez
dojde k vypnuti.

Uroveii poplachu podproudu
(Undercurrent Alarm Level): typicky se
pouziva k varovani pfi mozné ztraté zatizeni,
poruse spojky nebo jinych mechanickych
problémech.

Zpozdéni poplachu podproudu
(Undercurrent Alarm Delay): délka doby,
po kterou musi trvat stav podproudu, nez
dojde ke spusténi poplachu.

Uroveii poplachu nadproudu (Overcurrent
Alarm Level): typicky se pouziva k indikaci
stavu pretizeni motoru. Tato funkce muize byt
pouzita bud k vypnuti napajeni do zafizeni
nebo k vyslani vystrahy operatordm ohledné
stavu pretizeni.

Zpozdéni poplachu nadproudu
(Overcurrent Alarm Delay): délka doby, po
kterou musi trvat stav nadproudu, nez dojde
ke spusténi poplachu.

tﬂ] DEOWH ARROW D lirmas)

IMBALANCE ALARM IMBALANCE ALARM

LEVEL: 15% FLA DELAXY: 1.5 5EC.
Range: 5- 30%, OFF Range: 1.0 - 20.0 SEC.
In:ﬁeﬂis of1 i_ In;.'agn.;anis of 0.1
IMBALANCE TRIP »| IMBALANCE TRIP

LEVEL: 20%FLA

A

DELAY: Z.0 SEC.

Ra 1 5-30%, OFF
|'1C-E-B!1150f1 ¢

Range: 1.0 - 20.0 SEC.
Incremants of 0.1

UNDERCURRENT ALARM
LEVEL: OFF

o

UNDERCURRENT ALARM

DELAY: 2.0 SEC.

Range: 10- 90%, OFF
Incremeants of 1

Range: 1.0 - 60.0 SEC.
Incremants of 0.1

OVERCURRENT ALARM
LEVEL: OFF

OVERCURRENT ALARM

Y

DELAY: Z2.0SEC.

Range: 100 - 300%, OFF
Incramants of 1

Range: 1.0- 20.0 SEC., OFF
Increments of 0.1

OVERCURRENT TRIP
LEVEL: OFF

OVERCURRENT TRIP

DELAY: Z. SEC.

Range: 100 - 300%, OFF
Incremeants of 1

Range: 1.0 - 200 SEC.
Incremeants of 0.1

PHASE LOSE TRIP
DISABLED

PHASE LOSE TRIP

v

DEL AY: 0.1 SEC.

Optlons: Enabled or Disabled

Range: 0 - 20.0 SEC.
Increments of 0.1

PHASE ROTATION
DETECTION: ENABLED

PHASE ROTATION

A

Y

:ABC

!

GROUND FAULT ALARM
LEVEL: OFF

GROUND FAULT ALARM

DELAY: 0.1 SEC.

Range: 5 - 30%, OFF
Incremants of 1 ¢

Range: 0.1 - 200 SEC.
In:.l.:gp.:mlsafﬂj

GROUND FAULT LOSET
TRIP LEVEL: OFF

GROUND FAULT LOSET

A

TRIP DELAY: 0.5 SEC

Ra +5-90%, OFF
Inamaniscﬁ‘l ¢

Range: 0.1 - 200 SEC., OFF
Incremants of 0.1

GROUND FAULT HISET
TRIP LEVEL: OFF

GROUND FAULT HISET

TRIP DELAY: 0.008 SEC.

Ra 1 5-980%, OFF
In:mmisnf‘l $

Range: 0,008 - 0.250 SEC.
Incramants of 0.002

OVERVOLTAGE ALARM » | OVERVOLTAGE ALARM
LEVEL: OFF 7| DELAY: 1.0 SEC.
Range: 5- 0%, OFF A Range: 1.0- 300 SEC.
Incremants of 1 ¥ Incramants of 0.1
OVERVOLTAGE TRIP <+ | OVERVOLTAGE TRIP
LEVEL: OFF 7| DELAY: 2.0 SEC.
Range: 5- 30%, OFF A Range: 1.0- 30.0 SEC.
Incremeants of 1 v Incremants of 0.1
UNDERVOLTAGE ALARM |, . | UNDERVOLTAGE ALARM
LEVEL: OFF 7| DELAY: 1.0 SEC.
Range: 5 - 30%, OFF A Range: 1.0- 300 SEC.
In:maﬂisc\{‘l v In-:l.:gu.:mlsaf A

UNDERVOLTAGE TRIP
LEVEL: OFF

UNDERVOLTAGE TRIP

DELAY: 2.0 SEC.

Range: 5 - 30%, OFF
Incremants of 1 ¢

Range: 1.0- 30.0 SEC.
In-:?g:mls of0.1

LINE FREQUENCY TRIP
WINDOW: DISABLED

LINE FREQUENCY TRIP

Y

DELAY. 1.DSEC.

Range: 0 - 6 Disablad
In:'rg.linsn‘l.saf 1

Range: 1.0- 20.0 SEC.
Incremants of 0.1

Produkty a systémy nizkého napéti

AC 1007.1 - 8/04

ABB Inc. - 888-385-1221 - www.abb-control.com




s

Kapitola 5 - Programovani zadanych hodnot

SP.3 Nastaveni faze a uzemnéni
(stranka Zadanych hodnot 3)
(Uroven zabezpeceni: 2)

MENU

iﬁi:mmk‘i’-&ﬂwmml

POWER FAC TOR L EAD - P{F LEAD AL ARM

L 3

PAGE 3 PHASE & -

GROUND SETTINGS P/F ALARM: OFF DELAY: 1 SEC.
hoamenea 01 A Ticraments of 1
. POWER FACTOR LEAD o 3| PIF LEAD TRIP
SP3.5Uroven vypnuti nadproudem (Overcurrent Trip PIF TRIP: OFF DELAY: 1.0 SEC.
Level): typicky se pouziva k indikaci stavu kritického e 1= LU, CrF ¢ Fange: 1= 120 SEG,
pfetizeni motoru, pfi niZ dojde k vypnuti. e T
P/IFALARM: OFF 7| DELAY: 1.0 SEC.
* Zpozdénivypnuti ST L S
podproudem o| Srrcwmoame
(Overcurrent Trip 7 el S
Delay): délka doby, r Range: 01-100, OFF 4 Range: 1- 120 SEC.
po kterou mus" trvat : lhoremants of 01 ¥ Incrarmants of 1
stav nadproudu, [ POWER DEMAND
nez dojde k vypnuti. — L:ﬁ::f‘?: S |
SP3.6 Vypnuti pfi vypadku faze (Phase Lo= Trip): T ¢
KW DEMAND ALARM |
pfi aktivaci této funkce jednotka SSM vypne motor pfi ztraté ;{:'er 'f;um
faze napajeni. heremants of 1
e , . LY , . KVA DEMAND ALARM
. Zpozdéni vypnuti pfi ztraté faze (Phase Loss Trip |FICKUP: OFF kva
Delay): délka doby, po kterou musi trvat stav ztraty faze, —fange drv i - 100900
nez dojde k vypnuti.
KVAR DEMAND ALARM |
PICKUP: OFF KVAR
SP3.7 Detekce sledu fazi (Phase Rotation Detection): s
jednotka SSM trvale sleduje sled fazi. Na zakladé
prikazu spusténi dojde k vypnuti, pokud bude zjisténa AMPS DEMAND ALARM
x Aol PICKUP: OFF AMPS
zména sledu fazi. Range OFF 110100
Leg iy -1gld
. Sled fazi (Phase Rotation): musi byt pouze ABC. Tato
z4danéd hodnota monitoruje zapojeni z hlediska . *Zpozdéni vypnuti pi nizké hodnoté
Spr’évnéh0v§|e(,iu féZI’ Aktuémj Sled féZI' SevZObraZUje na zemnl'ho spojenl' (Ground Fault Loset
strdnce méfeni 1, obrazovka €. 4 na strané 66. Trip Delay): délka doby, po kterou musi

trvat stav zemniho spojeni, nez dojde ke
i L spusténi poplachu.
SP3.8*Poplach zemniho spojeni (Ground Fault Alarm):

typicky se pouziva k vystraze ohledné nizké urovné SP3.10 *Uroveii vypnuti pii vysoké hodnoté
svodového zemniho proudu. zemniho spojeni (Ground Fault Hiset
Trip Level): typicky se pouziva k vypnuti
. *Zpozdéni poplachu zemniho spojeni (Ground Fault motoru (b&hem milisekund) pfi detekci
Alarm Delay): délka doby, po kterou musi trvat stav vysoké Urovné svodového zemniho proudu.
zemniho spojeni, nez dojde ke spusténi poplachu. Tato zadana hodnota je uréena k detekci

, Uplnych zkrata.
SP3.9*Uroven vypnuti pfi nizké hodnoté zemniho spojeni
(Ground Fault Loset Trip Level): typicky se pouzivd k .« *Zpozdéni vypnuti pfi vysoké hodnoté

vypnuti motoru pfi nizké Grovni svodového zemniho zemniho spojeni (Ground Fault Hiset
proudu. Tato z&dana hodnota je uréena k detekci Trip Delay): délka doby, po kterou musi
neuplnych zkratd. trvat stav zemniho spojeni, nez dojde ke

spusténi poplachu.

Produkty a systémy nizkého napéti
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SP3.11 Uroveii poplachu prepéti (Overvoltage
Alarm Level): typicky se pouziva k indikaci pfilis
vysokeého sitového napéti.

Jedna se o poplachovou uroven.

« Zpozdéni poplachu piepéti (Overvoltage
Alarm Delay): délka doby, po kterou musi trvat
stav prepéti, nez dojde ke spusténi poplachu.

SP3.12 Uroven vypnuti prepétim (Overvoltage Trip
Level): typicky se pouziva k indikaci stavu pfili§
vysokého sitového napéti, pfi némz dojde k
vypnuti.

« Zpozdéni vypnuti prepétim (Overvoltage
Trip Delay): délka doby, po kterou musi trvat
stav prepéti, nez dojde k vypnuti.

SP3.13 Uroveii poplachu podpéti (Undervoltage
Alarm Level): typicky se pouziva k indikaci pfilis
nizkého sitového napéti.

Jedna se o poplachovou uroven.

« Zpozdéni poplachu podpéti (Undervoltage
Alarm Delay): délka doby, po kterou musi
trvat stav podpéti, nez dojde ke spusténi
poplachu.

SP3.14 Urovei vypnuti podpétim (Undervoltage
Trip Level): typicky se pouziva k indikaci stavu pfili§
nizkého sitového napéti, pfi némz dojde k vypnuti.

» Zpozdéni vypnuti podpétim (Undervoltage
Trip Delay): délka doby, po kterou musi trvat
stav podpéti, nez dojde k vypnuti.

SP3.15 Oblast vypnuti sitovym kmito¢tem (Line
Frequency Trip Window): pfijatelna hodnota
kolisani nad nebo pod hodnotu sitového
kmitoctu (Hz), aniz by doS$lo k vypnuti.

« Zpozdéni vypnuti sitovym kmitoctem (Line
Frequency Trip Delay): délka doby, po kterou
musi trvat stav kolisani kmito¢tu mimo
nastavené rozpéti, nez dojde k vypnuti.

SP3.16 Poplach kapacitniho uéiniku (Power Factor
Lead Alarm): typicky se pouziva k indikaci
kapacitniho Gc&iniku.

« Zpozdéni poplachu kapacitniho uciniku
(Power Factor Lead Alarm Delay): délka
doby, po kterou musi trvat stav kapacitniho
U¢iniku mimo nastavené rozpéti, nez dojde ke
spusténi poplachu.

SP3.17 Vypnuti kapacitnim ucinikem (Power Factor
Lead Trip): pfijatelna hodnota kapacitniho
Uciniku, aniz by doslo k vypnuti.

« Zpozdéni vypnuti kapacitnim ucinikem
(Power Factor Lead Delay): délka doby, po
kterou musi trvat stav kapacitniho G&iniku mimo
nastavené rozpéti, nez dojde k vypnuti.

SP3.18 Poplach indukéniho uéiniku (Power
Factor Lag Alarm): typicky se pouziva k
indikaci indukéniho Gciniku.

« Zpozdéni poplachu indukéniho uciniku
(Power Factor Lag Alarm Delay): délka
doby, po kterou musi trvat stav indukéniho
UCiniku mimo nastavené rozpéti, nez dojde ke
spusténi poplachu.

SP3.19 Vypnuti indukénim uéinikem (Power Factor
Lag Trip): pfijatelna hodnota indukéniho
Gciniku, aniz by doslo k vypnuti.

« Zpozdéni vypnuti indukénim ucinikem
(Power Factor Lag Delay): délka doby, po
kterou musi trvat stav indukéniho G¢iniku mimo
nastavené rozpéti, nez dojde k vypnuti.

SP3.20 Obdobi pozadovaného vykonu (Power
Demand Period): Jednotka SSM méri
pozadavky motoru pro nékolik parametrud (proud,
kW, kVAR, kVA). Hodnoty pozadované motorem
pomahaji v programech fizeni spotfeby, v nichz
mohou byt za U€elem snizeni celkové spotfeby
procesy ménény nebo pldnovany. PoZadavek je
pocitan naprogramovanim doby, kdy jsou
méreny vzorky proudu, kW, kVAR a kVA, které
jsou dale prumérovany a ukladany k
vyhodnoceni poZadavku.
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SP.4 Prirazeni relé
(stranka Zadanych hodnot 4)

MENU

(Hit DOWH ARROMW Sron Smas)

L

PAGE4 RELAY
ASEIGHMENT

OIL TRIF
18T: TRIP OHLY

o

Ranga: TRIP & .15(1}:1 L
ALARM AL AUES,
AL

VB TRIP
18T: TRIP

SCTRIP
18T: TRIP ONLY

OVERCURRENT TRIF
18T: TRIP

STATOR RTDTRIP
18T: TRIP

HON-ETATOR RTD TRIP
1S8T: TRIP

G/F LOSET TRP
18T: TRIP

PHASE LOSS TRIP
15T: TRIP

ACCEL. TIME TRIP
15T: TRIP ONLY

START CURVE TRIF
15T: TRIP OKLY

OVER FREGUENCY TRIP |
1S TRIP

!

UHDER FREGUENKCY TRIP
1ET: TRIP

!

M*T START CURVE
15T: TRIP

LEARKED START CURVE
15T: TRIP

Produkty a systémy nizkého napéti

PHASE REVERSAL
15T: TRP

!

!
|

!
POWER FACTORTRIP |
!

!

!

OVERVOLTAGE TRIP
18T: TRP

UHDERVOLTAGE TRP
15T: TRP

TACH ACCEL TRIP

18T: TRIP
18T. NONE |

TCH FALLT
15T: TRP

INHIETS TRaP
15T: TRIP

EXTERMAL INPUT #2
18T: HOHE

O'L WARNING
AET: ALARM

OVERCURRENT ALARM
15T: ALARM

SCRFAILEHUNT ALARM
18T: HONE

GROUND FALLT ALARM
15T: ALARM

| UNDERCURRENT ALARM

1ET: NONE

MOTOR RUNNING |

DUAL RAMP
158T: HOHE

THERMO STAT
18T: TP

!
!
!
!

AET: AUXE

L S

VB ALARM
15T: ALARM

STATOR RTD ALARM
18T: HOME

HON-STATOR RTD ALARM
15T: HONE

RTD FAILURE ALARM
AET: HOME

SELF-TEST FAIL
15T: TRIP

THERMAL REGISTER
15T: ALARM

U ALARM
1ET ALARM

OV ALARM
18T: ALARM

‘ POWER FACTOR ALARM

18T: HONWE
KWDEMAND ALARM
AET: HONE
KVADEMAND ALARM
18T: NONE

KMAR DEMAHD ALARM
15T: HOWE

AMPE DEMAND ALARM
18T: HONE

TIMED OUTPUT
18T:HONE

RUK DELAY TIME

18T HONE

AT SPEED

15T A4
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AC 1007.1 - 8/04



s

Kapitola 5 - Programovani zadanych hodnot

SP.4 Prirazeni relé

(stranka Zadanych hodnot 4)

(Uroven zabezpeceni: 2)

VSechny ochranné funkce jednotky SSM jsou uzivatelsky programovatelné na vystupni relé. Jednotka je z vyroby
dodavana se vSemi vypinacimi funkcemi pfifazenymi k vypinacimu relé TRIP (AUX1) a v8emi poplachovymi
funkcemi k poplachovému relé ALARM (AUX2).

Poznamka: hodnoty AUX1 - 4 jsou nastaveny z vyroby a nesmi byt ménény.
Nize je uveden seznam vSech uzivatelsky programovatelnych funkci.

SP4.1

Poznamka: pfitazeni 1. relé jsou implicitné provedena ve vyrobé a nesmi byt ménéna.
REL AY ASSIGNMENTS

FUNCTIONS

IMBALANCE TRIP

SHORT CIRCUIT TRIP
OVERCURRENT TRIP
STATOR RTD TRIP
MON-STATOR RTD TRIP
GROUND FAULT HI SET TR

GROUND FAULT LO SET TRIP*

PHASE LOSS TRIF
OVER FREQUENCY TRIP
UNDER FREQUENCY TRIP
I*I'T START CURVE
LEARNED START CURVE
PHASE REVERSAL
OVERVOLTAGE TRIF
UNDERVOLTAGE TRIP
POWER FACTOR TRIP
TACHACCEL TRIP
INHIBITS TRIP

TCB FAULT

EXTERMAL INPUT 2
DUAL RAMP
THERMOSTAT
OVERLOAD WARNING
OVERCURRENT ALARM
SCR FAIL SHUNT ALARM
GROUND FALLT ALARM®
UNMDERCURRENT ALARM
MOTOR RUNNING
IMBALAMCE ALARM
STATOR RTD ALARM
MOMN-STATOR RTD ALARM
RTD FAILURE ALARM
SELF TEST FAIL
THERMAL REGISTER

U ALARM

O ALARM

POWER FACTOR ALARM
KW DEMAND ALARM

KA DEMAND ALARM
KWvAR DEMAND ALARM
AMPS DEMAND ALAREM
TIMED QUTPUT

RUN DELAY TIME

AT SPEED

*Ground fault option must be

st
TRIP (ALXT)
TRIP (ALXT)
TRIP (ALX1)
TRIP (ALXT)
TRIP (ALX1)
1P~ TRIP (ALX1)
TRIP (ALX1)
TRIP (ALX1)
TRIP (ALX1)
TRIP (ALX1)
TRIP (ALXT1)
TRIP (ALX1)
TRIP (ALX1)
TRIP (ALX1)
TRIP (ALX1)
TRIP {ALX1)
NOME
TRIP (ALX1)
TRIP (ALX1)
MOME
MOME
TRIP {ALX1)
ALARM (ALX2)
ALARM (ALX2)
ALARM [(ALX2)
ALARM (ALXZ)
NOME
ALX3
ALARM (ALXZ)
MOME
NOME
MOME
TRIP (ALX1)
ALARM (ALXZ)
ALARM [(ALIXZ)
ALARM [(ALXZ)
NOME
MNOME
MNOME
MNOME
NOME
NOME
NOME
Alx4
installed

Znd

NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE

Srd

NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
NONE
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Kapitola 5 - Programovani zadanych hodnot

SP.5 Konfigurace relé
(stranka Zadanych hodnot 5)
(Uroven zabezpeceni: 2) MENU

Na strance Zadanych hodnot 5 mdze uzivatel (LD ARHCW fol Bmes)

konfigurovat &tyfi vystupni relé bud jako

PAGE 5 RELAY TRIP {AUX1) REL&Y

bezpecné pfi poruse nebo naopak, nebo jako CONFIGURATION “—"‘| FAIL-BAFE:  HO |*—*‘ LircHeD: | ¥ES ‘
zapadkova ¢&i nezapadkova. Options: s or Na A
¥
SP5.1 quud bylo relé kgnfigurovéno j,ako pezgec“:né pfi’poruée oot st -c—:-| ki v 2l |
a je zapnuto napajeni, bude relé aktivovano. Relé bude ry
poté deaktivovano, pokud dojde k udalosti nebo poruse ¥
napéajeni. POZNAMKA: relé u jednotky SSM nebudou AUX 3 RELAY | ‘ | AUN3 RELSY
branit spoustéci sekvenci, pokud nebudou zapojena jako DAL LATCHED: MO
blokovaci zafizeni. Pfi vypadku napajeni dojde rovnéz k ¢
vypadku napéjeni motoru.
AUX4 RELAY < » ALUX4 RELAY
SP2.5 relé konfigurovana jako nezapadkova se sama resetuji it ry e
pfi pominuti pficiny udalosti vypnuti. Vypinaci relé TRIP v
(AUX1) musi byt vzdy naprogramovano jako AT
zapadkové, protoze tato vypnuti vzdy k uvolnéni relé po FAIL-BAFE: NO E *| LircheD. . mo
ulozeni vypnuti vyzaduji provedeni ru¢niho resetu s 1
predchozim provedenim vizualni kontroly motoru a
startéru.
FAILSAFE: O <~ Wionen. wo
i O g [T
FAILSAFE: O | Larcuen. no

Produkty a systémy nizkého napéti
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Kapitola 5 - Programovani zadanych hodnot

SP.6 Konfigurace uzivatelskych I/O
(stranka Zadanych hodnot 6)
(Uroveri zabezpeceni: 2)

MENU

L

A DOV WSSOV e e

PAGES® USERVD
CONF IGU RATION

<>

TACHOMETER SCALE

(EWaELED A
: MANUAL TACH SCALE

SELECTION: ISABLED

TACH ACCEL TRIP MODE
SELECT: DISABLED

-+
Optians: ENABLED or
DISABLED “

¥ 4.0 mA: 0 RPM

Range: 0-3600 -
neraments of 5

MANUAL TACH SCALE

< » | TACH OVER SPEED TRIP

- 3| TACH ACCEL TRIP

200 mA: 2000 RPM

Ra : (-3600
ha'rgla'lﬁ’lh_m 5

o

TACH RAMP TIME

: MBEC

Ra 11 =120 SEC,,
e Dimabled

ncrements of 1

TACH UNDERSPEED TRIP
PT: 1850 RPM

Ra : 0 - 3600 A

h;‘g:‘mb af 5

PT: 1850 RPFM

Ra : 10 = 3800

DELAY: 1 SEC

Options: UNDERSPEED, ¥ il
L
DVERSPEED a DISABLED Wcrarmenis of 1
ANALOG OUTPUT 1 ANALDG OUTPUT 1 ANALDG DUTPUT @1
- .
{RME CURRENT dma: 0 MmA: 250
Ra : A Ra : 0-85535 Ra : 0465535
ﬁram_ﬂumi Lm%g ImEﬁr‘ds af 1 ha-rgfmh af1
RPM 0 - 3000

Hatles! Baarin 0 - 200°C
Hates S‘IMG’?{TD 0 - 200°C

RM3 Cumenl 0 - B500A
% Mater Load 0 - 1000
KW 0=-30000 KWW
OFF
ncrements of 1
Y
ANALOG OUTPUT #2 - % | ANALOG OUTPUT #2 < 3| ANALOG OUTPUT #2
% MOTOR LOAD ama: 0 2mA: 1000
Range: SeaAnsog Oulpulil]y Reange: 0-1000% Range: 0-1000%
erermanis of 1 Incremens af 1 nerements of 1

Y

USER PROGRAMMABLE
EXTERNAL INFUTS

Continued...
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Kapitola 5 - Programovani zadanych hodnot

SP.6 Konfigurace uzZivatelskych 1/0
(stranka Zadanych hodnot 6)
(Uroveni zabezpeceni: 2)

Jednotka SSM mUize byt nakonfigurovana k pfijimani
zpétnovazebniho signalu otackoméru prostrednictvim
vstupu 4 - 20 mA.

SP6.1

Prvni obrazovkou stranky nastaveni zadanych

hodnot 6 je obrazovka VOLBA ROZSAHU
OTACKOMERU (TACHOMETER SCALE
SELECTION).

SP6.2

Pokud je toto nastaveni AKTIVOVANO, uzivatel
musi zadat rozsah vstupu otaCkoméru ze
vstupniho rozsahu 4 - 20 mA.

Ruéni nastaveni rozsahu otackoméru
(Manual Tach Scale) 4,0 mA: jednotka
ocekava hodnotu OTM pro pfifazeni k dolni
hodnoté rozsahu otackoméru. Tato hodnota
bude predstavovat nulové otacky motoru.

Rucni nastaveni rozsahu otackoméru
(Manual Tach Scale) 20,0 mA: jednotka
ocekava hodnotu OTM pro pfifazeni k horni
hodnoté rozsahu otackoméru. Tato hodnota
bude predstavovat plnoé otacky motoru.

Volba rezimu vypnuti otackoméru pri
rozbéhu (Tach Accel Trip Mode Select): pri
aktivaci této funkce musi byt zvolen rezim
vypnuti otaCkomeéru pfi rozbéhu, a to bud pfi
snizené otacky nebo pfi prekroceni otackek.
Je-li zvolena moZznost pfi snizeni otackek
(Underspeed), bude pouzita pouze ,hodnota
vypnuti pfi snizenych otackach inkrementalniho
¢idla (Tach Underspeed Trip Point)”. Je-li
zvolena moznost pfi pfekroceni otackek
(Overspeed), bude pouzita pouze ,hodnota
vypnuti pfi pfekroceni otackek inkrementalniho
¢idla (Tach Overspeed Trip Point)”.

Doba otackomérové rampy (Tach Ramp
Time): jedna se o dobu, ktera musi ubéhnout,
nez zac¢ne otackomér méfit rychlost.

Vypnuti pfi snizenych otackach
inkrementalniho ¢idla (Tach Underspeed
Trip): minimalni hodnota OTM motoru, jiz musi
byt dosazeno pred spusténim vzorku doby
otaékomérové rampy.

Vypnuti pfi pfekroceni otacek
inkrementalniho ¢idla (Tach Overspeed
Trip): maximalni pfipustna hodnota OTM
motoru, pfi niz maze byt spusténo vzorkovani
doby otackomérové rampy.

Produkty a systémy nizkého napéti

SP6.3

SP6.4

« Zpozdéni vypnuti otackoméru pfi rozbéhu
(Tach Accel Trip Delay): doba, po kterou musi
trvat stav pro vypnuti otackoméru pfi rozbéhu,
nez je vypnuti provedeno.

Ridici jednotka poskytuje dva analogové
vystupy 4 - 20 mA. Oba analogové vystupy jsou
navzajem nezavislé a mohou byt pfifazeny k
riznym monitorovacim funkcim. Dostupna
vystupni rozpéti jsou OTM (RPM), nejvyssi
teplota odporového snimace teploty mimo
stator (lozisko) (Hottest Non-Stator [Bearing]
RTD), nejvyssi teplota odporového snimace
teploty na statoru (Hottest Stator RTD),
efektivni motorovy proud (RMS current), nebo
% motorového zatizeni (% Motor Load).

« Analogovy vystup €. 1 (Analog Output #1) —
zvolte jednu z péti moznosti funkce, ktera bude
z vystupu 4 - 20 mA vysilana. Poznamka: pfi
volbé moznosti OTM musi byt pro zajisténi
spravného vystupu Fidici jednotky pfitomen
zpétnovazebni vstupni signal z otdckomeéru. Pri
volbé odporového snimace teploty musi byt pro
zajisténi spravného vystupu z analogového
vystupu volitelny odporovy snimac teploty
nainstalovan a musi byt pfitomen vstupni signal
z odporového snimace teploty.

« Analogovy vystup €. 1 (Analog Output #1)
(4 mA): zadejte hodnotu, kterou bude Uroven 4
mA predstavovat pro zvolenou funkci. Typicky
je touto hodnotou 0.

» Analogovy vystup €. 1 (Analog Output #1)
(20 mA): zadejte hodnotu, kterou bude Uroveri
20 mA predstavovat pro zvolenou funkci.

Analogovy vystup €. 2 (Analog Output #2) —
vSechny obrazovky zadanych hodnot a
nastaveni pro analogovy vystup €. 2 jsou stejné
jako u analogového vystupu €. 1.

ABB Inc. - 888-385-1221 - www.abb-control.com

AC 1007.1 - 8/04



s

Kapitola 5 - Programovani zadanych hodnot

SP.6 Konfigurace uzivatelskych I/O

(stranka Zadanych hodnot 6)
(Uroven zabezpeceni: 2)

USER TCE FAULT NAME EXT.INPUT #1 | 4 5| TCB FAULT || TCB FAULT
PROGRAMMABLE SELECT: ENABLED TCB FAULT TYPE: NORMALLY OPEN TIME DELAY: 1 SEC.
EXTERNAL Options: Enabled o Disabled See e for dimelons Opticns: Narraly Onen ar Range: 0 - 60 SEC
INPUTS Merrmally Closad herarmenis of 1
{Contined)

EXTERNAL INPUT a2
SELECT: DISABLED

NAME EXT INPUT 82

PN EXTERNAL INPUT 92
TYPE: NORMALLY OPEN

EXTERNAL INPUT 92
TIME DELAY: 0 SEC.

Options: Enabled or D'ﬂa.ﬂeﬂi

See jexl for dilmclions

Options: Normally Open ar
Miarrmally Closed

Range: 0 - 60 SEC
ncrerments of 1

SECOHND RAMP
SELECT: DUAL RAMP

NAME EXT INFUT #3
SECOND RAMP

PN SECOND RAMP
TYPE: NORMALLY OPEN

| SECOND RAMP

TIME DELAY: 0 SEC.

Rarmg

Options: Enablad, Dizablad o
|

|

Saa jaxl for dimclons

Dptions : Narmally Ooen ar
Nerrrally Closed

Range: 0 - 60 SEC
ncrerments of 1

THERMOSTAT
SELECT: ENABLED

NAME EXT INFUT 84
THERMOSTAT

| THERMOSTAT

TYPE: NORMALLY CLOSED

4| THERMOSTAT

TIME DELAY: 1 SEC.

Saa jexl bor dimclions

Options: Enablad or Disablad

SP6.5 Uzivatelem programovatelné externi
vstupy (User Programmable External
Inputs): Fidici jednotka poskytuje az 4
digitalni externi vstupy, které jsou
samostatné programovatelné. Ke kazdému
vstupu muze byt za G¢elem snadné
identifikace pfifazen popisny nazev.

« Externi vstup ¢. 1 (External Input #1): z
vyroby naprogramovany na poruchu TCB
desky.

 Externi vstup €. 2 (External Input #2): je-li
pouzit, musi byt aktivovana zadana hodnota.

« Nazev externiho vstupu €. 2 (Name Ext.
Input #2): uZivatel maze vstupu pfifadit za
Ucelem snadné identifikace pFiciny externiho
vypnuti nebo poplachu popisny nazev. K
pfifazeni nazvu je mozné pouzit az 15 znakd,
véetné mezer.

« Typ externiho vstupu €. 2 (External Input #2
Type): externi vstup je mozné nastavit jako
zapinaci (Normal Open) nebo rozpinaci
(Normal closed) kontakt.

« Zpozdéni externiho vstupu €. 2 (External
Input #2 Time Delay): pfi zméné stavu
kontaktu bude jednotka pfed vyslanim vystupu
¢ekat po naprogramovanou dobu. Pokud neni
Zadné zpoZzdéni zapotiebi, zadejte hodnotu 0
sekund. Ridici jednotka vystavi udalost ihned
pfi zméné stavu kontaktu.

Options : Narmally Open ar
Nurn&lﬁl Clasad

Range: 0 - 61 SEC
ncrerments of 1

» Externi vstup €. 3 (External Input #3): obrazovky

nastaveni a zadanych hodnot pro externi vstup €. 3
zahrnuji moznost konfigurace dualni rampy. V rezimu
dualni rampy je nastaveni poc¢atecniho kontaktu
stejné jako u SPOUSTECI RAMPY C. 1. Pfi zméné
stavu vstupniho kontaktu se fidici jednotka pfepne do
rezimu SPOUSTECI RAMPY C. 2 a pouzije toto
nastaveni pro rezim fizeni spusténi. Poznamka: typy
spoustéci rampy mohou byt pfepinany pouze pfi
zastaveném motoru. Na strance zadanych hodnot 4
(pfifazeni relé) nepfifazujte k této funkci zadné
vystupni relé. Ridici jednotka bude dodana s
externim vstupem €. 3 naprogramovanym pro dualni
rampu. Pokud tato funkce neni vyZzadovana, dualni
rampu deaktivujte.

Externi vstup €. 4 (External Input #4) — tyto
obrazovky vstupu jsou uréeny pro vstup termostatu a
mohou byt aktivovany nebo deaktivovany. Poznamka:
je doporuc¢eno ponechat tuto funkci zapnutou. Pokud
termostat indikuje stav nadmérné teploty, Fidici
jednotka motor vypne.
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Kapitola 5 - Programovani zadanych hodnot

SP.7 UZivatelska rozbéhova
charakteristika
(stranka Zadanych hodnot 7)

MENU

Y

(Hit DOV ARROW six Srmes)

(Uroveni zabezpeceni: 3) T T ——
ACCEL ERATION CURVE <> : MSABL ED |
Range: DISABLED,
+ CURVEA.Bor C i
T ¥ TRE
CUSTOM CURVE A <> |levert: 2
SP7.1 Stranka zadanych hodnot 7 umozZiiuje uZivateli Rane: 1 - 1005
vlastni navrh uzivatelské rozbéhové charakteristiky =
(spoustéci kfivky) pro konkrétni aplikaci. Uzivatel * |nmMEt 28EC
muize v jednotce SSM vytvofit vlastni navrh az tfi Range: 1 - 60 SEC
riznych charakteristik. V jednu chvili mize byt
aktivovana (zapnuta) pouze jedna charakteristika. <«—p [ERERAMLINGG

Kazda ze tfi charakteristik umozriuje ulozeni osmi
vynasenych hodnot napéti, s odpovidajicimi
nastavenimi doby rampy a mezniho proudu.
Poznamka: kazda nasledna droven napéti musi byt
naprogramovana tak, aby byla stejna nebo vyssi nez
predchozi Uroven. Musi byt naprogramovano osm

Ra $0=100%
hunegramlﬁ afl

CURVE A RAMP

TIME 2: 2 SEC.

Ranga: 1 -80 SEC
horemants of 1

CURVE AVOLTAGE
LEVEL. 3: 3%

Urovni napéti a osma urovef musi byt nastavena na Range: 0- 100%
hodnotu 100 %. hererments of |

| el e

3 CURVE A RAMP

- Pokud byla uzivatelska rozbéhovéa charakteristika TIME 3: 2 SEC.

nastavena na této strance na hodnotu A, B nebo C, Range: 1- 00 G A
jednotka SSM potlaci rezim fizeni spusténi zvoleny Y
na strance zadanych hodnot 2 (a to i v pfipadé, ze < [
rezim fizeni spusténi nebyl na strance zadanych Range 0 - 100%
hodnot 2 nastaven na hodnotu ,uZivatelska bl il ¢
rozb&hova charakteristika”). Poznamka: stranka «—» |CURVE & RaMP
Z&danych hodnot 7 mé pozadovanou Groveri ;‘;‘f:ﬁ;c T
zabezpeceni 3 (hesla viz stranka 58). herermens of 1 v
> e
Range: 0 - 100% Iy
Increments of 1

il
i

#—3 | CURVE A RAMP
TIME 5: 2 SEC.
Range: 1-490 3ET
horements of 1

LEVEL & &%

Range: 0 - 100%
Increments of 1

<3 | CURVE AVOLTAGE |

< | CURVE ARAMP
TIME & 2 SEC.
Range: 1- 60 SEC ¢

hcrements of 1

CURVE AVOLTAGE
LEVEL 7: 82%

Ranga: 0 - 100% ¢

Increments of 1

«#—3 | CURVE A RAMP
¥ TIMET: 2 SEC.
Ramnge: 1-80 3EC
horements of 1
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Kapitola 5 - Programovani zadanych hodnot

SP.7 Uzivatelska rozbéhova charakteristika
(stranka Zadanych hodnot 7)
(Uroveri zabezpeceni: 3)

¢ CURVE AVOLTAGE CURVE B VOLTAGE
CUSTOM CURVE A& LEVEL 8 100% CUSTOM CURVE B = | LEVELT: 82%
Range: 0 - 100% Range: - 100% A
Incrameants of 1 Iheramants af 1
¥
CURVE A RAMP CURVE B RAMP
TIME 8 2 SEC «— e
Range: 1 - 60 SEC =
Increrrents of 1 ¢ Rangu 1oBl sy ¢
CURVE A CURRENT
| LIMIT: 350% FLA [ N
Reange: 200 - 500% Fange: T-T00% )
Increments of 10 horemments of 1
¢ ¥
< CURVE B RAMP
CURVE B VOLTAGE |1“a:2${:
CUSTOM CURVE B LEVEL 1: 25% -
Ranga: 1 - 60 SEC A
Fange: 0 - 100% Inramants of 1
Ierements of 1 ¥
CURVE B RAMP - | Eu"-,-. afﬁ il £
TIME 1: 2 SEC. D T
Range: 1 - 60 SEC i
Fange:.1 -bh ¢ Inererments of 10
CURVE B VOLTAGE
LEVEL 2 3% «— | CURVE C VOLTAGE
Fanoe: 0 - 1007 CALEFTOME CLIRVE © LEVEL 1: 25%
e
Incremants of 1 ¢ Range: 0 - 100% Fy
heramants of 1
CURVE B RAMP ¥
TIME 2: 2 SEC. CURVE C RAMP
—
Fange: 1 - 60 560 ry TIME 1: 2 SEC.
Incrarments of 1 v Range: 1- 60 S£C
lheramants of 1 ¢
| CURVE B VOLTAGE
LEVEL 3: 3% CURVE C VOLTAGE
Fange: 0 - 100% ¢ * LEVEL 2 30%
Incrermants of 1
Range: 0 - 100% A
o ot}
| CURVE B RAMP ¥
TIME 3: 2 SEC.
£ «— | CURVE C RAMP
Range: 150 SEC y |TlEﬂ:2$(:.
o ¥ Range: 1-60 SEC 'y
lnoraments af 1
CURVE B VOLTAGE ¥
LEVEL & 45%
< CURVE C VOLTA GE
Range: 0~ 100% i LEVEL 3: 3%
CMETENE O
L Range: 0 - 100% A
lheramants of 1
CURVE B RAMP ¥
R R A CURVE C RAMP
Fange: 1- 60 560 - e
Incrarmants ol 1 ¢ Fangs 1 T
- F
lheramants of 1
CURVE B VOLTAGE ¥
LEWEL I X% CURVE C VOLTAGE
Range: 0 - 100% 4 - LEVEL 4: 45%
heraments of 1 \ Range: 0- 100% Y
| B horarmants of 1 v
TIME 5: 2 SEC.
CURVE C RAMP
Range: 1-60 S£C i | Tmes 25ec.
Incrameants ol 1
L Range:l - 60 SEC ~
CURVE B VOLTAGE ncrémonis of 1 v
LEVEL & &%
: CURVE C VOLTAGE
Rango: 0 - 100% -
Increments of 1 ¢ LEVEL & 55%
Range: 0- 100%
B loramants of 1
TIME 6 2SEC.
—— < | CURVE C RAMP
Range: 1 0 e ¢ TIME & 2 SEC.
Range: 1-60 5EC
Inorameants of 1

1IVUUnly @ Sy ISy HILNGHIV HHapsu
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Kapitola 5 - Programovani zadanych hodnot

SP.7 UzZivatelska rozbéhova charakteristika
(stranka Zadanych hodnot 7)
(Uroveri zabezpeceni: 3)

SP7.1 Stranka zadanych hodnot 7 umozriuje uzivateli
vlastni navrh uzivatelské rozbéhové
charakteristiky (spoustéci kfivky) pro konkrétni
aplikaci. Uzivatel muze v jednotce SSM vytvorit
vlastni navrh az tfi rlznych charakteristik. V
jednu chvili mize byt aktivovana (zapnuta)
pouze jedna charakteristika. Kazda ze tfi
charakteristik ma osm arovni napéti, s
odpovidajicimi nastavenimi doby rampy a
mezniho proudu.

Poznamka: kazda nasledna Uroven napéti musi
byt naprogramovana tak, aby byla stejna nebo
vy$8i nez predchozi Uroven. Musi byt
naprogramovano osm Urovni napéti a osma
uroven musi byt nastavena na hodnotu 100 %.

» Pokud byla uzivatelska rozbéhova
charakteristika nastavena na této strance na
hodnotu A, B nebo C, jednotka SSM potlaci
rezim fizeni spusténi zvoleny na strance
zadanych hodnot 2 (a to i v pfipadé, ze rezim
fizeni spusténi nebyl na strance zadanych
hodnot 2 nastaven na hodnotu ,uzivatelska
rozbéhova charakteristika”). Poznamka: stranka
zadanych hodnot 7 m& pozadovanou Uroven
zabezpeceni 3.

Produkty a systémy nizkého napéti

CUSTOM CURVEC

CURVE C VOLTAGE
LEVEL 8: 8T%

Range: 0 - 100%
Inorements of 1

CURVE C RAMP
TIME 6: 2 SEC.

Fange: 1-60 SEC
Increments of 1

CURVE C WOLTAGE
LEVELT: 88

Range: 0 - 100%
Increments of 1

- ||

CURVE C RAMP
TIME 7: 2 SEC.

Range: 1-60 3EC
InGrmens of 1

CURVE C WOLTAGE
LEVEL 8: 100%

Range: 0 - 100%
Ineremants of 1

CURVE C RAMP
TIME 8: 2 SEC.

Ra : 1 -80 SEC
Increments of 1

CURVE C CURRENT
LIMIT: 350% FLA

Ra : 200 - 500%
hur?rarﬂ'm af 1]

ABB Inc. - 888-385-1221 - www.abb-control.com
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Kapitola 5 - Programovani zadanych hodnot

SP.8 Konfigurace pretéZovaci charakteristiky
(stranka Zadanych hodnot 8)

(Uroveri zabezpeceni: 3)
Umoznuje konfiguraci
ochrany v rezimu spusténi a
béhu jednotky. Jednotka je
vybavena nezavislou
ochranou charakteristiky
spusténi a béhu a nastaveni (it DOWN ARROW seven Smes)

mohou byt zalozena na

tfidapretizeni nebo D | > e o e ‘ > R o e || e weare
nastavena podle proudu Range:1-J05EC.OL CLASS  Range: 400 800%
motoru pfi zabrzdéném LTINS oF.1
rotoru a ¢asu.
| | COAST DDVWN TIMER

SP8.1Zakladni provozni pietézovaci it

charakteristika (Basic Run Overload I et

Curve) SR | Ao s || SRR
. Doba zabrzdéného rotoru v provozni Range:1 |J0SEC.OLCLASS Frdmentsof 10

pretézovaci charakteristice (Run Curve

Locked Rotor Time): nastavte dobu - ‘ﬂﬁﬂ“&‘gg -

zabrzdéného rotoru podle implicitné zvolené Rangect - 300 SEC, INSABLED

tfidypretizeni na strance zadanych hodnot 1
nebo nastavte dobu v sekundach. Jedné se
0 dobu trvani stavu zabrzdéného rotoru, nez
dojde k vypnuti.

. Proud pfi zabrzdéném rotoru v provozni

< NUMBER OF STARTS PER
HOUR: DISABLED
Range: 1 -G, DISABLED
Ihoraments of 1 t

-« TIME BETWEEN STARTS
TIME: NSABLED

pretézovaci charakteristice (Run Locked

Ranga:1 - 50 MIN, DISABLED
Ihoraments of 1

Rotor Current): proud odebirany motorem s [oca noen corve

MAX I*I'T START

plnym napétim na vinutich a bez pohybu PROTECTION: DISABLED ‘ ‘H“ : 368 FLAFLA'SEC
rotoru (jako procentualni podil proudu pfi Renge: ENARLEDOf INSASLED  Range:1- 2500, FLA Tina (Sec)
jmenovitém zatizeni motoru
[JMENOVITEHO PROUDU J). Pfislugnou CIETANR | <> [iEenaToRE |« TN RORS LS
hodnotu naleznete na typovém §titku motoru  Gptions: DEARLED, LEARN Range: 5 - 40% Range: 1 - 300 SEC
or ENABLED Ineramants of 1 Incrameants af 1

nebo se obratte na vyrobce motoru.

. Casovy spinaé zastaveni s volnym
dobéhem (Coast Down Timer): pokud je
tato moznost aktivovana, chrani po pfijeti
ptikazu zastaveni motor pfed opétovnym
spusténim po naprogramovanou dobu.

SP8.2Zakladni spoustéci pretézovaci charakteristika .
(Basic Start Overload Curve)

. Doba zabrzdéného rotoru ve spoustéci
pretézovaci charakteristice (Start Curve Locked
Rotor Time): doba zabrzdéného rotoru maze byt
nastavena podle implicitné zvolené tfidypretizeni na
strance zadanych hodnot 1 nebo na konkrétni dobu. *
Nez dojde k vypnuti, musi stav pretizeni trvat po
naprogramovanou dobu.

. Proud pfi zabrzdéném rotoru ve spoustéci
pretéZovaci charakteristice (Start Locked Rotor

Pocet starti za hodinu (Number of Starts per
hour): pokud je tato funkce aktivovana, omezuje
maximalni povoleny pocet spusténi za hodinu. Tato
zadana hodnota povoluje maximalné 6 spusténi za
hodinu. Obratte se na vyrobce motoru.

Doba mezi starty (Time Between Starts): je-li
tato funkce aktivovana, jednotka SSM brani
dal§imu pokusu o spusténi, dokud nevyprsi
pfedem nastavend doba.

Produkty a systémy nizkého napéti
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Current): proud odebirany motorem s plnym
napétim na vinutich a bez pohybu motoru (jako
procentualni podil proudu pfi jmenovitém zatizeni
motoru [JMENOVITEHO PROUDU ]). Pfislusnou
hodnotu naleznete na typovém Stitku motoru nebo
se obratte na vyrobce motoru.

. Mezni doba rozbéhu (Acceleration Time Limit):
pokud motor nepfejde do rezimu béhu (nedosahne
~provoznich otackek”) b&éhem pfedem nastavené
doby, jednotka se po uplynuti mezni doby rozbéhu
vypne.

Produkty a systémy nizkého napéti
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Kapitola 5 - Programovan
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i zadanych hodnot

SP.9 Konfigurace odporovych snimacua teploty (volitelné prislusenstvi)

(stranka Zadanych hodnot 9)
(Uroveri zabezpeceni: 3)

MENU

l{hi'. DN ARFOW aigil Smes)

USE NEMA TEMP FOR
RTD VALUES: DISABLED

Dptions: ENASLED OR
DISABLED

PAGES RTD

CONFIGURATION

¥ OF RTDXS USED FOR
STATOR: @&

Range: 0 - &

Incramants of 1 ¢
RTD VOTING
: DISABLED

OpSons: ENABLED or
DISABLED

Laskavé si povSimnéte, Ze odporové snimace teploty

jsou volitelné prislusenstvi.

Vice informaci si vyzadejte u vyrobniho zavodu.

Volitelné prislusenstvi

Ranges:

* 120 OHM MICKEL (NI
100 OHM NICKEL (N
10 OHM COPPER (CLY)
{1:|IJ|_;IFCI HM PLATINUM (PT)

= OFF ar Q- 240C (32-464F) Exarnple: 8 C =
ncrameniz af 1

U STATOR A1, STATORAZ STATOREB1, STATOR BZ, STATOR C1, STATOR CZ,
FRONT BEARING, BACK BEARING, BEARING BOX, AMBIENT, NONE

waF

STATOR PHASE A1 TYPE |4 3 | RTD® 1 DESCRIPTION 4| STATOR PHASE A1 ALARM STATOR PHASE A1 TRIP
: OFF STATOR PHASE A1 LEVEL: OF F LE'IIEL DFF
Range: * ¢ Range: =" Reange: =
STATOR PHASE A2 TYPE RTD # 2 DESCRIPTION 3| STATOR PHASE AZALARM | . .| STATOR PHASE A2 TRIP
: STATOR PHASE A2 LEVEL: OFF LEVEL: OFF
Ranga: * ¢ Range: =" Range: Range: ™"
STATOR PHASE B1 TYPE RTD # 3 DESCRIPTION ¢ | STATOR PHASE B1 ALARM| . . | STATOR PHASE B1 TRIP
: OFF STATOR PHASE B1 LEVEL: OF F LEVEL: OFF
Range: © ¢ Ranga: =™ Range: ™ Range: ™
STATOR PHASE B2 TYPE RTD # 4 DESCRIPTION STATOR PHASE BI ALARM . . [ STATOR PHASE B2 TRIP
: OFF STATOR PHASE B2 LEVEL: OF F LEVEL: OFF
Ranga: * ¢ Ranga: *™* Ranga: ** Ranga: ™
STATOR PHASE C1 TYPE ¢ | RTD # 5 DESCRIPTION <—p | STATOR PHASE C1 ALARM | o o | STATOR PHASE C1 TRIP
: OFF STATOR PHASE C1 LEVEL: OFF = 7| LEVEL: OFF
Range: * ¢ Range ™ Rangs: ™ Ranges: =
STATOR PHASE C2 TYPE RTD # 8 DESCRIPTION STATOR PHASE C2 ALARM STATOR PHASEC2TRIP
: OFF *—* | STATOR PHASE C2 LE"I"EL BFF LE'IIEL DFF
Range: * ¢ Range: ™ :
END BEARING TYPE ¢ | RTD #7 DESCRIFTION &3 | END BEARING ALARM END BEARING TRIP
: END BEARING LEVEL: BFF LE'U'E. BFF
Range: © ¢ o Rango: ~
SHAFT BEARING TYPE RTD # 8 DESCRIPTION - | SHAFTBEARING ALARM | - | SHAFT BEARING TRIP
: OFF SHAFT BEAHN[; LEVEL: OFF LEVEL: OFF
Ranga: * ¢ Rarnga: * Rango: Hango:
RTD #8 TYPE RTD # 9 DESCRIPTION ¢ | RTD# 9 ALARM ¢ | RTD #3 TRIP
: OFF RTD®3 LEVEL: OFF LEVEL: OFF
Rarego:™ ¢ Range: ™" Range: ™ Fange: =
RTD #10 TYPE RTD # 10 DESCRIPTION RTOD # 10 ALARM RTD # 10 TRIP
: OFF RTD® 10 LEVEL: OFF LEVEL: OFF
Range: * ¢ Range: ™ Range: ™ Range: ™
RTD # 11 TYPE ¢ | RTD # 11 DESCRIFTION <3| RTO# 11 ALARM <—p| RTD# 11 TRIP
: OFF RTD#11 LEVEL: OFF LEVEL: OFF
Range: * ¢ Ranga: ™ Range: ** Range: **
R‘rl:lnﬂT‘rFE <3 | RTD# 12 DESCRIFTION 3| RTO# 12 ALARM 3| RTD #12 TRIP
: OFF RTD#12 LEVEL: OFF LEVEL: OFF
Ranga: * Ranga: " Range: ** Range: ™

Produkty a systémy nizkého napéti
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Kapitola 5 - Programovani zadanych hodnot

s

SP.9 Konfigurace odporovych snimacu teploty
(volitelné prislusenstvi)

(stranka Zadanych hodnot 9)

(Uroven zabezpeceni: 3)

Jednotka SSM muze byt dodana s volitelnou kartou
odporovych snimacu teploty (RTD), ktera poskytuje 12
programovatelnych odporovych snimaci teploty, jez jsou
samostatné programovatelné z hlediska jejich typu. K
dispozici jsou nasledujici typy odporovych snimacu teploty:
100 ohm platina, 100 ohm nikl, 120 ohm nikl a 10 ohm méd.
Kazdy odporovy snimac teploty mize byt identifikovan
pomoci nazvu, ktery muze tvofit az 15 znaku (v€éetné mezer).
Kazdy jednotlivy odporovy snimac teploty ma také
nastavenou vlastni droven poplachu a vypnuti.

SP9.1 Pouziti teplot NEMA pro hodnoty RTD (Use NEMA
Temp for RTD Value): pfi aktivaci této zadané
hodnoty, pouzije jednotka SSM konstrukéni tfidu
izolace NEMA k nastaveni maximalniho povoleného
rozpéti pro urovné poplachu a vypnuti. Maximalni
povolené teplotni rozpéti je 240 °C nebo (464 °F).

SP9.2 Pocet RTD pouzitych pro stator (# Of RTD’S Used
for Stator): pro monitorovani statoru motoru je mozné
prifadit az Sest odporovych snimacu teploty.

SP9.3 ,Hlasovani” odporovych snimact teploty (RTD
Voting): pfi aktivaci této funkce jednotka SSM
neprovede vypnuti, dokud Uroven vypnuti neprekroci
alespon 2 odporové snimace teploty. To zabranuje
ruSivému vypinani odporovymi snimadci teploty.

SP9.4 Kazdy z 12 odporovych snimacu teploty je
konfigurovan nésledujicim zptsobem: v prvnim
sloupci je typ odporového snimace teploty, ve druhém
sloupci je popis odporového snimace teploty, ve
tfetim sloupci je Uroveri poplachu a ve ¢tvrtém sloupci
je uroveni vypnuti. Prvnich Sest odporovych snimacu
teploty bylo naprogramovano s popisnym nazvem pro
STATOR, se dvéma odporovymi snimaci teploty na
kazdou fazi. Odporové snimace teploty €. 1 a €. 2 byly
nazvany STATOR FAZE (STATOR PHASE) A1 a A2.
Odporove snimace teploty €. 3 a . 4 byly nazvany
STATOR FAZE (STATOR PHASE) B1 a B2, oporové
snimace teploty €. 5 a C. 6 byly nazvany STATOR
FAZE (STATOR PHASE) C1 a C2. Jsou-li
vyzadovany jiné nazvy, stisknéte v obrazovce ,typ
RTD (RTD Type)” tlagitko SIPKA VPRAVO a prejdéte
do obrazovky ,popis RTD (RTD description)”. Pokud
neni vyzadovano nastaveni zadné urovné poplachu
nebo vypnuti, tyto zadané hodnoty miZzete vypnout.

Produkty a systémy nizkého napéti
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Kapitola 5 - Programovani zadanych hodnot

SP.10 Nastaveni hesla
(stranka Zadanych hodnot 10)
(Uroveri zabezpeceni: 3)

Jednotka SSM obsahuije tfi Grovné uzivatelem
programovatelnych stranek zadanych hodnot. V prvni
urovni stranek zadanych hodnot neni vyzadovano
zadné heslo, protoze data zafazena do této prvni
Urovné jsou zakladni Udaje z typoveho stitku a pro
fizeni startéru. Uroven dveé stranek zadanych hodnot
vyzaduje k provadéni konfigurace chranénych hodnot
zadani hesla slozeného ze tfi Cislic. Uroven tfi stranek
zadanych hodnot vyZzaduje k umoznéni plného pfistupu
k hodnotam ochrany a startéru zadani hesla slozeného
ze Ctyr Cislic.

SP10.1 Nastaveni hesla urovné 2 (Set Level 2
Password): tato Urover vyuziva heslo ze 3
¢islic. Implicitni hodnota hesla Grovné 2 je 100.

SP10.2 Nastaveni hesla urovné 3 (Set Level 3
Password): tato Uroven vyuziva heslo ze 4
Cislic. Implicitni hodnota hesla arovné 3 je
1000.

MENU

thi'. DO ARRDW nine Smas)

PAGE 10 SECURITY
SET PASSWORD

-

SETLEVEL 2
PASSWORD: 100

Range: 000 - 339 Iy

SET LEVEL 3
PASEWORD: 1000

Range: 0000 - 9993

Produkty a systémy nizkého napéti
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Kapitola 5 - Programovani zadanych hodnot

SP.11 Komunikace
(stranka Zadanych hodnot 11)
(Uroveri zabezpeceni: 3)

SP11.1 Nastaveni otackek prenosu Front (Set Front
Baud Rate): nastavuje rychlost pfenosu
rozhrani RS232.

SP11.2 Nastaveni otackek prenosu Modbus (Set
Modbus Baud Rate): nastavuje rychlost
prenosu komunikace Modbus.

SP11.3 Cislo adresy Modbus (Modbus Address
Number): pfifazuje relé jednotky SSM adresu
Modbus.

SP11.4 Nastaveni pristupového kodu (Set Access
Code): pfitazuje pfistupovy kéd pro adresovani
Modbus. Typicky neni pouzito.

SP11.5 Nastaveni otackek prenosu Link (Set Link
Baud Rate): nastavuje rychlost pfenosu komunikace
rozhrani RS422 mezi klavesnici operatora a deskou
CPU.
(Pouze pro aplikace s namontovanou klavesnici
dalkového ovladani.)

SP11.6 Dalkové spusténi/zastaveni (Remote
Start/Stop): umoznuje komunikaci RS485
Modbus k umoznéni spusténi a zastaveni
motoru. Pro ziskani podrobnych (daju se
obratte na vyrobni zavod.

Produkty a systémy nizkého napéti

MENU

l:‘-l‘. (DT BUSERR Ren T |

PAGE 11
COMMU NICATIONS

-

SETFRONT BAUD
RATE: 9.6 KB/SEC

Range: 24,48 96,192 &
334 KBISEC

SET MODBUS BAUD
RATE: 9.6 KB!SEC

Range: 24,48 946,192 A
34.4 KBISEC |

MODBUS ADDRESS
NUMBER: 247

o 1-247 L
ncrernenis of 1

SET ACCESS CODE
CODE: 1

Range: 1-939
Increments of 1 ¢

SET LINK BAUD
RATE: 384 KB/SEC

Range: 24,448 96,192 &
33.4 KBISEC

REMOTE START/STOP:
MSABLED

Option: Enakiad or Disablad

ABB Inc. - 888-385-1221 - www.abb-control.com
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Kapitola 5 - Programovani zadanych hodnot

SP.12 Systémové Zadané hodnoty
(stranka Zadanych hodnot 12)

MENU

blﬂ DOWHN ARROW devan frmaes)

PAGE 12 SYSTEM ‘ 3 DEFALLT NS PLAY METERING DATA METERING DATA
SETPOANTS | SCREEN <> PAGE #: 1 | <> SCREEN #: 1

¢ Erler Metering Page (1 - 4) Enler Maledng

Murmber for display ‘Soredn Number for display

ALARMS RTD FAILURE ALARM
ALARM: DISABLED

Enabled ar Disabled $

THERMAL REGISTER THERMAL ALARM
S | aLanm: 90% DELAY: 10 SEC.
Range: CIL, 40 - 95% Range: 1 - 20 SEC.
4 ererments of 1 Increments of 1
COLD STALL TIME
. OJL CLASS
Range: OILCLASS,
e SEC i

THERMAL REGISTER -
SETUP INFORMATION

4 - 40
norements of 1

«—» | HOTSTALL TIME
¢ W2 O CLASS

Range: 122 ILCLASS, A&
4. 40 SEC

erermenis of 1 s

3 | STOPPED COOL DOWN
TIME: 30 MIN

TR OF

RUNNING COOL DOWHN
TIME: 15 MIN

Range: 10 - 300 MIN ¢

Incremeans of 1

3 | RELAY MEASURED COOL
RATES: DISABLED

Range: ENABLED or
DISABLED
> THERMAL REGISTER
MINIMUM: 15%
Ra 1 10 - 5086, OFF
ha'r?r:ﬂ’lh af1 ¢
<« » | MOTOR DESIGN AMBIENT
TEMPERATURE: 80 C
Ra 10-90C
ha-?:mh afl 4

w3y | MOTOR DESIGN RUN
TEMPERATURE: 8{fa MAX
Range: 50 - 100 af Malor i

Stalar Max Temp.
neraments of 1%

— MOTOR STATOR MAX
TEMPERATURE: INS CLS

Range: hisulalion Class i

10-240C
Incrmans of 1

3 | BINPUT TO THERMAL
REGISTER: ENABLED

Options: ENABLED ar
DISABLED ¢

<3 |USE CALCULATED K OR
ASSIGH: 7
1 Hange: 1-50, 0N

PRESSE ENTER TO CLR
THERMAL REGISTER

PIvuunly W Sy Sty THenUIIV HIupu L
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Kapitola 5 - Programovani zadanych hodnot

SP.12 Systémoveé Zadané hodnoty
(stranka Zadanych hodnot 12)
(Uroven zabezpeceni: 3)

SP12.1 Implicitni obrazovka displeje (Default

Display Screen): tato skupina zadanych
hodnot umoznuje uzivateli zvolit implicitni
obrazovku displeje jednotky SSM béhem béhu
motoru. Zvolte stranku méfeni Cislo (1-3), poté
zvolte Cislo obrazovky méfeni. Rozpéti se méni
v zavislosti na zvolené strance. Pro zobrazeni
implicitni obrazovky naprogramujte nasleduijici
dvé zadané hodnoty:

+ Stranka dat méfeni ¢. (Metering Data Page#):

rozpéti hodnot je stranka 1 - 3.

« Obrazovka dat méreni €. (Metering Data
Screen#): pokud byla jako implicitni stranka
zvolena stranka 1, budou k dispozici obrazovky
1 - 10. Pokud byla zvolena stranka 2, budou k
dispozici obrazovky 1 - 29. Pokud byla zvolena
stranka 3, budou k dispozici obrazovky 1 - 6.
(Prifazeni Cisla obrazovky viz nabidka méfeni,
MP.1.)

SP12.2 Poplachy (Alarms): konfiguruje poruchovy

poplach odporovych snimacu teploty (jsou-li v
systému zapojeny) a poplach tepelného
registru.

« poruchovy poplach odporovych snimacu
teploty (RTD Failure Alarm): pfi aktivaci této
funkce nastane poplach pfi zkratovani nebo
rozepnuti odporového snimace teploty. (Pouze
jsou-li volitelné odporové snimace teploty
nainstalovany.)

 Poplach tepelného registru (Thermal
Register Alarm): nastavuje Urover tepelného
registru pro generovani poplachu, pokud
hodnota tepelného registru pouzité kapacity
prekrogi tuto Uroven.

« Zpozdéni tepelného poplachu (Thermal
Alarm Delay): délka doby, po kterou musi trvat
prekro¢eni zadané hodnoty hodnotou
tepelného registru pouzité kapacity, nez dojde
ke spusténi poplachu.

SP12.3 Informace nastaveni tepelného registru

(Thermal Register Setup Information): tato
skupina zadanych hodnot konfiguruje tepelny
registr a indikuje jednotce SSM, které vstupy
jsou pouzity pfi tepelném modelovani.

« Doba studeného zastaveni (Cold Stall Time):

zadejte dobu z technického listu vyrobce
motoru nebo pouzijte dobu definovanou
tfidoupretizeni. Tato zadana hodnota se
pouziva k definovani tepelné kapacity motoru.

« Doba horkého zastaveni (Hot Stall Time):
zadejte dobu specifikovanou vyrobcem motoru
nebo pouzijte polovinu doby definovanou
tfidoupretizeni.

Produkty a systémy nizkého napéti

» Reléové mérené otackek ochlazovani (Relay

Measured Cool Rates): pokud jsou zapojeny
voliteIné odporové snimace teploty, jednotka
SSM miize byt nakonfigurovana na pouziti
skute€né namérenych rychlosti ochlazovani
podle hodnot odporovych snimacu teploty,
namisto pouziti naprogramovanych nastaveni.
Tato zadana hodnota muze byt aktivovana
pouze pokud jsou zapojeny volitelné odporové
snimace teploty.

Minimalni hodnota tepelného registru
(Thermal Register Minimum): nastavuje
hodnotu v tepelném registru, ktera predstavuje
motor bézici pfi proudu podle typového Stitku
(bez jakéhokoliv prehfivani nebo pFitomnosti
zpétnych slozek proudu).

Projektovana teplota okoli pro motor (Motor
Design Ambient Temperature): pouZijte Udaje
podle specifikaci vyrobce motoru. Pokud jsou
zapojeny volitelné odporové snimace teploty,
bude tato zadana hodnota tvofit vztazny bod
pro posunuti hodnot odporovych snimac
teploty v tepelném registru.

Projektovana teplota béhu pro motor (Motor
Design Run Temperature): pouzijte Udaje
podle specifikaci vyrobce motoru. Tato zadana
hodnota definuje vzrist provozni teploty motoru
pfi jmenovitém zatézovém proudu nebo 100 %
zatizeni.

Maximalni teplota statoru motoru (Motor
Stator Max Temperature): tato hodnota
predstavuje maximalni teplotu, kterou izolace
statoru vydrzi. Uzivatel maze zvolit, zda pouzije
nastaveni teploty podle tfidy izolace (zvolené
na strance zadanych hodnot 1), nebo zda zada
konkrétni maximalni teplotu. Tato hodnota
nesmi prekrocit teplotu izolace statoru. Tato
maximalni teplota pfedstavuje 100 % tepelné
kapacity.

Vstup U/B tepelného registru (U/B Input
Thermal Register): pfi aktivaci tato funkce
umoznuje jednotce SSM pouzit informace o
nevyvazenosti sitového proudu k posunuti
hodnot tepelného registru.

Uzivatelem vypocétena nebo prifazena
hodnota K (User Calculated K or Assign): je-
li tato Zadana hodnota nastavena na ZAPNUTO
(ON), jednotka SSM bude pocitat konstantu K
pro posunuti hodnot tepelného registru. V
opacném pripadé mize uzivatel hodnotu K
pevné pfiradit.

SP12.4 Stisknéte Enter pro vymazani tepelného

registru (Press Enter to CLR Thermal
Register): umoznuje uzivateli po zadani hesla
tfeti Urovné vymazat tepelny registr pro
nouzové restarty.
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« Doba vychladnuti pfi zastaveni (Stopped
Cool Down Time): doba, kterou motor
potfebuje k vychladnuti po zastaveni. Pouzijte
pouze Udaje poskytnuté vyrobcem motoru. Tato
zadanda hodnota se pouziva ke konfiguraci
otackek ochlazovani tepelného registru.

« Doba vychladnuti pfi béhu (Running Cool
Down Time): délka doby, kterou motor
potfebuje k vychladnuti pfi béhu. Pouzijte
pouze Udaje poskytnuté vyrobcem motoru.

Produkty a systémy nizkého napéti
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Kapitola 5 - Programovani zadanych hodnot

SP.13 Kalibrace a udrzba
(stranka Zadanych hodnot 13)
(Uroven zabezpeceni: pouze pro pouZziti ve vyrobé)

MENU

t:l'“ DOAWH ARROW hwvalve Brmas)

PAGE13 CALIBRATION | o | SET DATE AND TIME ENTER D'ATE {DDMMYYYY) | o | ENTER TIME {lh:mm)
& SERVICE i T i % = | e - Ll
F ) Raings: D = 1-31, M= 1-12, Rangs: H= 00-23 M =0-539
¥ = 1970 - 2069 erermants of 1
w Incrrmans af 1

MODEL ¥: s

PRESS ENTER TO ACCESS
FACTORY SETTINGS

SP.13 Kalibrace a udrzba
(stranka Zzadanych hodnot 13)

Urcité obrazovky jsou zobrazovany pouze pro informaci
uZivatele, napfiklad: aktudini datum a €as, €islo modelu a
Cislo revize firmwaru. Zména zadanych hodnot na této
strance je dostupna pouze pro pracovniky vyrobce. SP13.1
Nastavené datum a ¢as (Set Date and Time): zobrazuje
datum a ¢as.

» Zadejte datum (DDMMRRRR) (Enter Date
[DMMYYYY]): umoziiuje pracovnikim vyrobce
naprogramovat v uvedeném formatu datum pro
jednotku SSM.

» Zadejte ¢as (HH:MM) (Enter Time [HH:MM]):
umoznuje pracovnikim vyrobce naprogramovat ¢as
pro jednotku SSM.

SP13.2 Model a ¢islo firmwaru (Model & Firmware #):
zobrazuje ¢islo modelu a €islo revize firmwaru v
jednotce SSM.

SP13.3 Stisknéte Enter pro pristup k nastavenim z vyroby

(Press Enter to Access Factory Settings):
pfistupné pouze pro kvalifikované pracovniky.

Produkty a systémy nizkého napéti
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Kapitola 6 - Stranky méreni

Jednotka SSM nabizi mérfeni vykonu, které uzivateli poskytuje moznost sledovat informace o motoru a stavu
jednotky SSM.

6.1 Seznam stranek méreni

V nasledujicich lkach
fsou uvedeny soanamy s Doscripton o Display seroen
jednotlivych stranek méfeni a Phase A, B, ¢ and Ground Fault (Option) 1
funkci, zahrnutych do Average cument of the % of imbalanca and the motor's RPM 2
jednotlivych stranek. Jsou z Motor load &5 a percentage of motor FLA 3
uy’edevny,i odk’azyvrja . 3 Lina frequancy and prasent phasa saquance 4
prislusné oddily pfirucky. -3
a 5§ Parcantage of ramaining Thermal Register 5
E = Thermal capacily requined to star the maotor 6
g' Averaga lima required 1o star 7
§ Averaga curant during starl 8
Measured I°T required 1o stan the motar g
Amaount of tima required 10 stan the motor dunng the last successiul stan 10
6.1.1 Nabidky a data méreni (stranka méreni 1)
"':;:‘“ Description of Display Screen
Phasa A, B, C curranls and Powar Factar 1
Phasa A, B, C currants and Ground Fault (Optian) 2
Displays kKW and kWA 3
Displays KVAR and Power Faclor 4
o D Displays Peak ON and kW Demand 5
e E Displays Peak ON and kA Damand 8
B - Displays Peak ON and kVAR Demand 7
Digplays Peak ON and Amps Damand |
Clears Damand values g
Displays Megawalt hours used 10
Prass antar 1o claar statistics on MWH values 11
6.1.2 Méreni (stranka méreni 2)
":,::‘“ Description of Display Screen
Hollest stator RTD (#1 - 6) 1
Holtest non-stator RTD (#7 - 12) a
i Temparature of stad phase Alin *C and *F 3
E :% Maxirnum temperature for RTD #1 4
ﬁE Same as Screens 3- 4 for RTDs #2 - 12 5-26
L4 Clear the maximum temperature register (Level 3 password required) 27
Measured running thermal stabilization time of motor (in minutes) a8
Measured stopped cooling time (to ambient) of motor {in minutes) 2
6.1.3 Hodnoty odporovych snimacu teploty (volitelné prislusenstvi) (stranka méreni 3)
ey Description of Display Screen
Current status 1
Amount of time remaining before an overdoad inp occurs 2
: _Ef, Amaunt of time remaining from a thermal inhibit signal 3
6.1.4 Stav (ﬁtfa’nka § i Caoast down tima remaining 4
meéreni 4) Amaount of tima remaining before a stan command can be given 5
Excessive number of stars per hour 6

Produkty a systemy nizkeho napeti
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Kapitola 6 - Stranky méreni

6.1.5 Zaznam udalosti (stranka méreni 5)

Page
T Displays the event with date and time (Up to 60 evants) 1
%g E Displays Phasa A, B, C current values, Ground Fault (Option) al timea of tip 1A
& Displays Vab, Vb, Vea and Powar Factor at time of trip 1B
6.1.6 Posledni vypnuti (stranka méreni 6)

gy Description of Display Screen
Causa of last trip 1
Measured phase cumant 2

. E Measured vollage and power factor 3
E % Imbalance parcantagea, tha frequency and tha kW 4
Hollest stator RTD tempearature 5
Holtest non-stator RTD temperatura i
6.1.7 Statistiky (stranka méreni 7)

e Description of Display Screen
Total magawalt hours 1
Accumulated fotal running hours 2
Claar tha total running hour cournt 3
Total number of trips 4
Murn_l:la of start and run ovardoad tips since the last statistical data 5
claaring
Mumber of frequency trips and imbalanca trips [:]
Ovarcurrart trips T
Stator and non-stator RTD trips 8
Ground fault hiset and losat trips 9
Accaleration time trips 10
Start under curve trips 11

- Start over curve trips 12
%' § T start curve trips 13
s é% Leamed star curve trips 14
Fail shunt trip trips 15
Phase loss trip tips 16
Tach accal trip trips 17
Undarvadiage and Owvarvoltage trips 18
Powar Factor trips 18
Phasae mvarzal trips 20
Ext Inp #1 21
Ext Inp #2 22
Ext Inp #3 3
Ext Inp #4 24
Prass enter to clear statistics 25
Produkty a systémy nizkého napéti
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Kapitola 6 - Stranky méreni

6.2 Nabidka méreni
Stisknéte klavesu MENU pro pfepnuti obrazovky mezi nabidkami zadanych hodnot a nabidkami
méfeni a pouzijte smérové klavesy k pfechodu do jednotlivych obrazovek.

MENU

L

METERING PAGE 1
CURRENT METERED DATA

METERING PAGE 2
VIOLTAGE & POWER DATA

I

METERING PAGE 3
RTD VALUES

METERING PAGE 4
STATUS

METERING PAGE 5
EVENT RECORDER

METERING PAGE &
LAST TRIP

METERING PAGE 7
STATISTICS

Produkty a systémy nizkého napéti
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Kapitola 6 - Stranky méreni

MP.1 Data méreni
(stranka méreni 1)

Zobrazuje zakladni aktualni namérena data:

Obrazovka 1: A, B, C fazovy proud a zemni spojeni
(volitelna moznost).

Obrazovka 2: zobrazuje prdmérny proud,
procentudlni podil nevyvazenosti a otacky
motoru (OTM - RPM) (ziskané ze vstupu
otackoméru).

Obrazovka 3: zobrazuje zatizeni motoru v procentech
proudu pfi jmenovitém zatizeni motoru
(JMENOVITEHO PROUDU ).

Obrazovka 4: zobrazuje sitovy kmitoCet a aktualni
sled fazi.

Obrazovka 5: zobrazuje procentualni podil zbyvajiciho
tepelného registru. Aby mohlo byt spusténi
motoru Uspésné, musi byt tato hodnota
vys8i nez tepelna kapacita vyzadovana pro
uspésné spusténi.

Obrazovka 6: zobrazuje tepelnou kapacitu
vyzadovanou k Uspé&Snému spusténi
motoru.

Obrazovka 7: zobrazuje prdmérnou dobu
vyzadovanou ke spusténi.

Obrazovka 8: zobrazuje prdmérny proud béhem
spusténi.

Obrazovka 9: zobrazuje naméfenou hodnotu I°T
vyzadovanou ke spusténi motoru.

Obrazovka 10: zobrazuje dobu nutnou ke spusténi
motoru béhem posledniho UspéSného
spusténi.

Produkty a systémy nizkého napéti

MENU
METERING PAGE 1 L&: #eewde 1B yawde
CURRENT METERED DATA IC: Sy GIF: deaey
¥
1 [AVG): g

I/B: 49 % RPM: sy

MOTOR LOAD % OF FLA
FILA: 80 %

LINE F REQUENCY:: 48 4#
PHASE ORDER: #w

THERMAL REGISTER
REMAINING : ## %

THERMAL CAPACITY
TO START: ###l %

AVERAGE START TIME J

TIME: ¥ 8 SECS

AVGE START CURENT

: iGN AMPS
FIT TOSTART
I'T: g
LAST START
TIME: #4.# SEC

Screen 1

Screen 2

Scresn 3

Screen 4

Screen §

Screan @

Screen 7

Screen 8

Screen 9

Screen 10

ABB Inc. - 888-385-1221 - www.abb-control.com
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Kapitola 6 - Stranky méreni

MP.2 Méreni

(stranka méreni 2)
Zobrazuje statistické informace méfeni napéti
jednotky SSM.

Obrazovka 1: zobrazuje fazi A, B, C a Gcinik.
Poznamka: P/F: N/A motor zastaven P/F:
LG #.## (indukéni) P/F: LD #.## (kapacitni)

Obrazovka 2: zobrazuje fazi A, B, C a zemni
poruchovy proud.

Obrazovka 3: zobrazuje hodnoty kW a kVA.
Obrazovka 4: zobrazuje hodnotu kVAR a ucinik.
Obrazovka 5: zobrazuje Spickovy vykon pfi spusténi a
odebirany vykon kW.
Obrazovka 6: zobrazuje Spickovy vykon pfi spusténi a
odebirany vykon kVA.
Obrazovka 7: zobrazuje Spickovy vykon pfi
spusténi a odebirany vykon kVAR.
Poznamka: P/F: N/A motor zastaven
P/F: LG #.## (indukéni) P/F: LD #.##
(kapacitni)
Obrazovka 8: zobrazuje Spickovy pfi spusténi a
odebirany vykon A.
Obrazovka 9: maze hodnoty odebiraného vykonu.
Obrazovka 10: zobrazuje odebranou energii v MWh.

Obrazovka 11: stisknéte Enter pro vymazani statistik

hodnot MWh.

MENU

!

METERING PAGE 2
VOLTAGE & POWER DATA

-

Screen 1
Vab: R Vbc: S
Vea: W PIF: 0 g

Scresn 2
L& gty 1B oehatoet
IC: R GF R

Screen 3
KW
WA

Scresn 4
EVAR: s
PF: e e

Scresn §

PEAK ON: feiag o8
L e

o I & o B o R o

Scresn B ¢

PEAK ON: sl o808
KA Sy

Screen T ¢
PEAK ON: Vol sa:om
EVAR:

Scresn B $
PEAK ON: Saog o g
AMPS:

Scresn 9 ¢
PRESSENTER TO CLEAR|
DEMAND VALUES

Scresn 10 ¢
MWH USED
*

!

PREEE ENTER TO CLEAR
MWH VALUES

Produkty a systémy nizkého napéti
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Kapitola 6 - Stranky méreni

MP.3 Hodnoty odporovych snimacu
teploty
(stranka méreni 3)

Zobrazuje informace odporovych snimacu
teploty (pokud jsou volitelné odporové
snimace teploty zapojeny).

Obrazovka 1: zobrazuje odporovy
snimaé teploty statoru s
nejvyssi teplotou (€. 1 - 6 podle
po¢tu odporovych snimacu
teploty pouzitych na statoru).

Obrazovka 2: zobrazuje odporovy snimac
teploty z jiného mista nez
statoru s nejvyssi teplotou (€. 7 -
12, pokud jsou odporové
snimace teploty €. 1 - 6 pouzity
na statoru).

Obrazovka 3: zobrazuje teplotu statoru
faze A1 Cislov °C a °F.

Obrazovka 4: zobrazuje maximaini teplotu
pro odporovy snimac teploty ¢. 1
od posledniho pfikazu k
vymazani tepelného registru.

Obrazovka 5 - 26: stejné jako obrazovky 3
- 4 pro odporové snhimace
teploty €. 2 - 12.

Obrazovka 27: umoznuje uzivateli po zadani
hesla pro 3 Uroven zadanych
hodnot vymazat registr
maximalnich teplot.

Obrazovka 28: zobrazuje naméfenou dobu
vychladnuti  pfi  béhu v
minutach.

Obrazovka 29: zobrazuje naméfenou dobu

vychladnuti pfi zastaveni v
minutéch.

Produkty a systémy nizkého napéti

METERING PAGE 3
RTD VALUES

HOTTEST STATOR |

RTOW: # @ W C

Screen 2

HOTTEST HON-STATOR
RTO#: & @ W8 C

Screen 3 # Screend
STATOR PHASE A1 <3| MAX TEMP SINCE
RTD #H: #it C = il F CLEAR RTD #1: #i9 C
Screen 5 ¢ Screen B
STATOR PHASE A2 N MAX TEMP SINCE
RTD #2: ### C = il F CLEAR RTD #2: #h#® C
Screen T ¢ Screen B
STATOR PHASE B1 lge| MAX TEMP SINCE
RTD: #3: gite C = gt F CLEAR RTD #3: #a# C
Screen B ¢ Screen 10
STATOR PHASE B2 <3| MAX TEMP SINGE
RTD id: gitet C = gt F CLEAR RTD #4: #w#t C
Scresn 11 ¢ Screen 12
STATOR PHASE C1 lge| MAX TEMP SINGE
RTD #5: #ute C = il F CLEAR RTD #5: sa# C

S.G.I:EB_IJ_IJ—¢_

STATOR PHASE C2
RTD #6: 49# C = g4ud F

<> MAX TEMP SINCE
CLEAR RTD #6: #99 C

Screen 15

Screen 16

END BEARING
RTD #7: §%# C = 4l F

MAX TEMP SINCE
CLEAR RTD #7: 8@ C

Screen 17

Screen 18

SHAFT BEARING
RTD #8: 49 C = i F

|

MAX TEMP SINCE
CLEAR RTD #8: #9% C

Screen 18

Screen 20

RTD #3
RTD #3: 49 C = i F

MAX TEMP SINCE
CLEAR RTD #9: #ww C

Screen 22

RTD:#10
RTD #10: 498 C = #al F

MAX TEMP SINCE

CLEAR RTD #10: 4@ C

Screen 23

Screen 24 l

RTD #1
RTD #1: #0@ C = #wll F

MAX TEMP SINCE

CLEAR RTD #11: W# C

'
{
!
Sereenz !
'
.

Screen 25

Screen 26 L

RTD #H2
RTD 1 2: W C = g

Lg 3| MAX TEMP SINCE
CLEAR RTD #12: #4% C

A
Screen IT v
PRESSE ENTER TD

CLEAR MAX TEMP REGS

S.G.I:EE.I:LZB—¢_

MEASURED RUN COOL
TIME: ### MIN

S.G.I:EB.ELZH—¢_

MEASURED STOPPED
COOL TIME: ¥ MIN

A
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Kapitola 6 - Stranky méreni

MP.4 Stav
(stranka méreni 4)
Zobrazuje aktualni stav softstartéru SSM. MENU
Obrazovka 1: zobrazuje aktualni stav jednotky softstarté L ferenliSee pote el
: zobrazuje aktualni stav jednotky softstartéru METERING PAGE 4 i
SSM nasledujicim zpisobem: it (CURRENTSTATUS)
Screen 2 ¢
| OIL TRIP LEFTTO |
Poznamka k obrazovce 1: TRIF: ¥#mee SEC
1.|HDTDR STOPPED —— ¢
READY TO START THERM INH TIME LEFT
2. MOTOR STARTING 1 W N
MULT. OF FLA _— ¢
3. MOTOR RUNNING COAST DOWN TIMER
T mr# x FLA TIME LEFT: i@ MIN
4. |LAST TRIP CAUSE Screen 5 ¢
MONE (or trip cause) mgawﬁu STARTS
5. |PROGRAMMING ¢
SETPOINTS Screen 6
STARTS PER HOUR TIME
ﬁ' LR
LUNKNOWN STATE ###

(Zobrazuje stav relé pfi chybé.)

Obrazovka 2:zobrazuje zbyvajici dobu, nez dojde k vypnuti
pretizenim.

Obrazovka 3:zobrazuje zbyvajici dobu pfed tepelnym
zastavenim. Cas zastaveni vychazi ze zbyvajici
hodnoty tepelného registru oproti hodnoté
tepelné kapacity vyzadované ke startu.

Obrazovka 4:zobrazuje zbyvajici dobu pfed zastavenim s
volnym dob&hem. Zbyvajici doba zavisi na
uzivatelskych nastavenich na strance zadanych
hodnot 8 - doba zastaveni s volnym dobé&hem.

Obrazovka 5:zobrazuje zbyvajici dobu, nez bude mozné
vyslat signal spusténi.

Obrazovka 6:pokud pocet spusténi za hodinu prekrodil
nastavenou hodnotu.

Produkty a systémy nizkého napéti
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Kapitola 6 - Stranky méreni

MP.5 Ziznam udalosti - 60 udalosti
(stranka méreni 5)

MENU

l Screen 1

Screen 1a Screen 1b
MET ERING PAGE 5 €— | ccause of svent= [ A g 1B | VD MU Vo: S
Event Recorder (60 event 15t WA IC: ddd  GIF: Wil Via: B P/F: iy
' }
teause of evenis LA 1B O | o | Vab: SUud Vibc: Sl
2nd : S IC: A GIF: S Vea: Bigd  PIF: i
& F Y
L4 Y
- ecause of events LA A 1D SR Vab: BESIEE  Vbe: S
: A A IC: dwid  GIF: d € | yea: gy PIF: B
ogause of event> LA WUy 1B yesmee 3 Wabe WA Ve Bl
-l S S IC: i GIF: d Vea: Wi PIF: i

Vsechny udalosti budou zobrazovany od nejstarsi udalosti v paméti do nejaktualnéjsi udalosti.

Tyto udalosti jsou sefazeny od nejstarsi po nejaktualné;si.

Obrazovka 1: zobrazuje udalost (tj. vypnuti
nevyvazenosti), véetné data a ¢asu, kdy k
udélosti doslo.

Obrazovka 1a: zobrazuje A, B, C fazovy proud a zemni
spojeni v dobé vypnuti.

Obrazovka 1b: zobrazuje Vab, Vbc, Vca a uc€inik v dobé vypnuti.

Produkty a systémy nizkého napéti
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Kapitola 6 - Stranky méreni

MP.6 Posledni vypnuti

(stranka méreni 6) MENU
Lo e . . l Screen 1
Zobrazuje informace tykajici se posledniho vypnuti. | METERING PAGE 6 |_H'_ jcause of frip)
LAST TRIP {value at time of trip)
Obrazovka 1: zobrazuje pfi€inu posledniho vypnuti. * z ¢
Creen
Obrazovka 2: zobrazuje naméfeny fazovy proud v o G
dobé vypnuti.
Screen 3 ¢
Obrazovka 3: zobrazuje Vab, Vbc, Vca a Gcinik v R Lk I
dobé vypnuti. . :
. L, ; Screen 4 ¢
Obrazovka 4: zobrazuje procentualni podil UB: W% Hz: W
nevyvazenosti, kmitoc¢et a hodnotu kW v EL .
dobé vypnuti. Bcraan 5 ¢
HOTTEST STATOR

Obrazovka 5: zobrazuje teplotu odporového snimace
teploty statoru s nejvyssi teplotou (pokud
jsou volitelné odporové snimace teploty
zapojeny) v dobé vypnuti.

Obrazovka 6: zobrazuje teplotu odporového snimace
teploty z jiného mista nez statoru s
nejvyssi teplotou (pokud jsou volitelné
odporové snimace teploty zapojeny) v
dobé vypnuti.

RTO® & i@ #id C

Screen G ¢

HOTTEST NON-STATOR
RTO# & & % C
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Kapitola 6 - Stranky méfeni

MP.7 Statistiky

(stranka méreni 7)

Zobrazuje statistické informace o
vypnuti jednotky SSM.

Obrazovka 1: zobrazuje celkovou

odebranou energii v MENU
MWh.
Obrazovka 2: zobrazuje celkovy l &
« . . reen 1
pocet provoznich hodin. METERING PAGE 7 | MwHTOTAL
Obrazovka 3: maze celkovy pocet ST :
provoznich hodin.
Obrazovka 4: zobrazuje celkovy pocéet vypnuti od posledniho ~ Bcreen 2 Somua 3
e T , , v RUNNING HOURS TOTAL (| PRESSENTERTO
vymazani statistickych dat a celkovy pocet TIME: 9 #8 HOURS ‘ | CLEAR RUN HOURS |
zkratovych vypnuti. t
. « . Vax s v v , Scresn 4
Obrazovka 5: zobrazuje pocet vypnuti spoustécim pretizenim | e ‘
a provoznim pfetizenim od posledniho vymazani Bt Traks: l
statistickych dat. Screen 5 ¢ Screen 18
Obrazovka 6: zobrazuje podet vypnuti kmitodtem a vypnuti | g ‘ ‘ il |
nevyvazenosti. P ¢
Obrazovka 7: zobrazu!e pocet vypnuti nadprouc,jem. o EEIC T N Sﬂ;m‘:F
Obrazovka 8: zobrazuje pocet vypnuti odporovym snimacem VB TRIPS: #ild TRIPS: M#
teploty statoru a odporovym snimacem teploty Screen 7 ¢ ¢
. Screen 20
mimo StatOI.‘. . | E::ulflﬁﬁm ‘ PHASE REVERSAL ‘
Obrazovka 9: zobrazuje pocet vypnuti pfi vysoké hodnoté t TRIPS: ¥4
Scresn 8

zemniho spojeni a pfi nizké hodnoté zemniho
spojeni.

Obrazovka 10: zobrazuje pocet vypnuti dobou rozbéhu.

Obrazovka 11: zobrazuje pocet vypnuti nedosazenim
rozbéhové charakteristiky.

Obrazovka 12: zobrazuje pocet vypnuti prekrocenim
rozbéhové charakteristiky.

Obrazovka 13: zobrazuje poéet vypnuti hodnotou I°T
rozbéhové charakteristiky.

Obrazovka 14: zobrazuje pocet vypnuti nau¢enou rozbéhovou
charakteristikou.

Obrazovka 15: zobrazuje pocet vypnuti poruchovym
pfemosténim.

Obrazovka 16: zobrazuje pocet vypnuti vypadkem faze.

Obrazovka 17: zobrazuje pocet vypnuti otackomérem rozbéhu.

Obrazovka 18: zobrazuje pocet vypnuti podpétim a prepétim.

Obrazovka 19: zobrazuje pocet vypnuti U€inikem.

Obrazovka 20: zobrazuje pocet vypnuti reverzaci faze.

Obrazovka 21: zobrazuje pocet vypnuti externim vstupem ¢€.

Obrazovka 22: zobrazuje pocet vypnuti externim vstupem ¢€.

Obrazovka 23: zobrazuje pocet vypnuti externim vstupem ¢€.

Obrazovka 24: zobrazuje pocet vypnuti externim vstupem €.

Obrazovka 25: vyzaduje heslo bezpe¢nostni Urovné 2 k
vymazani statistik.

rowop~

Produkty a systémy nizkého napéti

| STATOR TRIPS: %

HON-STATOR TRIFS: dog

Screen 9

Lot

| GF HISET TRIFS: il

GF LOSET TRIFS: # ‘

Scresn 10

!

ACCELERATION TIME
TRIFS: sa#

Screen 11

!

START UNDER CURVE |

TRIPS: #uy

Scresn 12

§

ETART OVER CURVE
TRIPS: w8

Screen 13

!

1I"*T START CURVE
TRIFS: #od

Screen 14

LEARNED START CURVE

TRIPS: #u#

Screen 15

!

FAIL SHUNT TRIP
TRIPS: #gy

Screen 16

PHASE LOSS TRIP
TRIPFS: #g8

!
|

Screen 1T

TACH ACCEL TRIP
TRIPS: i

!
|

i

Screen 21 $

EXT INP #1: g

Screan 22 t

EXT INP 82: g9

Scresn 23 ¢

EXTINP #3: g

Scresn 24 t

EXT INP &4: gy

Screen 25 ¢

PRESS ENTER TO
CLEAR STATISTICS

LEVEL 2 Passwond redquined
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Kapitola 7 - Udrzba a vyhledavani zavad

Jednotka SSM je konstruovana tak, aby nevyzadovala zadnou udrzbu. Musi v8ak byt, podobné jako
v8echna elektricka zafizeni, kontrolovana z hlediska vyskytu $piny, vihkosti nebo primyslovych nedistot.
Takové znecisténi maze zpusobit pfeskok vysokého napéti, vytvareni vodivych cest na povrchu uhlikem
nebo branit fadnému ochlazovani chladi¢a tyristort. Jednou za rok musi byt pomoci pfesného
momentového kli¢e zkontrolovany vS§echny Srouby na spravné utazeni. Podle pfirucky vyrobce
zkontrolujte vzduchové mezery vakuovych nadob stykacu.

Poznamka: pokud je jednotka nainstalovana ve znecisténém prostredi a je pouzito chlazeni s nucenym

obé&hem vzduchu, musi byt pravidelné kontrolovany a ¢istény filtry ventilatoru za G€elem zajisténi Fadného
proudu vzduchu a chlazeni skfiné.

7.1 - Analyza poruch

Pokud dojde k poruse, na LCD displeji se zobrazi chybovy kéd a bude svitit pfislusna LED kontrolka a
AUX relé. Nez se pokusite jednotku restartovat, laskavé odstrarite vSechny poruchy. Pozndmka: pokud
problém pretrvavéd i po provedeni poZzadovanych zmén naprogramovani a napravnych akci, pozadejte
laskavé vyrobni zavod o pomoc.

One of the main | ' i
fuses blows ar Shert mm:;h:m e Locate and ramove short
crcud braaker
apens w:fm.n ﬂ.'JB TCE FAULT TRIP Trip ALK SRR r and test SCR(s). Refer to
power [ applied Faulty SCRs S action 7.1.1 for the SCR testing
ar disconnect is nrocedurs
ogpen
Short circuit or ground fault
in motar/cabling Locate and remova short or ground
Phasa Loss Fapair causa of phasa loss
Brandh circuit protection  [Verify comect sizing of branch circuit
Shart Circuit Trp | SHORTCIRCUITTRIP |  Trip AUXA not correctly sized  Jprotection
Faulty main circuit board Feamove powear and replace main circuit
jhoard.
Ramove powar and test SCR(s). Rafer to
Faully SCRs [Section 7.1.1 for the SCR testing
Jorocedura
Gingle phase incoming jComect problem with incoming power
SINGLE PHASE TRIP pone,
Single Phase Trip | {Check me :‘“W for | Trp A1 Ramove power and test SCR(s). Refer to
possible ndicators) Faulty SCRs Section 7.1.1 for the SCR testing
jprocadura
If fans have . nd
Fan(s) not funclicning ans powear, remove power 8
(If supplied) rapl aca fan(s). If fans do not hawe power,
ffind cause of power loss and rapair.
Ramove power and clean haatsink with
Heatsink coated with dint fhigh pressure air (80 - 100 psi max clean
and dry air)
Thermastat tips |  EXTERMAL TRIP ON % s Covenstvatnon k. |7 NRY that ining curt doss not
during run THERMOSTAT [ercead unit rating
Ervironment temperatura
over 122° F '[Elﬂ'ltlﬂ'l!. Placa unit in environmant tamperatura
femperatura for chasss & X
less than 122°F for paneal varsion or kass
units) o over T04°F o 104°F for enclosed version
(ambiant tem perature for ’
anclosad varsion
Bypass failed to close  |Check bypass contactor and wiring
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Kapitola 7 - Udrzba a vyhledavani zavad

Problem  CPULCDDisplay  LED X Possible Cause Solutions
Loss of 1. or more phasas
. of power from ulility or  JCheck powear source
Phase Loss PHASE LOSS Trip ALK generated power
Blown powar fuses jCheck for shor circuits
- s FRe iCheck motor nameapl ate varsus
bbb e jprogrammed param eters
Overdoad OVERLOAD TRIP Trip ALK
Possibla load damage o
jammed load [Check motor cumants
'“"'“‘!’":‘d"‘g;“ MOIF | erify current Emit sefting
Stall prevention ACCEL TIME TRIP Trip ALK el
Damaged load iCheck for load falure
Improper programmiing  JCheck selpoint settings
Wrong posifion of
di braa ICheck disconnect or opan braaker
Under Voltage '
; UNDER VOLTAGE TRIP T ALK d tactor
Trip " e con Blled o [Check inlemal connadtions
close
IFladuce cumant Emit setting, saturation or
Transformer too small :
fsanging powsar supply transrmear
Improper programming  [Check setpoint sattings
U"““;‘?”“" | unpercurReNT TRIP | Trp | AUXi
L Unloaded mobor  [Check load
Failed CPU or Main Firing
Self-test Failure | SELF-TESTFAILURE | Trip | Auxi Board [Contact factory
Vibrafion [Check infemal wiring connactions
[Troublashoot and repair ganarator
Line Fi OVER OR UNDER Ganaralor Foer Problen [ 08 CONPAY
ne Freguency ) anarator Powar -
Trip FREQUENCYTRIP | '"P | AUXI orgid change  [Mein board flwe
[Threa phase power removed from Main
[Bloard
Improper programming  [Check program setpoints
i ing to nd
GROUND FAULT H W GO o oy ICheck with meggar or Hi-pot motor leads
Any Growund Fauff HI-SET OR LO-SET T AL (La. stator ground, motor il i
Trp " ground, soft start ground)
High vibration or loosa B .
i ions ICheck inlamal connadions
Waming: This is a serious faull condition. Ensure that the fault
condition is cleared on tha load bafors attempting fo restan the
Jmaotor.
Mator st o S i
e uf;a Chadk for fault indication |  Trip ALIXA
g Load shorted! grounded/ | PR
faulied Wiy Ll
Faulty main circuit board |Replace the main circuit board
Cantral circut Shartin cantrol circuit Femove power, locate and remove this
fuzes biow after [ehort
; Nona None MNone
contro/power iz A pply the comad voltage to the contral
applad. Wrong control voltage

jeircuit
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Kapitola 7 - Udrzba a vyhledavani zavad

Solutions

Mo confrol voltage applied |Apply control voltage fo TB1 pins 1 and 6
to control board on the power board
Control power transformer |Remove power and replace the power
faillure or CPT fusa fallure |transformer or the CPT fuse
Start circuit wired Ramove power and comect fha star
incorractly circuit wiring
indicati Mo start command the start command
Motor wil not start (LTI SMARIICStON Trip ALK .
messaga Mo 3 phase ne voltage |Apply 3 phase ine vollage to tha unit
Remove power and fast SCR(s). Refer o
Shorted SCRin starter |Secfion 7.1.1 for the SCR tesfing
procadura
Faully coniral logic Reu_nwﬂpmand repair the contral
hogic.
el ‘;;';T WUk | eniace the main circuit board
Faulty malor Chack tha molor and tha motor
¥ connections
Motar vibrates’ Faulty SCRs RE"_ ove power and perform the SCR
Tri ALK davice chacks
Motor growks P
whie darding or IMBALANCE TRIP L —
power and test SCRYs). Refer o
axframaiy IMBALANCE ALARM Fa'-ﬂiygagﬂi@hudﬂ P |saction 7.1.1 for the SCR tesfing
unbalanced molor procedura
currants run mode
Faulty main circuit board |Replace the main circuit board
Faulty motor/wiri Troublashoot and repairfreplace wirin
Marm | AUX2 L - ppariey -
Faulty main circuit board |Replace the main circuit boand

7.1.1 Procedura testovani tyristort
Provedte odporovou zkou$ku chladice tyristoru kazdé stojanové sestavy.

From Position Bto

Position C

Gate to Cathode for

ch SCR

Board voltage.

LT
WHITE WIRES

G K

K=CATHODE
GeGATE

Ohrm Meter Reading Re=ult
Gregter than 10K Ohm Pazs
Less than 10K Ohm Fail
Gregter than 10K Ohm Pass
Less than 10K Ohm Fail
|5te 100 Ohms A
Lass than 10 or gregter Fail
fthan 100 Ohms

MNote: Allow 15 minutes after shutdown for DV/DT network to discharge DC
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Kapitola 7 - Udrzba a vyhledavani zavad

7.2

Typické blokové schéma
Voltage L1 L2 L3
Transformer
i
i
Ring
= Transformer
- | )=
Fiber Opbics OB |-
gar g
5o, : al.
| !-gr?'_'r
K N A B C
| >
B B
D?;rtl-glll AR . | |8 |,
Controller e T ~ Main Fiber Optics E [ SCR Assembly - § Lo |§
Firing Board & = o
21— | O | g
I 8 E D
Control Board | ‘ |
Customer Connections T T2 T3
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Kapitola 7 - Udrzba a vyhledavani zavad

7.3  Definice pretézovaci charakteristiky

1000 I"m

100 T - -
5 .
5 B ™
S g
\\ OV N

/x’
4
/
/

\\\ "'1-\.\_‘_\_\_
N [l
\ ‘\H“\- 1‘-\1"‘-\- . B - =l
) T e |
‘\"""-H.._\_ i S e SO ] ) Cwerdad Class 30
10 [ — "'“"::h:""- Civerload Class 76
== = COreaload Class 20
= ——
— e Crverduad Class 15
~— -
“== Orvarlad Class 10
e
—
=] Overload Class 5
1
0 1 2 3 4 5 L] T H 8

‘vll'ltl
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Kapitola 7 - Udrzba a vyhledavani zavad

7.4  Schéma TCB desky

Customer Provided

Momentary or Maintained |
Start / Stop Switching |

L Maintained|
1F |
[ START STOP
Friss Momentary ]
Fi: Control Fusesfer TE11 -8 l |—° o—r—o | o
Part #8001 AZSIVAL or ey ulvalent |

Par BACGJAZSOVAC o sguivaant

FI:Contacior and raay oulp ol fuses I_ |
Par BADGIAZSIVAC oF sy uivaen —_——_————_——— = s s aia
F1: THZ Pin ¥ 1

{Zf_\ ﬂﬁﬁo Aoux Start
| E'fq-& i1 :;! o utput
G | Aed ol mlE] s 120 VAC
T LED = Meutral
l I e
T B
T et TE1 o BB
i | B D)
FAULT 4| (3=~ Optional
e 3| g1 Interocks
o 2| B =1 _}
= L R 120 VA
a. O i E':H: “ Source
ol Fi 10 |3
Oo |§ [P = Bk
F2 Bl
e . E FACTORY WIRED
= Grams j j ; X DO NOT USE
120VAC {Linﬂ B f F3 & E; M
Mensal (I |2 A2y 182 ° By
I E O " gl = Emergency Bypass
Defaryed Saart s LED it 3 EEF-AUICMM
Fusa Blowr/ e "3‘:1:(\' sTeaT o B =Emergency Bypass
Discannact Open o |e TBE 1 BBr—=—Full Veltage Start
M| -
Dual Rarmg on [ oFF g "By
e =1 JP‘ B & |
Eypass Sans g :} DUAL A0J EE“?‘E'“:E‘;“&;U%“;G ‘L'fg b=
= ey o[
[ | 2
Fun | i B
g z TCB B3 |g;
E 5 -
TR (AN Fauk |« TET BDARD ’ g:é
A Spsad ':m i 3 E i H
D |e P !_l
Ry 1|83 |,
Fusas Blown! o _‘ B 2 8
Dizoormect @ 3 a;g P =] i
Imadack |rput Dz R%Mhh f 9% !&
Extamal Ovadcad T TB8 . 9ELS
I |+ L] ] g
i S @5 Attasanossoss i ow  glpml
R 3 LTI
Bypass | A1 @  PFC AUX  START 5| B,
Cal a2 @l 5= g
Mai Al @ = o ‘Bl
Cail az| | LI
LAY Bl gE
= |ELF
o o

Produkty a systémy nizkého napéti

ABB Inc. - 888-385-1221 - www.abb-control.com AC 1007.1 - 8/04



Kapitola 7 - Udrzba a vyhledavani zavad

7.5 Typicky strednénapét'ovy softstartér

Disconnect
Voltage — i
Transformers _,//’- Switch
o \
"?gﬁe.fm \ P g—'m for
soonnact
Optional \ e / _
Temninas—~_[[] gp_;‘"’“a‘
Control i
B s gola.nm
Transformer | Cmtmm
urr
MVC3-TCB .
i — ’é / Transformers
Circuit Board | ,E Laad ”
Connections
Comactor — {11 L LA
Contactor _f E | scR Stacks
Rm | | P
Trans‘fmme&< 1
i p
= —— =
Front View
Door not shown for clarity -
Tk e

!
i
! U Boord
! Mo Boord
I .
i
I
i
| = i
LOW VOLTAGE COMPARTMENT
{LOCATED IN ENCLOSURE DOOR)
PCB Mounting Order
ovoT MO Gate Drive
Board Board Board
WHITE wikEs
G GK
WILT . F
t. i ¥ o
—— =)
= L
L — %
o ke
EG GH
WHITE WIRES
O TS
GeGATE
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Kapitola 7 - Udrzba a vyhledavani zavad

7.6 Typické schéma zapojeni a propojeni pro softstartér s ¢asti primého spousténi
(modely dimenzované pro 2300 - 7200 V)

[Fa-das
i M

F b ) -y Pl
F Located
" h I Mgcdim
L s a! — Vltage
Seciion

Bl g TeE
B ™, T
L|w =
i ,E i
op= | L S
- e ji
1® e Ii| oD 4
= ==1 =1
= atl b=
Fle 52 k]
In SElel~
= o = ﬁ.— Foizim
Elal== ik
ZERO SEQUENCE 1e ) i
» =1
CT @ .05 (OPTIONAL) g SESf .. BOARD
= R :_‘
\ f @ 5| BT 4
Q o g ol e g o :u_ = "
v L L &= | mlnz - ™
o B i B e Uit e E_: : Em I“‘ i
CT Secondary - 1a
Twtsted Eara MR Eord s 00]“——“ | =
(3 Gl B G & oY m s
o ['F [ 08 ‘ ol I i

ecrROUNDFEAOLT  (ttbtt vttt ooanett oo TeSieEeadab
BOARD

(DPTIONAL)

M

T == N

( : Fikar Dotic Harnsas J
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Kapitola 7 - Udrzba a vyhledavani zavad

7.7 Typické schéma zapojeni a propojeni pro konfiguraci ,samostatny softstartér”
(modely dimenzované pro 2300 - 7200 V) (zakaznik musi zajistit panel pfrimého
spousténi)

vl =
@ = . bt 3
MAIN [ERLLLT & | els
N 1 1
BOARD i e
CPU = =l .
BOARD =] | ==
3 1s
= |1a )
@ LIk iE
T ;_' E
a il T =
= = =l
ZERO SEQUENCE RTD BOARD 15 =
CT @ .05A (OPTIONAL) ."_1. E'E
1o =
=1 - @ =
L) o :
LB ™= "L'@", M ol :: —F
= - = I = = = 55
@ i ik b o ‘.: ]
ki Main Boand N I 1le i
Twistad P - 4 o
) = 20 Tal
® 8i9i® L,
= T o al
“EETFEET e u a1 S e o it i
grOUNDEALLT | (L LtHet o oty TEEmEeRmmmes
BOARD
(OFTIONAL)

%..

T | ——
| EibaeOpt: Harrana

= /E
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Kapito

la 7 - Udrzba a vyhledavani zavad

7.8 Mechanické vykresy

2300/3300/4160 V 200 - 400 A
Standardni SSM softstartér tridy E2

Dizconnect
Valtage
Transformers ‘/— Switch
Optional \ ol
Transformers \\ Egses for [
isconnec
Optional F / .
Terminals—\\\ gffr“ﬂs”m
Sg:}é?l - / Isolation
Transmrmerm“‘“mj] / gnn[acmr
urrent
MIVES TR Transformers
Printed — —_
Circuit Board T /E/ I[_:nad 2
= onnections
Bypass :
Contactor — |, ﬂ;ﬂ l]f
: L f,;?"_ SCR Stlacks
Rlng e d____}__—_;.a-
Transformers 1 .r-f”’ 1
g
Front View
Door not shown for clarity
Thest Switch and
Forcapt cal Supdied
it e i o Pl
i Fsidn Hoklars
¥ aiypond :
[T

P Board

Main Board

Tranaformar

NN
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Kapitola 7 - Udrzba a vyhledavani zavad

2300 V, 600 A
Standardni SSM softstartér tridy E2

Disconnect
Switch
SCR Stacks
e . /
AT BE] 1 wmvcsrcee
] I Printed
Fuses for

\ / Circuit Board
!

Disconnect —\

— Ring
:\%‘:a._Transfﬂrmers

' Bypass
* |_— Contactor

Yoltage

Transformers

Isolation

Contactor ™

=
E!

Control
- : — [~ Power

Transformer

Front View
Door not shown for clarity

Teat Swibch and
Fecepdcal Suppled

i 0 E b
Fudis and

! Fuday Holditrs
f

{

ey B3 . 7 |

SR Beand

gl | - Zmﬂ

§ H

-

LOW VOLTAGE COMPARTMENT
(LOCATED IN ENCLOSURE DOOR)
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Kapitola 7 - Udrzba a vyhledavani zavad

3300/4160 V 600 A
Standardni SSM softstartér tridy E2

Disconnect —._
Switch L

N

S SCR Stacks

MVC3-TCB

IJ H\ |:| tl Printed

Circuit Board
] \"
]
i e NN
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7.9 Konstrukéni vykresy
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7.10 Seznam nahradnich dilt

Dwyg. Unit Voltage Quantity
Ref.# Dascsipdion Post Mumber and Amg Rating Req./Unit

1. 1E'::arrrfsfn;rmar Canlact Faclory Spacify modal number 3
MYV C3-5TZ23200 2300y, 2004 3
MYV C3-5TKZ23400 2300, 4004 3
2 MY C3-5TK23600 2300, 8004 3

Heatsink o i R i
Assembly with MVC3-STK41200 ..1:3'3-5.'.411:?3\1'. 2004 3
2. Boards MVC3-STK41400 3004180V, 4004 3
{1 Phase) MWVIC3-5TE41600 330004160V, 600A 3
NWVIC3-5TKT 2200 8000 - 7200V, 20048 3
MVC3-STKT2400 8000 - 7200V, 4004 3
MVC3-STKT 2600 8000 - 7200V, 6004 3
25 0200-6500-23 23000, 2004 3
25 M00-6500-23 2300, 4004 3
25-0600-3500-23 2300, 6004 3
SCR(s) Clamped 250200-6500-41 3300/4 160V, 2004 3
3 in Heat Sink 25 M400-6500-41 330004160V, 400A 3
Alone 25-0600-3500-41 330004160V, 600A 3
25 0200-6500-72 8000 - 7200V, 20048 3
25 M00-6500-T2 8000 - 7200V, 4004 3
250600-3500-72 8000 - 7200V, 6004 3
10-0080 2300, 2004 & 4004 3
10-00890 2300V, 6004 i}
4 Gate Drive 10-00890 30004160V, 2004 & 4004 ]
g Transfomer 10-0080 330004160V, 5004 12
10-0080 8000 - 7200V, 2004 & 400A g
10-0080 8000 - 7200V, 6004 12
10-0068 2300V 1
5 Voltage 10-007T2-50 3oow 2
: Transfomers 10-0067 4160 1
10-0084 86000 - T200 W 2
10-0080 2300V 1
& Control Power 10-0072-50 33000 1
; Transfomers 10-0083 4160 1
10-0084 8000 - 7200V 1
7. E:::";:;: MVCATemp/CT-PS | Al models 3

i_\\\\ DISCONNECT
: / T®o - - /\

I

!
I
i
I ]
— i i i
~J| I =V !
F [ !
10— |
mﬁ . = |
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Drwig. Unit Violtage Quantity
Ref# Deacriplion Part Mumbes and Amp Rating Req./Unit
MWVC3-GD 2300, 2004 & 4004 3
MWVC3-GD 2300V, 600A i}
B Gate Drive MVC3-GD 330004160 V, 2004 & 4004 L]
: Boards MVC3-GD 3300/4160 vV, GD0A 12
MVC3-GD 6000 - 72000, 2004 & 4004, 15
MVC3-GD G000 - 7200y, 8004 18
MYC2-MOV 2300, 2004 & 4004 3
MYC2-MOV 2300V, 600A ]
q. MOV Board MY 2-MOY 33'!]':J.II41EU W, 2004 & 40048 L&}
MYC2-MOY 330004160 W, 6004 12
MW 2-MOY G000 - T2000, 2004 & 4004 15
MVC2-MOY G000 - 7200V, 86004 18
MVC2-Dvild 23000, 2004 & 400A 3
MVC2-Dvir 23000, 6004 L]
MWC 2D/t 330004180V, 2004 & 4004 i}
10. dwdt Board MWC2-DviDt 330004180V, B00A 12
MYC2-Dvilt 6000 - 72000, 2004 & 4004 15
MVC2-Dvir 8000 - T200v, 8004 18
Main board, CPU
board & digital
1. controller assembly MYWC3-MB/CPU-KIT Al models 1
with lexan cover and
harness
12. Control Board MVC3-TCB Al models 1
RTD (Option) Board DSS1000-RTD Option 1
Ground fault (Option) MVCILGFCT Option 1
Board
Medium Veltage _— ’ - Cortact
13. Fuses Cantact Factory Specify FLA Factory

| IE

"wﬂ -

!ltﬂ ch

rcr
FLE 01 TR DT MOeEDE
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7.11 Pokyny pro vyménu stojanu (pouze jako reference)
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7.12 Pokyny pro vyménu stojanu

/N DANGER

HAZARDDOUS VOLTAGE

Disconnect all power supplying this eguipment prior
e warking on il

Fadlhsra bo follow this invd risction will resull bn daath
af SErious injury

Poznamka: musi byt odpojeny vSechny zdroje napajeni a poté musi byt pred
zahajenim jakychkoliv oprav jednotky(ek) dodrzena ¢ekaci doba nejméné 15
minut, protoze bezprostfedné po vypnuti jednotky v ni jesté stale maze byt
pFitomno stejnosmérné napéti.

Poznamka: osvédéenym postupem je demontaz a opétovna montaz soucasné pouze
jednoho stojanu, protoze budete mit v jednotce jeden sestaveny a zapojeny
stojan jako referenci.

Poznamka: je doporuéeno, aby objednavka obsahovala minimalné tyristor se
sestavou chladi¢e. Vyménu tyristord mize provadét pouze zkuseny technik.

Naradi:
» Sroubovak
3/8” 12-bodova nastrékova souprava
2 9/16” klice
12" kli¢
Univerzalni méfici pfistroj st/ss
« Prirucka (viz vykresy v tomto oddilu)

Procedura:

1. Ovéfte, zda na nékterém y vykonovych prvkd neni pfitomné stejnosmérné nebo

stfidavé napéti.

2. Odpojte vSechny ¢tyfi vodice pripojené k pozicim 1 - 3 TB1 na desce proudovych
transformatord.

3. Odpojte 4 ¢ervené vodice transformatoru na kazdé z zapinacich fidicich desek.
Tyto vodic¢e musi byt u kazdé z zapinacich fidicich desek zapojeny v pozicich 3 a 5
TB1. U jednotky 2300 V bude typicky nutné odpoijit 4 vodi¢e na jednu fazi, u
jednotky 4160 V 8 vodi€u na jednu fazi a u jednotky 6000 - 7200 V 12 vodicl na
jednu fazi. (Poznamka: u jednotky 6000 - 7200 V/600 A bude nutné odpoijit také 24
vodic.)

4. Pouzijte 9/16 kli¢ a opatrné odSroubujte vSechna vedeni a zatézova silova spojeni,
pfipojena k chladi¢dm. Poznamka: v pfipadé jednotky 6000 - 7200 V odstrarite
napajeci pasek pfipojujici jednu stranu stojanu ke stojanu umisténému pfimo pod
nim.

5. Pred odpojenim optickych vodi€a oznacte optické kabely stitky tak, aby bylo
zajisténo, ze budou namontovany zpét do stejné zasuvky, z niz byly vyjmuty. Nyni
odpojte vSechny optické konektory na stojanu. Lehce stisknéte jazycek konektoru a
konektor vytahnéte s lehkym pohybem zleva doprava ve sméru od optického
zafizeni. Dva konektory naleznete na kazdé hradlové fidici desce a jeden duplexni
konektor na horni strané male desky teploty/PROUDOVYCH
TRANSFORMATORU. Varovani: nedotykeijte se koncti konektort a zabrarite
znecisténi spojovacich zasuvek jakymkoliv prachem nebo jakymikoliv necistotami.

6. Odpojte vodice ze svorkovnice desky teploty/PROUDOVYCH

TRANSFORMATORU (3 $rouby).

7. Pouzijte nastrékovy kli¢ 9/16” s 6” prodlouzenim k odstranéni spodniho Sroubu,
ktery je veden skrz ¢elni plochu do izolaéniho bloku namontovaného na bilém
panelu. Poté opatrné jednou rukou podrzte chladi¢ na misté a vyjmeéte z ného
horni Sroub.

8. Ujistéte se, zda jsou optické konektory a vSechny vodice odlozeny bokem, poté
chladi¢ opatrné z jednotky vyjméte.
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Vyména tyristoru:

1.

2.

10.

11.

12.
13.

14.

15.

16.

Odpoijte bilé pfemostovaci vodi¢e na hradlové fidici desce a
poznamenejte si jejich umisténi.

Vyjméte oba 7/16 Srouby a jeden 10 - 32 Sroub na horni strané hradlové
fidici desky a desku zdvihnéte.

Za ucelem vyjmuti MOV desky vyjméte hradlové/katodové vodice tyristoru
(tenké cervené a bilé vodice) a k nim pfipojené bilé pfemostovaci vodice.
Poznamenejte si, jak byly zapojeny. Rovnéz vySroubujte 2" spojovaci
prvky.

V tuto chvili by mély byt ze sestavy hlinikového chladi¢e vyjmuty vSechny
desky.

Poznamenejte si (nebo zakreslete), jak je kazdy s tyristorl v ramci
chladi¢e orientovan. Pokud maji byt pouzity z vyroby dodané vyménné
tyristory a chladice, postupujte podle nasledujiciho postupu.

Uvolnéte a opatrné vyjmeéte 2" prachozi Sroub a dvé €erné pruziny, které
drzi sestavu pohromadé, a otocte sestavu na bok.

Vyjméte dva (2) tyristory v horni vrstvé a presvédcte se, zda tyristory
nejsou obraceny stejnym smérem.

Vyjméte dva (2) tyristory v dolni vrstvé a rovnéz se presvédcte, zda
tyristory nejsou obraceny stejnym smérem.

Peclivé vycistéte povrch chladie a znovu Setrné naneste trochu tepelné
vodivého maziva chladi¢e na spojovaci povrchy tyristoru.

Presvédcte se, zda jsou vymeénné tyristory ve slicovanych sadach po
Ctyfech a laskavé se pokuste zachovat tyto slicované sady v ramci stejné
faze.

Nyni vezméte jakékoliv dva tyristory ze sady a umistéte je na chladi¢ ve
stejném sméru, v jakém byly umistény staré tyristory. Ujistéte se pfitom,
ze jamka ve stfedu tyristoru je spravné umisténa na stfedovy kolik sestavy
chladi¢e. Na namontované tyristory umistéte ty¢ dalSi Urovné chladice.
Poznamka: mezi ty¢emi chladi¢e existuji rozdily. Stfedova ty¢ ma v sobé
vyvrtano vice otvorll pro montaz obvodové desky na tyc.

Nyni vymérite dalSi dva (2) tyristory opakovanim krokd 10 a 11.

Postupné tyristory opatrné naskladejte na sebe, otocte stojan tak, aby tyce
chladi¢e byly ve vertikalni poloze, protahnéte stfedovy Sroub pruzinami a
na sestave stfedového Sroubu rukou utdhnéte matici.

Poté otoc¢te matici pfiblizné o 3 a Y2 plné otacky pro vytvoreni pfislusné
tlakové sily. Zda byla na chladi¢ aplikovana dostate¢na tlakova sila
poznate podle toho, Ze se sila nutna k otoeni matice nahle zvysi.
Nakonec znovu namontujte vSechny desky stejnym zplisobem, jakym byly
demontovany.

Demontaz a zpétna montaz sestavy stojanu je zobrazena na vykresech
poradi montaze desek s tiSténymi spoiji.

Zpétna montaz:

1.

Podrzte zrenovovanou nebo novou sestavu stojanu ve vertikalni poloze s
deskou teploty/PROUDOVYCH TRANSFORMATORU nahofe (ve fazi s
vice stojany bude mit tuto desku nahofe jen horni sestava stojanu) a
umistéte stojan na polohové koliky, které vy€nivaji z izolaénich blokd.
Tisknéte stojan na polohové koliky, protahnéte prichozi Sroub chladi¢em
a rukou horni Sroub utdhnéte. Proces poté zopakujte také se spodnim
prichozim Sroubem a ujistéte se pfitom, zda je stojan spravné usazen
proti izolacnim blokdm.

Po ovéreni, zda mezi sestavou stojanu a izolacnimi bloky nejsou
pfiskfipnuté zadné vodice ani optické kabely, plné dotdhnéte horni Sroub a
proces opakuijte s dolnim Sroubem. Nyni by méla sestava stojanu sedét
pevné na svém misté.
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5. Zpétné zapojeni cervenych vodicl transformatoru na kazdou z zapinacich
fidicich desek v pfipadé potfeby naleznete na pfislusném vykresu. Napfiklad
u stojanu 4160 V znovu propojte TB4-1 s X3, TB4-3 s X4, TB1-3 s X2 a TB1-
1 s X1. Ovérte, zda jsou vSechny vodice X(&.) opét zapojeny do svych pozic
na zapinacich Fidicich deskach. V opaéném pfFipadé nebudou tyristory
fungovat.

6. Znovu zapojte vodiCe termostatu k pozicim 2 - 3 TB1 na desce
teploty/PROUDOVYCH TRANSFORMATORU

7. Znovu zapojte hlavni PROUDOVY TRANSFORMATOR Cerny vodi¢ do TB1-
1. Poté protahnéte bily vodi& pres PROUDOVY TRANSFORMATOR
namontovany na desce a zapojte jej do svorky TB1-1 na desce
teploty/PROUDOVYCH TRANSFORMATORU. Laskavé si povSimnéte, ze
jeden kazdy z bilych tenkych vodict zapouzdfeného PROUDOVEHO
TRANSFORMATORU musi byt zapojen s hlavnim vedenim PROUDOVEHO
TRANSFORMATORU.

8. Ujistéte se, zda jsou optické kabely vedeny stejné jako pfed demontazi.
Pokud jsou optické kabely vedeny v blizkosti zdroje tepla (napfiklad 25 W
odpory na hradlové Fidici desce), mlze dojit k jejich roztaveni nebo
zkrouceni. Minimalni vzdalenost je 2 palce s minimalnim polomérem ohybu 2
palce. V8echny hradlové Fidici desky vyzaduji 2 samostatné konektory na
desku a konektor teploty/ PROUDOVEHO TRANSFORMATORU je duplexni
konektor se spojovacim jazyCkem, ktery sméfuje ven ze stojanu. Pokud je
jazycek odlomeny, pak pfi zapojovani duplexniho konektoru s odlomenym
jazyckem porovneijte Stitky sousedniho stojanu, abyste vidéli, jak maji byt
Stitky umisténé. Opét dbejte, abyste se nedotkli konce optického konektoru
nebo jej nezapojili s jazyckem smérfujicim dold.
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Kapitola 7 - Udrzba a vyhledavani zavad

7.13 Pokyny k provedeni nizkonapét'ové zkousky
Naradi:

/A DANGER

HAZARDOUS VOLTAGE

Discennect all power supplying this equipnent prios
1 WaT ing 1

Failare to Tellews this instrection will resull n death
aF sarious injury

- Sroubovak
. Vytahovace stfednénapétovych pojistek, jsou-li k dispozici

. Dva transformatory pro napajenti Fidicich a ovlddacich obvodd (zkuSebni napétovy méfici transformétor
[TP]), minimalné 500 VA
. Napajeni Fidicich obvodd 120 V~(zkuSebni zéstrcka)
. Nizkonapétovy motor pfepojeny na spravné napéti (typicky 3678W nebo méné)
. Osciloskop, je-li k dispozici
. Dréatény jumper
. ZkuSebni spinac¢ (jednopodlovy - spinac osvétleni)
. Priru¢ka (referenéni vykres vySe)
‘ Pro napéjeni 480 or 240 VAC 3 Phase Supply
jednotky SSM pro A B C
HAZARDOUS VOLTAGE nizkonapétové Ensure proper
Remows all madium voltags fuses to testovani vytvorte phase sequence
prewent back-feeding traneformars. nl'zkonapét’ovy zdroj H2 H1 H1 H2
bplpti e L zapojeny do PTs
totgyrenepo o 1
rojuhelniku (kazdy X1
minimalné 500 VA) e he
Procedura: A B c
1. Ovéfte, zda na jakémkoliv
z vykonovych prvkd neni Tarminal1  TB1 Terminal 3 TR1 Terminal 5
pFitomné stejnosmérné nebo
2 ?)tcgg;engggevtgm’ transformétord rowotage PMEI- 3-fazovy vystup 120 V st
: VIS TE1 Pfipojte k MVC3-MB (hlavni deska Fizeni zapinani)
pro napajeni fidicich a Vystraha: vyjméte pojistky tfifazového napétového méficiho
ovladacich obvodu na sprévné transformatoru (PT) a pojistky transformatoru pro napdjeni fidicich a
napétl'. Pri pouiiti 3-fazového ovladacich obvodd (CPT) na panelu za u&elem zabranéni zpétnému
napétl' 480 V~nebo 240 pfivodu stfedné napétového proudu.

V~ovéfte, zda jsou
transformatory pfepojeny na toto
napéti. Viz vykres vySe.
Konfiguruijte jako otevieny
trojuhelnik pro 3 faze, jak je
zobrazeno na vykresu.

3. Oveérte, zda je rozpojeny stfednénapétovy odpinac¢ a vytahnéte vysokonapétové
pojistky, véetné pojistek transformétoru napéti (VT) a transformétoru pro napéjeni
fidicich a ovladacich obvodu (CPT).

4. Pripojte 3-fazové napajeni 480 nebo 240 V~ke strané pojistek po proudu. Nezapojujte
stranu pojistek smérem k odpinaci. Velikost odebiraného proudu a minimalni velikost
kabelu pro zapojeni se bude fidit velikosti malého zkuSebniho motoru. Rovnéz pripojte
primarni vodiée ZKUSEBNIHO NAPETOVEHO MERICIHO TRANSFORMATORU (PT)
ve spravném sledu fazi A-B-C.

5. Odpojte stfednénapétovy motor.

6. Pripojte nizkonapétovy motor. (Typicky 3678W nebo méné.)

Produkty a systémy nizkého napéti
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10.

11.

12.

13.

14.

15.
16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.

26.

Zapoijte dratény jumper mezi koliky 1 a 2 TB8 na desce TCB (Fidici deska) za ucelem
premosténi hlaseni chybového stavu vypaleni pojistek a rozpojeni odpinace. Deska
TCB je umisténa ve vysokonapétové komore.

Zapoijte spinac¢ na koliky 1 a 8 TB1 na desce TCB (fidici deska) za ucelem premosténi

vSech blokovacich zafizeni (blokovaci spinac).

Ovéfte zapojeni nebo zapojte 120 V~pFipojku ke ZKUSEBNI zastréce dodané z
vyroby. (Pouze konfigurace pfimého startéru.)

Odstrante obé pojistky Fidiciho napajeni na vysokonapétovém transformatoru pro
napajeni Fidicich a ovladacich obvodd (CPT) (jednofazovy transformatoru pro
napéjeni fidicich a ovladacich obvodu).

Odstrante 3 pojistky ze vysokonapétového napétového transformatoru (PT).

Ovétte, zda je 120 V zkusebni spinaé v ,NORMALNI" poloze. (Pouze konfigurace
pfimého startéru.)

Pripojte zkuSebni napajeni ke konektoru zkuSebni z&stréky a prepnéte 120 V
zkugebni spina¢ do ,ZKUSEBNI” polohy.

Klavesnice musi byt aktivovana s ,LED kontrolkou napajeni (Power)”, LED
kontrolkou zastaveni (Stop).

Sepnéte docasny spoustéci spinac, ktery je zapojen na Fidici desce.

Hlavni vakuovy styka¢ se musi sepnout a klavesnice musi zapnout ,podpéti (Under
Voltage)”. Rozpojte do¢asny blokovaci spina¢ a resetujte chybu CPU.

Pfipojte sekundarni ZKUSEBNI NAPETOVY MERICI TRANSFORMATOR (PT) k
pozici 1 - fAze A, pozici 3 - fAze B a pozici 5 - faze C TB1 panelu. Je fyzicky umistén
za dvitky nizkonapétové komory. (Sroubovana svorkovnice.)

Ovérte, zda jsou vSechny spoje v poradku, poté aktivujte tfifazové nizké napéti bud
480 nebo 240 V.

Pouzijte univerzalni méfici pfistroj nastaveny na stfidavy proud a ovéfte 3-fazové
napéti 120 V~(faze k fazi) na kolicich 1, 3 a 5 TB1 hlavni desky fizeni zapinani.
Pokud je 3-fazové napéti 120 V~pfitomno, deaktivujte nizké napéti 480 nebo 240 V
st.

Nizké napéti 480 nebo 240 V~opét aktivujte.

Nyni musi byt pfitomna v8echna zkuSebni napéti 480 nebo 240 V st, tfifazové
napéti 120 V~(ZKUSEBNI NAPETOVY MERICI TRANSFORMATOR [PT]) a
jednofazové napéti 120 V~pro fidici napajeni.

Sepnéte docasny spoustéci spina¢ a zkuSebni motor musi zacit plynule zvySovat
otacky.

Pouzijte univerzalni méfici pfistroj nastaveny na stfidavy proud a zkontrolujte (faze
k fazi) napéti na vodicich motoru T1, T2 a T3. Napéti musi byt vyvazena.

Pokud motor neza¢ne plynule zvySovat otacky, je softstartér vadny. Pokracujte
krokem 27 podle vyhledavani zavad.

Pokud se motor spusti a plynule bézi, opakuijte tuto proceduru v opaéném poradi za
Ucelem odpojeni vSech zkuSebnich vodi€u a opétovné instalace pojistek.
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Kapitola 7 - Udrzba a vyhledavani zavad

Vyhledavani zavad pro nizké napéti:

Naradi: neuzemnény osciloskop

27. Rozpojte zkusebni spinac a zastavte motor.

28. Zménte nastaveni relé AUX4 na stranky zadanych hodnot 5, neni-li nastaveno na
hodnotu ,bezpecéné pfi poruse (non-fail safe)”. Nastavte hodnotu ,bezpecné pfi
poruse (non-fail safe)”.

29. Sledujte, zda se pfemostovaci styka¢ okamzité sepne.

30. Nastavte osciloskop na ¢asové meéfitko 2 ms a dilek 1 V.

31. Pfipojte sondu osciloskopu na hradlo a katodu tyristoru.

32. Vodice hradla a katody jsou bilé vodice na hradlové fidici desce ve vysokonapétove
skfini. Viz vykres nize.

33. Pokud je tvar viny pfevraceny, zaménte zapojeni osciloskopu na spravnou polaritu.
Sepnéte docasny spoustéci spinac a nechejte zkuSebni motor dosahnout pinych
otackek.

34. Poté ovérte vSechny signaly hradlovani do kazdého tyristoru (dva signaly hradlovani
na kazdou hradlovou Fidici desku). Spravny tvar viny viz vykres nize.

35. Pokud zjistite Spatny(é) signal(y), zapiste si umisténi a vyzadejte si ve vyrobnim
zavodu dalsi pokyny.

Tek Run: 50k5/s Sample  EFKS

Tvar viny je signal
hradlovani, jak je zméfen
neuzemnénym
osciloskopem na vodici
hradlo ke katodé tyristoru.
Tvar viny musi mit dobu
: o000 wvwypnutit,7az2msa

; i : g 1 pfiblizné 1,5 az 3V ss.
; ; : : 1 Tento signal je pfitomen
pouze pfi pIné vodivosti
nebo pfi motoru v
provoznich otackek. Signal
: | hradlovani kazdého tyristoru
i musi byt kontrolovan v
1 souladu s procedurou
nizkonapétové zkousky.

Correct Waveform

Produkty a systémy nizkého napéti
AC 1007.1 - 8/04 ABB Inc. - 888-385-1221 - www.abb-control.com




Produkty a systémy nizkého napéti

ABB Inc. - 888-385-1221 - www.abb-control.com AC 1007.1 - 8/04



Kapitola 8 - Uvedeni do provozu a zaruka

8.1 List s udaji instalace

Startup Date: Mode| #: Serial # :

Owner (End user)

Company Name :

Address: S.tate:
Zip Codea:

Contact: Phone: Fax:
Purchased from (Distributor) -

Motor Information
Type of Motor: [] Standard Industion [ Synchronous [| Wound Rotor | Serial #

MOTOR NAMEPLATE DATA If synchronous motor: If wound rotor motor:
HP: SF: Mfgr: [(]Brush [JBrushless |Secondary Volts:
VOLTAGE: LRA: Field Amps: Secondary Amps:
FLA: MEMA Design: Field Discharge Secondary
BT S Resistor (ohms): Resislance (ohms)
FREQ: KVA Code: Other Info:
Application Information

Type of driven |oad:
Mfgr, of driven eguipment: Model #: Serial #:

Power System

[J utility Power | Transformer Rating: kva | Generator Power | Generator Rating:

KWW

Power cable run from source to starter: FT. (approx)|Fower cable run from starter to motor: FT. (approx)

[0 Power Factor / Surge Capacitors moved to line side of solid state starter or removed,
DANGER: Equipment may be damaged or personal injury may result if equipment is started with power factor
capacilors or surge capacilors connectad on the load side of solid stale molor controls,

Startup Procedures (See Chapters 2 & 3 of the manual)

[ visual Unit [nspection [J Acceptable Location [J Proper Connections (Power & Coniral)

[ startup procedures followed [ Proper Adjustments Made [0 Successful Start{ Ramp { Run

Mame of person completing this report: Signature:

Warranty Status (For ABB's office use only)

Date Shipped: Comments:

Commissioning/ Stark=up performed by (Name):

Company: Signature:

Expiration Date Approved by:

Produkty a systémy nizkého napéti
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Kapitola 8 - Uvedeni do provozu a zaruka

8.2 Nastaveni pro uvedeni do provozu

Model &.:
Sériové ¢.:
Setpoint  Security Fact
s i Description ;’h:‘“ Range Setting
3 Motor Full Load Amps (FLA) Model dapandant {5&: ;jﬁf;‘:;mﬁzjﬂf:;ﬁiﬁ
% g Service Faclar 1.15 1.00-1.3
T3 3 Z | Overoad Class 10 OIL Class 5-30
E'é 3 g NEMA Design B AF
E = Insulation Class B ABCEFHEKHNS
m g Lina Valtage 4160 100 to 7200V
Lina Frequancy 60 50 or 60 HZ
Factory Set
| || v oot S S
Start Control Mode Start Famp 1 ﬁfg;‘u?g;;';;‘:; :da.nénﬁ : z;‘:’”
Jog Vaoltage Off 5-T5%, Odf
Start Ramp #1 Type Valtags Currant, Violtage, Off
Initial Volage #1 20% 0-100%
Ramp Tima #1 10 sac 0-120 sec
Currant Lirnit #1 350% FLA 200600 %
Initial Current #1 200% FLA 0-300%
Ramp Tima #1 10 sac 0-120 sec
Maximum Currant #1 350% FLA 200-600 %
c 3 Start Ramp #2 Type Off Currant, Violtaga, Off
- 5 Iritial Volage #2 60% 0-100 %
:; ‘EE1 E g Ramp Tima #2 10 sac 0-120 sec
f{g s § Current Limit 42 350 % FLA 2006500 %
- | P Initial Current #2 200% FLA 0-300 %
{% ; Ramp Tima #2 10 sac 0-120 sec
Maxirmum Current #2 350% FLA 200-600 %
Kick Stan Type Ooff Vialtage or Off
Kick Stan Violtaga 65% 10-100 %
Kick Stan Time 0.50 sac 0.10-2.00
Dacalaration Disabled Enabled ar Disablad
Start Dacelaration Vallage 60% 0-100 %
Stan Decaleration Vallaga 30% 0-50 %
Dacalaration Tima 5 sac 1-80 sec
Timead Output Time off 1-1000 seac, O
Run Dalay Time 1 Sac 1-30 sac, O
Al Spead Delay Tima 1 Sac 1-30 sac, O
Produkty a systémy nizkého napéti
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Kapitola 8 - Uvedeni do provozu a zaruka

Model &.:

Sériové ¢.:

Setpoint  Security
Page Lavel

Lewved 2
Paszsword Protaction

Page 3
Phase and Ground Settings

Description mm Range Setting
Imbalancea Alarm Lavel 15% FLA 5-30 %, Off
Imbalance Alarm Dalay 1.5sac 1.0-20.0 sac
Imbalanca Trip Lavel 208 5-30 %, Off
Imbalance Trip Dalay 20s8c 1.0-20.0 sac
Undarcurrant Alarm Laval Off 10-90 %, Off
Undarcurran Alarm Dalay 20se8c 1.0460.0 sac
Owvercurrant Alarmm Leval off 100-300 %, Off
Ovarcurrent Alarm Dalay 20sec 1.0-20.0 sac
Owvarcurrant Trip Leavel off 100-300 %, Off
Ovarcurrant Trip Delay 2.0sec 1.0-20.0 sac
Fhasa Loss Trip Disablad Enablad or Disablad
Phasa Lass Trip Dalay 0.158c 0-20.0 sac
Fhasa Ralation Dataction Enablad Enabled Only
Fhasa Ratation ABC ABC
*Ground Fault Alarm Leval Ooff 5-90 %, Off
*Ground Fault Alarm Dalay 0.1s8c 0.1-20.0 sac
"Ground Fault Loset Trip Level off 5-90 %, Off
*Ground Fault Losel Trip Delay 0.55ec 0.1-20 sac
*Ground Fault Hisel Trip Level Off 5-80 %, Off
*Ground Fault Hiset Trip Delay 0.008 sac 0.008-0.250 sac
Owarvallags Alamm Lavel Off 5 -30%, Off
Owarvoltage Alamm Delay 1.0 sec 1.0-30.0 sac
Owarvaltage Trip Level Ooff 5-30%, Off
Owarvaltags Trip Dalay 2.0sec 1.0-30.0 sac
Undarvollage Alarm Laval Off 5-30%, Off
Undarvaltaga Alarm Delay 1.0sac 1.0-30.0 sac
Undarvaltaga Trip Leval off 5-30%:, Off
Undarvaltaga Trip Dalay 2.0sec 1.0-30.0 sac
Lina Frequancy Tdp Window Disabled 0-8 Hz, Disablad
Lina Fraquancy Trip Dealay 1.0sec 1.0-20.0 sac
F'F Lead P/F Alam Ooff 0.1-1.00, Off
F'F Laad Alarm Dalay 1.0sac 1-120 sac
F'F Laad P/F Trip off A01-1.00, Off
F'F Lead Trip Dalay 1.0sac 1-120 sec
F/F Lag P'F Alarm off A01-1.00, Off
F/F Lag Aarmm Dalay 1.0s8c 1-120 sac
P/F Lag P'F Trip Ooff J01-1.00, Off
F/F Lag Trip Delay 1.0sac 1-120 sec
Fower Demand Pariod 10'min 1 - 80 min
KW Damand Alarm Pickup Off KW Off, 1-100000
KVA Damand Alamm Pickup Off KA Off, 1-100000
VAR Damand Alam Pickup Off KVAR Off, 1-100000
Amps Demand Alarm Pickup Off Amps Off, 1-100000
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Kapitola 8 - Uvedeni do provozu a zaruka

Model €.:
Sériové ¢.:
Setpoint  Security Factory Setting Range Setting
Page Leval 1st 2nd 3rd |
OJL Trip Trip Only None MNaone
I8 Trp Trip Nana Mana
SIC Trip Trip Only Nona Nana
Owarcurrent Trip Trip Nana Nane
Stator RTD Trip Trip Nane Nane
Bearing RTD Trip Trip MNone MNaone
*GIF Hi Sal Trip Trip Nana Nane
*GJF Lo Sat Trip Trip MNone Maone
Phasa Loss Trip Trip Mang Mana
Accal, Time Trip Trip Only Nang MNane
Start Curva Trip Trip Only MNana Mane
Owar Fraquancy Trip Trip MNane MNane
Under Fragquancy Trp Trip Mana Mana
I*I*T Start Curve Trip Nona MNona
Leamed Start Curve Trip MNana Mane
Phasa Hevarsal Trip Mana Nana
Ovanvaltage Trip Trip Nana Maone
Undarvallage Trhp Trriip Mana Mana
Power Factor Trip Trip Mana Mana Mena
Tach Accal Trp Nana Mana Mana TriplAUK1)
;.E-'- _E Inhibits Trip Trip Mang Mane Alarm(aUx2)
3 g TCB Fault Trip Mone Mona ALXE
; E“ o E Extemal Input #2 Nona MNona Nona Allxa
on £ o Dual Ramp MNanea MNana Mana A58
&4 35 [Chemost Trip None | None | Oy Availablein 8 Reiay
5 ﬁ Ol Waming Alarm Nana Mana System
& & Overcurent Alanm Narm Nore Nona Mote: AUX1 to AUX4 are for
SCR Fall Shunt Alam Nane Nane Nane Factory Use only. Do nol
*Ground Faull Alarm Aarm Mane None | changel
Under Cumrant Alarm Nana MNana Mona
Malar Running ALKS Mana Mana
I/B Aamm Alarm Mane Nana
Stator RTD Alarm Nane Nana Mane
Man-Stater RTD Alarm Nana MNana MNona
RTD Failure Alarm MNane MNana Mane
Salf Tast Fail Trip MNona Nana
Thermal Regisler Alarm MNana Mane
L Alarm Alarm Mana Mana
O Alarm Alarm MNana MNane
Powar Faclor Alam Mana Mana Mona
KW Damand Aam Mane MNana MNone
ENA Damand Alamm MNana Mana Mana
KVAR Damand Alarm Nona Mana Hona
Armps Damand Alarm Mana Mana Mana
Timed Output MNane MNona Mane
Fun Dalay Time MNana Mana Mana
Al Spaad ALX4 Nona Nane
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Kapitola 8 - Uvedeni do provozu a zaruka

Model &.:

Sériové ¢.:

Setpoint
Page

Paga s
Reday Configuration

eyl Description i Range Setting

Trip (ALX1) Fail-Safe Mo Yas or No

Trip (AUX1) Relay Latched Yes Yas or Mo

Alarm (AUX2) Fail-Sale MNa Yes or Mo

Alarm (AUXZ) Relay Latchad MNo Yas or No

AL Relay Fail-Safa Mo Yas or No

= ALE Helay Latched Mo Yas or Mo

g AUX4 Relay Fail-Safe Mo Yas or Mo

g z ALX4 Relay Latched Mo Yas or Mo
a2z BUXS Relay Fail-Safe Mo Yas or Mo
% AUXE Ralay Latchad No Yas or Mo

T AUKXE Relay Fall-Safe Mo Yes or Mo
AUXE Relay Latched Mo Yas or Mo

ALXT Relay Fail-Safa Mo Yas or No

AUXT Relay Latched Na Yes or Mo

AUXE Relay Fail-Safe Mo Yas or Mo

AUXE Relay Latched Mo Yas or No

Produkty a systémy nizkého napéti

AC 1007.1 - 8/04

ABB Inc. - 888-385-1221 - www.abb-control.com




Kapitola 8 - Uvedeni do provozu a zaruka

Model &.:
Sériové ¢&.:
t Secu F ;
ool S vt o e s
Tachometer Scale Selaction Disablad Enabled or Disablad
Manual Tach Scale 4.0 mA: 0 RPM 0 - 3600
Manual Tach Scale 20,0 mA: 2000 RPM 0 - 3600
Tach Accal Trip Mode Salact Disablad Underspead, Ovarspead or Disabled
Tach Ramp Tima 20 sec 1-120
Tach Undarspeed Trip PT 1650 RPM 0-3600
Tach Ovarspead Trp PT 1850 RPM 0 - 3600
Tach Accal Trip Dalay 1 sac 1-80
Off, RPM 0-3600, Hottest Non-Stator RTD
Analog Output #1 RMS Currant ngmcckﬁ:::iciﬁtri 500 A %
Motor Load O - 600 %,
Analog Output #1 4mA: a (65535
Analaog Output #1 20mA; 250 0455535
p Analag Cutput #2 % Mator Load Same As Analog Inpul #1
= é Analog Oulput #2 4mA: 0 0-1000%
” _;_. i :5 Analog Cutput #2 20maA: 1000 0-1000%
55 [ 4 User Programmable Extemal
a g "E Inputs
T % TCB Fault Enatdad Enablad or Disablad
g & Mamea Ext. Input #1 TCB Fault Usar Dafined, up b 15 Charactars
TCB Faull Typa WO Nammally Opan ar Closad
TCB Fault Time Dalay 1 sac 0-60 sac
Extarnal Input #2 Disabled Enablad or Disabled
Namea Ext. Input #2 Usar Dafined, up o 15 Characlars
Extarnal Inpul #2 Type NO MNammally Opan ar Closad
Extarnal Input #2 Time Delay 0 sac 0460 sac
Second Ramp Dual Ramp Enablad or Disabled or Dual Ramp
Namea Ext. Input #3 Sacond Ramp Usar Dafined, up o 15 Characlars
Second Ramp Type MO Namally Opan ar Closad
Second Ramp Time Delay 0 sac 0460 sac
Thamostat Enabled Enablad or Disabled
Namea Ext. Input #4 Thammostat Usar Dafinad, up o 15 Charactars
Tharmostat Typa NC Namally Opan or Closad
Tharmaostat Time Dalay 1 s8c 060 sec
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Kapitola 8 - Uvedeni do provozu a zaruka

Model &.:
Sériové ¢&.:
Setpoint Fa
g v Description s Range Setting
(Cusgtom Accel Curve Disabled Dizabled, Curve A, B, or C
(Custom Curve A
(Curve A Voltage Level 1 25% 0-100%
(Curva A Ramp Time 1 2 sac 160 sac
Curva A Valtaga Laval 2 0% 0-100%
(Curve A Ramp Time 2 2 s8c 160 880
Curve A Voltage Level 3 3T% 0-100%
(Curve A Ramp Time 3 2 sac 160 sac
: Curve A Vaitage Level 4 45% 0-100%
3 § (Curve A Ramp Time 4 2 sac 160 580
- 5;57 - g Curve A Voltage Level 5 55% 0-100%
ﬁwg E; (Curve A Ramp Tima 5 2 880 160 sec
“ g 3 S [ourve A valtage Level 675 0-100%
§ E (Curve A Ramp Time 6 2 s8C 160 880
a3 Curve A Voltage Level 7 82% 0-100%
[Curva A Ramp Time 7 2 sac 160 sac
Curve A Voltage Level 8 100% 0-100%
(Curve A Ramp Time 8 2 s8C 160 880
(Curva A Cument Limit 350% FLA 200-600%
Custom Curve B fmamé.:?ea:h Data Points and Ranges
Custom Curve G :xﬁliggjma:m Data Points and Ranges
o e e = £
Basic Run Overdoad Curve
Run Curve Locked Rotor Time OfL Class 1-30 sec, OVL Class
Run Locked Rotor Cumant G00% FLA 400-800%
(Coast Down Tirmer Dizabled 160 Min, Disabled
g o |Bask Stan Ovedoad Curve
§ & |stan Curve Lecked Roter Time OIL Class 1-30 sec, O/L Class
& E @ § |Stant Locked Rotor Cument GO0% FLA 400-800%
52 E S |Acosteration Time Limit 30 sec 1-300 sec, Disabled
“3 = 2 |Mumber of Starls Per Hour Digabled 16, Disablad
g ﬁ_gﬁ Time Batwean Starls Tima Disabled 1-60 Min, Disabled
E Araa Undar Curve Protection Disablad Enabled or Disabled
o Mz [7I°T Start 368 FLA 1-2500 FLA'F LA sac
(Current Over Curve Dizablad Digablad, Learn, Enablad
Leamed Stan Curve Bias 10% 5-40%
Timea for Sampling 30 sec 1-300 sec
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Kapitola 8 - Uvedeni do provozu a zaruka

Model &.:
Sériové ¢&.:
N T e epue = =
Usa NEMA Tamp for RTD Values  |Disabled Enablad ar Disablad
# of RTD Usad for Stator 4 06
RTD Vaoting Disablad Enabled or Disablad
Stater Phase A1 Type ot ;ZSMDEE MI, 100 COHM M, 100 OHM PT, 10
RTD #1 Description Stator A1 Usar defined, Up to 15 Characters
Stator Phasa A1 Alarm Level Off 0-2400C (32-484F), Off
Stater Phase A1 Trip Level Off 0-2400C (32-484F), Off
Stator Phase A2 Type Off Same as Stator Phase Al
RTD #2 Dascription Stator A2 Usar defined, Up to 15 Charactars
Stater Phasa A2 Alam Off 0-240C (32-484F), Off
Stater Phase A2 Trip Laval Off 0-240C (32-484F), Off
Stater Phage B1 Type Off Same as Stator Phase Al
RTD #3 Description Stator B1 Usar dafined, Up to 15 Charactars
Stater Phasa B1 Alam Leval Off 0-2400C (32-464F), Off
Slater Phase B1 Trip Level o 0-240C (32-464F), Off
Stator Phase B2 Type Off Same as Stator Phase Al
5 § RTD #4 Dascription Stater B2 Usar dafined, Upla 15 Characlers
5 ﬁ & g Stater Phase B2 Alam Leval Off 0-2400C (32-484F), Off
%é" E: E Stater Phase B2 Trip Laveal Off 0-240C (32-464F), Off
&8 3 5 |stator Phase C1 Type off Same as Stalor Phasa Al
E ;_gf' RTD #5 Description Stator C1 Usar defined, Up to 15 Characters
Stator Phasa C1 Alarm Lavel Off 0-240C (32-464F), Off
Stator Phase C1 Trip Level off 0-240C (32-484F), Off
Stater Phase C2 Type Off Sama as Stlator Phasa Al
RTD #5 Description Statar G2 Usar defined, Up lo 15 Charactars
Stater Phasa C2 Alarm Laval Off 0-240C (32-484F), Off
Stater Phase C2 Trip Level Off 0-240C (32-484F), Off
End Baaring Typa Off Same as Stator A1
RTD #7 Description End Baaring Usar dafined, Up 1o 15 Charactars
End Baaring Alarm Lavel Off 0-2400C (32-484F), Off
End Baaring Trip Leveal Off 0-240C (32-484F), Off
Shaft Bearing Typa Off Sama as Stator Phasa Al
RTD #8 Dascription Shaft Bearing Usar definad, Up to 15 Characters
Shaft Bearing Alarm Leval Off 0-240C (32-464F), Off
Shaft Bearing Trip Level Off 0-240C (32-464F), Off
RTD #3 Type Off Same as Stator Phase Al
RTD #3 Description Usear defined Usar defined, Up to 15 Charactars
RTD #9 Alarm Lavel Off 0-240C (32-464F), Off
RTD #9 Trip Leveal O 0-2400C (32-464F), ONf
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Kapitola 8 - Uvedeni do provozu a zaruka

Model &.:
Sériové ¢.:
Setpoint  Security
Page Level
]
g =
@ :% m §
@ ; §
g3 g
s | 73
S £

Factory Setting

Description Defauilt Range

RTD #10 Type off Sama as Stator Phasa Al

RTD #10 Description Usar defined Usar definad, Up 1o 15 Charactars
RTD #10 Alamm Laval Off 0-240C (32-484F), Off

RTD #10 Trip Lavel Off 2400 (32-464F), Off

RTD #11 Type Off Same as Stator Phase Al

RTD #11 Description Usar defined Usar defined, Up to 15 Charactars
RTD #11 Alamn Leval Off 0-240C (32-484F), Off

RTD #11 Trip Level Off 0-240C (32-484F), Off

RTD #12 Type Off Same as Stator Phase A1

RTD #12 Description User defined Usar definad, Up to 15 Charactars
RTD #12 Alamm Level Off 0-240C (32484F), O

RTD #12 Trip Lavel Off 02400 (32-484F), O

8o T [setLevel2 Password 100 000 — 998 Three Digils
o 3 Set Level 3 Password 1000 0000 - 9999 Four Digits
Facto
Description nz::ﬁﬂ Range
= [|SetFront Baud Rate 9.6 KB/sac 2.4, 4.8, 8.6, 19.2, 384 KB/sac
2 #  [setModbus Baud Rate 0.6 Kilsac 2.4, 4.8, 9.8, 19.2, 38.4 KBisac
‘.i ‘E m § Modbus Address Mumber 247 1-247
i § T |SetAcosss Code 1 1939
§ § Sat Link Baud Rate 8.4 KBlsac 2.4, 4.8, 96, 19.2, 38.4 KBisac
L Remots Starl!Stop Disablad Enabled or Disabled
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Kapitola 8 - Uvedeni do provozu a zaruka

Model &.:
Sériové ¢&.:
Setpoint  Security Factory Settin
[ Gl Description n-:nuu . Range Setting
Default Display Screan
Metering Data Page # 1 Enter Metering Page (1-4)
Enter Metering Screen
Page 1(1-10)
Metering Data Screen # 1 Page 2 (1-11)
Page 3 (1- 29)
Page 4 (1 - 6)
Alarms
RTD Failure Alarm Disabled Enablad ar Disablad
Thermal Register Alarm 90% Off, 40-95%
Thermal Alarm Dalay 10 sac 1-20 sac
% B Tharmal Register Setup Info
N g_ - g Caold Stall Time 0L Class VL Class (5-30) or 4-40 second time delay
% @ E g Hat Stall Time Y QUL Class e QL Class, 4-40 sec
a g 35 [Stopped Cool Down Time 30 Min 10-300 Min
@ ﬁ Runing Cod Down Time 15 Min 10-300 Min
(=
Relay Measurad Cool Rales Disablad Enabled or Disablad
Tharmal Register Minimum 15% 10-50%
Malor Design Ambient Tamp 40C 10-90C
Mator Design Run Temperature BO% Max 50-100% of Motor Stator Max Temp
Mator Stator Max Temp INS CLS INS CLS, 10-240 C
I/B Input to Thermal Register Enabled Enablad Only
Usa Calcuated K or Assign T 150, On
Prass Enter o Clr Tharmal Register
Setpoint  Securit Factory Settin
Page Lo Pegcnption Dofarit Fne Sewig
Sal Dala and Tima FACTORY SET:
{DOMMYY :HHMM) B R
—
E g Enter Data (DDMMYYYY) FAGTORY SET, b=1-31, M=1-12, Y=1970-2069
& w
™1
P S Entar Tima (HH:MM) ;#ﬁ;mm SET: H=00-23, M=0-59
£ g g
S = Maodel # FACTORY SET; i
a E Firmware REV. # Digplay Only, Cannot ba changed
::E’j ;__“l“ & Acceas Factory Available to Gualified Factory Personnal
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