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1. O této instrukéni pFiruéce
Tato instrukéni pFirucka je ur€ena jako pomiicka pro rychlou instalaci a provoz regulatori RVS-RVF PF. Je
uspofadana nésledujicim zplisobem:

* Cést 1. Snadny zadatek: je uréena pro rychlou a snadnou instalaci, provoz a aktivaci zakladnich funkci
regulatort PF, s vyuZzitim standardnich (implicitnich) hodnot.

* Cést 2. Dali uzitené funkce: urena pro aktivaci modernich funkei regulatoru PF

« Cést 3. Zkouseni a odstrafiovani zavad

o Cast 4. Technické specifikace

2. Bezpeénostni pokyny

Pred viastni instalaci a zahajenim provozu si peclivé predtéte tyto pokyny.

Instalace, GdrZba atd. regulatoru PF musi byt provadéna kvalifikovanou osobou.

Nikdy nepracujte se zafizenim pod napé&tim.

Neotvirejte kryt. Uvnit nejsou zadné dily, které by bylo tfeba opravovat nebo udrzovat.

Pfed vyménou pojistky odpojte napéti.

Regulator PF je pfipojen k proudovému transformatoru. Neodpojuijte jeho ptivody dokud nezajistite zkra-
tovani transformatoru nebo pfipojeni dalsi paralelni zatéZe s dostatedné nizkou impedanci. V opaéném pii-
padé mize dojit k vysokym hodnotam prepéti.

NepouZivejte tento vyrobek k jinému neZ pavodné uréenému Géelu.

3. Elektromagneticka slucitelnost (kompatibilita)

Tento regulator typu PF je proveden v souladu se smérnici Evropského Spolegenstvi pro
Elektromagnetickou sluéitelnost, pro provoz pfi kmito&tu 50 Hz a je pro tento Udel opatfen znadkou CE.
Pokud je pfistroj pouZit v systému, mizZe byt smérnici EC pozadovano ovéfeni elektromagnetické slugitel-
nosti.

Pro zlepseni vykonnostnich parametr(l systému pfi zajisténi elektromagnetické slugitelnosti jsou vhodna
nasledujici opatfent:

Kovové zapouzdfeni obecné zlepsujf elektromagnetickou slu&iteinost

Kabely uvnitf krytd by mély byt vedeny mimo otvory.

Kabely by mély byt vedeny v blizkosti uzemnénych kovovych konstrukei.

Pro uzemnéni dvefi a dalSich &asti panelu je tfeba pouzivat splétanych zemnicich vodiéu.
Nepouzivat spole¢né uzemnovaci body.
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Viz popis pfedniho (obr. 1) a zadniho (obr. 2) panelu, kde jsou uvedena instalaéni mista pfepinadd, tladitek
a LED diod (svitivek).

Pokud jste pole kondenzator(i dostali jiz pFipojené k regulatoru G&iniku RVS/RVK, piejdéte piimo do
bodu 6.

1. Zkontrolujte napajeci napé&ti regulatoru PF (viz oranZovy &titek na zadni strané regulatoru).
Jmenovité napéti Jmenovité napéti Jmenovité napéti
100 - 120 V ef. 220 - 240 V ef. 380 - 440 V ef.

Pracovni rozsah napéti oznageny na &titku predstavuje jmenovitou hodnotu napéti s povolenou toleranci
+ 10 %.

Jmenovité napéti Maximalinf povolené toleranéni rozpéti
typ 3 380 - 440V 342 - 484 V ef.
typ 2 220 -240V 198 - 264 V of.
typ 1 100 - 120V 90 - 132 V ef.

Pamatuijte, Ze v pfipadé poZzadavku na méieni celkového proudu tekoucfho zat&Zi a kondenzatorem, musi
byt proudovy transformator (CT - Current Transformer) instalovan na napéjecf strané automatického kon-
denzatorového pole.

Vystraha: nikdy nerozpojujte sekundarni okruh proudového transformatoru pod napétim.

2. Pfipojte regulator PF zplisobem uvedenym na obr. 4 (zapojovaci schéma), obr. 2 (uspofadani
pfivodd na zadnim panelu) a obr. 5 (pfipojeni vodica).

Regulator PF rozeznava smysl (tedy smér) otadéeni fazi a sam se odpovidajicim zplisobem nastavi. Na
pripojeni proudového transforméatoru (k, 1) ani na napéjeci vyvody (L2, L3) nejsou z hiediska orientace
kladeny Zadné pozadavky.

3. Pfivedte napajeni do regulatoru PF.
4. Zadejte:

B pocet aktivnich vystup

M typ spinaci sekvence

Zadavani vySe uvedenych dvou bod(l se provadi nésledovné:

4.1 Dejte pfepina¢ ¢. 2, umistény na zadni strané v levém spodnim konci regulétoru do polohy SET

= nastavovani. Pfepnéte nahoru). Zkontrolujte, aby prepinaé &. 1 byl v poloze UNLOCK (dole).
Vizobr.2 a 3.

4.2 Opakovanym stlagovanim tlagitka MODE (= rezim) nastavte rezim SET (nastavovaci rezim). Po jeho
dosazeni se rozsviti elektroluminiscenéni dioda SET.

4.3 Opakovanym stla¢ovanim tlagitka DISPLAY navolte parametr OUTPUT (=vystup). Elektroluminiscenéni
dioda OUTPUT blika.

4.4 Opakovanym stladovanim tlagitek - nebo + (programovani poZadovaného podtu aktivnich vstupt - od 1
do 12 u typu RVS-12 a RVK-12, a od 1 do 6 vystupti u RVS-6 a RVK-6) naprogramujte poZadovany
pocet aktivnich vystup(.

4.5 Opakovanym stlacovanim tladitka DISPLAY (tak dlouho, az bliki LED dioda SEQUENCE) navolte
parametr SEQUENCE (= sled).

4.6 Opakované stladujte tladitka - nebo + tak, aZ se na displeji zobrazi pozadované sekvence.

5. Standardni (implicitni) nastaveni doby zpoZdéni pfepnuti mezi kroky. Typ spinani a konfigurace
sité jsou nasleduijici:
standardni nastaveni

B piepinaci prodieva mezi kroky: 40s
M typ pfepinanilinearni
W konfigurace sité tfifazova

Pokud chcete zménit toto implicitni nastaveni, prejdéte na str. 7 (€ast 2, Dalsi uZiteéné funkce - odst.
3. Menu reZimi (Modes), reZim nastavovani (SET). 1. Programovatelné funkéni parametry:
ZPOZDENI (DELAY) a SLED (SEQUENCE).

3



6. Zadejte:

B méfitko (scaling) pro napéti V
B méfitko (scaling) pro proud A
|

cilovou hodnotu Géiniku (target power factor)

aktivujte:
rezim autoadaptace na smér otaceni fazi
rezim automatického vypoctu C/k (citlivost)

Pfi programovani postupujte nasledovné:

6.1 Opakovanym stlagovanim tladitka MODE navolte zadéavaci rezim (SET). LED dioda tohoto rezimu blika.

6.2 Opakované stladujte tladitko DISPLAY tak, aZ se na displeji objevi hlaeni SetP. Dioda SETUP blika.

6.3 Jedenkrat stlacte tladitko NEXT. Dioda VRMS zacne blikat. Pfi stlageni tlacitka NEXT se na displeji
objevi hladeni SCAL.. Po uvolnéni tlagitka NEXT se na displeji objevi implicitni hodnota (1.00).

6.4 Opakované stladujte tladitko - nebo + a mérite implicitnf hodnotu méfitka napéti tak, az se zobrazi
pozadovana hodnota.

6.5 Stladte jedenkrat tladitko NEXT. Svitivka ARMS zacne blikat. Po pfidrZeni tladitka NEXT se objevi na
displeji hlaSenf SCAL. Uvolnénim tlaéitka NEXT se na displeji objevi implicitni hodnota (1.00).

6.6 Opakované stlaCujte tlacitko - nebo + a mérite implicitni hodnotu aktuainiho méfitka tak, aZ ziskate
pozadovanou hodnotu.

6.7 Jedenkrat stlacte tlacitko NEXT. Svitivka COS ¢ zacne blikat. Pfidrzenim tlacitka NEXT se na displeji
objevi hlaseni rEF. Uvoinénim tlagitka NEXT se na displeji objevi implicitni hodnota (1,00).

6.8 Opakovaneé stladujte tladitka - nebo + a ménte implicitni hodnotu cilového Uciniku (cos ¢) pro dany den
tak, az se zobrazi poZzadovana hodnota.

6.9 Stlacte jedenkrat tladitko NEXT. LED dioda SETUP blika. Po ptidrzeni tla¢itka NEXT se objevi na
displeji hiaSeni _Ct_. Uvoinénim tladitka NEXT se na displeji objevi hiasenf GOOd.

6.10 Soucasné stlacte tladitka - a + a takto aktivujte autoadaptaéni proces na smér otaceni fazi. Hiaeni
_Ct_ se zobrazi na dobu jedné sekundy. V zavislosti na aktualnim pfipojeni proudového transformatoru
se nyni objevi na displeji hlaSeni GOOd nebo _rEU_ (obraceny smér).

6.11 Stlacte jedenkrat tlacitko NEXT. Dioda SETUP blika. Po pfidrzeni tlacitka NEXT se na displeji objevi
hlaseni SEnS (sensitivity = citlivost). Uvolnénim tladitka NEXT se na displeji objevi hlaSeni _AU_
(automaticky vypocet citlivosti).

6.12 Vystraha: pfi této &innosti dojde k zapnuti a vypnuti jedné kondenzatorové sekce.

Soudasné stlacte tlacitka - a +, a takto aktivujte funkci automatického vypoétu C/k. Az do okamziku
skoncéeni vypoctu blika hlaSeni _Al_. Pozn.: doba vypoétu se rovna 6-ti nasobku doby spinaci prodlevy
mezi sekcemi (napf. ma-li byt implicitni hodnota pfepinaci doby mezi dvéma sekcemi trvat 40 s, pak
doba vypoctu trva 2 minuty). Na konci procesu-vypoctu se zobrazi vypoctena hodnota C/k.Viz Pfiloha
A, kde je uveden postup vlastni kontroly vypoc¢tu hodnoty C/k.

6.13 Stlate jedenkrat tlacitko NEXT a tim se zobrazi hiaSeni SET.p. Kontrolu vySe uvedenych napro-
gramovanych hodnot mlzete provést opakovanim krokd 6.3 a 6.13.

6.14 Stlacte jedenkrat tlacitko MODE a uloZte zadané parametry do paméti. Na dobu jedné
sekundy se na displeji objevi hldSeni SAVE.

6.15 Stlacte jedenkrat tla¢itko MODE a pFepnéte do rezimu AUTO. Odstartujte rezim Fzeni déiniku.

6.16 Dejte pfepinac ¢. 2 do polohy RUN (j. smérem dol{).




1. Princip pouzivani uzivatelského rozhrani

Viz obr. 1: Popis pfedniho panelu. Zde vidime menu DISPLAY, menu MODES (rezimy), indikétory (INDICA-
TORS) a tladitka (BUTTONS).

1.1 Pouzivani tladitek na pfednim panelu

B ilacitka MODE, DISPLAY a NEXT umoziuji pohyb v menu, pfit¢emz nastavené hodnoty nejsou timto
stladovanim ovlivnény.

B tlacitka + a - umozZiiuji provadéni zmén v nastavenych hodnotach, nebo odstartovani urgitého procesu.
Zmény hodnot i odstartovani za¢inaji v tom okamziku, kdy stla¢ime tlaéitko.

B Stilaenim tladitek DISPLAY (NEXT) se objevi oznaéeni parametru. Uvolnénim tlagitek DISPLAY
(NEXT) se objevi hodnota parametru.

2 Prohlizeci indikétory (INDICATORS) a zobrazovaci poli¢ko (DISPLAY).
Svitici dioda LED oznaduje navoleni odpovidajiciho parametru/funkce .
Blikajici LED dioda fika, ze odpovidajici parametr je programovatelny, nebo Ze odpovidajici funkce je
aktivovana.
Zéakladni parametry jsou vyznaceny na pfedni strané (v menu DISPLAY). Diléi podruzné parametry
nejsou vyznaceny, avsak Cislice na displeji zcela vievo udava specificky znak ( —pro max., _ pro min.,...).
Kdyz se rozsviti desetinng teCka UpIné vpravo na displeji, pak zobrazenou hodnotu musite nasobit
faktorem 1000.

H N EER:-

1.3 VSechna hlavni a podruzna menu jsou ,cirkularni“, tzn. Ze se pohybuji v uzaviené smycce.

2. Menu DISPLAY

Menu DISPLAY umozZfiuje zobrazeni vSech parametr a subparametr (51 rlznych parametrli pro RVS a
34 pro RVK). Tladitko DISOLAY umoziiuje pfimé zobrazeni (na jedno stlacen( jeden parametr) zakladnich
parametr( (8 pro RVS a 5 pro RVK).

Zakladni parametry jsou:

VRMS : napéti napéjeciho okruhu

ARMS : proud protékajici v hlavnim okruhu

KVA :zdanlivy vykon

KVAR :jalovy vykon spotfebovany siti

THD V: celkové napétové harmonické zkresleni (neni k dispozici u typu RVK)
THD A: celkové proudové harmonické zkresleni (neni k dispozici u typu RVK)
COS ¢: ucinik instalovaného systému

TEMP : teplota v misté vodi¢e (neni k dispozici u RVK)

PFi navoleni zakladniho parametru jsou pfistupny také podruzné parametry pomoci tladitka NEXT.
Viz tabulka 1, kde je uveden seznam v8ech parametrd a dil¢ich parametr( s pfislusnymi Gdaji na displeji.

Viz bod 3 - Menu MODES, kde je uveden popis specifickych bod( v menu DISPLAY (PRINT, PLOT, LOG)

3. Menu MODES (rezimy)

3.1 Rezim AUTO (automaticky rezim)

V tomto rezimu regulator PF automaticky zapiné nebo vypinad kondenzatorové sekce. Tim je mozno fidit
Gcinik, podle toho, jak jsou pfednastaveny nasledujici parametry:

cilovy Ucinik (target COS ¢) - od 0,7 kapaciiniho do 0,7 induktivniho charakteru
citlivost C/k (sensitivity) 0,05 az 1 A

spinaci prodleva (switching delay) - od 1 s do 120 minut

typ sekvence (viz rezim SET a Pfiloha B)

podet aktivnich vystupl (1 aZ 6 pro RVS-6 a RVK-6, 1 az 12 pro RVS-12 a RVK-12).



3.2 Rezim MAN (manualni rezim)

V tomto rezimu se kondenzatorové sekce zapinaji nebo odpojuji manualng, stladovanim tladitek - a +.
UZite¢ny pokyn: cheete-li znat parametr kVAr nebo COS ¢, coz je potieba pro kontrolu toho, Ze zobrazena
namétena hodnota jalového vykonu v kVAr se méni v souladu s pfipojovanim nebo odpojovanim kondenzé-
torovych sekci.

3.3 Rezim PRINT (rezim vytisku)

Tento rezim umozZiiuje provést vytisk hlageni a méfeni pomoci tiskarny na infraervené bazi.
Zakladni parametry a hladeni, ktera je'mozno vytisknout, jsou tato:

B VRMS : napétl napajeciho okruhu

B ARMS : proud protékajici v hlavnim okruhu

H KVA : zdanlivy vykon

B KVAR : jalovy vykon spotfebovany siti

B THDV : celkové napétové harmonické zkresleni (neni k dispozici u typu RVK)

B THDA : celkové proudové harmonické zkresleni (neni k dispozici u typu RVK)

H -COSf : téinik instalovaného systému

H OUTPUT :podet aktivovanych vystup(i v okamziku, kdy byla pravé pfipojena/odpojena kondenza-
torova sekce

W SEQUENCE :tato informace uloZena do paméti je tiSténa pouze jedenkrét a nevztahuje se
k pfedem nastavenému zpozdéni vytisku (printing delay) (neni k dispozici u RVK)

Hm TEMP : teplota v misté vodice (neni k dispozici u RVK)

B SETUP : Uplné hla8eni nastavovacich parametrd, které se tiskne pouze jedenkrét a které nema

vazbu k pfedem nastavenému zpozdéni vytisku (printing delay).
Vytisk parametrti a hlaseni

Opakovanym stlagovanim tlagitka MODE navolte rezim SET (tak, az zacne blikat svitivka SET).
Opakovanym stlagovanim tlagitka DISPLAY navolte rezim DELAY (za¢ne blikat svitivka DELAY).
Stlagovanim tlagitka NEXT navolte prodievu tisku (az se zobrazi hlasen{ Pr.nt).

Stladujte tladitka - nebo + tak, az se na displeji objevi poZzadované ¢asové zpoZdéni (prodleva) mezi

vytisky.

Opakovanym stlaovanim tlagitka MODE navolte rezim PRINT (svitivka PRINT trvale sviti).

Vyberte parametir, ktery chcete vytisknout.

Stlagenim tladitka + aktivujte vytisk parametru (stlaenim tladitka - se vytisk parametru deaktivuje).

Ptisludna LED dioda aktivovaného parametru blika.

8. Aktivace daldich parametri vytisku se provede opakovanim krok(l 6 a 7.

9. Instalujte IR tiskarnu do vyzafovaci oblasti IR diody (max.2 m v pfipadé, Ze pfedni panel regulatoru
PF sméfuje proti tiskarng, nebo méné nez 10 cm je-li tiskarna ve stejné roviné s rovinou predniho
panelu PF regulatoru),.

Pozn.: pokud tiskérna IR je magneticky fixovana ke kovovym dvitkim skFing, do niz je instalovan
regulator PF, pak takové4 tiskarna bude fungovat spravné pouze v pfipadg, bude-li se nachazet
v dostatecné blizkosti regulatoru PF.

10. Zavedte napéjeni do tiskarny (viz instrukéni manudl tiskarny IR).

11. Stladte tladitko NEXT a odstartujte tiskovou relaci. Dioda PRINT blika.

12, Stladte znovu tladitko NEXT a zastavte tiskovou relaci. LED dioda PRINT pfestane blikat.

Pozn.: tiskarna v takovém pripadé mizZe jesté chvilku tisknout a to az do vyprazdnéni vyrovnavaci

paméti (buffer).

PN~

Noo

Priklad: vytisk VRMS, ARMS a COS ¢

Zvolte rezim PRINT.

Pfes tiatitko DISPLAY navolte VRMS.

Stlaéte tladitko + a tim aktivujete VRMS. Dioda VRMS blika.

Pfes tlatitko DISPLAY navolte ARMS.

Stladte tladitko + a aktivujte vytisk ARMS. Dioda ARMS blika.

Navolte rezim COS ¢ pres tla¢itko DISPLAY.

Stladenim tlagitka + aktivujte vytisk COS ¢. Dioda COS ¢ blika.

Stladte tladitko NEXT a odstartujte vytisk aktivovanych parametrl (opétnym stlatenim tlagitka NEXT
se vytisk zastavi).

N0 LN
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3.4 Programovaci (SET) rezim

Tento rezim umoznuje programovani diléich parametr(l.

Pozn.: aby byl nasledujici popis zfetelngjsi zatfidili jsme Umysiné nasledujici dil&i parametry do skupin
(které ovSem neexistuji):

B funkéni subparametry (j. subparametry patfici k regulatoru PF)
M alarmové subparametry (patfici k alarmovym podminkam)

Programovatelné subparametry jsou tyto:

1. Programovateiné FUNKCNI subparametry
zobrazené hlaseni

VRMS
B pifevodovy pomér napétového transformatoru (programovatelny od 0,01 do 650, SCAL.
nasobi vstupni napéti zvolenym pfevodovym pomérem)
B minimaini napétova prahova hodnota, pod niz dojde k odpojeni véech kondenzatorovych U.Min.
sekci
B jmenovité napéti na kondenzatoru (viz Pfiloha A) U. nom.
ARMS
B pfevodovy pomér proudového transformatoru (programovatelny od 0,1 do 65500) SCAL.
B C/k (citlivost odezvy regulatoru PF - programovatelna od 0,050 do 1,00 pro vstupni zafizeni 5A)
viz Pfiloha A SEnS.
KVAR
B velikost nejmensi kondenzatorové sekce (minimalni zména kVAr) (od 0 do 99,9 MVAr)
viz Pf{loha A StEP
COS¢
W poZadovany (cilovy) G€inik (programovatelny od 0,7 - kapacitniho do 0,7 induktivniho rEF.
charakteru)
denni cos ¢
nocni cos ¢ (tato funkce neni k dispozici u RVK) ' n.rEF.

jsou programovateiné samostatné.

Pozn.: pfepinani na no&ni cos ¢ se provadi externim zapinacim kontaktem, pfipojenym ke konektorové za-
suvce X RJ12.

(viz tabulka na zadni strang regulatoru PF).

VYSTUP (output) ‘ Out_
volba poétu aktivnich vystupl
(od 1 do 6 pro RVS-6 a RVK-6, od 1 do 12 pro RVS-12 a RVK-12)
aktivace/deaktivace vybranych vystup(:
vystupy 1 az 3 13
vystupy 4 az 6 4.6
vystupy 7 az 9 7.9.
vystupy 10 az 12 ' 10.12.

Pozn.: jednotlivy stav vystupli se zobrazi po stlaéeni tlaéitka NEXT. Znak ° oznaduje aktivovany vystup.
Nepfitomnost tohoto znaku oznacuje deaktivovany vystup. Vystupy jsou (de)aktivovany stlacenim tlacitka -.
Vybér vystupu se provadi stlacenim tladitka +. Carka pod fadkem (_) oznaéuje vybrany vystup.

PRODLEVA (DELAY)

B pfepinaci prodieva mezi sekcemi (programovatelna od 1 do 120 sekund, nebo 1 az 120 minut) DEL _
zapinani (on) a vypinani (off) je programovatelné samostatné.

M nulovani zpozdéni pfivodu napéjenim _ rES.t

B Casova perioda tisku parametr( Pr.nt



SEKVENCE

®  vybér typu sekvence Seq_
1:1:2:2:...2 .
1:1:2:4:...4, atd.
B vybér typu piepinani (viz Pfiloha B):
* linearni nebo cirkularni (na vystupech s nejvy$si hodnotou) Ln.Cr.
* progresivni nebo pfimé Pr.dr.
* normalni nebo integraéni nlL.In.
M Programovani regulatoru PF jako t¥f nebo jednofazového zafizeni n_PH
B Programovani dal§iho fazového posuvu je vyhodné v piipadé specifické konfigurace napéti
a proudu (tj. v pfipadé zapojeni proudového transformatoru do jedné z napétovych fazi) d.Phi

TEMP (neni k dispozici u RVK)

B teplotni jednotka: °C nebo °F (od -179° do + 179°) Unit
W pfepocetni pomér V/°t SCAL.
B hodnota ofsetu vztazena k typu teplotniho ¢idla OF.S.1.
B prahova teplota, pfi které dochazi k zapnuti vétraku t.rEF.
2. Programovatelné alarmové (ALARM) parametry. zobrazené hlaseni

VRMS (neni k dispozici u RVK)

B maximalni prahové napéti, pfi jehoz prekroceni:
* dojde ke spusténi rezimu LOG Max.
» dojde k odpojeni vSech kondenzatorl

ARMS (nenf k dispozici u RVK)
B maximélni prahovy proud, pfi jehoZ piekroéeni dojde ke spusténi rezimu LOG Max.

KVA (neni k dispozici u RVK)
B maximalni prahova hodnota kVA (zdanlivého vykonu), pfi jejimz pfekroéeni dojde Max.
ke spusténi rezimu LOG

KVAR (neni k dispozici u RVK)
B maximalni prahové hodnota kVAr (jalového vykonu), pfi jejimZ pfekroéeni dojde ke spusténi ~ Max.
rezimu LOG

THD V (neni k dispozici u RVK)
B maximalni prahové hodnota celkového napétového harmonického zkreslteni, pfi jejimz Max.
pfekroCeni dojde ke spusténi rezimu LOG

THD A (neni k dispozici u RVK)
M maximalni prahova hodnota celkového proudového harmonického zkresleni, pfi jejimz prekroceni

dojde ke spusténi rezimu LOG Max.
COS ¢
B minimalni prahova hodnota uginiku, pfi poklesnuti pod niz: Min.

* se rozsviti alarmova dioda a po uplynuti alarmové prodlevy sepne alarmové relé.
* se spusti rezim LOG, ktery monitoruje chybéjici reaktivni vykon a chybéjici kondenzatorové sekce

Vyse uvedené plati pro pfipad, Ze vdechny kondenzatorové sekce jsou zapnuty a pofad se jeSté nedostava
kompenzaéni jalové impedance kapacitniho charakteru.

PRODLEVA (DELAY)
B casova prodleva, po jejimz uplynuti a po spinéni nasledujicich podminek se rozsviti dioda AL.rM
signalizujici alarm:
+ v8echny kondenzatorové sekce jsou pfipojeny a porad jesté existuje potfeba dalSich kompenzagnich
kondenzatoru
» aktualni cos ¢ je mensi nez naprogramovana minimalni prahova hodnota cos ¢
(to ale neni cilovy cos ¢!)



Doba prodlevy alarmu je programovatelnd od 1 do 120 sekund, nebo od 1 do 120 minut. Pokud jedna z vyse
uvedenych podminek se narusi, pak alarmova funkce se vynuluje po uplynuti prodlevy pro nulovani alarmu
(alarm reset delay). Doba prodlevy pro nulovani alarmu je programovatelna od 1 do 120 sekund, nebo od 1 do
120 minut. :

TEMP (neni k dispozici u RVK)

B maximalni teplota, pfi jejimz prekrodeni: MAX.
* se odstartujte rezim LOG
* se odpoji v3echny kondenzatorové sekce

Programovani parametril v nastavovacim (SET) rezimu

1. Dejte pfepinac ¢. 2, umistény na zadni strané (ve spodnim levém rohu) regulatoru, do polohy SET (na-
horu). Zkontrolujte, aby pfepinac ¢. 1 byl v poloze UNLOCK (viz obr. 2). ‘

2. Opakovanym stlatovanim tlacitka MODE navolte nastavovaci reZim (SET). Svitivka SET se rozsviti.

3. Opakovanym stlacovanim tladitka DISPLAY navolte pozadovany parametr. Odpovidajici LED dioda blika.

4. StlaCovanim tlacitka NEXT navolte poZadovany subparametr.
Pozn.: Pfi navoleni programovatelného parametru blika odpovidajici LED dioda.

5. StlaCuijte tladitka - nebo + tak dlouho, az se na displeji objevi pozadované hodnota, kterou chcete pridélit
subparametru.

6. Opakujte kroky 3 az 5 pro kazdy parametr programu.

7. Jakmile jsou haprogramovany vechny parametry, vystupte z nastavovaciho (SET) rezimu a uloZte napro-
gramované hodnoty do paméti. Pokud jedna hodnota byla akiudlné zménéna v nastavovacim rezimu, ob-
jevi se na kratkou chvili na displeji hlaseni SAVE (= uloZ).

Piiklad - programovani pfevodového poméru proudového transformatoru na hodnotu 1000/5
1. Navolte nastavovaci rezim (SET)

2. Prostfednictvim tladitka DISPLAY navolte ARMS.

3. Tlacitkem NEXT vyberte subparametr SCAL.

4. Tlagitkem + zvétSete zobrazenou implicitni hodnotu (1.0) na 200.

5. Vystupte z nastavovaciho rezimu a uloZte naprogramovanou hodnotu do paméti.

3.5 Vykreslovaci rezim (PLOT) - nen/ k dispozici u RVK
V tomto rezimu je mozno monitorovat zakladni méfeni prostfednictvim analogového napétového vystupu.
Vykreslovat je mozno nésledujici méfeni:

VRMS : napéti napajeciho okruhu

ARMS : proud protékajici v hlavnim okruhu

KVA  :zdanlivy vykon

KVAR :jalovy vykon spotfebovany siti

THD V : celkové napétové harmonické zkresleni (neni k dispozici u typu RVK)
THD A: celkové proudové harmonické zkresleni (neni k dispozici u typu RVK)
COS ¢: UCinik instalovaného systému

TEMP :teplota v misté vodi¢e (neni k dispozici u RVK)

V tomto rezimu je ss napéti mezi koncovymi svorkami X.2 a X.3 (konektorova zasuvka RJ12) pfimo umérna
zvolenému parametru. Uvedené napéti se pohybuje v rozsahu 0 az 5V ss, s ofsetem 2,5 V ss. Doba odezvy
tohoto vystupu je krat8i neZ 100 ms a je mozno ji monitorovat dostatetné rychlym zafizenim (napf. os-
ciloskopem) a sledovat rychlé zmény parametr( sit8.

Vykreslovani naméfenych hodnot

1. Opakovanym stla¢ovanim tla¢itka MODE navolte rezim PLOT tak, aZ se rozsviti odpovidajici LED dioda.
2. Zvolte ten parametr, ktery chcete vykreslovat. '

3. Stlatovanim tladitka + aktivujte vykreslovani tohoto parametru (stlatenim tladitka - se deaktivuje rezim
vykreslovani). Odpovidajici LED dioda pro dany aktivovany parametr blikd. Pozn.: pouze jeden parametr
v jediném okamziku je mozno vybrat v tomto rezimu.

Instalujte kreslicl zafizeni (osciloskop, soufadnicovy zapisovad, V-metr, atd.).

PFipojte kreslici zafizeni ke konektoru RJ12X.

Stladte tlagitko NEXT a odstartujte kreslici relaci. LED dioda PLOT blika.

Stladte znovu tladitko NEXT a zastavte kreslici relaci. LED dioda PLOT pfestane blikat.

No oA~



Pfiklad - monitorovani rychlych zmén jalového vykonu (kVAr)

Zvolte rezim PLOT.

Prostfednictvim tlagditka DISPLAY navolte kVAr.

Stlacte tladitko + a aktivujte kreslenf jalového vykonu. LED dioda kVAr blika. ,

Stlacte tlagitko NEXT. Tim se odstartujte vykreslovani kVAr (opakovanym stlaéenim tlagitka NEXT se za-
stavi kresleni).

PO~

3.6 Rezim LOG (protokolovani) - neni k dispozici u RVK

Rezim LOG umozriuje uloZit maximainf hodnoty a dobu trvani patfici k pfednastavené prahové hodnoté.
Rezim LOG je pouze vizudlnim rezimem. Prahové hodnoty se v tomto reZimu nedaji zadavat. PouZiti rezimu
LOG pfedpoklada, Ze v nastavovacim rezimu (SET) je zadéna prahova (4. minimaini nebo maximalni) hod-
nota. Jakmile je dosazeno této pfedem nastavené prahové hodnoty, regulator PF je schopen detekovat vSech-
ny podminky poklesu pod nebo piekrogeni této hodnoty.

Pokazdeé kdyZ protokolovany parametr prekro&i prahovou hodnotu, zaéne blikat LED dioda LOG. Doba, po
kterou se tato hodnota pohybuje mimo prahovou hodnotu je stfadana do paméti a jeji maximalni hodnota je
pak ulozena do pameti. Pokud alarmové podminka trva déle nez jednu sekundu, pak maximalni hodnota e
uloZzena do paméti (RAM). Nova maximaini hodnota je ukladana do paméti kaZzdou minutu. Nastfadana, tedy
akumulovana doba je pak uloZena kaZdou. hodinu do paméti.

Regulator RVS PF umozniuje protokoibvém’ nésledujicich parametr(:

Zobrazené hlaseni

VRMS
B maximalni hodnota napéti pfi pfekroceni naprogramované napé&tové prahové hodnoty U.LoG
W akumulovana doba, b&hem které bylo napéti nad naprogramovanou maximalini prahovou

napétovou hodnotou U.tiM.
ARMS
B maximalni proudova hodnota pfi pfechodu pfes naprogramovanou prahovou hodnotu l.LoG.
B akumulovana doba, bé&hem které byl proud nad naprogramovanou maximalni prahovou

proudovou hodnotou L.tiM.
KVA
B maximalni hodnota v kVA pfi pfekro¢eni nad naprogramovanou prahovou hodnotu kVA VA_L.

B akumulovana doba, béhem které byla hodnota v kVA vyssi nez naprogramovana maximaln{
prahova hodnota kVA : VA_t.

KVAR
B maximalni hodnota jalového vykonu pfi pfekroéeni naprogramované prahové hodnoty v kVAr Var.L.

B akumulovana doba, béhem které byl jalovy vykon vyss§i nez naprogramovana maximalni

prahova hodnota v kVAr. Var.t.
THDV
B maximalni hodnota celkového napétového harmonického zkresleni, pfi pfechodu pies

naprogramovanou prahovou hodnotu celkového napétového harmonického zkresleni h.d.U.L.
M akumulovana doba, b&hem které je celkové harmonické zkreslenf napéti vyssi nez

naprogramovana maximalni prahova hodnota celkového harmonického zkresleni. h.d.U.t.
THD A
H  maximalni hodnota celkového harmonického zkresleni proudu pfi pfekrogeni pies

naprogramovanou prahovou hodnotu proudu H.d.l.L.

B akumulovana doba, béhem které je celkové harmonické proudové zkresleni vy$si nez
naprogramovana maximalni prahové hodnota celkového proudového harmonického zkreslen/  H.d.Lt.
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COS )
chybéjici jalovy vykon, ktery by mél byt dodan sadou kondenzatord, aby bylo dosazeno

pfedem nastavené minimaini hodnoty cos ¢ M.Vr.L.
W chybéjici kondenzatorové sekce, které je tfeba pfipojit pro dosazeni pfedem nastavené
‘ minimalni hodnoty cos ¢ M.St.L.

- B akumulované doba, po kterou byl méfen chybsjici jalovy vykon, potfebny k dosaZeni

pfedem nastavené minimalni hodnoty cos ¢ M.Vr.t.
TEMP
B maximalni teplotni hodnota pfi pfekrogeni naprogramované maximaini prahové hodnoty t.LoG.
B akumulovana doba, béhem které byla hodnota teploty vy$si nez maximaini prahova teplota t.tilM.

Protokolovaci méreni
1. Opakovanym stlacovani tlaéitka MODE navolte nastavovaci rezim (SET). LED dioda SET se rozsviti.
2. Opakovanym stlacovanim tladitka DISPLAY navolte zékladni parametr, ktery chcete uvést do protokolu.
Po dosazeni tohoto cfle blika odpovidajici LED dioda.
Stlacovanim tlagitka NEXT navolte prahovou hodnotu.
Stlacujte tlatitka - a + tak dlouho, az se na displeji objevi pozadovana prahova hodnota
Opakuijte kroky 2 az 4 pro kazdy protokolovany parametr.
Po nastaveni vsech pozadovanych prahovych hodnot vystupte z nastavovaciho (SET) rezimu.
Pozn.: pfistup do rezimu LOG je mozny pouze po provedeni zadznamu dat ulozenych do pamaéti.
7. Opakovanym stladovanim tlaitka MODE navolte reZim LOG. LED dioda se rozsviti. Jakmile se
nachazime v reZimu LOG, indikuje blikajici LED dioda mé&fenti, ktera probihaji procesem protokolovan.
8. Opakovanym stla¢ovanim tlacitka DISPLAY navolte protokolovand méfeni. Po dosazeni tohoto re¥imu
blika odpovidajici LED dioda. Pozn.: pro vstup do reZimu LOG musi byt platna minimainé jedna
alarmova podminka.
9. Prostfednictvim tlagitka NEXT navolte maximalni hodnoty a trvani. Pozn.: minimalni doba trvani je
1 minuta. ’
10. Vymaz protokolovacich dat se provede soucasnym stladenim tladftek + a -. Po jejich uvolnéni se zobrazi
na displeji hlaseni n_y (ne-ano). Vymaz aktivujte stladenim tlagitka + (zmizi hlagent n).
11. Pro vynulovanf (vymaz) vystupte z rezimu LOG.

o0k

Upozornéni: vymaz v8ech protokolovych informaci je moZno provést teprve po kontrole, pfi které ziistime, Ze
Z24dna z podminek LOG uZ neni platna.

Pfiklad: protokolovani piepéti (U > 250 V)

1. Opakovanym stlacovanim tlacitka MODE zvolte rezim SET. LED dioda pro tento reZim se rozsviti.

2. Opakovanym stlacovanim tlagitka DISPLAY navolte parametr VRMS. Odpovidajici LED dioda blika.

3. StlaCovanim tlacitka NEXT navolte subparametr MAX.

4. Stladujte tlacitka - a + tak diouho, az se na displeji objevi indikace 250.

5. Vystupte z nastavovaciho (SET) rezimu. Teprve pak je mozno uloZit prahovou hodnotu do paméti.

6. Pokud dojde k vyskytu pfepéti, zaéne LED dioda LOG blikat.

7. Opakovanym stlaovanim tlaéitka DISPLAY navolte parametr VRMS. Odpovidajici LED dioda zaéne
blikat. Na displeji se objevi hlaseni U.Log.

8. Stlacte tlagitko NEXT. Na displeji se objevi U.tim.

4. Indikatory
INDIKATORY umozfiuiji zobrazeni nasledujicich stavi:

LED dioda indikujici zapnuti kondenzatorové sekce

pozadavek na pfidani nebo odpojeni kondenzatorové sekce

regulaéni relé ventilatoru

relé alarmovych podminek

komunikace prostfednictvim rozhrani RS 232

stav blokovani - LOCK (jedné& se o deaktivaci pfedniho panelu v pfipadé, Ze prepina¢ &. 1 je v poloze
LOCK).

Viz obr. 1: pfedni panel - zde jsou uvedena instala¢ni mista jednotlivych indikatord.
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5. Sériovy port pro dalkové oviadani
Pfistroj RVS miZe byt pfipojen k osobnimu pogitaci. Pro tuto operaci je tfeba mit softwarové vybaveni RVS.

5.1 Minimalni hardwarova konfigurace

Pro praci s programem RVS -Link je tfeba mit osobni poéita¢ kompatibilni s PC, operaéni systém v prostiedi
Microsoft Windows 3.1x, Windows 95 nebo Windows NT.

Hardwarové vybaveni pro tento pfipad miize byt jakékoliv, avSak doporucujeme minimalné procesor 486 DX2,
s 8 MB paméti RAM. Na pevném disku je tfeba mit 3MB volné paméti a minimalné jeden volny sériovy port
COM. Kromé toho potiebujete pfipojovaci konektor DB9-RJ12.

5.2 Pfehied funkci programu RVS-Link
Program RVS-Link je uréen ke komunikaci s regulatorem Uéiniku RVS. Komunikace probiha pfes sériovy port

RS-232.

Program RVS-Link umoziuje:

B ddlkové oviddani reguldtoru RVS:
Na obrazovce poéitace se zobrazi virtualni obraz RVS regulatoru v redlném ¢ase. Takto je mozno
provadét pifimo dalkové ovladéni instalovaného pfistroje RVS.

B zavddéni nastavenych hodnot z PC do reguldtoru RVS:
UZivatel miZe nastavit okamzitym zplsobem regulétor tim, Ze do né&j zavede nastavovaci parametry
z pocitace. Takto je mozno snadno, rychle a spolehlivé naprogramovat reguldtor RVS. Zakaznicky
specificka nastaveni je mozno zobrazovat na displeji a tisknout.

B piesouvat nastavovaci parametry z regulatoru RVS do nadfazeného osobniho pocitace (PC).
Je to jednoduchy zplsob jednordzového ptistupu ke v8em parametrdm specifického regulatoru RVS.

B pfesouvat namérené hodnoty z RVS do nadfazeného zafizeni:
Program RVS-Link umoznuje ziskavat data méfend pomoci RVS.

B Meéreni procesu:
Program RVS-Link provad( zpracovani shroméazdénych dat (harmonicka analyza, rychla Fourierova

transformace = FFT, zalohovaci soubory, atd.) a jejich grafické zobrazen.

B zavadéni davkovych soubort (batch) makropfikazi z PC do RVS:
Program RVS-Link umoziiuje uzivateli vytvofit zakaznicky specifické davky pfikazl a zavést je do RVS.

Program RVS-Link je vybaven detailni on-line pomocnou dokumentaci.
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1. Zkousky
Po instalovani automatické sady kompenzacénich kondenzatorli a naprogramovani pfepinacich parametri je
mozno provadét nasledujici testy. Jejich provedeni zavisi na charakteru zat{Zzeni systému.

v s

A. Systém bez zatéZe nebo s cos ¢ = 1, pfip. s kapécitnl’ zatézi (nastaveny pozadovany cos ¢ = 0,95,
induktivniho charakteru) '

1. Navolte rezim MAN
2. Stladenim tlacitka + pfidejte dva nebo vice kondenzatorovych sekci.
3. Navolte rezim AUTO.

V&echny kondenzéatorové sekce musi byt odpojovany s naprogramovanym zpozdénim mezi kaZzdym pre-

pnutim. Pokud nedojde k odpojeni vSech sekci, zkontrolujte nasleduijici:

B zda neni nahodné pfipojena induktivni zatéz,

M zda nedoslo k nastaveni nespravné hodnoty poméru C/k nebo velikosti kroku (je doporuceno nastavit tu-
to hodnotu o trochu vice nez je vypoctena hodnota).

B. Induktivni zatéz
2. Zadejte pozadovany cos ¢ = 1
3. Navolte rezim AUTO.

Kondenzatorové sekce se budou nyni pfipojovat k systému a takto kompenzovat induktivni z&téZ (regulator
nereaguje v pifpadé niz&iho induktivniho proudu nez je pfednastavend hodnota C/k.V takovém pfipadé zkon-
trolujte podminku A uvedenou vy3e).

Pokud pfipojime v8echny kondenzatorové sekce a piesto regulator stdle poZzaduje pfipojeni dalich sekci,
zkontrolujte nastaveni C/k. Pokud je toto nastaveni spravné, pak sada kompenzacnich kondenzatoril je pfilis
malé pro vykompenzovani obvodu na cos ¢ = 1. Nastavte niZni hodnotu pro cos ¢.

Pokud se jedna urdita kondenzatorova sekce stale pfipojuje a odpojuje, pak to znamena, Ze hodnota C/k je
nastavena pfili§ nizko (pokud ovéem se zatéZ periodicky neméni s asovou periodou rovnou dobé prodievy
pro pfipojovani/odpojovani).

2. Odstranovani zavad

Zavada

regulator nepfipojuje/neodpojuje kondenzatorové sekce, ackoliv v obvodu se podstatné meni induktivni

zatizeni.

Reseni:

B zkontrolujte, zda regulator je nastaven do automatického rezimu.

B zkontrolujte, zda proudovy transformator (4. fAze ,R*) a pfivody napéti (tj. faze ,S-T) jsou zapojeny do
rbznych fazi.

M zkontrolujte nastaveni poméru C/k.

Zavada
regulgtor nema tendenci k aktivaci Zadnych sekci.
Reseni

Podkejte az uplyne doba prodlevy mezi pfepinanim nebo doba prodlevy pro vypadek napajeni (power outage
delay time).

Zavada

neni dosaZeno prednastaveného uciniku.

Reseni

W pii nizké z4t&Zi nebo u obvodu bez zatfzeni mlze nizk& hodnota dciniku odpovidat velmi malému induk-
tivnimu proudu. Odpovidajici kondenzatorové sekce jsou pfili§ velké pro kompenzaci.

B pokud primé&rna hodnota cos ¢ po uritou ¢asovou periodu je piilis nizka, je mozno zvysit pred-
nastavenou hodnotu cos ¢.
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Zdvada

blikajici jeden z indikdtort 22 N,

Reseni

Toto je normaln( situace v pfipadé kolisani aktuélniho induktivniho proudu kolem nastavené hodnoty citlivosti
(C/K).

Zadvada

reguldtor ukazuje pfipojeni kondenzétorové sekce, aviak stykacde nejsou aktivovdny.
Reseni

Zkontrolujte schéma zapojeni vykonovych stykadt a vystupu reguldtoru.

Zdvada

doslo k aktivaci alarmové funkce, ackoliv véechny funkce regulatoru se zdaji byt normain.

Reseni

Vysoka potfeba jalového vykonu v priibéhu nékolika minut maze zplsobit, Ze sada kondenzéior neni schop-
na vykompenzovat poZzadovanou hodnotu jalového vykonu a proto indikuje alarm.

Zavada

dojde k pfipojeni vSech kompenzacnich kondenzatory, ackoliv poZadovana hodnota jalového vykonu je rela-
tivné nizka.

Reseni

Na zatéZovaci stranu kondenzatord byl pFipojen proudovy transformator.

Zavada

regulator je sice pfipojen avéak nepracuje (nesviti LED dioda ).

Reseni

Zkontrolujte nastaveni napéti a pojistky (0,1A/250 V) umisténé na zadni strané regulatoru.
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Méfici systém:

Provozni napéti:

Napétova tolerance:

KmitoCtovy rozsah:

Vstupni proud:

Impedance proudového vstupu:
Jménovité hodnota pojistek:
Pojistka na primarni

strané transformatoru:
Vykonova spotieba:

Spinaci sekvence:

Jmen. hodnoty
pro vystupni kontakty:

Nastavovaci meze Uginiku:

Nastaveni po¢ate¢niho
proudu (C/K):

Proménny pocet
aktivnich vystupu:

Ptepinaci doba mezi sekcemi:

mikroprocesorovy systém pro vyvaZzené tfifazové
nebo jednofazové sité

100V az 120V, 220V az 240V, 390 V az 440 V,
v zavislosti na typu regulatoru.

+ 10 % u vyznadeného provozniho napéti. Pozn.: regulator mize pracovat
s napajecim napétim vné vyse uvedeného specifikovaného rozsahu. Pokud
by tomu bylo tak, pak vyrobce (ABB) nezaruéuje dodrzeni specifikovanych
technickych udaj(.

50 nebo 60 Hz + 5% (automatické pfizpisobeni ke kmitoctu sité)

5A (ef). 1A na pozéadani.

<0,1W

125 mA/250V (typ T)

Pojistka na této strané transformatoru je zabudovand (pro Gcel udéleni

schvéleni UL) a tato jisti transformator pfi napétf niz§im nez 250 V. Pro vySsi
napéeti (500 V) je nutno zapojit externi pojistku.

15 VA max.

1:1:1:1: ... 1 linearnf

1:1:1:1:... 1 cirkularni

1:1:2:2:... 2 linearni.

1:1:2:2:... 2 cirkularni na vystupech s hodnotou "2"

1:2:2:2:... 2 linearni
1:2:2:2:... 2 cirkularni na vystupech s hodnotou "2"
1:2:4:4:... 4 linearni
1:2:4:4:... 4 cirkularni na vystupech s hodnotou "4"
1:1:2:4:.... 4 linearni
1:1:2:4:... 4 cirkularni na vystupech s hodnotou "4"
1:2:4:8.... 8 linearni
1:2:4:8:... 8 cirkularni na vystupech s hodnotou "8"
1:1.2:4:8:. 8 linearni
1:1:2:4.8:. 8 cirkularni na vystupech s hodnotou "8"

max. ss proud: 1,5 A

max. §pickovy proud: 5A

max. napéti: 440 V

koncové svorky A-A jsou navrzeny na ss proud hodnoty 18 A (9A na svorku)

0,7 induktivniho az 0,7 kapacitniho charakteru

M 0,05 az 1A (0,01 az 0,2 pro regulator se vstupem ,1A")
B automatické méfeni C/k

B RVS/K-6:1az6
MW RVS/K-12:1 az 12

programovatelnd od 1 s do 120 s nebo 1 minuty do 120 minut (nezévisle na
jalové zatézi). Doba prodlevy pro odpojeni nebo pfipojeni sekce je programo-
vatelna samostatné (nesymetrické spinaci doby).

Funkce uloZenf v8ech naprogramovanych parametrt do paméti v pfipadé vypadku napéjeni v trvani delSim

nez 40 ms.
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Uvolnéni v pripadé
vypadku napajeni: automatické odpojeni v8ech kondenzétor(l v pffpadé vypadku napéjeni.

Doba prodlevy
pfi vypadku napéjeni: programovatelna od 1 s do 120 s nebo 1 minuty do 120 minut.

Automatické pfizplisobeni (autoadaptace) na smér otddeni tfifazové sitd a pfizplsobeni ke svorkam
proudového transformatoru.

Necitlivost na vy$si harmonické.

Provozni teplota: -10°C az 70°C

Skladovaci teplota: -30°C az 80°C

Instalaéni poloha: vertikalni montéz do panelu

Rozméry: 144 x 144 x 85 mm (V x S x H)
Hmotnost: 1500 g (hezabaleny pfistroj)

Konektor: WAGO (kompatibilni s typem PHOENIX)
Kryti: IP 20

1. Pomér C/k si mize regulator PF vypoditat sim automaticky. Viz &4st 1 - snadny zadatek , bod 6. Aktivace
automatického vypoctu C/k (citlivost).

2. Snadné nastavenf poméru C/k je mozno také provést zadanim:
B jmenovitého napéti kondenzatoru (subparametr VRMS: U.nom.)
M nastavenim proudové stupnice (subparametr ARMS: SCAL.)

B konfiguraci sité: tfi- nebo jednofédzova (subparametr kVAR: StEP.)

Pfi zméné jednoho z téchto parametrli nastavi regulator PF automaticky hodnotu C/k. Tato hodnota C/k se
zobrazi a je potvrzenim pro uZivatele v pfipadé vystupu z nastavovaciho rezimu (SET).

Pozn.: veskera modifikace nastaveni C/k zméni pfislusnym zplisobem parametr ,velikost prvni kondenza-

torové sekce” (StEP.) (v8em za pfedpokladu, Ze dal$i parametry jsou spravné naprogramovany).

3. Doporutené nastaveni C/k je mozno vypocéitat z nasledujiciho vzorce nebo odedist pfimo v niZe uve-
dené tabulce.

trifazova sit jednofazova sit
Q x 1000 Q x 1000
Ck=062X—7T—— Ck=062x ———
V3 x Uxk Uxk
kde: :
Q: jalovy 3-fazovy vykon jedné sekce (kVAr) Q: jalovy 3-fazovy vykon jedné sekce (kCAr)
U: systémové napéti (V) } U: systémové napéti (V)
k: proudovy pfevodovy pomér transformatoru k: proudovy pfevodovy pomér transformatoru
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Hodnoty C/k pro napajeci napéti 400 V (tfifazova sit)

Pfevod trafa k Kapacitni kroky (kVAr)
5 10 15 20 30 40 50 60 70 90 100 120

10/1 50/5 10 45 .90 ‘

201 100/5 20 23 45 68 .90

30/1 150/5 30 15 30 45 60 .90

40/1 200/5 40 A1 283 34 45 68 .90

60/1 300/5 60 07 15 23 30 45 60 .75 .90

80/1 400/5 80 056 11 17 23 34 45 56 .68 .79 .90
100/1 500/5 | 100 045 09 .14 18 27 36 45 54 B3 .81 .90
1201 600/5 120 037 .07 .11 5 23 380 3 45 53 68 .75 .90
160/1 800/5 | 160 028 056 08 11 17 283 .28 34 40 .50 .56 .68
200/1 | 1000/5 | 200 022 045 067 .09 18 .18 .23 27 .31 40 .45 .54
300/1 | 1500/5 | 300 015 030 .045 .060 .09 .12 15 18 21 27 .30 .36
400/1 | 2000/5 | 400 022 034 .045 .067 .09 11 14 186 20 .23 .27
600/1 | 3000/5 | 600 .015 022 030 .045 .06 .07 .09 .11 .14 .15 .18

Pozn.: Vstup ,5A“ regulatoru je moZno nastavit pomoci C/k v rozsahu (0,05 aZ 1)
vstup ,1A" regulatoru je moZno nastavit pomoci C/k v rozsahu (0,01 aZ 0,200)

Zakladni typy spinacich sekvenci

Spinaci sekvence povolené pro reguldtor RVS-RVK PF jsou tyto:

1:1:1:1:... 1 linearni
1:1:1:1:... 1 linearni
1:1:2:2: ...2 linearni
1:1:2:2:... 2 cirkularni na vystupech s hodnotou "2"

1:2:2:2:... 2 linearni

1:2:2:2:... 2 cirkularn{ na vystupech s hodnotou "2"
1:2:4:4:...4 linearni

1:2:4:4:... 4 cirkularni na vystupech s hodnotou "4"
1:1:2:4:... 4 linearni

1:1:2:4.... 4 cirkularni na vystupech s hodnotou "4"
1:2:4:8:... 8 linearni

1:2:4:8:... 8 cirkularni na vystupech s hodnotou "8"
1:1:2:4:8:.8 linearni

1:1:2:4:8:.8 cirkularni na vystupech s hodnotou "8"

Ptiklady:
A potreba pfidani jedné kondenzatorové sekce
Potfeba N potfeba ubrani jedné kondenzatorové sekce

Vysledek: B: vystup uzavien
(3: vystup otevien
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Vyhoda integraéniho reZimu spinani

Standardni regulatory RVS pfipojuji a odpinaji kondenzatorovou sekci podle potfeby kompenzace, a to po
celou dobu naprogramované spinaci prodlevy. Spinaci prodleva musi byt nastavena v souladu s vybijecim za-
fizenim kondenzatoru. U dlouhé doby prodlevy a v pfipadé proménlivé zatéze, kdy pfed koncem této prodlevy
vzdy dojde ke zrudeni pozadavku na pfipojeni kompenzacni kapacity, se cely systém regulétoru chova tak,
jakoby nedokézal reagovat a zadné kondenzétorové sekce nejsou pfipojovany do sité.

V takovém pfipadé je vhodné provadét spinani na zékladé priimérné hodnoty jalového vykonu pozadovaneho
v pribéhu této periody.

Vyhoda pfimého spinani

Je-li regulator PF nastaven na normalni (NORMAL) sekvenci, pak pro dosaZeni cilové hodnoty cos ¢
prob&hne nékdy fada zbytenych sepnuti. Mezi dvéma vzdjemné nesouvisejicimi spinacimi urovnémi je
mozno zru$it mezilehlé spinani nastavenim pfimé (DIRECT) spinaci sekvence.

Kombinace pfimého (DIRECT) rezimu a integraéniho (INTEGRAL) reZzimu pomaha pfi méfeni stfedni hod-
noty jalového vykonu sité v prib&hu celé naprogramované doby prodlevy pro spinéni, provadi vypocet
pozadovaného podtu sekci a spiné pfimo vystupy tak, aby bylo dosazeno pfedem nastavené hodnoty cos ¢.
Regulator pipojuje a odpojuje v8echny pozadované vystupy nésledujicim zplsobem:

B pokud kondenzatorové sekce musi byt odpojeny, pak regulator ugini tento krok v jediné operaci
B pokud kondenzatorové sekce musi byt zapojeny, regulétor je pfipojuje s asovou prodlevou ,,12 sekund®,
coz pfispiva k omezeni pfechodovych probléma na siti.

Priklad:

MW typ spinaci sekvence: 1:2:4:8:8:8:8

W podet sekci, které maji byt pfipojeny po uplynuti naprogramované ¢asové prodievy: 17
W postup:

e naprogramovana prodleva (napf. 60 s)
e piipojeni sekce 8

* pevnd prodleva 12 sekund

* pfipojeni sekce 8

» pevnd prodleva 12 sekund

e pfipojeni sekce 1

Pozn.: u integraéniho reZzimu je prodleva pro vypnuti rovna prodievé pro zapnuti a je rovna integracni periodé.
Alarm bude pak fungovat jako normaln{ (NORMAL) rezim.

Vyhoda spinaciéh sekvenci ,,dvojita prvni sekce”

Spinaci sekvence typu ,dvojita prvni sekce® jsou tyto:

" 1:1:2:2:2.2
W 1:1:2:4:4:4
W 1:1:2:4:88

Tento typ spinacl sekvence umozfiuje prodiouZit Zivotnost nejéastéji namahanych sekei.
Tento typ spinaci sekvence je realizovan jak v cirkularnim tak také linearnim rezimu. V cirkularnim rezimu je
cirkularita aplikovana také na sekce vys§i hodnoty.

K dispozici je nasledujici volitelné pfislusenstvi:

Programové vybaveni RVS-Link )
Program RVS-Link je uréen ke komunikaci s regulatorem Gdiniku RVS prostfednictvim sériového rozhrani

RS-232.
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Program RVS-Link umozfiuje:

dalkové oviadani RVS

zavadéni nastavenych parametri z PC do RVS, nebo piesouvani nastavenych parametrd z RVS do PC
pfesouvani naméfenych hodnot z RVS

procesni méreni

zavadéni davkovych soubor(i makropiikazti z PC do RVS

Spolu s programem RVS-Link je dodavan propojovaci kabel k osobnimu pocitadi.

Viz ¢ast 2. DalSi uZite¢né funkce, 5. Délkové oviadani pres sériové rozhranf, kde jsou uvedeny dal$i detailni
informace.

Tiskarna na bazi infraéerveného zareni
Typ HP 82240 B

Dodavana s magnetickou fixaci

Max. rychlost tisku: 24 znak(i na Fadek/s
Termicky tisk.

Kabel pro pfipojeni osobniho poéitade

délka: 3 m

opatfeny modularni konektorovou koncovkou RJ12
opatfeny adaptorem DB9-RJ12

Teplotni sonda

-25°C/+100°C

délka vodice: 1,5 m

opatfena modularni konektorovou koncovkou RJ-12

Komunikaéni modul

Kompletni modul, vetné:

B konektoru pro vykreslovani

W digitalniho vstupu pro piepinani cos ¢ v dennim/no&nim obdobi
B sériového rozhrani RS 232

Obr. 1 Pfedni panel

MODE DISPLAY N EIX'I'
!

27 28 29 30 31
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O~ O N

LED diody aktivnich vystupl 10 rezim ARMS 21 ,0 jednu sekci vic"
7 segmentova zobrazovaci 11 rezim kVA 22 , 0 jednu sekci méné”
jednotka 12 rezim kVAr 23 alarmovy vystup
LED dioda pro signalizaci 13 rezim THD v* 24 alarm
rezimu AUTO 14 rezim THD A* 25 RS 232
rezim MAN 15 rezim COS ¢ 26 blokovan{ (LOCK)
rezim PRINT* 16 rezim OUTPUT (1. vystup) 27 tlagitko MODE
rezim SET 17 prodleva 28 tlacitko -
rezim PLOT* 18 sekvence 29 tlagitko DISPLAY
rezim LOG* 19 teplota* 30 tladitko +
rezim VRMS 20 nastavovani (SET UP) 31 tladitko NEXT
*plati pouze pro typ RVS
Obr. 2 Zadni panel a usporadani pFivodil
L ® [ ] [ ] [ J ® [ 4

8.0.0.0.0.0.0.00

M1 M2 1

ANYYYY VY YN

2 3 45 6 7 8 9101112 A A

||

FUNCTION "TL;:MT;AL ® :zg rg{\?gcws -) '-
S R
SG =X.3
PLOT our=x2 "L\"‘K' """"" E
N-REF MAKE
p——_p IN:;x:1 NET\VORKSUPPLY‘!PLOAD[] [] [] []
\"?::Ygz " ,\'\' 5y L3
SG=Y4 + - .
RESERYED | ¥.5- Y6 g é L2
ek, oY }
RJ12X(*) RJ12(%) AUX(¥)
30T e | | L c¢
ok 1 2 CT1CT2 PE NC L2 L3
NOMINAL VOLTAGE
100- 120 Vrms
seeFig.Sq UUUUUUUU
FUSE 125 mA
\_/
CT1, CT2: vyvody proudového transformétoru X3: signalova zem
PE: ochranna zem X4: pro spinani noéniho cos¢ nutno pfipojit k X4
NC: nepfipojeno X5: Rxd - pfijimaci svorka sériového
L2,L3: 2 ze 3 fazi (nemonitorované proud. rozhrani RS 232
-transformatorem) X6:  Txd - vysilaci svorka sériového
M1, M2: vyvody rozpinaciho kontaktu rozhran{ RS 232
alarmového relé ' Y1: prvni vstup teplotniho ¢idla
Al, A2: spole¢ny zdroj vystupniho relé Ya: rezervovano pro-budouci pouZziti
1-12: vystupy (1-6 u RVR) Y3: rezervovany vstup pro teplotni snimad
Aux1-Aux2: spinaci kontakty Y4: signalova zem
(pro pohon ventilatoru) Y5: rezervovano pro budouci pouZiti
X1: pro spinani noéniho cos ¢ Y6: rezervovano pro budouci pouzitf
nutno pfipojit k X4
X2: vystup na kreslici zafizeni
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Obr. 3 Prepinaée na zadnim panelu

LOoCK
SET

1 2

_| RUN
UNLOCK

Obr. 4 Zapojovaci schéma

meéfici jednotka fidici jednotka

o || TR 8

M1 M2 AUX1AUX2

i i
j had B ‘A Vo, R AT A’% 1§2N3!i4{15€161?742 a!!glimiitnihz# 8ROy
PE 1) NC <+ .
= t
— ]
£ '

s [/ cT b

P L2 o
p A
L D
Y

1 12
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Obr. 5 Pfipojeni vodict

=]

Seznam parametrl a dil¢ich parametr(i (subparametr(i) s odpovidajicim hiasenim na displeji

RVK
PARAMETERS SUB-PARAMETERS !
VRMS u.rM.S.| SCAL. Min. U.Nom.
ARMS Ar.M.S.| SCAL. ASin SEnS.
KVA _UA_
KVAR _UAr StEP M.UAr M.St.p n._St.
COSo _P.F._ rEF. Min.
OUTPUT Out_ 1. 3. 4. 6. 7.9. 10.12.
DELAY dEL._ S.oFF rES.t AL.rM. rS.Al Pr.nt
SEQUENCE SEQ_ Ln.Cr. n_PH d.PHi
SETUP SEtP .SCAL. SCAL. rEF. _CT_ SEnS.
RVS
PARAMETERS SUB-PARAMETERS l
VBRMS U.rM.S. | SCAL. MAX. Min. U.Nom.
ARMS ArMS.| SCAL. MAX. ASin. SEnS.
KVA _UA_ MAX.
KVAR _UAr MAX, StEP M.UAr M.St.p n._St.
THDV t.Hd.U MAX.
THD A - t.H.d.A MAX.
COSso _P.F_ rEF. n.rEF. Min.
OUTPUT Out_ 1. 3. 4. 6. 7.9. 10.12.
DELAY dEL._ S.oFF rEs.t -AL.IM. 1S.Al Pr.nt
SEQUENCE SEQ_. Ln.Cr. Pr.dr. nM.In. n_PH d.PHi
TEMP tEmP. Unit SCAL. OF.St t.IEF. MAX,
SETUP SEtP SCAL. SCAL. rEF. _CT_ SERS.
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